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Zestaw sterownika

TORO® Maszyna do transportu bliskiego serii MH-400
Model nr 131-4835

Instrukcja instalaciji

A OSTRZEZENIE

KALIFORNIA
Propozycja 65 ostrzezenie

Ten produkt zawiera jeden lub wigcej zwigzkéw chemicznych uznanych w Stanie Kalifornia za
wywolujace raka, uszkodzenia ptodu lub dziatajace szkodliwie dla rozrodczo$ci.

Informacja: Nalezy ustali¢ lews i prawa strong maszyny ze standardowego stanowiska operatora.

Zgodnos¢ elektromagnetyczna

Krajowa: To urzgdzenie jest zgodne z przepisami FCC czes$¢ 15. Dziatanie maszyny ograniczone jest dwoma warunkami: (1)
urzgdzenie nie moze powodowac szkodliwych zaktécen i (2) urzgdzenie musi przyjmowac wszelkie zaktdcenia, ktére moze odebrag,
tacznie z zakidceniami moggcymi powodowaé dziatanie niepozgdane.

Urzadzenie to generuje i wykorzystuje energie czestotliwosci radiowych i jedli nie zostanie prawidtowo zamontowane i uzytkowane
zgodnie z instrukcjami producenta, moze powodowac¢ zakidcenia w odbiorze radiowym i telewizyjnym. Urzadzenie to zostato
przetestowane i stwierdzono, ze jest zgodne z ograniczeniami dla urzadzenia obliczeniowego klasy B FCC zgodnie ze specyfikacjami
podanymi w podrozdziale J czesci 15 przepiséw FCC, jak podano powyzej. Jednak nie ma gwarancji, ze zaktocenia nie wystapig w
konkretnej instalacji. Jesli urzadzenie spowoduje zaktdcenia w odbiorze radiowym lub telewizyjnym, co mozna ustali¢, wytgczajgc

i wigczajac urzadzenie, uzytkownik powinien sprébowaé usung¢ zaktoécenia, stosujac przynajmniej jedng z nastepujgcych metod:
Zmieni¢ ustawienie anteny odbiorczej, zmieni¢ lokalizacje odbiornika zdalnego sterowania wzgledem anteny radiowej/telewizyjnej
lub podtgczyé¢ sterownik do innego gniazdka tak, aby sterownik i radio/telewizor zostaty podtgczone do réznych obwoddw.

W razie potrzeby uzytkownik powinien skonsultowa¢ sie ze sprzedawcg lub doswiadczonym pracownikiem serwisu
radiowego/telewizyjnego w celu uzyskania dodatkowych wskazéwek.

Uzytkownik moze uzyska¢ pomoc, zapoznajac sie z broszurg przygotowang przez Federalng Komisje tacznosci (FCC): ,Jak
zidentyfikowac i usung¢ problemy z zaktéceniami radiowo-telewizyjnymi”. Broszura ta dostepna jest w U.S. Government Printing
Office, Washington, DC 20402. Nr katalogowy 004-000-00345-4.

NUMER IDENTYFIKACYJNY FCC: OA3MRF24J40MC — maszyna podstawowa, OA3MRF24J40MA - pilot
NUMER IC: 7693A-24J40MC — maszyna podstawowa, 7693A-24J40MA - pilot

Dziatanie maszyny ograniczone jest dwoma warunkami: (1) urzadzenie nie moze powodowac zaktocen i (2) urzgdzenie musi
przyjmowac wszelkie zaktocenia tgcznie z zaktbceniami moggcymi powodowacé niepozgdane dziatanie urzadzenia.

Certyfikacja Zgodnosci Elektromagnetycznej na terenie Certyfikacja Zgodnosci Elektromagnetycznej
Japonii na terenie Korei
(etykieta jest dostarczana w osobnym zestawie)
Urzadzenie
. — 204-520022 5 = g
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Bezpieczenstwo

Naklejki informacyjne i ostrzegawcze

Etykiety dotyczace bezpieczenstwa oraz instrukcje sa wyraznie widoczne dla operatora i znajduja sie¢ w poblizu
wszystkich miejsc potencjalnego zagrozenia. Uszkodzone i brakujace etykiety nalezy wymienié.
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Instalacja

Elementy luzem

Za pomocg ponizszego zestawienia sprawdz, czy zostaty dostarczone wszystkie elementy.

Procedura Opis

llos¢ Sposob uzycia

1 Nie sg potrzebne zadne czesci

- Przygotuj maszyne.

Sruba niewypadajgca (¥4 x 1% cala)
Nakretka (V4 cala)
Sterownik
Sterownik RF2CAN
2 Sruba (nr 10)
Przeciwnakretka
Ostona
Przekaznik
Sruba (V4 x % cala)
Oswietlenie

= o

Zainstaluj zestaw.

3 Wigzka przewodéw
Etykieta bezpiecznika

Zainstaluj wigzke przewodow.

Pilot zdalnego sterowania
Baterie AA
Uchwyt magnetyczny

Zmontuj i zamocuj pilot zdalnego
sterowania.

A N Al Al A A A A A A A

5 Nie sg potrzebne zadne czesci

Dokoncz instalacje.

1

Przygotowanie maszyny

Nie sg potrzebne zadne czesci

Procedura
1. Zaparkuj maszyne¢ na réwnej powierzchni.

2. Unies$ kosz, patrz instrukga obsingi maszyny.

ja: ewnli] sie, ze do zatrzymania kosza
Informacja: Upewnij sie, ze d y k
podczas jego podnoszenia uzyty zostanie ogranicznik
bezpieczefstwa sitownika.

3. Odlacz zlacze zasilania od zespotu jezdnego.

4. Przed rozpoczeciem instalacji upewnij sig, ze maszyna
jest zabezpieczona przed poruszeniem si¢.

5. Zdejmij pokrywe w sposob pokazany na Rysunek 1.

Informacja: Zachowaj elementy mocujace do
pozniejszego montazu.

m G035505

035505

Rysunek 1

Odtacz zespol przycisku zatrzymania awaryjnego 1
pokrywe obejscia recznego od pokrywy w sposéb
pokazany na (Rysunek 2).

Informacja: Zespot przycisku zatrzymania
awaryjnego, pokrywy obejscia recznego i odpowiednie



elementy mocujace beda potrzebne do pdzniejszego
montazu.

G035426

2035426

Rysunek 2

7. Odlacz sterownik i wigzke przewodéw od ostony
blotnika (Rysunek 3).

e =
/ G035376

2035376

Rysunek 3

2

Instalacja zestawu

Czesci potrzebne do tej procedury:

8

Sruba niewypadajaca (V4 x 1% cala)

11

Nakretka (Y4 cala)

1

Sterownik

Sterownik RF2CAN

Sruba (nr 10)

Przeciwnakretka

Ostona

Przekaznik

Sruba (V4 x % cala)

Oswietlenie




Procedura

1.

o ok wN =

N

dostarczone zaczepy nie beda w stanie utrzymac wigzki

Wywier¢ 13 otworéw w oslonie blotnika; sprawdz przewodow:
wlasciwg lokalizacje i $rednice otwordéw na Rysunek 4.
Informacja: Nie nalezy wykonywac otworu 11
na Rysunek 4 o wigkszej srednicy niz podana, gdyz
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G035615
Rysunek 4 ‘
10,26 cm 7. 17,98 cm 13. 13,77 cm
Srednica 0,71 cm (4 szt.) 8. 19,91 cm 14. 9,32 cm
8,46 cm 9. 10,54 cm 15. 6,68 cm
1,29 cm 10. 13,06 cm 16. 12,04 cm
1,07 cm 11. Srednica 0,68 cm (5 szt.) 17. Srednica 0,71 cm (4 szt.)
21,21 cm 12. 1,91 cm
Zamontuj sterownik RF2CAN do ostony blotnika,

uzywajac 4 §rub niewypadajacych (/4 x 1% cala) oraz 4
nakretek (' cala) w sposob pokazany na Rysunek 5.

Informacja: Upewnij sig, ze sruby sa wkrecane we
wiadciwg strong, patrz Rysunek 5.




\\ \,,_1 2 3 5. Zamontuj naktadke wiazki przewodéw do ostony
XU — blotnika, uzywajac $ruby (nr 10) oraz nakretki
\\ N — zabezpieczajacej w sposob pokazany na Rysunek 7.
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‘ G035402

035402

Rysunek 5
1. Sruba niewypadajgca (4 3. Nakretka (% cala) _ -
x 1% cala) N oﬁm
. 2035404
2. Sterownik RF2CAN Rysunek 7
1. Sruba (nr 10) 3. Przeciwnakretka

3. Zamontyj sterownik do ostony blotnika, uzywajac 4 o
§rub niewypadajacych (4 x 1% cala) oraz 4 nakretek 2. Nakladl:jq wigzki
(Va cala) w sposob pokazany na Rysunek 0. przewodow

Wazne: Upewnij sig, ze $ruby sa wkrecane we
wlasciwg strong, patrz Rysunek 6. Jezeli Sruby
zostang wkrecone w niewtasciwg strone, podczas
opuszczania kosz bedzie w nie uderzat.

6. Zamocuyj przekaznik po wewnetrznej stronie ostony,
uzywajac Sruby (Y4 x % cala) 1 nakretki (Y4 cala) w
sposob pokazany na Rysunek 8.

1 —__—:
5--9
2— I,
G035399 \3
Rysunek 6 G035405 o
1. Sruba niewypadajaca (+ 3. Nakretka (V4 cala) Rysunek 8
1 | .
X 174 cala) 1. Sruba (V4 x % cala) 3. Nakretka (V4 cala)

2. Sterownik 2. Przekaznik

4. Zdejmij nakladke wiazki przewodéw (Rysunek 7) z

wiazki przewodéw. 7. Zdejmij nakladke bloku bezpiecznikéw (Rysunek 9) z

wiazki przewodow.




8. Zamocuj nakladke bloku bezpiecznikéw po
wewnetrznej stronie ostony, uzywajac 2 $rub (V4 x
%4 cala) 1 2 nakretek (' cala) w sposob pokazany na
Rysunek 9.

G035416

2035416

Rysunek 9

1. Naktadka bloku
bezpiecznikow

2. Sruba (V4 x % cala)

3. Nakretka (V4 cala)

G035417

Rysunek 11

3. Podktadka
4. Nakretka

1. Oswietlenie
2. Uszczelka

2035417

9. Zamontuj do pokrywy zdemontowany wczesniej
zespo! przycisku zatrzymania awaryjnego (Rysunek 10).

2188531

Rysunek 10

3

Instalowanie wigzki
przewodéw

Czesci potrzebne do tej procedury:

1 Wigzka przewoddw

1 Etykieta bezpiecznika

10.  Zamontuyj lampke od géry pokrywy, sprawdz wlasciwg
orientacj¢ na Rysunek 11.

Procedura

1. Zlokalizuj koniec wigzki przewodéw po stronie
sterownika RF2CAN 1 podlacz go do sterownika
RF2CAN (Rysunek 12).

Informacja: Wtyczka jest opisana i wymaga
podiaczenia w okreslony sposob.




G035514 \ \

2035514

Rysunek 12
1. Sterownik RF2CAN

2. Poprowadz wiazke przewodow po spodniej stronie
ostony blotnika.

Informacja: Umies¢ zaczepy w otworach
wywierconych w spodniej stronie ostony blotnika i za
ich pomoca zamocuj wigzke przewodow.

3. Poprowadz koniec wiazki przewodéw od strony zlacza
przycisku zatrzymania awaryjnego po spodniej stronie
ostony blotnika w sposéb pokazany na Rysunek 13.

(035422

2035422

Rysunek 13

4. Poprowadz reszt¢ wiazki przewodéw wzdluz tylnej
strony ostony blotnika.

5. Podtacz zlacze diagnostyczne CAN do wezesniej
zamontowanej nakladki wiazki przewodéw (Rysunek

14).

G035423

2035423

Rysunek 14

Podtacz ztacza sterownika do adapteréw sterownika
(Rysunek 15).

Informacja: Wtyczki sg opisane, oznaczone kolorem
i wymagaja podlaczenia w okreslony sposob.

G035424

035424

Rysunek 15

Poprowadz pozostaly cz¢§¢ wiazki przewoddw po
gornej stronie lewego blotnika i od przodu bloku
hydraulicznego.

Informacja: Na razie nie podiaczaj zlacza przycisku
zatrzymania awaryjnego, zlacza przekaznika ani zlacza
lampki diagnostycznej.

Podtacz 5 ztaczy wigzki przewodow do odpowiednich
miejsc na bloku hydraulicznym,; patrz Rysunek 16 oraz
Rysunek 17.



G035425

2035425

G035543
2035543

Rysunek 17

1. Floor Reverse (Ruch 4.
wsteczny podtogi)

Bin raise (Podnoszenie
kosza)

2. Floor forward (Praca 5.
podtogi do przodu)

Option forward (praca
osprzetu do przodu)

3. Bin lower (Opuszczanie
kosza)

9. Zaldéz pokrywe z zamontowanym wczesniej
przekaznikiem, naktadka bloku bezpiecznikéw, lampka

i zespolem przycisku zatrzymania awaryjnego na
ostong blotnika (Rysunek 18).

G035516

Rysunek 18

2035516

10. Podlacz zlacze przycisku zatrzymania awaryjnego,
ztacze przekaznika, ztacze lampki diagnostycznej i
bloku bezpiecznikéw do odpowiednich adapteréw w
sposob pokazany na Rysunek 19.

% G035433
2035433
Rysunek 19
1. Zigcze lampki 3. Ziacze przycisku
diagnostycznej zatrzymania awaryjnego
2. Zigcze przekaznika 4. Zigcze bloku

bezpiecznikéw

11.  Zamocuj pokrywe do oslony blotnika za pomoca
odpowiednich $rub, podktadek i nakretek (Rysunck 20).




G035548

i
Rysunek 20

2035548

12. Uzywajac odpowiednich elementéw mocujacych,
zamontyj zdemontowang wczesniej pokrywe recznego
obejscia do pokrywy (Rysunek 21).

G035434

2035434

Rysunek 21

13.  Umies¢ etykiete bezpiecznika na pokrywie obejscia
recznego (Rysunek 22).

G035620
2035620

Rysunek 22
1. Etykieta bezpiecznika

14.  Umies¢ etykiete 136-7585 obok etykiety z numerem
seryjnym z lewej strony z przodu urzadzenia (Rysunek
23).
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2014107

Rysunek 23

1. Etykieta znamionowa
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Montaz i zamocowanie pilota
zdalnego sterowania

Czesci potrzebne do tej procedury:

1 Pilot zdalnego sterowania
4 Baterie AA
1 Uchwyt magnetyczny

Procedura
1. Zdejmij gumowe opaski utrzymujace poléwki obudowy
pilota, a nastepnie zdejmij pokrywe tylna.
2. Zamontuj baterie w gniezdzie ze stykami, dbajac o

zachowanie odpowiedniej polaryzacji.

Informacja: Jesli baterie zostana zamontowane 1.
nieprawidlowo, urzadzenie nie zostanie uszkodzone,
ale nie bedzie dziata¢. Na uchwycie wytloczona jest

5.

Pilot zdalnego sterowania

Zat6z pilot zdalnego sterowania na uchwyt
magnetyczny, dosuni potéwki do siebie, aby zamocowa¢
pilota, a nastepnie dokre¢ srube w magnesie (Rysunek
25).

G028874
028874

Rysunek 25

3. Sruba w magnesie

2. Uchwyt magnetyczny

biegunowos¢ kazdego zacisku (Rysunek 24).

6.
G035520
2035520
Rysunek 24
1. Uszczelka gumowa 3. Pilot zdalnego sterowania 1.
2. Uszczelka stalowa 4. Baterie AA (4) 2.

Ewentualnie mozna zamontowa¢ zesp6t mocowania
sterownika na pojezdzie holujacym w celu
przechowywania w nim bezprzewodowego pilota
sterujacego. W przeciwnym razie pilot zdalnego
sterowania mozna przytwierdzi¢ do dowolnej metalowej
powierzchni za pomoca magnesu z tylu jego obudowy.

3

@
____________ «(««(@/

G028873
2028873

Rysunek 26

Pilot zdalnego sterowania 3. Sruby montazowe

Zespo6t mocowania
sterownika

3. Przed zalozeniem pokrywy tylnej upewnij sig, ze
uszczelka stalowa oraz uszczelka gumowa sa osadzone
w rowku w obudowie pilota (Rysunek 24).

4. Zamocuyj pokrywe za pomoca 6 $rub (Rysunek 24), a
nastgpnie dokreé je momentem od 1,5 do 1,7 N m.

11
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Dokonczenie instalac

i
Nie s3g potrzebne zadne czesci

Procedura
1. Podlacz zlacze zasilania zespotu jezdnego.

2. Opus¢ kosz, patrz instrukea obstugi maszyny.

12

Przeglad produktu
Elementy sterowania

Przycisk zatrzymania awaryjnego

Po zakoficzeniu pracy z maszyng zawsze nacis$nij przycisk
ZATRZYMANIA AWARYJNEGO (Rysunek 27), aby wylaczy¢
uktad elektryczny. Rozpoczynajac prace z maszyna, musisz z
powrotem wyciagna¢ PRZYCISK ZATRZYMANIA AWARYJNEGO
przed wlaczeniem pilota zdalnego sterowania.

Informacja: Jezeli przycisk zatrzymania awaryjnego
nie zostanie nacis$nigty, moze doj$é¢ do roztadowania si¢
akumulatora podiaczonego do pojazdu holujacego.

o
/>\

Rysunek 27

%

2,

S
A

N

Q

9013347

4

2013347

1. PRZYCISK ZATRZYMANIA AWARYJNEGO

Wskazania diagnostycznej diody LED

Po wyciagnieciu PRZYCISKU ZATRZYMANIA AWARYJNEGO
diagnostyczna dioda LED (Rysunek 28) zapala si¢ 1 pozostaje
wlaczona przez 5 sekund, nastepnie zgasnie na 5 sekund, po
czym zaczyna migac z cz¢stotliwoscig 3 blyskow na sekunde
(3 Hz) do momentu wlaczenia sterownika recznego. Jezeli
dioda zaswieci si¢ na 5 sekund, a nastgpnie zacznie migac

z czestotliwoscia 10 blyskéw na sekunde (z 5-sekundowym
okresem przerwy lub bez niego), oznacza to wystapienie
usterki maszyny; patrz Wejscie do trybu diagnostycznego i
sprawdzenie kodow (Strona 22).

Informacja: Jezeli sterownik reczny jest wlaczony

W momencie wyciagniecia przycisku ZATRZYMANIA
AWARYJNEGO , dioda — po zgasnieciu na 5 sekund — nie bedzie
migac z czestotliwos$cia 3 blyskow na sekunde (3 Hz).




1.

Rysunek 28

Diagnostyczna dioda LED

2028964

Sterownik reczny

10.
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Rysunek 29
Wyswietlacz LCD 11. Floor Stop (Zatrzymaj
podtoge)
Dioda LED stanu pilota 12. Decrease Floor Speed
zdalnego sterowania (Zmniejsz predkosé
podtogi)
All Start (Uruchom 13. Increase Floor Speed
wszystko): uruchamia (Zwieksz predkosc
podtoge i osprzet podtogi)
Wh./wyt. 14. Floor Reverse (Ruch
wsteczny podtogi)
Store (Zapisz): zapisuje  15. Opuszczenie platformy
wstepnie okreslone uchylnej
ustawienia
Wstegpne ustawienie 1 16. Uniesienie platformy
uchylnej
Wstepne ustawienie 2 17. Option Start (Uruchom
osprzet)
Wstepne ustawienie 3 18. Option Stop (Zatrzymaj
osprzet)
All Stop (Zatrzymaj 19. Increase Option Speed
wszystko): zatrzymuje (Zwieksz predkosc
wszystkie funkcje osprzetu)
Floor Start (Uruchom 20. Decrease Option Speed

podioge)

(Zmniejsz predkosé
osprzetu)




Funkcje przyciskéw

Przycisk Nazwa Funkcja podstawowa
1 ) WEACZANIE/W- | Wiaczanie i wytgczenia pilota zdalnego sterowania.
d) YEACZANIE
ALL START Zapewnia funkcjonalne sterowanie podtogg i osprzetem, w tym
(URucHOM wigczanie/wytgczanie oraz wyswietlanie predkosci.
WSZYSTKO)

(O)
®,

FLOOR START

Zapewnia funkcjonalne sterowanie podtogowym przenosnikiem tasmowym

‘ (URuUCHOM kosza samowytadowczego, w tym wigczanie/wytgczanie oraz wyswietlanie
> PODLOGE) predkosci.
FLOOR STOP Zatrzymuje podtoge.
@o (ZATRZYMAY
L] PODLOGE)
FLOOR DEC Zmniejsza predkos¢ podtogi.
aDo (ZMNIEJSZ
<> PREDKOSC
PODLOGI)
aD FLOOR INC Zwieksza predkos¢ podtogi.
ZWIEKSZ
&
PREDKOSC
PODLOGI)
RUCHU Przycisk chwilowy, zmieniajgcy kierunek ruchu podtogi. Mozna zmieni¢
o) WSTECZNEGO predkos¢ wsteczng podtogi za pomocg przyciskow przyspieszania i
PODLOGI zwalniania podtogi, naciskajgc jednoczes$nie przycisk ruchu wstecznego
podtogi. Po zwolnieniu przycisku Floor Reverse podioga zostanie
WYLACZONA.
OPUSZCZENIE Przycisk chwilowy stuzgcy do opuszczenia platformy.
=V PLATFORMY
- ° UCHYLNEJ
( V\ UNIESIENIE Przycisk chwilowy stuzgcy do unoszenia platformy.
/Q_ PLATFORMY
© UCHYLNEJ
NASTAWA 1 Mozna zapisac¢ trzy odrebne warto$ci nastawy zaréwno dla predkosci
-1] 2 3 NASTAWA 2 podtogi, jak i osprzetu.
NASTAWA 3
ZAPISANIE Uzywany wraz z przyciskiem PRESET (wstepne ustawienie), aby zapisa¢ lub
388 dopisa¢ nastawe do pamieci.
OPTION START | Zapewnia funkcjonalne sterowanie tylnym osprzetem, w tym
* (URUCHOM wigczanie/wytgczanie i wyswietlanie predkosci.
[> OSPRZET)
* OPTION STOP Zatrzymuje osprzet.
[]
* OPTION DEC Zmniejsza predkos¢ osprzetu.
(ZMNIEJSZ
<= PREDKOSC
OSPRZETU)
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Przycisk Nazwa Funkcja podstawowa

% OPTION INC Zwieksza predkos¢ osprzetu.
@ (ZWIEKSZ

PREDKOSC

OSPRZETU)

ALL STOP Zatrzymuje podfoge i osprzet.
(ZATRZYMAJ

WSZYSTKO)
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Dziatanie

Wiaczanie pilota zdalnego
sterowania

Nacisnij przycisk ON/OFF na pilocie i poczekaj, az pilot
znajdzie stacj¢ bazowa. Upewnij si¢, ze Zzadne przyciski
pilota nie zostaly naci$nigte, gdy wykonuje on procedure
uruchomienia.

Kluczowe elementy
funkcjonalne

* Po pierwszym podlaczeniu zasilania do sterownika na
wyswietlaczu powinien na okolo 5 sekund pojawi¢ sie
komunikat ,,FLR OFF and OPT OFF« (PODLOGA
WYL. i OSPRZET WYL.). Jesli na wySwietlaczu
pojawi si¢ fraza ,,waiting for base (oczekiwanie na stacje
bazowa)”, upewnij sie, ze stacja bazowa jest zasilana i
ze przycisk awaryjnego zatrzymania stacji bazowej jest
wyciagniety.

* Zawsze istnieje biezaca pami¢é robocza. To nie jest
to samo, co ustawienie wstepne. Ostatnie zapisane
ustawienia robocze znajda si¢ w biezacej pamieci roboczej,
gdy sterownik zostanie podtaczony do zasilania.

* Kolejnos¢ operacyjna przyciskow uruchamiania
sterownika:

Jednokrotne nacis$nigcie przycisku uruchomienia
(All Start, Floor Start lub Option Start) przywoluje
ustawienie biezacej pamigci roboczej zapisane w
sterowniku

Naciskajac ten sam przycisk uruchomienia drugi
raz, uaktywniamy dany komponent, jesli uktad
hydrauliczny nie jest wlaczony (na wyswietlaczu
sq wyswietlane rosnace liczby), lub wiaczamy
komponent, jesli uktad hydrauliczny jest wlaczony.

Naci$nigcie tego samego przycisku po raz trzeci
spowoduje zapisanie nowego ustawienia w pamieci
roboczej sterownika.

* Po naci$nigciu przycisku uruchamiania w celu
wyswietlenia ustawienia biezacej pamigci roboczej w
trybie nieroboczym, sterownik zaczeka okoto 10 sekund
na rozpoczecie regulacji ustawienia, w przeciwnym razie
powrdci do stanu wylaczenia. W trybie roboczym nie
obowiazuje ograniczenie do 10 sekund.

* Aby zaprogramowac ustawienie wstgpne, najwazniejsze
jest zapamietanie, ze elementy musza by¢ uaktywnione
lub wlaczone.

* Aby pracowac na podstawie ustawienia wstgpnego,
wartosci procentowe predkosci elementu musza zostaé
wyswietlone, aby je uaktywni¢ lub wlaczy¢. Jezeli na
wyswietlaczu pokazuje si¢ komunikat OFF (Wylaczony),
nalezy ponownie wywolaé nastawe.

Korzystanie z wyswietlacza
cieklokrystalicznego (LCD)

Dwuliniowy wyswietlacz LCD (cieklokrystaliczny) z o$mioma
znakami na lini¢ pokazuje stan i aktywno$¢ podczas weiskania
przyciskow pilota. Ma on tez regulowane przez uzytkownika
podswietlenie i kontrast. Zmiany sq zapisywane w biezacej
pamigci roboczej pilota. Kiedy urzadzenie jest wlaczone po
okresie bez zasilania, do wy$wietlania zostana uzyte ostatnie
ustawienia dla kontrastu 1 podswietlenia.

Aby zwiekszy¢ kontrast:

Jednoczesnie nacisnij i przytrzymaj przyciski ALL STOP i
OPTION INCREASE, obserwujac wyswietlacz, 1 zwolnij je po
uzyskaniu zadanego kontrastu.

*

&

+

Informacja: Dostepne s trzy opcje: OFF [wyl.], LOW
[niski] 1 HIGH [wysoki].
Aby zmniejszy¢ kontrast:

Jednoczesnie nacisnij i przytrzymaj przyciski ALL STOP i
OPTION DECREASE, obserwujac wyswietlacz, i zwolnij je po
uzyskaniu zadanego kontrastu.

¥*
<>

+

Informacja: Dostepne sa trzy opcje: OFF [wyl.], LOW
[niski] 1 HIGH [wysoki].

Aby zwiekszy¢ podswietlenie:
Jednoczesnie nacisnij i przytrzymaj przyciski ALL STOP i

FLOOR INCREASE, obserwujac wyswietlacz, i zwolnij je po
uzyskaniu zadanego podswietlenia.

@D

&

+

Informacja: Dostepne sa trzy opcje: OFF [wyl.], LOW
[niski] i HIGH [wysoki].

Aby zmniejszy¢ podswietlenie:
Jednoczesnie naci$nij i przytrzymaj przyciski ALL STOP i

FLOOR DECREASE, obserwujac wyswietlacz, 1 zwolnij je po
uzyskaniu zadanego podswietlenia.

ao
<>

+
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Informacja: Dostepne sa trzy opcje: OFF [wyl.], LOW 2. Rozsun potéwki uchwytu i wyjmij pilot z uchwytu

[niski] i HIGH [wysoki]. (Rysunek 30).

Podswietlenie zuzywa najwiecej energii ze wszystkich 3. Odkreé 6 §rub z tyhu pilota, a nastepnie zdejmij
funkcji sterownika recznego. Zwigkszenie podswietlenia pokrywe (Rysunck 31).

zwicksza zuzycie energii 1 skraca okres eksploatacji baterii, za$ .

zmniejszenie podswietlenia wydluza ten okres. Informacja: Jesli to mozliwe, podczas zdejmowania

pokrywy i wyjmowania baterii pozostaw uszczelke
gumowg, oraz uszczelke stalowa w rowku obudowy.

Dzialanie diody LED stanu
pilota zdalnego sterowania

Dioda LED stanu pilota miga powoli z czg¢stotliwoscia dwdch
blyskéw na sekunde (2 Hz), gdy pilot przesyta dane, zaden
z przyciskdw nie jest naci$niety oraz gdy przyciski podtogi
i osprzetu sg aktywne. W momencie naci$nigcia przycisku
dioda zaczyna migac z czestotliwo$cia 10 blyskéw na sekunde.

Wymiana baterii w pilocie
zdalnego sterowania

Pilot zdalnego sterowania zasilany jest za pomocg czterech
baterii alkalicznych 1,5 V AA i dziala w zakresie od 2,4 do 3,2
V. Zakladany okres uzytkowania baterii to okoto 300 godzin
(ciaglej pracy przy wylaczonym podswietleniu). Na dlugosé
okresu uzytkowania wplywaja czynniki zwigzane z samym
uzytkowaniem, a w szczegolnosci ustawienia intensywnosci

G035520

podswietlenia (im bedzie ono wyzsze, tym wigcej mocy P
zostanie zuzyte, co bedzie skutkowaé krétszym okresem Rysunek 31
uzytkowania baterii). ) ,
1. Uszczelka gumowa 3. Pilot zdalnego sterowania

Wazne: Nalezy posiada¢ nowe zapasowe batetie przez 2. Uszczelka stalowa 4. 4 baterie AA
caty okres uzytkowania systemu.

1. Poluzuj érube w magnesie uchwytu magnetycznego 4. Wyjmij roztadowane baterie 1 odpowiednio je zutylizuj

(Rysunck 30). zgodnie z lokalnymi przepisami.

5. Podtacz kazda nows bateri¢ do zaciskéw, zachowujac
odpowiednig biegunowosé. (Jesli baterie zostana
zamontowane nieprawidtowo, urzadzenie nie zostanie
uszkodzone, ale nie bedzie dziata¢). Na uchwycie
wytloczona jest biegunowos¢ kazdego zacisku
(Rysunek 31).

6. W razie przypadkowego wyjecia uszczelki gumowej i
uszczelki stalowej ostroznie wiéz je z powrotem do
rowka w obudowie pilota (Rysunek 31).

7. Zaléz z powrotem pokrywe i przykreé ja za pomoca
6 odkreconych wezesniej $rub (Rysunek 31). Dokreé
$ruby z momentem od 1,5 do 1,7 N m.

8. Zaloz pilot zdalnego sterowania na uchwyt
magnetyczny, dosunt poléwki do siebie, aby zamocowaé
s pilota, a nastepnie dokreé srube w magnesie (Rysunek
Rysunek 30 30).

G028874

1. Pilot zdalnego sterowania 3. Sruba w magnesie

2. Uchwyt magnetyczny
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Dbanie o pilota zdalnego
sterowania

Cho¢ pilot reczny jest wytrzymaly, nalezy dbac o to, aby

nie upuszczaé tego urzadzenia na twarde powierzchnie.

W celu wyczyszczenia pilota uzyj migkkiej, wilgotnej
$ciereczki nawilzonej woda lub roztworem fagodnego $rodka
czyszczacego 1 wytrzyj pilota, szczegdlnie dbajac o to, aby nie
zarysowac¢ ekranu wyswietlacza LCD.

Kojarzenie pilota recznego ze
stacjg bazowa

Pilot jest fabrycznie skojarzony ze stacja bazowa i moze si¢
z nig komunikowa¢; podczas pracy moga jednak wystapi¢
sytuacje, gdy konieczne jest ponowne skojarzenie pilota ze
stacja bazowa. Mozna to wykona¢ w nastepujacy sposob:

1. Naci$nij przycisk zatrzymania awaryjnego, aby wylaczy¢
zasilanie stacji bazowej 1 upewnij sig, ze pilot jest
wylaczony.

Stant w poblizu stacji bazowej tak, aby byla wyraznie
widoczna.

Naci$nij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski ON/OFF
i ALL STOP.

|
,

Pilot przejdzie przez kolejne ekrany inicjowania
1 zatrzyma si¢ na ckranie ASSOC PENDING
(Kojarzenie, oczekuje).

Trzymaj oba przyciski 1 pus¢ je szybko, kiedy wyswietli
si¢ komunikat ASSOC ACTIVE (Kojarzenie aktywne)
(po ok. 4 sekundach).

Na ekranie pojawi si¢ komunikat PRESS STORE
(nacis$nij przycisk Zapisanie).

5. Naci$nij i przytrzymaj przycisk STORE [zapisanie].

000
000
000

Na pilocie pojawi si¢ komunikat POW UP BASE
(Wlacz zasilanie bazy).

Trzymajac przycisnicty przycisk STORE wyciagnij
PRZYCISK ZATRZYMANIA AWARYJNEGO , aby wlaczy¢
zasilanie stacji bazowe;.

Pilot zdalnego sterowania skojarzy si¢ (polaczy) ze
stacja bazowa. Po udanym skojarzeniu na wyswietlaczu
pojawi si¢ komunikat ASSOC PASS (Kojarzenie
udane).

Zwolnij przycisk STORE

Wazne: Jezeli na wysSwietlaczu pojawi si¢ napis ASSOC
EXIT (Wyjscie ze skojarzenia), skojarzenie nie udalo si¢.

Informacja: Polaczenie miedzy sterownikiem recznym
i stacja bazowa mozna wyswietli¢, jednoczesnie naciskajac
przyciski ALL STOP i OPTION STOP.

Wyswietlacz bedzie na zmiang wyswietlal wybrany kanat i
identyfikator stacji bazowej.

%*
+ | O

Wyswietlenie zywotnosci
baterii, czestotliwosci pracy,
stacji bazowej i identyfikatora
pilota

Przytrzymaj jednoczesnie przyciski ALL STOP i OPTION
STOP, aby wyswietli¢ ekran zawierajacy rézne informacje.

*

+ | O

Po przytrzymaniu przyciskow wyswietlacz pokazuje kolejno
co 2 sekundy nastepujace informacje: wyrazony w procentach
stan naladowania lub aktualne napiecie baterii, nastgpnie
czestotliwosé operacyjna (kanal), na ktérej komunikuje

si¢ urzadzenie, numeryczny identyfikator pilota zdalnego
sterowania, a na koniec identyfikator powiazanej stacji
bazowe;j.

Sterowanie podiogq i
osprzetem

Ponizsze procedury pozwalaja na skonfigurowanie i
sterowanie podloga i osprzetem maszyny (na przyklad
podwojnym rozrzutnikiem lub innym osprz¢tem):

* Konfiguracja i sterowanie samg podtoga
* Konfiguracja i sterowanie samym osprzgtem

* Konfiguracja i sterowanie jednoczes$nie podtogs i
osprzetem

Konfiguracja i sterowanie sama
podioga

Po pierwszym naci$nigciu przycisku FLOOR START
(edy podloga jest zatrzymana) na pilocie zostanie wyswietlone
zapisane ustawienie oraz zostanie wySwietlona nazwa FLR
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wraz z litera S (tzn. FLRS), co oznacza, ze pilot jest w trybie
wprowadzania ustawien. W tym trybie mozliwa jest zmiana
ustawien (zwickszenie lub zmniejszenie), podioga jednak
pozostanie wylaczona. Pozwala to na ustawienie zadanej
predkosci podlogi bez niepozadanego uruchomienia podtogi.
Po ustawieniu predkosci naci$nij przycisk FLOOR START,
aby uruchomi¢ podltoge z wybranym ustawieniem (podfoga
uruchomi sig, jezeli wlaczony jest uktad hydrauliczny).
Naci$nij przycisk FLOOR START po raz trzeci, aby zapisaé
w pamigci aktualng warto$é.

Informacja: Zmiany ustawieri podtogi podczas jej dziatania
realizowane sg natychmiast. Sg one jednak tymczasowe do
momentu zapisania ustawienia przez ponowne nacisniecie
przycisku FLOOR START po dokonaniu zmiany. Na przyklad
w razie dokonania zmiany, gdy na wyswietlaczu widoczny jest
napis FLRS, naci$nij przycisk FLOOR START, uruchamiajac
podloge z ustawiong predkoscia, a nastepnie wylacz pilota
bez ponownego naci$nigcia przycisku FLOOR START
zapisujacego zmieniona warto$¢. Przy kolejnym uzyciu pilota
zostanie przywrdcona wczesniej zapisana warto§¢ ustawienia.

Informacja: Okres 10 sekund zaczyna byé odmierzany
od nacis$nigcia przycisku FLOOR START i pojawienia sig
napisu FLRS (tryb wprowadzania ustawien). Jesli przycisk
nie zostanie nacis$niety podczas 10-sekundowej przerwy,
wyswietlacz powroci do trybu FLR i przywrécony zostanie
poprzedni stan/poprzednia warto$é. Zegar resetuje si¢ do
dziesigciu sekund, jesli w trybie wprowadzania ustawien
zostanie nacis$niety dowolny przycisk pilota.

1. Naci$nij przycisk FLOOR START.

@o
>

Zostanie wyswietlona warto$¢ i napis FLRS.

2. Ustaw predkosé za pomocy przycisku INCREASE
FLOOR SPEED lub DECREASE FLOOR SPEED

o aoD

“Jub =

3. Nacisnij przycisk FLOOR START, aby uruchomi¢
podtoge.

@o
>

4. Nacisnij przycisk FLOOR START, aby zapisa¢ warto$¢
predkosci podtogi.

O ©

>

Na wyswietlaczu pojawi si¢ napis FLOOR STORE
(Zapisanie wartosci podlogi). Zapisana warto$¢

zostanie uzyta przy kazdym uruchomieniu podtogi do
momentu ponownej zmiany ustawienia.

Konfiguracja i sterowanie samym
osprzetem

*

Po pierwszym nacisnigciu przycisku OPTION START >
(edy osprzet jest zatrzymany) na pilocie zostanie wySwietlone
zapisane ustawienie oraz zostanie wyswietlona nazwa OPT
wraz z litera S (tzn. OPTS), co oznacza, ze pilot jest w trybie
wprowadzania ustawiel. W tym trybie mozliwa jest zmiana
ustawien (zwigkszenie lub zmniejszenie), osprzet pozostanie
jednak wylaczony. Pozwala to na ustawienie zadanej predkosci
osprzetu lub uzycie zapisanego ustawienia bez niepozadanego
ruchu osprzetu. Po ustawieniu predkosci nacis$nij przycisk
OPTION START, aby uruchomi¢ osprzgt z wybranym
ustawieniem (osprzet uruchomi sig, jezeli wlaczony jest uktad
hydrauliczny). Naci$nij przycisk OPTION START po raz
trzeci, aby zapisa¢ w pamigci aktualng warto$¢.

Informacja: Zmiany ustawient osprz¢tu podczas jego
dziatania realizowane sa natychmiast. Sa one jednak
tymczasowe do momentu zapisania ustawienia przez
ponowne nacisniecie przycisku OPTION START po
dokonaniu zmiany. Na przyklad w razie dokonania

zmiany, gdy na wyswietlaczu widoczny jest napis OPTS,
naci$nij przycisk OPTION START, uruchamiajac osprzet

z wyregulowanym ustawieniem, a nastepnie wylacz pilota
bez ponownego nacisnigcia przycisku OPTION START
zapisujacego zmieniong warto$¢. Przy kolejnym uzyciu pilota
zostanie przywrocona wczesniej zapisana warto$¢ ustawienia.

Informacja: Okres 10 sekund zaczyna by¢ odmierzany
od naci$nigcia przycisku OPTION START i pojawienia si¢
napisu FLRS (tryb wprowadzania ustawien)). Jesli przycisk
nie zostanie naci$niety podczas 10-sekundowej przerwy,
wyswietlacz powroci do trybu FLR 1 przywrécony zostanie
poprzedni stan/poprzednia warto$é. Zegar resetuje si¢ do
dziesieciu sekund, jesli w trybie wprowadzania ustawien
zostanie nacis$ni¢ty dowolny przycisk pilota.

1. Naci$nij przycisk OPTION START.

*
>

Zostanie wy$wietlona warto$c¢ 1 napis FLRS.

2. Ustaw predkosé za pomocy przycisku INCREASE
OPTION SPEED lub DECREASE OPTION
SPEED

* %*

<) lub =

3. Nacisnij przycisk OPTION START, aby uruchomi¢
osprzet.




*
>

4. Nacisénij przycisk OPTION START, aby zapisaé
warto$¢ ustawienia dla osprzetu.

*
>

Na wyswietlaczu pojawi si¢ napis OPTION STORE
(Zapisanie warto$ci osprzetu). Zapisana warto$¢
zostanie uzyta przy kazdym uruchomieniu osprzetu do
momentu ponownej zmiany ustawienia.

Konfiguracja i sterowanie jednoczesnie
podioga i osprzetem

Po pierwszym naci$nigciu przycisku ALL START .
(gdy osprzet jest zatrzymany) na pilocie zostang wyswietlone
zapisane ustawienia podtogi i osprzetu oraz nazwy FLR i
OPT wraz z litera S (tzn. FLRS oraz OPTS), co oznacza,
ze pilot jest w trybie wprowadzania ustawiet. W tym trybie
mozliwa jest zmiana ustawien (zwickszenie lub zmniejszenie),
podlioga i osprzet pozostaja jednak wylaczone. Pozwala

to na ustawienie zadanej predkosci lub uzycie zapisanego
ustawienia bez niepozadanego ruchu wyposazenia. Po
ustawieniu predkosci naci$nij przycisk ALL START, aby
uruchomié¢ podioge i osprzet z wybranym ustawieniem
(podloga i osprzet uruchomis sie, jezeli wlaczony jest uktad
hydrauliczny). Naci$nij przycisk ALL START po raz trzeci,
aby zapisa¢ w pamieci aktualng wartosc.

Informacja: Zmiany ustawien podlogi i osprzetu podczas
ich dziatania realizowane sa natychmiast. Sa one jednak
tymczasowe do momentu zapisania ustawienia przez
ponowne nacisnigcie przycisku ALL START po dokonaniu
zmiany. Na przyklad w razie dokonania zmiany, gdy na
wyswietlaczu widoczne sg napisy FLRS i OPTS, naci$nij
przycisk ALL START, uruchamiajac podtoge i osprzet

z ustawiong predkoscia, a nastgpnie wylacz pilota bez
ponownego nacisnigcia przycisku ALL START zapisujacego
zmieniona warto$¢. Przy kolejnym uzyciu pilota zostanie
przywrécona wezesniej zapisana warto$¢ ustawien.

Informacja: Okres 10 sekund zaczyna byé¢ odmierzany

od nacis$nigcia przycisku ALL START i pojawienia si¢
napisu oznaczajacego tryb wprowadzania ustawien. Jesli
przycisk nie zostanie naci$niety podczas 10-sekundowe;
przerwy, wyswietlacz powrdci do trybu FLR 1 OPT, a takze
przywrdcony zostanie poprzedni stan/poprzednia wartosé.
Zegar resetuje si¢ do dziesigciu sekund, jesli w trybie
wprowadzania ustawienl zostanie naci$niety dowolny przycisk
pilota.

1. Naci$nij przycisk ALL START

20

Zostang wyswietlone wartosci 1 napis FLRS oraz OPTS.
Ustaw predkosci w nastepujacy sposéb:

* Ustaw predkosé podtogi za pomocs przycisku
INCREASE FLOOR SPEED lub DECREASE
FLOOR SPEED

aD aD

“Jub =

* Ustaw predkos¢ osprzetu za pomocg przycisku
INCREASE OPTION SPEED lub DECREASE
OPTION SPEED

* %*

<) lub =

Naci$nij przycisk ALL START, aby uruchomi¢ podloge
1 osprzet.

Nacisnij przycisk ALL START, aby zapisa¢ wartosci.

Na wyswietlaczu pojawi si¢ napis ALL STORE
(Zapisz wszystko). Zapisana warto§¢ zostanie uzyta
przy kazdym uruchomieniu osprzetu do momentu
ponownej zmiany ustawienia.

Informacja: Zaréwno podloga, jak i osprzet musza
by¢ uruchomione, aby méc zapisaé ustawienia za
pomoca przycisku ALL START. Jezeli jedno z nich
jest lub oba sa wylaczone, naci$nigcie przycisku
ALL START spowoduje uruchomienie obu lub
uruchomienie tego, ktére nie dzialalo. Zadne
informacje nie sa zapisywane, a przegladane polecenia
sq wczesniej zapisanymi ustawieniami dla podtogi i
osprzetu.

Nalezy pamigtad, ze zapisane polecenie dla podtogi i
osprzetu jest uzywane dwukrotnie, raz w przypadku
indywidualnego polecenia wydanego za pomoca
przycisku FLOOR START lub OPTION START , a
raz w przypadku podwdjnego dziatania za pomoca
przycisku ALL START; w kazdym z przypadkéw jest
to ta sama liczba.



Ustawianie przyci skow 3. Za pomoca przyciskéw START i STOP mozna

sterowa podioga 1 osprzetem odpowiednio do

ustawienia wstepnego 1,2i 3 potrzcb.

Pilot zdalnego sterowania posiada przyciski Pilot zdalnego
sterowania posiada trzy przyciski USTAWIEN WSTEPNYCH,
pod ktérymi mozna zaprogramowac ustawienia predkosci
podtogi i osprzetu. Kazdy przycisk USTAWIENIA WSTEPNEGO
dziata zasadniczo jako tryb podgladu dla przycisku ALL
START z tym ze uzywaja one innych szybko przywolywanych
wartoscl predkosci zdefiniowanych przez uzytkownika.

Jesli podtoga lub osprzet dziataja w chwili naci$nigcia
przycisku USTAWIENTIA WSTEPNEGO, zostang wySwietlone
wartosci podgladu zaréwno dla podlogi, jak i osprzetu, a
jesli nastepnie zostanie naci$nigty przycisk ALL START,
biezace wartosci robocze zostang zastapione przez wartosci
ustawien wstepnych. Jezeli przycisk ALL START nie zostanie
naci$niety w ciagu 10 sekund, system powrdci do zapisanych
wczedniej wartosci.

Ponizsza procedura pozwala na ustawienie wartosci
przyciskuUSTAWIENIA WSTEPNEGO:

1. Uruchom podloge i osprzet indywidualnie lub
przyciskiem ALL START.

2. Ustaw zadane predkosci zaréwno podlogi, jak i
osprzetu za pomocg odpowiednich przyciskéw
ZWIEKSZANIA lub ZMNIEJSZANIA predkosci dla
kazdego wyjscia.

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk STORE, a nastepnie
naci$nij wymagany PRZYCISK USTAWIENIA WSTEPNEGO
(1, 2 1ub 3).

000
000
000
=

nastepnie :

lub S

Na ekranie pojawi si¢ napis PRESET SAVED.

Informacja: W razie przytrzymania przycisku STORE

i naci$niecia przycisku USTAWIENIA WSTEPNEGO kiedy
podloga ani osprzet nie sa wylaczone, nowe wartosci dla
podtogi lub osprzetu nie zostang zapisane; nastawa zachowa
poprzednio zapisane wartosci.

Korzystanie z trybu nastaw

1. Naci$nij pozadany przycisk WSTEPNEGO USTAWIENIA
(1, 2 lub 3), aby wyswietli¢ ustawienia dla podlogi i
osprzetu.

2. Nacisénij przycisk ALL START, aby uruchomi¢ podloge
1 osprzet (jesli wiaczona jest instalacja hydrauliczna).
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Rozwigzywanie problemow

Sprawdzanie kodéw usterek

Jezeli dioda diagnostyczna LED wskazuje na wystepowanie usterki systemowej, sprawdz kody usterki, aby
okresli¢ problem wystepujgcy w maszynie.

Wejscie do trybu diagnostycznego i sprawdzenie kodéw
1. Nacis$nij PRZYCISK ZATRZYMANIA AWARYJNEGO, aby wytgczyé zasilanie.

2. Zdejmij zabezpieczony przed zgubieniem kapturek z obu mostkowych ztgcz diagnostycznych (Rysunek
32, A).
3. Podigcz ze sobg mostkowe ztgcza diagnostyczne (Rysunek 32, B).

G028876

9028876

Rysunek 32

4. Pociggnij za przycisk ZATRZYMANIA AWARYJINEGO, aby wtaczy¢ zasilanie.
5. Policz liczbe blyskéw, aby okresli¢ kod usterki, a nastepnie postepuj zgodnie z ponizszg tabela.

Informacja: W razie wystepowania wielu usterek wszystkie kody usterek zostang wyswietlone kodem
btyskowym i po dtuzszej przerwie zostang wyswietlone ponownie.
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Kod

Schemat btyskéw diody LED

Zachowanie

Informacje szczegétowe

Usterki dotyczgce maszyny

11

Jeden blysk, przerwa, jeden btysk,
dtuzsza przerwa, powtorzenie.

Utrata tgcznosci ze stacjg bazowa.

Odtgczone ztgcze — zlokalizyj
obluzowane lub odtgczone ztgcze
wigzki przewodow i podiacz je.

Usterka okablowania — skontaktuj
sie z dystrybutorem Toro.

Wadliwa stacja bazowa — skontaktuj
sie z dystrybutorem Toro.

12

Jeden bitysk, przerwa, dwa btyski,
dtuzsza przerwa, powtorzenie.

Niezgodnos$¢ wersiji stacji bazowej
lub pilota sterowania

Niewtasciwa wersja oprogramowania
(zainstaluj wtasciwg wersje
oprogramowania za pomoca
testera TORODIAG), skontaktuj sie z
dystrybutorem Toro.

13

Jeden blysk, przerwa, trzy btyski,
dtuzsza przerwa, powtorzenie.

Niewtasciwy pilot sterowania —
nieobstugiwany przez wersje A
oprogramowania

Niewlasciwe skojarzenie produktu
(np. préba obstugiwania maszyny
ProPass za pomocg pilota MH-400)

Skasowanie kodu usterki

Po rozwigzaniu problemu nalezy skasowac kody usterek poprzez odtgczenie i ponowne podtgczenie ztgcz
diagnostycznych. Dioda diagnostyczna miga z czestotliwoscig 1 btysku na sekunde (1 Hz).

Wyjscie z trybu diagnostycznego

1.

Nacisnij przycisk ZATRZYMANIA AWARYJNEGO, aby wytgczy¢ zasilanie; patrz Przycisk zatrzymania
awaryjnego (Strona 12)

Roztgcz mostkowe ztgcza diagnostyczne (Rysunek 32, B).

Zatoz kapturki na oba mostkowe ztgcza diagnostyczne (Rysunek 32, A).
Pociggnij za przycisk ZATRZYMANIA AWARYJNEGO, aby wigczy¢ zasilanie.
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Komunikaty sterownika recznego

Wyswietlany komunikat

Opis

ASSOC PENDING (OCZEKIWANIE NA
KOJARZENIE)

Kojarzenie dopiero nastapi.

ASSOC ACTIVE (KOJARZENIE
AKTYWNE)

Préba kojarzenia w toku.

POWER UP BASE (NAtADUJ STACJE
BAZOWA)

Nataduj stacje bazowa.

ASSOC PASS (KOJARZENIE UDANE)

Préba kojarzenia zakohczona powodzeniem.

ASSOC EXIT (WYJSCIE Z KOJARZENIA)

Wyjscie z trybu kojarzenia

ASSOC FAIL (NIEPOWODZENIE
KOJARZENIA)

Préba kojarzenia zakohczona niepowodzeniem.

PRESS STORE (NACISNIJ PRZYCISK
ZAPISANIE)

Nacisnij przycisk STORE.

ALL STORE (ZAPISZ WSZYSTKO)

Zapisz wszystkie biezgce wartosci nastawy w biezgcej pamieci robocze;j.

OPTION STORE (ZAPISZ OSPRZET)

Zapisz biezgce ustawienia osprzetu w biezgcej pamieci roboczej.

BELT STORE (ZAPISZ PRZENOSNIK
TASMOWY)

Zapisz biezgce ustawienia podtogi w biezgcej pamieci robocze;.

PRESET 1 STORE (ZAPISZ WSTEPNE
USTAWIENIE 1)

Zapisz biezace ustawienie wstepne 1 w biezgcej pamigci robocze;j.

PRESET 2 STORE (ZAPISZ WSTEPNE
USTAWIENIE 2)

Zapisz biezgce ustawienie wstepne 2 w biezgcej pamieci robocze;.

PRESET 3 STORE (ZAPISZ WSTEPNE
USTAWIENIE 3)

Zapisz biezgce ustawienie wstepne 3 w biezgcej pamieci robocze;.

WAITING FOR BASE (OCZEKUJE NA
STACJE BAZOWA)

Sterownik reczny oczekuje na odpowiedz ze stacji bazowe;j.

HOPPER UP (KOSZ W GORE)

Sterownik reczny wysyta polecenie uniesienia kosza samowytadowczego.

HOPPER DOWN (KOSZ W DOL)

Sterownik reczny wysyta polecenie opuszczenia kosza samowytadowczego.

PROPASS REV XX

Produkt, ktéorym system ma kierowac.

MH400 REV XX

Produkt, ktéorym system ma kierowac.

BAT XX% Pozostaty czas uzycia baterii w procentach.

Battery X.X V Pozostaty czas uzycia baterii w woltach.

CHANNEL X (KANAL X) Kanat obecnie uzywany przez system

HH ID XXXXXX Identyfikator recznego pilota

BASE ID XXXXXX Identyfikator stacji bazowej

FLR XX% Biezgca predkos¢ podtogi podana w procentach.

OPT XX% Biezgca predkos¢ osprzetu podana w procentach.

FLRS XX% Wyswietlenie $redniej predkosci podiogi i osprzetu z poleceniem 0% do wyjscia,
OPTS XX% pozwalajgc operatorowi na zastosowanie biezgcego ustawienia lub jej zmiane.
FLR OFF Wyswietla stan podtogi i osprzetu w stanie wylgczonym.

OPT OFF

SERVICE ACTIVE

Narzedzie serwisowe jest aktywne.

SERVICE NO APP

Narzedzie serwisowe nie posiada wgranej poprawnej aplikacji.
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Notatki:
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