
Form No. 3462-570 Rev B
ชดปรบระดบ Ultra Sonic Boom™

เครองฉดพนสารเคมในสนาม Multi-Pro 5800, 1750 และ WM
และระบบฉดพน Workman® 200 รนป 2013 เปนตนไป
หมายเลขรน 41219—หมายเลขซเรยล 316000001 และขนไป

คำแนะนำในการตดตง

ขอมลเบองตน
อปกรณตอพวงนชวยรกษาระยะหางระหวางหวฉดของแขนบมกบพนใหเทากนตลอดเวลาขณะฉดพนสารเคมในสนามทไมเรยบเสม
อกน และผลตมาเพอผใหบรการมออาชพทตองการนำไปใชงานเชงพาณชย เหมาะกบงานฉดพนในสนามกอลฟ สวนสาธารณะ
สนามกฬา และพนทเชงพาณชยเปนหลก โดยออกแบบมาเพอใชงานรวมกบอปกรณทผผลตกำหนดเทานน

ผลตภณฑนไดมาตรฐานตามคำสงยโรปทเกยวของทงหมด หากตองการรายละเอยด โปรดดใบรบรอง (DOI) ของผลตภณฑ

การตดตง
ชนสวนหลวม
ใชแผนภมดานลางเพอยนยนวาจดสงชนสวนทงหมดแลว

ขนตอน คำอธบาย จำนวน ใช

1 ไมตองใชชนสวน – เตรยมอปกรณ

บานพบ 2
แถบเหลกงอ (อปกรณทไมไดตดตงแขนบมแ
บบปดฝาครอบ) 2

แถบเหลกงอ
(อปกรณทตดตงแขนบมแบบปดฝาครอบ) 2

แถบเหลกดานบน 2
สปรงอด 4
บชชง 8
สลกเกลยว (5/16 x 3-1/4 นว) 4
แหวนเรยบ 12

2

นอตลอก (5/16 นว) 4

ประกอบบานพบยดเซนเซอร

3 ไมตองใชชนสวน – ปรบสปรงบานพบของแขนบม

4 ไมตองใชชนสวน – เตรยมแขนบม

สวนชดควบคมไฮดรอลก 15 ขอตอตรงไฮดรอลก 4
เปลยนชดควบคมกระบอกสบยก

แขนรองรบแขนบม 26 ฝาครอบ 2 เปลยนแขนรองรบแขนบม
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ขนตอน คำอธบาย จำนวน ใช
เซนเซอรแขนบมโซนก 2
โครงยด 2
ปลกตงโปรแกรม 2
ฝาครอบเซนเซอร 2
กระปกเซนเซอรสวนลาง 2
ทอลดแรงดน 2
โครงยดแผงครอบเซนเซอร 2
สายเคเบลเซนเซอร (4 ม.) 2
นอตตวใหญ 4
สลกเกลยวรปตว U 6
นอตลอค (1/4 นว) 8
สลกเกลยว (5/16 x 3/4 นว) 8
สลกเกลยว (5/16 x 1 1/4 นว) 4
นอตลอก (5/16 นว) 12

7

สายรด 12

ตดตงเซนเซอรแขนบมโซนก

8 ไมตองใชชนสวน – ตอชดสายไฟทชดควบคมการยกแขนบม

สวนควบคมระบบไฟฟา 1
สลกเกลยว (1/4 x 1 1/8 นว) 49
นอตลอก (¼ นว.) 4

ตดตงสวนควบคมระบบไฟฟา

สวตชกระดก (ไฟสวาง) 110 สายรด 12
การตดตงสวนควบคม

11 ไมตองใชชนสวน – ตอสวตชยกแขนบมเขากบชดสายไฟแขนบมโ
ซนก

12 ไมตองใชชนสวน – ตดตงชดปรบระดบแขนบมอลตราโซนกในขน
ตอนสดทาย

13 ไมตองใชชนสวน – ปรบเทยบแขนบมโซนก

สำคญ: หากตองการตดตงชดอปกรณน คณตองซอและตดตงชดเสรมแขนบมอลตราโซนกแยกดวย
สงซอชดเสรมแขนบมอลตราโซนกตอไปนมาใชงานรวมกบอปกรณของคณ :

Multi Pro 1750—ชดเสรม หมายเลขอะไหล 130-8227

Multi Pro 5800—ชดเสรม หมายเลขอะไหล 130-8229

Multi Pro WM—ชดเสรม หมายเลขอะไหล 133-2808

หมายเหต: ดดานซายและขวาของรถจากตำแหนงปกตในการควบคมรถ

1
การเตรยมอปกรณ
ไมตองใชชนสวน

ขนตอน
1. ทำความสะอาดภายนอกของอปกรณและเครองฉดพนสารเคม โปรดดคมอผใชของอปกรณ
2. เคลอนยายอปกรณไปยงพนราบ ดบเครองยนต ดงเบรกมอ และดงกญแจออก
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ขอควรระวง
หากคณเสยบกญแจทงไว
อาจมคนสตารทเครองยนตโดยไมตงใจและทำใหคณหรอคนทอยรอบขางบาดเจบได
ดงกญแจออกจากสวตชสตารทกอนตดตงชดเครองมอ

g038082

รป 1

3. ถอดสายไฟแบตเตอรขวลบออกจากแบตเตอร โปรดดคมอผใชของอปกรณ

2
การประกอบบานพบยดเซนเซอร
ชนสวนทตองใชสำหรบขนตอนน:

2 บานพบ

2 แถบเหลกงอ (อปกรณทไมไดตดตงแขนบมแบบปดฝาครอบ)

2 แถบเหลกงอ (อปกรณทตดตงแขนบมแบบปดฝาครอบ)

2 แถบเหลกดานบน

4 สปรงอด

8 บชชง

4 สลกเกลยว (5/16 x 3-1/4 นว)

12 แหวนเรยบ

4 นอตลอก (5/16 นว)

ขนตอน
หมายเหต: การประกอบอปกรณยดเซนเซอรนนตองดวาไดตดตงชดแขนบมแบบปดฝาครอบ (รน 41602) หรอไม
1. แยกบานพบและแถบเหลกออกมาดงแสดงใน รป 2 (สำหรบแขนบมแบบไมปดฝาครอบ) หรอ รป 3

(สำหรบแขนบมแบบปดฝาครอบ)
หมายเหต: ในชดจะประกอบดวยแถบเหลกงอ 2 ชน จำนวน 2 ชด ชดหนงใชสำหรบแขนบมแบบไมปดฝาครอบ
สวนอกชดหนงใชสำหรบแขนบมแบบปดฝาครอบ ดงนน จะมแถบเหลกงอ 2 ชน จำนวน 1 ชด
(สำหรบแขนบมแบบปดฝาครอบหรอแขนบมแบบไมปดฝาครอบ) ทคณไมไดตดตงบนอปกรณ
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หมายเหต: แถบเหลกดานบนสำหรบแขนบมแบบไมปดฝาครอบนำมาใชเปนแถบเหลกดานลางของแขนบมแบบปดฝาค
รอบได

g332525

รป 2
เครองพนสารเคมทใชแขนบมแบบไมปดฝาครอบ

1. แถบเหลกดานบน 3. บชชง (8)
2. แถบเหลกงอ (2) 4. บานพบ (2)

g332524

รป 3
เครองพนสารเคมทใชแขนบมแบบปดฝาครอบ

1. แถบเหลกดานลาง 3. บชชง (8)
2. แถบเหลกงอ (2) 4. บานพบ (2)

2. สอดบชชงเขาไปในทอขนาดเลกบนบานพบและแถบเหลก ดงแสดงใน รป 2 หรอ รป 3
3. สวมแหวนเรยบบนสลกเกลยวแตละอน ทง 2 อน (5/16 x 3 1/4 นว)
4. สอดสลกเกลยวผานทอบนบานพบทตดตงเรยบรอยแลว บานพบ และแถบเหลก ดงแสดงใน รป 4 หรอ รป 5
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g035695

รป 4
วธประกอบสำหรบแขนบมแบบไมปดฝาครอบ

1. สลกเกลยว (5/16 x 3-1/4 นว) 3. สปรง
2. แหวนเรยบ 4. นอตลอก (5/16 นว)

g035696

รป 5
วธประกอบสำหรบแขนบมแบบปดฝาครอบ

1. สลกเกลยว (5/16 x 3-1/4 นว) 3. สปรง
2. แหวนเรยบ 4. นอตลอก (5/16 นว)

5. สวมแหวนเรยบบนปลายสลกเกลยวแตละอน (รป 4 หรอ รป 5)
6. สวมสปรงเขากบปลายสลกเกลยวแตละอน (รป 4 หรอ รป 5)
7. ใสแหวนเรยบและนอตลอกเขากบปลายสบกเกลยวแตละอน (รป 4 หรอ รป 5) แลวขนนอตลอกจนกระทงสปรงแนน

หมายเหต: บานพบจะตองไมแนนจนเกนไป จนทำใหเซนเซอรหมนอยางอสระบนบานพบไมได
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3
การปรบสปรงบานพบของแขนบม
ไมตองใชชนสวน

ขนตอน
สำคญ: การใชงานระบบฉดพนโดยทสปรงของแขนบมมแรงอดไมถกตองอาจทำใหชดแขนบมเสยหายได
ดงนนใหวดความสงของสปรง และใชนอตสวมทบอดสปรงจนไดความสง 36 มม. (1.40 นว) ถาจำเปน

หาผชวยมาคนหนงหรอใชอปกรณชวยยกหนนแขนบมไว ขณะปรบความสงของสปรงบนบานพบแขนบม
1. ยดแขนบมดานนอกใหอยในตำแหนงฉดพน (แนวนอน)
2. หนนแขนบมขณะปรบความสงของสปรง
3. ทโครงยดแกนหมนและบานพบของแขนบมดานนอก ใหปรบนอตสวมทบของสปรงดานบนจนวดความสงของสปรงได

36 มม. (1.40 นว)
4. ปรบนอตสวมทบของสปรงดานลางจนวดความสงของสปรงได 36 มม. (1.40 นว)
5. ทำซำขนตอนท 3 และ 4 สำหรบสปรงดานบนและดานลางของแขนบมดานนอกอกขางหนง
6. วดแรงอดของสปรงดานบนและดานลางทบานพบแขนบมในขณะทแขนบมอยในตำแหนงกางออก (รป 6)

A. อนสปรงทกตวจนวดความสงของสปรงได 36 มม. (1.40 นว)
B. ใชนอตสวมทบอดสปรงทกตวจนวดความสงของสปรงไดมากกวา 36 มม. (1.40 นว)

g227818

รป 6

1. สปรงแขนบม 2. นอตสวมทบ
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4
การปรบแขมบม
ไมตองใชชนสวน

ขนตอน
หมายเหต: คณตองใชบลอกไม 2 ชน ทสงประมาณ 10 ซม. (4 นว) สำหรบขนตอนน

แขนบมถกตงคามาจากโรงงานใหเลอนลงมาไดไมเกนตำแหนงแนวนอน
หากตองการใหชดแขนบมอลตราโซนกรกษาระยะหางระหวางหวฉดกบพนใหเทากนตลอดเวลาเมอเนนลาดตำกวาระดบของอปกรณ
คณตองปรบระบบรองรบแขนบมใหแขนบมสามารถเลอนลงมาตำกวาตำแหนงแนวนอน
เพอใหระยะหางระหวางหวฉดกบพนยงคงเทาเดม
1. ยกแขนบมขนมาและพกแขนบมในรางเคลอนยาย
2. ทโครงยดแกนหมนของสวนแขนบมดานนอก ใหถอดปนตวอารทยดปลายกานกระบอกสบยกเขากบโครงยดแกนหมน

(รป 7)

หมายเหต: เกลยวเปลอยบนปลายกานกระบอกสบจะตองไมยาวกวา 16 มม. (5/8 นว) เพอปองกนไมใหเกลยวคลายออก
และกานหลดออกมา

g035698

รป 7

1. ปลายกาน—เกลยวเปลอยตองยาวไมเกน 16 มม. (5/8 นว) 4. หมดเคลวส
2. นอตสวมทบ 5. ปนตวอาร
3. กระบอกสบยก 6. โครงยดแกนหมน (สวนแขนบมดานนอก)

3. ลดระดบสวนแขนบมดานนอกดวยความระมดระวงลงบนยงบลอกไมทมความสงประมาณ 10 ซม. (4 นว) ดงแสดงใน รป 8
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g017132

รป 8

1. แขนบมดานนอก 2. บลอกไม—สง 10 ซม. (4 นว)

4. สตารทอปกรณและยดกระบอกสบยกออกจนสด
5. คลายนอตสวมทบทปลายกานของกระบอกสบยกแตละอน (รป 7)
6. ปรบปลายกานของกระบอกสบยกจนกระทงรบนปลายกานตรงกบรบนโครงยดแกนหมนของสวนแขนบม (รป 7)
7. ทโครงยดแกนหมนแตละดาน ใหยดปลายกานเขากบโครงยดดวยหมดเคลวสทคณถอดออกมาในขนตอนท 2
8. ยดปนเสยบถางเขากบโครงยดแกนหมนโดยใชปนตวอาร (รป 7) ทคณถอดออกมาในขนตอนท 2
9. ขนนอตสวมทบบนกานกระบอกสบแตละอนจนกระทงแนบสนท (รป 7)

5
การเปลยนชดควบคมกระบอกสบยก
ชนสวนทตองใชสำหรบขนตอนน:

1 สวนชดควบคมไฮดรอลก

4 ขอตอตรงไฮดรอลก

การประกอบชดควบคมการยกกระบอกสบ
1. ทดานหลงของเครองพนสารเคม ใหตดปายทอของชอง P และชอง T ของชดควบคมกระบอกสบยก (รป 9)
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g035705

รป 9

1. ชอง T (ชดควบคมกระบอกสบยก) 3. ขอตอตรงไฮดรอลก (3/8 นว)
2. ชอง P (ชดควบคมกระบอกสบยก)

2. ถอดทอออกจากขอตอตรงไฮดรอลกทชอง P และชอง T ของชดควบคมกระบอกสบยก (รป 9)
3. ถอดขอตอตรงไฮดรอลกออกจากชอง P และชอง T ของชดควบคมกระบอกสบยกอนเกา (รป 9)
4. ถอดขอตอวนจฉยและฝาปดออกจากชอง G ของชดควบคมกระบอกสบยกอนเกา (รป 10)

g035706

รป 10

1. ขอตอวนจฉยและฝาปด 2. ชอง G (ชดควบคมกระบอกสบยก)

5. ทชดควบคมกระบอกสบยก ใหประกอบขอตอตรงไฮดรอลก (รป 11) ทคณถอดออกมาในขนตอนท 3 เขากบชอง P และ T
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g035707

รป 11

1. ขอตอตรงไฮดรอลก (1/2 นว) 6. ชอง C3 (ชดควบคมกระบอกสบยก)
2. ชอง C1 (ชดควบคมกระบอกสบยก) 7. ชอง G (ชดควบคมกระบอกสบยก)
3. ชอง C2 (ชดควบคมกระบอกสบยก) 8. ชอง C4 (ชดควบคมกระบอกสบยก)
4. ชอง P (ชดควบคมกระบอกสบยก) 9. ขอตอวนจฉยและฝาปด
5. ขอตอตรงไฮดรอลก (3/8 นว)

6. ประกอบขอตอตรงไฮดรอลก 4 อนจากชดปรบระดบแขนบมอลตราโซนกเขากบชอง C1, C2, C3 และ C4
เขากบชดควบคมกระบอกสบยกอนใหม (รป 11)

7. ประกอบขอตอวนจฉยและฝาปดทถอดออกมาในขนตอนท 4 เขากบชอง G ของชดควบคมกระบอกสบยกอนใหม (รป 11)
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การเปลยนชดควบคมการยกกระบอกสบ
1. ถอดฝาครอบออกจากชดควบคมกระบอกสบยก ถามฝาครอบอย
2. ตดปายทอทงหมดทตอเขากบชดควบคมกระบอกสบยก (ชอง C1, C2, C3 และ C4)

จากนนถอดทอออกจากชดควบคมกระบอกสบยก (รป 12)

g035729

รป 12

1. สลกเกลยว 4. ทอกระบอกสบยก
2. ชดควบคมกระบอกสบยก 5. โครงยด
3. ขวตอสายไฟ (ชดสายไฟดานหลง) 6. นอตลอค

3. ถอดขวตอชดสายไฟดานหลงออกจากโซเลนอยดของชดควบคมกระบอกสบยก (รป 12)
4. ถอดชดควบคมกระบอกสบยกออกจากโครงยดโดยการถอดสลกเกลยว 2 ตว และนอตลอก 2 ตวออกมา (รป 12)

หมายเหต: เกบสลกเกลยว 2 ตว และนอตลอก 2 ตวเอาไวกอน
5. เปลยนโครงยดชดควบคมกระบอกสบ โปรดดคำแนะนำการตดตงชดเสรมแขนบมอลตราโซนก

• รน Multi Pro 1750—ชดเสรม หมายเลขอะไหล 130-8227
• รน Multi Pro 5800—ชดเสรม หมายเลขอะไหล 130-8229
• รน Multi Pro WM—ชดเสรม หมายเลขอะไหล 133-2808

6. ตดตงชดควบคมกระบอกสบชดใหมบนโครงยด โดยใชสลกเกลยว 2 ตวและนอตลอก 2 ตวทถอดออกมาในขนตอนท 4
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g035730

รป 13

1. สลกเกลยว 3. โครงยด (ชดเสรมแขนบมอลตราโซนก)
2. ชดควบคมกระบอกสบยก 4. นอตลอค

7. ตอทอทงหมดเขากบขอตอของชดควบคมกระบอกสบตามขนตอนตอไปน
• ทอของถงไฮดรอลก (3/8 นว) ทตอมาจากตวกรองขากลบตองตอเขากบชอง “T”
• ทอแรงดน (3/8 นว) ตองตอเขากบชอง “P”
• ทอ (1/4 นว) ทตอมาจากชองขยายของกระบอกสบยกแขนบมตองตอเขากบชอง C1 และ C3

บนชดควบคมกระบอกสบยก
• ทอ (1/4 นว) ทตอมาจากชองหดกลบของกระบอกสบยกแขนบมตองตอเขากบชอง C2 และ C4

บนชดควบคมกระบอกสบยก
สำคญ: ตรวจสอบใหแนใจวาคณตอทอทงหมดถกตอง

8. ไลอากาศในระบบไฮดรอลก โปรดดคมอผใช
หมายเหต: คณตองตอชดสายไฟจากชดแขนอลตราโซนกขากบโซเลนอยดของชดควบคมกระบอกสบยกใน 8
การตอชดสายไฟทชดควบคมการยกแขนบม (หนา 21)

6
การเปลยนแขนรองรบแขนบม
ชนสวนทตองใชสำหรบขนตอนน:

2 แขนรองรบแขนบม

2 ฝาครอบ

ขนตอน
แขนรองรบแขนบมอนใหมชวยใหคณพบแขนบมขนโดยทแขนบมแตละดานไมสมผสกน
ปองกนไมใหเซนเซอรทอยบนแขนบมเสยหาย
1. ถอดแขนรองรบแขนบมทง 2 อนออก โดยถอดสลกเกลยวและนอตออก (รป 14)

หมายเหต: เกบสลกเกลยวและนอตเอาไวกอน เพอใชตดตงแขนรองรบแขนบมอนใหม
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g017146

รป 14

1. ฝาครอบ (2) 3. สลกเกลยว (2)
2. แขนรองรบแขนบม (2) 4. นอต (2)

2. ตดตงแขนรองรบแขนบมอนใหมทละอน โดยยดดวยสลกเกลยวและนอตทถอดออกมากอนหนาน
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7
การตดตงเซนเซอรแขนบมโซนก
ชนสวนทตองใชสำหรบขนตอนน:

2 เซนเซอรแขนบมโซนก

2 โครงยด

2 ปลกตงโปรแกรม

2 ฝาครอบเซนเซอร

2 กระปกเซนเซอรสวนลาง

2 ทอลดแรงดน

2 โครงยดแผงครอบเซนเซอร

2 สายเคเบลเซนเซอร (4 ม.)

4 นอตตวใหญ

6 สลกเกลยวรปตว U

8 นอตลอค (1/4 นว)

8 สลกเกลยว (5/16 x 3/4 นว)

4 สลกเกลยว (5/16 x 1 1/4 นว)

12 นอตลอก (5/16 นว)

12 สายรด

การตดตงสวนยดเซนเซอร
1. ตดตงโครงยดทดานหนาของแขนบมแตละฝง ใกลกบหวฉดดานนอกสด (รป 15 และ รป 16) ดวยสลกเกลยวรปตว U 3

ตว และนอตลอก (1/4 นว) 6 ตว

g017147

รป 15
มมมองดานหนา

1. โครงยด (2) 2. สลกเกลยวรปตว U (6)

14
 



g017148

รป 16
มมมองดานหลง

1. โครงยด (2) 2. นอตลอค (1/4 นว) (12)

2. ตดตงโครงยดแผงครอบเซนเซอรเขากบโครงยด โดยใชสลกเกลยว (5/16 x 3/4 นว) 2 ตว และนอตมบา (5/16 นว)
2 ตว ดงแสดงใน รป 17

g017149

รป 17

1. โครงยดแผงครอบเซนเซอร

3. ตดตงอปกรณยดเซนเซอรเขากบโครงยดแผงครอบเซนเซอร โดยใชสลกเกลยว (5/16 x 3/4 นว) 2 ตวและนอตลอก (5/16
นว) 2 ตว ดงแสดงใน รป 18 (สำหรบแขนบมแบบไมปดฝาครอบ) หรอ รป 19 (สำหรบแขนบมแบบปดฝาครอบ)
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g035750

รป 18
วธประกอบสำหรบอปกรณทไมไดตดตงแขนบมแบบปดฝาครอบ

1. นอตลอก (5/16 นว) 3. บานพบ (ของอปกรณยดเซนเซอร)
2. โครงยดแผงครอบเซนเซอร 4. สลกเกลยว (5/16 x 3/4 นว)

g017150

รป 19
วธประกอบสำหรบอปกรณทตดตงแขนบมแบบปดฝาครอบ

1. โครงยดแผงครอบเซนเซอร 2. บานพบ (ของอปกรณยดเซนเซอร)

4. ทำซำขนตอน 1 ถง 3 สำหรบสวนแขนบมดานนอกอกฝงหนงของอปกรณ
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การตดตงเซนเซอร
หมายเหต: สำหรบการตดตงฝากนฝน โปรดด การจดเกบ (หนา 38)
1. ตดตงกระปกเซนเซอรสวนลางเขากบอปกรณยดเซนเซอร (รป 20) โดยใชสลกเกลยว (5/16 x 1 1/4 นว) 2 ตว

และนอตลอก (5/16 นว) 2 ตว

g035749

รป 20
วธประกอบสำหรบอปกรณทไมไดตดตงแขนบมแบบปดฝาครอบ

1. แถบเหลกดานลาง 3. สลกเกลยว (5/16 x 1 1/4 นว)
2. กระปกเซนเซอรสวนลาง 4. นอตลอก (5/16 นว)

2. ตดตงเซนเซอรตามขนตอนตอไปน
A. ประกอบนอตตวใหญเขากบเซนเซอร (รป 21)
B. สอดเซนเซอรเขาไปในกระปกเซนเซอรสวนลาง (รป 21)
C. ปรบนอตจนกระทงเซนเซอรแนบกบกนกระปกสวนลาง
D. ประกอบนอตตวใหญอกตวหนงเขากบเซนเซอร (รป 21)
E. ขนนอตจนไดแรงบด 18 ถง 22 นวตนเมตร (13 ถง 16 ฟตปอนด)

หมายเหต: ไมตองใชแหวนลอกทใหมาพรอมกบเซนเซอร ใหทงไป
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g035748

รป 21

1. กระปกเซนเซอรสวนลาง 3. เซนเซอร
2. นอตตวใหญ

3. เสยบปลกตงโปรแกรมเขากบเซนเซอร (รป 22)

สำคญ: ตรวจดใหแนใจวาลกศรใตตว “T” แนวนอน ตรงกบรองบนขอบดานบนของเซนเซอร (รป 22)

g017158

รป 22

1. ตว “T” แนวนอน (ปลกตงโปรแกรม) 3. รอง (เซนเซอร)
2. ลกศรตรงกบรอง (ปลกตงโปรแกรม) 4. เซนเซอร

4. ทำซำขนตอน 1 ถง 3 สำหรบสวนแขนบมดานนอกอกฝงหนงของอปกรณ
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การตดตงชดสายไฟและกระปกสวนบน
1. ตอขวตอกลมตวเมย 4 รของชดสายไฟเซนเซอรเขากบขวตอ 4 ขาของเซนเซอร (รป 23)

g035753

รป 23

1. ขวตอ 4 ขา (เซนเซอร) 2. ขวตอกลมตวเมย 4 ร (ชดสายไฟเซนเซอร)

2. เดนชดสายไฟตามแนวดานหนาของสวนแขนบมดานนอก ผานขอรด ไปจนถงขวตอตวเมย 4
รของชดสายไฟจากชดเสรมแขนบมอลตราโซนก ซงอยดานหนาของชดควบคมกระบอกสบยก (รป 24)

g035752

รป 24

1. ขวตอตวเมย 4 ร (ชดสายไฟของชดเสรมแขนบมอลตราโซนก 3. ขอรด
2. ชดสายไฟเซนเซอร 4 ขา 4. สายรด

3. ตอขวตอ 4 ขาของชดสายไฟเซนเซอรดานซายและดานขวาเขากบขวตอตวเมย 4
รของชดสายไฟสำหรบชดเสรมแขนบมอลตราโซนก (รป 24) ทตดปายวา เซนเซอรโซนกดานซาย และ เซนเซอรโซนกดานขวา

4. ตดตงกระปกเซนเซอรสวนบนไวเหนอเซนเซอร และบนกระปกเซนเซอรสวนลาง (รป 25)

หมายเหต: สายไฟของเซนเซอรจะตองลอดผานชองเลกๆ บนฝาครอบ กอนจะเขาไปอยในกระปกสวนบน
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g035751

รป 25

1. กระปกสวนลาง 2. กระปกสวนบน

5. ใชสายรดยดสายไฟจากเซนเซอรเขากบแขนบม (รป 24)

สำคญ: เหลอชองวางระหวางสายไฟกบเซนเซอรไวบางสวน เพอใหเซนเซอรสามารถหมนไดอยางอสระบนบานพบ
โดยไมดงรงสายไฟ

6. ทำซำขนตอน 1 ถง 5 สำหรบสวนแขนบมดานนอกอกฝงหนงของอปกรณ

หมายเหต: สำหรบแขนบมแบบปดฝาครอบเทานน: เซนเซอรจะตองไมตรวจจบฝาครอบแขนบม
เพราะอาจจะรบกวนสญญาณได หากคณพบปญหาระหวางการปรบเทยบ ใหเชคเซนเซอร
โดยดใหแนใจวาสญญาณของเซนเซอรไมตรวจจบฝาครอบแขนบม
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8
การตอชดสายไฟทชดควบคมการยกแขนบม
ไมตองใชชนสวน

ขนตอน
1. ทดานหนาของชดควบคมกระบอกสบยก ใหตอขวตอไฟฟา 4 ตวของชดสายไฟแขนบมโซนกเขากบโซเลนอยดควบคมกา

รยกแขนบม ดงแสดงใน รป 26

g035890

รป 26

1. ขวตอ 2 ขา—แขนบมขวายกลง (โซเลนอยด S2) 6. ขวตอตวเมย 2 ร—แขนบมขวายกลง (ชดสายไฟแขนบมโซนก)
2. ขวตอ 2 ขา—แขนบมขวายกขน (โซเลนอยด S2) 7. ขวตอตวเมย 2 ร—แขนบมขวายกขน (ชดสายไฟแขนบมโซนก)
3. ขวตอ 2 ขา—แขนบมขวายกขน (โซเลนอยด S3) 8. ขวตอตวเมย 2 ร—แขนบมซายยกขน (ชดสายไฟแขนบมโซนก)
4. ขวตอ 2 ขา—แขนบมขวายกลง (โซเลนอยด S3) 9. ขวตอตวเมย 2 ร—แขนบมซายยกลง (ชดสายไฟแขนบมโซนก)
5. ดานหนารถ

2. ทดานหลงของชดควบคมกระบอกสบยก ใหตอขวตอไฟฟา 2 ตวของชดสายไฟแขนบมโซนกเขากบโซเลนอยดควบคมการเป
ดใชงานของแขนบมโซนก ดงแสดงใน รป 27

21
 



g035891

รป 27

1. ขวตอ 2 ขา (โซเลนอยด S5) 4. ขวตอตวเมย 2 ร—เปดใชงานดานซาย (ชดสายไฟแขนบมโซนก)
2. ขวตอ 2 ขา (โซเลนอยด S4) 5. ขวตอตวเมย 2 ร—เปดใชงานดานขวา (ชดสายไฟแขนบมโซนก)
3. ดานหนารถ

9
การตดตงสวนควบคมระบบไฟฟา
ชนสวนทตองใชสำหรบขนตอนน:

1 สวนควบคมระบบไฟฟา

4 สลกเกลยว (1/4 x 1 1/8 นว)

4 นอตลอก (¼ นว.)

การตอชดสายไฟเขากบสวนควบคมระบบไฟฟา
Multi Pro 1750 และ Multi Pro WM
1. เดนชดสายไฟของแขนบมโซนกไปยงชดควบคมไฮดรอลก
2. ตอขวตอตวเมย 50 รของชดสายไฟแขนบมโซนกเขากบขวตอ 50 ขาของสวนควบคมระบบไฟฟา แลวยดดวยสกรหวจม

(รป 28)

หมายเหต: นคอการเชอมตอทางไฟฟาของสวนควบคมและเชอมตอไดแควธเดยวเทานน
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g035773

รป 28

1. ขวตอ 50 ขา (สวนควบคมระบบไฟฟา) 2. ขวตอตวเมย 50 ร (ชดสายไฟแขนบมโซนก)

3. ขนสกรหวจมไดแรงบด 2.7 ถง 3.2 นวตนเมตร (24 ถง 28 นวปอนด)

การตดตงสวนควบคมเขากบอปกรณ
Multi Pro 1750 และ Multi Pro WM
1. วางสวนควบคมระบบไฟฟาใหตรงกบดานในของฝาครอบสวนควบคม

โดยใหรยดดานลางขางนอกสวนควบคมตรงกบรบนหนาแปลนดานหลง บรเวณดานลางฝาครอบ (รป 29)

g035774

รป 29

1. สลกเกลยว (1/4 x 1 1/8 นว) 3. นอตมบา (1/4 นว)
2. หนาแปลนดานหลง บรเวณดานลางฝาครอบ (ฝาครอบสวนควบคม) 4. สวนควบคมระบบไฟฟา

2. ประกอบสวนควบคมเขากบฝาครอบ โดยใชสลกเกลยว (1 1/8 นว) 2 ตว และนอตมบา (1/4 นว) 2 ตว ดงแสดงใน รป 29
3. ถอดนอตมบา (5/16 นว) 2 ตว ททำหนาทยดโครงยดของชดเสรมแขนบมอลตราโซนกจากสวนยดกระบอกสบ (รป 30)

หมายเหต: ไมตองถอดโครงยดออกจากสวนยดกระบอกสบ
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g035775

รป 30

1. สลกเกลยว (1/4 x 1 3/8 นว) 5. สลกเกลยวตดจาน (5/16 x 1 นว)
2. โครงยด (ชดเสรมแขนบมอลตราโซนก) 6. หนาแปลนดานหนา บรเวณดานลางฝาครอบ (ฝาครอบสวนควบคม)
3. สวนควบคมระบบไฟฟา 7. นอตมบา (5/16 นว)
4. นอตมบา (1/4 นว)

4. ประกอบฝาครอบสวนควบคม (รป 30) เขากบสลกเกลยวตดจาน (5/16 x 1 นว) ทรดานหนา บรเวณดานลางฝาครอบ
โดยยดฝาครอบ โครงยด และสวนยดเอาไวหลวมๆ ดวยนอตมบา (5/16 นว) 2 ตวทถอดออกมาในขนตอนท 3

5. ประกอบสลกเกลยว (1/4 x 1 3/8 นว) 2 ตว ลอดผานรบนโครงยด (ชดเสรมแขนบมอลตราโซนก) หนาแปลนดานหลง
(ฝาครอบสวนควบคม) และสวนควบคม (รป 30) โดยใชนอตมบา (1/4 นว) 2 ตว

6. ขนสลกเกลยวตดจาน 5/16 นว และนอตมบา จนไดแรงบด 1,978 ถง 1,243 นวตนเซนตเมตร (175 ถง 225 นวปอนด)
7. ขนสลกเกลยวตดจาน 1/4 นว และนอตมบา จนไดแรงบด 1,017 ถง 2,542 นวตนเซนตเมตร (90 ถง 110 นวปอนด)

การตดตงสวนควบคมเขากบอปกรณ
อปกรณ Multi Pro 5800
1. หมนทนงคนขบและผโดยสารไปดานหนา และลอกตำแหนงดวยกานยด
2. สำหรบอปกรณรนป 2015 และเกากวานน ใหมองหาจดปดทอยระหวางเขมขดนรภยของทนงคนขบและผโดยสารฝงดานใน

แลวถอดจกปดออกจากฐานคอนโซล (รป 32)
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g035762

รป 31

1. จดปด (ฐานคอนโซล) 3. ดานหนารถ
2. สวนยดสวนควบคมระบบไฟฟา (ชดเสรมแขนบมอลตราโซนก)

3. ประกอบสวนควบคมระบบไฟฟาเขากบโครงยด (รป 32) โดยใชสลกเกลยว (1/4 x 1 1/8 นว) 4 ตว และนอตลอก (1/4
นว) 4 ตว

g035760

รป 32

1. สลกเกลยว (1/4 x 1 1/8 นว) 3. สวนควบคมระบบไฟฟา
2. โครงยด 4. นอตลอค (1/4 นว)

4. ขนนอตและสลกเกลยวจนไดแรงบด 1,017 ถง 1,243 นวตนเซนตเมตร (90 ถง 110 นวปอนด)

การตอชดสายไฟเขากบสวนควบคมระบบไฟฟา
อปกรณ Multi Pro 5800
1. ตอขวตอตวเมย 50 รของชดสายไฟแขนบมโซนกตามขนตอนตอไปน
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• สำหรบอปกรณรนป 2015 และเกากวานน ใหเดนชดสายไฟทมขวตอตวเมย 50 ร
ลอดผานชองบนฐานคอลโซลทคณทำไวในขนตอนท 2 โปรดดคำแนะนำการตดตงสำหรบชดเสรมแขนบมอลตราโซนก

• สำหรบอปกรณรนป 2015 ขนไป ใหเดนชดสายไฟทมขวตอตวเมย 50 ร ลอดผานหวงขนาดใหญบนฐานคอลโซล
โปรดดคำแนะนำการตดตงสำหรบชดเสรมแขนบมอลตราโซนก

2. ตอขวตอตวเมย 50 รของชดสายไฟแขนบมโซนกเขากบขวตอ 50 ขาของสวนควบคมระบบไฟฟา แลวยดดวยสกรหวจม
(รป 33)

g015734

รป 33

1. สวนควบคมระบบไฟฟา 2. เทอรมนล

หมายเหต: นคอการเชอมตอทางไฟฟาของสวนควบคมและเชอมตอไดแควธเดยวเทานน
3. ขนสกรหวจมไดแรงบด 2.7 ถง 3.2 นวตนเมตร (24 ถง 28 นวปอนด)

10
การตอชดสายไฟและสวตช
ชนสวนทตองใชสำหรบขนตอนน:

1 สวตชกระดก (ไฟสวาง)

12 สายรด

การตดตงสวตชโหมดอลตราโซนก
อปกรณ Multi Pro 1750
1. ถามตดตงอย ใหถอดสลกเกลยวหนาแปลน (1/4 x 1/2 นว) 4 ตวททำหนาทยดแผงฝาครอบเขากบดานบนของคอนโซล

ดงแสดงใน รป 34
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g035856

รป 34

1. สลกเกลยวหนาแปลน (1/4 x 1/2 นว) 4. สวตชกระดก (8 ขา)
2. แผงฝาครอบ 5. ขวตอตวเมย 8 ร (ชดสายไฟของชดเสรมแขนบมอลตราโซนก
3. คอนโซล 6. จกสวตช (แผงฝาครอบ)

2. ถอดจกสวตชออกจากแผงฝาครอบบนคอนโซล (รป 34)
3. สอดขวตอตวเมย 8 รของชดสายไฟชดเสรมแขนบมอลตราโซนกผานชองบนแผงฝาครอบ (รป 34)
4. ตอขวตอตวเมย 8 รของชดสายไฟชดเสรมแขนบมอลตราโซนกทตดปายวา โหมดโซนก แมนวลกบอตโนมต

เขากบสวตชกระดก (รป 34)
5. สอดสวตชกระดกเขาไปในชองแผงหนาปด จนกระทงสวตชลอกเขาท (รป 34)
6. วางตำแหนงใหรบนแผงฝาครอบตรงกบรทดานบนของคอนโซล (รป 34)
7. ยดแผงฝาครอบเขากบคอนโซล โดยใชสลกเกลยว (รป 34) ทถอดออกมาในขนตอนท 1

การตดตงสวตชโหมดอลตราโซนก
อปกรณ Multi Pro 5800
1. ถอดจกสวตชบนแผงหนาปดตามตำแหนงทแสดงใน รป 35
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g035847

รป 35

1. ขวตอตวเมย 8 ร (ชดสายไฟของชดเสรมแขนบมอลตราโซนก 3. ชอง (แผงหนาปด
2. จกสวตช (แผงหนาปด) 4. สวตชกระดก (8 ขา)

2. ตอขวตอตวเมย 8 รของชดสายไฟชดเสรมแขนบมอลตราโซนกทตดปายวา โหมดโซนก แมนวลกบอตโนมต
เขากบสวตชกระดก (รป 35)

3. สอดสวตชกระดกเขาไปในชองแผงหนาปด จนกระทงสวตชลอกเขาท (รป 35)

หมายเหต: วางสวตช โดยใหสวนหางอยดานลาง
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การตดตงสวตชโหมดอลตราโซนก
อปกรณ Multi Pro WM
1. ถามตดตงอย ใหถอดสลกเกลยวมบา (1/4 x 1/2 นว) 4 ตวททำหนาทยดแผงควบคมเขากบคอนโซล ดงแสดงใน รป 36

g035857

รป 36

1. สวตชกระดก (8 ขา) 4. แผงควบคม
2. จกสวตช (แผงควบคม) 5. คอนโซล
3. สลกเกลยวหนาแปลน (1/4 x 1/2 นว) 6. ขวตอตวเมย 8 ร (ชดสายไฟของชดเสรมแขนบมอลตราโซนก

2. ถอดจกสวตชออกจากแผงควบคมบนคอนโซล (รป 36)
3. สอดขวตอตวเมย 8 รของชดสายไฟชดเสรมแขนบมอลตราโซนกผานชองบนแผงควบคม (รป 36)
4. ตอขวตอตวเมย 8 รของชดสายไฟชดเสรมแขนบมอลตราโซนกทตดปายวา โหมดโซนก แมนวลกบอตโนมต

เขากบสวตชกระดก (รป 36)
5. สอดสวตชกระดกเขาไปในชองแผงควบคม จนกระทงสวตชลอกเขาท (รป 36)

หมายเหต: วางสวตช โดยใหสวนหางอยดานลาง
6. วางตำแหนงใหรบนแผงควบคมตรงกบรทดานบนของคอนโซล (รป 36)
7. ยดแผงฝาครอบเขากบคอนโซล โดยใชสลกเกลยว (รป 36) ทถอดออกมาในขนตอนท 1

11
การตอสวตชยกแขนบมเขากบชดสายไฟแขนบมโซนก
ไมตองใชชนสวน

การตอสวตชเขากบชดสายไฟ
Multi Pro 1750 หรอ Multi Pro WM
1. ถอดสลกเกลยวหนาแปลน (1/4 x 1/2 นว) 4 ตวทยดแผงสวตชเขากบคอนโซลกลางออก และยกแผงสวตชขน (รป 37

หรอ รป 28)
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g035854

รป 37
Multi Pro 1750

1. คอนโซล 4. สวตชยกแขนบม (8 ขา—สวนประกอบอปกรณ)
2. แผงสวตช 5. ขวตอตวเมย 8 ร (ชดสายไฟแขนบมโซนก)
3. สลกเกลยวหนาแปลน (1/4 x 1/2 นว) 6. ขวตอตวเมย 8 ร (ชดสายไฟอปกรณ)

g035862

รป 38
อปกรณ Multi Pro WM

1. สวตชยกแขนบม (8 ขา—สวนประกอบอปกรณ) 4. คอนโซล
2. สลกเกลยวหนาแปลน (1/4 x 1/2 นว) 5. ขวตอตวเมย 8 ร (ชดสายไฟของชดเสรมแขนบมอลตราโซนก
3. แผงควบคม

2. ถอดขวตำ 8 รของชดสายไฟอปกรณออกจากสวตชยกแขนบม (รป 37 หรอ รป 38)

หมายเหต: หากตองการเพมระยะหาง ใหถอดสวตชยกแขนบมออกจากแผงสวตช
3. ตอสวตชกระดกเขากบขวตอตวเมย 8 รของชดสายไฟสำหรบชดเสรมแขนบมอลตราโซนก (รป 37 หรอ รป 38)
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หมายเหต: ตรวจดวาขวตอของชดสายไฟแขนบมโซนกทตดปายวา สวตชแอคชเอเตอรดานซาย
ตรงกบชองสวตชดานซายบนแผงสวตช

4. หากคณถอดสวตชออกมาจากแผงสวตช ใหสอดสวตชยกแขนบมเขาไปในชองบนแผงคอนโซลตรงกลาง
จนกระทงสวตชเขาท

5. จดตำแหนงของรบนแผงสวตชใหตรงกบชองบนคอนโซล (รป 37 หรอ รป 38)
6. ยดฝาครอบดานขางบนคอนโซลกลางดวยสลกเกลยวหนาแปลน (1/4 x 1/2 นว) 4 ตว (รป 37 หรอ รป 38)

ทถอดออกมาในขนตอนท 1

การตอสวตชเขากบชดสายไฟ
อปกรณ Multi Pro 5800
1. ถอดสลกเกลยวหนาแปลน (1/4 x 3/4 นว) 5 ตวทยดฝาครอบดานขวาเขากบคอนโซลกลาง (รป 39) ออก

g035846

รป 39

1. ฝาครอบดานขวา (คอนโซลกลาง) 3. โครง (คอนโซลกลาง)
2. สลกเกลยวหนาแปลน (1/4 x 3/4 นว)

2. ถอดสวตชกระดกสำหรบสวนควบคมการยกแขนบมซายและขวาออกจากแผงคอนโซลกลาง (รป 39)

g035845

รป 40

1. ขวตอตวเมย 8 ร (ชดสายไฟ) 2. สวตชยกแขนบม (8 ขา—สวนประกอบอปกรณ)
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3. ถอดขวตอตวเมย 8 รของชดสายไฟอปกรณออกจากสวตชยกแขนบมสำหรบวงจรควบคมการยกแขนบมดานซายและขวา
(รป 40)

หมายเหต: เกบขวตอของชดสายไฟอปกรณไวดวยกนกบชดสายไฟ
4. ตอสวตชกระดกเขากบขวตอตวเมย 8 รของชดสายไฟสำหรบชดเสรมแขนบมอลตราโซนก (รป 40)

หมายเหต: ตรวจดวาขวตอของชดสายไฟแขนบมโซนกทตดปายวา สวตชแอคชเอเตอรดานซาย
ตรงกบชองบนแผงคอนโซลกลาง

5. สอดสวตชยกแขนบมเขาไปในชองบนแผงคอนโซลกลางจนกระทงสวตชลอกเขาท (รป 40)
6. จดตำแหนงใหรบนฝาครอบดานขวาตรงกบโครงของคอนโซลกลาง (รป 39)
7. ยดฝาครอบดานขางบนคอนโซลกลาง (รป 39) ดวยสลกเกลยวหนาแปลน (1/4 x 3/4 นว) 5 ตว ทถอดออกมาในขนตอนท 1

12
ขนตอนสดทายในการตดตงชดปรบระดบแขนบมอลตราโซนก
ไมตองใชชนสวน

ขนตอน
1. ตอสายไฟแบตเตอรขวลบเขากบแบตเตอร โปรดดคมอผใชของอปกรณ
2. สำหรบอปกรณรน Multi Pro 1750 และ Multi Pro 5800 ใหหมนเบาะนงลง

13
การปรบเทยบแขนบมโซนก
ไมตองใชชนสวน

ขนตอน
หลงจากสงใหตวประมวลผลของสวนควบคมทำการปรบเทยบ คณจะมเวลา 20 วนาทในการปรบเทยบเซนเซอรบนแขนบม
ระยะหางระหวางเซนเซอรบนแขนบมแตละฝงกบพนดนทคณตงคาหลงจากระยะเวลาปรบเทยบ 20 วนาท
คอคาความสงของแขนบมในโหมดอตโนมต จนกวาคณจะทำการปรบเทยบเซนเซอรใหมอกครง

หมายเหต: สำหรบแขนบมแบบไมปดฝาครอบ: คาความสงเรมตนจากหวฉดถงพนดนคอ
51 ซม. (20 นว) ในกรณทคณตงคาความสงของแขนบมตางจากคาเรมตนจากโรงงาน
หากตองการคนคาการปรบเทยบกลบมาเปนคาเรมตนจากโรงงาน ใหคณปรบเทยบแขนบมโดยใหแขนบมอยในราง
สำหรบแขนบมแบบปดฝาครอบ: คาความสงเรมตนคอ 51 ซม. (20 นว) สำหรบแขนบมแบบปดฝาครอบเทานน
คณตองปรบเทยบเซนเซอรบนแขนบมแบบปดฝาครอบ
1. เครองพนสารเคมในสนามตองจอดอยหางจากตนไม อาคาร ยานพาหนะ เศษสงสกปรก

และระบบสาธารณปโภคใตดนและระบบประปา
2. ลดแขนบมลงมาในตำแหนงแนวนอน
3. ปดกญแจสตารท
4. กดสวตชแขนบมโซนกไปยงตำแหนง เปด (รป 41, รป 42 หรอ รป 43)
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รป 41
อปกรณ Multi Pro 1750

1. สวตชแขนบมโซนก (พรอมไฟสถานะ) 3. สวตชควบคมการยกแขนบมดานขวา
2. สวตชควบคมการยกแขนบมดานซาย 4. กญแจสตารท

g327536

รป 42
อปกรณ Multi Pro 5800

1. กญแจสตารท 3. สวตชควบคมการยกแขนบมดานซาย
2. สวตชแขนบมโซนก (พรอมไฟสถานะ) 4. สวตชควบคมการยกแขนบมดานขวา
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รป 43
อปกรณ Multi Pro WM

1. กญแจสตารท 3. สวตชควบคมการยกแขนบมดานขวา
2. สวตชควบคมการยกแขนบมดานซาย 4. สวตชแขนบมโซนก (พรอมไฟสถานะ)

5. กดสวตชควบคมการยกแขนบมดานซายคางไวไปยงตำแหนงยกลง
และกดสวตชควบคมการยกแขนบมดานขวาคางไวไปยงตำแหนงยกขน พรอมกน แลวบดกญแจสตารทเพอสตารทอปกรณ

6. ปลอยสวตชแขนบม

หมายเหต: ไฟสถานะบนสวตชแขนบมโซนกจะกะพรบเรวๆ ซงแสดงวาระบบแขนบมโซนกอยในโหมดปรบเทยบ ตอนน
คณจะมเวลา 20 วนาทในการใชสวตชยกขนและยกลงตงคาระยะหางระหวางแขนบมกบพนดน หลงจาก 20 วนาท
ไฟสถานะจะกะพรบชาๆ

7. ยกสวนแขนบมดานนอกขนและลงโดยใชสวตชควบคมการยกแขนบมเพอปรบความสงของแขนบมแตละฝง
จนกระทงไดระยะหางระหวางปลายแขนบมกบพนดนตามตองการ
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การปฏบตงาน
สำคญ: ยกแขนบมขนทละขาง เพอปองกนไมใหแขนบมกระทบกนจนเกดความเสยหายกบเซนเซอรทตดตงอยบนแขนบม
สำคญ: หากตองเกบแขนบมไวในรางเปนเวลานาน ใหฝากนฝนปดครอบเซนเซอรแตละตว
(อยตำแหนงหนขน) เพอปองกนไมใหแสงอลตราไวโอเลตสรางความเสยหายใหเซนเซอร
ปองกนไมใหดานลางของเซนเซอรโดนแสงแดดสองโดยตรงเสมอ ถาทำได โปรดด การจดเกบ (หนา 38)

การใชสวนควบคม
สวตชแขนบมโซนกอยบนแผงหนาปดและมการตงคา 2 แบบคอ โหมดอตโนมตและโหมดแมนวล
• โหมดอตโนมตจะทำใหอปกรณสามารถควบคมตำแหนงของแขนบมดานนอก

และจะคอยปรบความสงของปลายแขนบมอยางตอเนองตามระยะหางจากพนทกำหนดไว
• โหมดแมนวลจะปดฟงกชนการปรบตำแหนงแขนบมอตโนมต และใหคณสามารถเปลยนความสงของแขนบมไดดวยตวเอง

g327535

รป 44
อปกรณ Multi Pro 1750

1. สวตชแขนบมโซนก (พรอมไฟสถานะ) 3. สวตชควบคมการยกแขนบมดานขวา
2. สวตชควบคมการยกแขนบมดานซาย 4. กญแจสตารท

g327536

รป 45
อปกรณ Multi Pro 5800

1. กญแจสตารท 3. สวตชควบคมการยกแขนบมดานซาย
2. สวตชแขนบมโซนก (พรอมไฟสถานะ) 4. สวตชควบคมการยกแขนบมดานขวา
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g327537

รป 46
อปกรณ Multi Pro WM

1. กญแจสตารท 3. สวตชควบคมการยกแขนบมดานขวา
2. สวตชควบคมการยกแขนบมดานซาย 4. สวตชแขนบมโซนก (พรอมไฟสถานะ)

ไฟสถานะแขนบมโซนก
หมายเหต: ไฟสถานะแขนบมโซนก (รป 44, รป 45 หรอ รป 46) บนสวตชจะสวางขน
และแสดงสถานะของระบบแขนบมโซนกดงตอไปน
• สวางตอเนอง: ระบบแขนบมโซนกเปดใชงานอยและทำงานไดตามปกต
• กะพรบอยางรวดเรว: ระบบอยในโหมดปรบเทยบ โดยจะกะพรบเปนเวลา 20 วนาท
• กะพรบชาๆ: เกดขอผดพลาดขนในระบบ หรอคณแทนทโหมดอตโนมตโดยการควบคมแขนบมฝงใดฝงหนงหรอทงสองฝงด

วยตวเองในขณะทระบบอยในโหมดอตโนมต
หมายเหต: หากเกดความบกพรองในระบบแขนบมโซนก (เชน ไมมสญญาณจากเซนเซอร)
แขนบมจะยกขนเปนเวลาสองสามวนาทแลวหยด ไฟบนสวตชแขนบม (บนแผงหนาปด) จะกะพรบชาๆ
ซงแสดงวาการควบคมแขนบมฝงใดฝงหนงหรอทงสองฝงหยดทำงาน

การควบคมแขนบมดานนอกโดยใชโหมดอตโนมต
1. กดสวตชแขนบมโซนก (รป 44, รป 45 หรอ รป 46) ไปยงตำแหนงเปด

หมายเหต: ไฟบนสวตชแขนบมโซนกจะสวางขน
2. ใชสวตชควบคมการยกแขนบม (รป 44, รป 45 หรอ รป 46) ยกแขนบมลง จนไดระยะหางจากพนทตองการ
3. หากตองการแทนทตำแหนงแขนบมในโหมดอตโนมต ใหทำตามขนตอนตอไปน

หมายเหต: คณสามารถแทนทการทำงานของแขนบมในโหมดอตโนมตชวคราวได โดยใชสวตชควบคมการยกแขนบม (รป
44, รป 45 หรอ รป 46) ยกแขนบมฝงใดฝงหนงหรอทงสองฝงขนหรอลง
• ยกแขนบมลงดวยตวเอง โดยกดสวตชควบคมการยกแขนบมคางไปยงตำแหนงยกลง

จนกระทงแขนบมดานนอกลดระดบลงมาจนไดความสงทตอการ
• ยกแขนบมขนดวยตวเอง โดยกดสวตชควบคมการยกแขนบมคางไปยงตำแหนงยกขน

จนกระทงแขนบมดานนอกยกขนจนไดความสงทตอการ
หมายเหต: หากตองการปรบแขนบมแคฝงเดยว แขนบมอกฝงหนงจะทำงานในโหมดอตโนมตตอไป

4. หากตองการเปลยนมาใชโหมดอตโนมตตอ ใหกดสวตชควบคมการยกแขนบมไปยงตำแหนงยกลง (รป 44, รป 45 หรอ รป
46) สกคร เพอใหสวนควบคมแขนบมโซนกปรบความสงของปลายแขนบมจนไดระดบความสงจากพนดนทกำหนดไว

การควบคมแขนบมดานนอกโดยใชโหมดแมนวล
1. กดสวตชแขนบมโซนก (รป 44, รป 45 หรอ รป 46) ไปยงตำแหนงปด

หมายเหต: ไฟบนสวตชแขนบมโซนกจะดบลง
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2. ใชสวตชควบคมการยกแขนบมดานซายและดานขวาเปลยนความสงของแขนบมดานนอก (รป 44, รป 45 หรอ รป 46)

การใชงานเครองฉดพน
สำคญ: เมอใชงานอปกรณบนพนสนามทไมเรยบเสมอกน ใหลดความเรวลงเพอปองกนไมใหแขนบมกระทบกระแทกกบพน

การบำรงรกษา
การทำความสะอาด
ใชผาชบนำหมาดๆ ทำความสะอาดเซนเซอรเปนครงคราว หากเซนเซอรเสยหายหรอสกปรกเกนไป ใหเปลยนใหม

สำคญ: อยาฉดนำลงบนเซนเซอร แมแตแรงดนนำในครวเรอนกอาจทำใหเซนเซอรเสยหายได
กอนลางเครองฉดพนสารเคม ควรครอบปดเซนเซอรใหสนท
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การจดเกบ
เมอไมไดใชระบบแขนบมอลตราโซนกเปนเวลานาน ใหใชฝากนฝนครอบปดเซนเซอรเพอปกปองเซนเซอรจากปจจยภายนอก
1. ปดฝาใตกระปกเซนเซอรสวนลางรป 47

g035747

รป 47

1. กระปกเซนเซอรสวนลาง 2. ฝา

2. ทำซำขนตอนท 1 กบเซนเซอรบนสวนแขนบมดานนอกอกฝงหนง
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การแกไขปญหา
หมายเหต: โปรดดขอมลการวนจฉยเพมเตมในคมอซอมบำรง ดสำเนาผงไฟฟาของผลตภณฑไดทเวบไซต www.Toro.com

ปญหา สาเหตทเปนไปได การดำเนนการแกไข

1. ฟวสขาด 1. เปลยนฟวสใหม

2. หลอดไฟขาด 2. เปลยนหลอดไฟ

แขนบมฝงหนงหรอทงสองฝงทำงานผดปกต
และไฟสถานะแขนบมโซนกไมสวาง

3. สวนควบคมระบบไฟฟาหรอสายไฟเสยหาย 3. ตดตอตวแทนจำหนายของ Toro
ทไดรบอนญาต

1. เกดขอผดพลาดเลกนอยกบระบบ 1. ใชสวตชแขนบมยกแขนบมททำงานผดปกตล
งมาเพอลางขอผดพลาด

2. เกดขอผดพลาดในระบบอกครงหลงจากลาง
ขอผดพลาดไปแลว

2. หากยงเกดขอผดพลาดอก
ตดตอตวแทนจำหนายของ Toro
ทไดรบอนญาต

แขนบมฝงหนงหรอทงสองฝงทำงานผดปกต
และไฟสถานะแขนบมโซนกกะพรบชาๆ

3. ระบบไฮดรอลกหรอระบบกลไกทำงานลมเหลว 3. ซอมแซมปญหาระบบไฮดรอลกหรอระบบกล
ไก

แขนบมฝงหนงหรอทงสองฝงทำงานผดปกต
และไฟสถานะแขนบมโซนกสวาง

1. ฝาครอบเซนเซอรเขาไปขวางหรอเขาไปในเสน
ทางของเซนเซอร

1. ถอดฝาครอบออกจากกระปกเซนเซอรสวนลา
ง ปดฝาครอบไวทดานบนของเซนเซอร
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การรบประกนของ Toro
การรบประกนแบบจำกดเงอนไข 2 ปหรอ 1,500 ชวโมง

เงอนไขและผลตภณฑทคมครอง
The Toro Company และบรษทในเครอ และ Toro Warranty Company
ตามขอตกลงระหวางกน รบประกนผลตภณฑเพอการพาณชยของ Toro
(“ผลตภณฑ”) รวมกนวา ผลตภณฑปราศจากตำหนทางดานวสดและงานฝมอเปนเวลา
2 ปหรอการทำงาน 1,500 ชวโมง* แลวแตวาสงใดเกดกอน
การรบประกนนมผลกบผลตภณฑทงหมด ยกเวนเครองเตมอากาศ
(โปรดดคำชแจงการรบประกนแยกตางหากของผลตภณฑเหลาน)
หากมเงอนไขทใชสทธการรบประกนได เราจะซอมแซมผลตภณฑใหคณโดยไมมคาใชจาย
ซงรวมถงการวนจฉย แรงงาน อะไหล และการขนสง
การรบประกนนเรมตนตงแตวนทสงมอบผลตภณฑใหแกผซอปลกคนแรก
* ผลตภณฑตดตงดวยมเตอรนบชวโมง

คำแนะนำสำหรบการขอบรการตามการรบประกน
คณเปนผรบผดชอบในการแจงตวแทนจำหนายผลตภณฑเพอการพาณชยหรอผ
ขายผลตภณฑเพอการพาณชยทไดรบอนญาตทคณซอผลตภณฑมาทนททคณเช
อวามเงอนไขทใชสทธการรบประกนไดเกดขน หากคณตองการความชวยเหลอเกย
วกบการคนหาตวแทนจำหนายหรอผขายผลตภณฑเพอการพาณชยทไดรบอนญาต
หรอคณมคำถามเกยวกบสทธการรบประกนหรอความรบผดชอบ
คณสามารถตดตอเราไดท:

Toro Commercial Products Service Department
Toro Warranty Company
8111 Lyndale Avenue South
Bloomington, MN 55420-1196

952–888–8801 หรอ 800–952–2740
อเมล: commercial.warranty@toro.com

ความรบผดชอบของเจาของ
ในฐานะเจาของผลตภณฑ คณเปนผรบผดชอบในการบำรงรกษาและการปรบผลตภณฑ
ตามทกำหนดในคมอผใช การซอมแซมปญหาของผลตภณฑทเกดขนจากการไมปฏบตต
ามการบำรงรกษาและการปรบทกำหนดไมไดรบความคมครองในการรบประกนน

รายการและเงอนไขทไมคมครอง
ขอบกพรองหรอการทำงานผดปกตของผลตภณฑทเกดขนในระหวาง
ระยะเวลารบประกนอาจไมใชขอบกพรองทางวสดหรองานฝมอทงหมด
การรบประกนนไมคมครองสงตางๆ ตอไปน:
• ขอบกพรองของผลตภณฑซงเปนผลจากการใชอะไหลทดแทนทไมใชของ Toro

หรอจากการตดตงและใชสวนขยายหรอดดแปลงใชอปกรณเสรมและอปกรณทไ
มใชแบรนด Toro

• ขอบกพรองของผลตภณฑซงเปนผลจากการไมปฏบตตามการบำรงรกษาและ/หรอการปรบทแนะนำ
• ขอบกพรองของผลตภณฑซงเปนผลจากการใชงานผลตภณฑในทางทผด

การละเลย หรอไมใสใจ
• อะไหลทสกหรอจากการใชงานตามปกตไมใชขอบกพรอง

ตวอยางของอะไหลทสกหรอหรอใชงานไปในระหวางการใชงานผลตภณฑตามปกต
รวมถงแตไมจำกดเพยง ผาเบรกและแผนรองเบรก แผนคลตช ใบมด ใบมดพวง
ลกกลงและแบรง (มซลหรออดจาระบ) ใบมดลาง หวเทยน ลอเลอนและแบรง
ลอยาง ไสกรอง สายพาน สวนประกอบหวสเปรยบางอยาง เชน ไดอะแฟรม หวฉด
มเตอรวดการไหล และเชควาลว

• ขอบกพรองทเกดจากอทธพลภายนอก รวมถงแตไมจำกดเพยงสภาพอากาศ
หลกปฏบตในการจดเกบ การปนเปอน การใชเชอเพลง นำยาหลอเยน นำมนหลอลน
สารเตมแตง ปย นำ หรอสารเคมทไมผานการรบรอง

• ขอบกพรองหรอปญหาดานประสทธภาพเนองจากการใชเชอเพลง (เชน เบนซน
ดเซล หรอไบโอดเซล) ทไมเปนไปตามมาตรฐานอตสาหกรรมทเกยวของ

• เสยงรบกวน การสนสะเทอน การสกหรอและฉกขาด และการเสอมสภาพตามปกต
“การสกหรอและฉกขาด” ตามปกตรวมถงแตไมจำกดเพยง
ความเสยหายตอเบาะทนงเนองจากการสกหรอหรอขดขด สทหลดลอก
สตกเกอรหรอหนาตางทมรอยขวน

อะไหล
อะไหลทมกำหนดการเปลยนตามการบำรงรกษาทกำหนดมการรบประ
กนตามระยะเวลาจนถงกำหนดการเปลยนทดแทนของอะไหลดงกลาว
อะไหลทถกเปลยนทดแทนตามการรบประกนนมความคมครองตามระยะเวล
าการรบประกนเดมของผลตภณฑ และกลายเปนทรพยสนของ Toro Toro
จะเปนผตดสนใจสดทายวาจะซอมแซมอะไหลหรอชดเดม หรอเปลยนทดแทนให Toro
อาจใชอะไหลทผานการผลตใหมมาซอมแซมภายใตการรบประกน

การรบประกนแบตเตอรชนดคายประจไดลกและชนดลเธยมไอออน
แบตเตอรชนดคายประจไดลกและชนดลเธยมไอออนมจำนวนกโลวตต-
ชวโมงรวมตามทกำหนดทสามารถจายไฟไดตลอดอายการใชงาน เทคนคการใชงาน
การชารจ และการบำรงรกษาอาจยดหรอลดอายการใชงานโดยรวมได เนองจากแบต
เตอรในผลตภณฑนเปนวสดสนเปลอง จำนวนการใชงานระหวางรอบชารจจะคอยๆ
ลดลงจนกวาแบตเตอรจะเสอมสภาพโดยสมบรณ การเปลยนแบตเตอรทเ
สอมสภาพเนองจากการใชงานตามปกตถอเปนความรบผดชอบของเจาของ
หมายเหต: (เฉพาะแบตเตอรลเธยมไอออน): โปรดดขอมลเพมเตมในใบรบประกนแ
บตเตอร

การรบประกนเพลาขอเหวยงตลอดชพ (ProStripe รน 02657
เทานน)

Prostripe ทตดตงจานคลตชและคลตชเบรกใบมด (Crank-Safe Blade)
ทหมนอยางปลอดภยของแทของ Toro (รวมถงคลตชเบรกใบมด (Blade Brake
Clutch, BBC) + ชดจานคลตช) ซงเปนอปกรณเดมและใชงานโดยผซอคนแรก
ตามขนตอนการใชงานและการบำรงรกษาทแนะนำ จะมการคมครองเพลาขอเหวย
งของเครองยนตหกงอจากการรบประกนตลอดชพ เครองทตดตงแหวนเสยดส,
คลตชเบรกใบมด (Blade Brake Clutch, BBC) และอปกรณดงกลาวอนๆ
ไมไดรบความคมครองจากการรบประกนเพลาขอเหวยงตลอดชพ

เจาของตองรบผดชอบคาบำรงรกษาเอง
การปรบจนเครองยนต การหลอลน การทำความสะอาดและขดเงา การเปลยนตวกรอง
นำยาหลอเยน และการบำรงรกษาทแนะนำทงหมดเปนการซอมบำรงผลตภณฑ Toro
ตามปกตบางสวนทถอเปนคาใชจายของเจาของ

เงอนไขทวไป
การซอมแซมโดยตวแทนจำหนายหรอผขายทไดรบอนญาตของ Toro
เปนวธเยยวยาทางเดยวภายใตการรบประกนน

ทง The Toro Company และบรษท Toro Warranty ไมไดเปนผร
บผดตอคาเสยหายโดยออม คาเสยหายอนเนองมาจากการผดสญญา
หรอคาเสยหายจากผลสบเนอง ซงเกยวของกบการใชงานผลตภณฑ Toro
ทมการคมครองตามการรบประกนน รวมถงตนทนหรอคาใชจายใดๆ ของการ
จดหาอปกรณทดแทนหรอการซอมบำรงในระหวางชวงเวลาททำงานผดปกต
หรอในชวงทไมไดใชงานเพราะรอการซอมแซมเสรจสนภายใตการรบประกนน ทงน
ไมมการรบประกนทชดแจงอนๆ ยกเวนการรบประกนดานมลพษทอางองดานลาง ถ
าม การรบประกนโดยปรยายทงหมดเกยวกบความสามารถในการจำหนายไดและคว
ามเหมาะสมกบการใชงานจะจำกดเฉพาะตามระยะเวลาของการรบประกนทชดแจงน

ในบางรฐไมอนญาตใหยกเวนคาเสยหายอนเนองมาจากการผดสญญาหร
อคาเสยหายจากผลสบเนอง หรอจำกดระยะเวลาการรบประกนโดยปรยาย
ดงนนขอยกเวนและขอจำกดอาจไมมผลบงคบใชกบคณ การรบประกนนระบสทธตามกฎ
หมายบางอยางของคณ และคณอาจมสทธอนๆ ทแตกตางกนไปในแตละรฐ

หมายเหตเกยวกบการรบประกนดานมลพษ
ระบบควบคมมลพษในผลตภณฑของคณอาจไดรบความคมครองจากการรบประกนอ
นแยกตางหาก ซงเปนไปตามขอกำหนดของหนวยงานคมครองสงแวดลอม (EPA)
ของสหรฐอเมรกา และ/หรอคณะกรรมการทรพยากรทางอากาศ (CARB) ของรฐแคล
ฟอรเนย ขดจำกดชวโมงทกำหนดขางตนไมมผลตอการรบประกนระบบควบคมมลพษ
โปรดดคำชแจงการรบประกนการควบคมมลพษของเครองยนตทใหมาพรอมกบผลตภ
ณฑของคณ หรอระบในเอกสารของผผลตเครองยนต

ประเทศอนๆ นอกเหนอจากสหรฐอเมรกาหรอแคนาดา
ลกคาทซอผลตภณฑ Toro ทสงออกจากสหรฐอเมรกาหรอแคนาดาควรตดตอตวแทนจำหนาย Toro (ผขาย) เพอขอนโยบายการรบประกนสำหรบประเทศ จงหวด หรอรฐของคณ
หากคณไมพงพอใจกบบรการของตวแทนจำหนายหรอไมสามารถขอขอมลการรบประกนได ไมวาดวยเหตผลใดกตาม โปรดตดตอศนยบรการของ Toro ทไดรบอนญาต
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