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Guide du logiciel

Sécurité

Sécurité du systeme
Autosteer

Le systéeme Autosteer GeoLink permet de contrdler
le guidage de la direction lorsque les conditions
appropriées sont réunies ; vous étes cependant
responsable de la conduite de la machine et vous
devez rester vigilant(e) et garder le contrdle total de la
machine a tout moment.

Lorsque vous utilisez la console de commande pour
la direction assistée pendant la pulvérisation, vous
devez tenir compte de ce qui suit :

* La console de commande ne détecte pas les
obstacles ou les dangers ; maintenez la machine
a I'écart des personnes, animaux, batiments et
autres structures.

* N'utilisez pas la machine prés de lignes a haute
tension ou autres obstacles en hauteur.

* Assurez-vous que la zone de travail est dégagée
de tout obstacle.

* Assurez-vous de connaitre a tout moment la
position de la machine et les conditions du sol.

* Réagissez en cas de perte momentanée du signal
satellite ou du signal de correction RTK.

Remarque: Lorsque le mode dégradé est activé,
le systéme reste engagé si le signal de correction
RTK est perdu et passe momentanément a
flottement, estimé ou GPS. Le systéme ne se
désengage que si le signal GPS est perdu. Prenez
le contréle manuel de la machine si jamais le
signal GPS est perdu.

Prenez le contréle manuel de la machine si un
obstacle apparait sur la trajectoire de la machine ou
si la machine quitte la ligne guide.

Enregistrez votre produit a
© 2024—The Toro® Company gwww Toro co?n Traduction du texte d'origine (FR)
8111 Lyndale Avenue South S Imprimé aux Etats-Unis
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Mise en service

Installation de I'outil de
service Plus+1

Aucune piéce requise

Téléchargement du logiciel

1.

Naviguez jusqu'a Passerelle et cliquez sur
Bibliothéque des services.

THE TORO COMPANY
Gateway Parts iad Service Center

*

9483680

Figure 1

2.

Sélectionnez Geolink Solutions.
PUDITCSTON SEaFchn TISSTEr PaFEVIEWEr |
@' THE TORO COMPANY Service Library

Residential Products

Service Bulletins
- Most Recent Administrative Bulletins - Lawn-Boy and Toro

- Most Recent Bulletins - Lawn-Boy
- Most Recent Bullefins - Toro
- Canada - Bulletins de Service - Francais - Lawn-Boy - Toro

Service Manuals
Service Aids
Service Videos
Tech Notes

Commercial

Service Bulletins and Alerts
- Most Recent Bulletins

Service Manuals

Commercial Service VidecS
Technical Service Updates
Special Links

9483681

Figure 2

GeolLink Solutions

« Many manuals are large files and contain hundreds of pages.

+ Depending on how your sofiware is configured it may appear that nothing is happening while
the page is leading (no "hourglass,” eic.). Be patient, the page will display as soon as it loads
completely.

« |f printing, be sure to select which page or pages you want

Geolink
Geolink Activation Form
Geolink AutoSteer Kit Instructions (Rev 5) August 2023
GeolLink Global Precision Spray System and Upgrade Kit (Rev A) August 2023
GeoLink Modem Upgrade Worksheet (Rev C) August 2023
GeolLink RTK Signal Diagnostics Manual (Re \pril 2023

Geolink Software
X25 Console - Version 4.04 55 Release 2020
X25 Console - Version 502 24 28 Release 2023
XD+ Console - Version 5.02.24.28 Release /'023

Autosteer Software and Setup,

Autosteer Software ]

9483682

Figure 3

Sélectionnez le fichier a télécharger et cliquez
sur Extraire tout.

Exract Downloads

Compressed Folder Tools

Extract To

Unconfirmed 875546.crdownload

‘ Yesterday (15

AutoSteer (1) ©

9483683

Figure 4

3. Sélectionnez Logiciel Autosteer.

Remarque: Le fichier est sauvegardé dans le
répertoire Téléchargements de votre ordinateur
portable.

Dans la boite de dialogue Extraire les dossiers
compresseés, vérifiez que la case AFFICHER

LES FICHIERS EXTRAITS UNE FOIS L’'OPERATION
TERMINEE est cochée, puis cliquez sur le bouton
EXTRAIRE.



Extract Compressed (Zipped) Folders

Select a Destination and Extract Files

Files will be extracted to this folder:

X:‘\_X)\'XXX‘\,XXXXXX)(\XXXXXXXXXXXXX?.DGWP-IUM s\AutoSteer Browse...

[4] Show extracted files when complete

9483684

Figure 5

Installation du logiciel et des
fichiers pilotes.

Important: La personne qui installe I'outil de
service PLUS+1 doit disposer des priviléges
administratifs sur I'ordinateur portable.

1. Double cliquez sur le fichier PLUS+1 ServiceTool
12.0.7 setup.exe .

=
Mame Status Date

PVED-CLS 2.00 firmware release package

@ PLUS+1 Service Tool 12.0.7 setup

9483725

Figure 6

User Account Control

Do you want to allow this app from an
unknown publisher to make changes to your
device?

PLUS+1 Service Tool 12.0.7 setup.exe

Publisher: Unknown
File ongin: Hard dnive on thus computer

Yes No —]

\

1

9333504

Figure 7

Bouton Oui

3. Dans la boite de dialogue Sélectionner

I'emplacement de destination, cliquez sur le
bouton SUIVANT.

2. Sila boite de dialogue Contréle du compte
utilisateur s’affiche, cliquez sur le bouton Ouil
(Figure 7).

Setup - PLUS+1 Service Tool 12.0.7 - X ‘
Select Destination Location h1
Where should PLUS+1 Service Tool 12.0.7 be installed?
To continue, click Next. If you would like to select a different folder, dick Browse
A\Program Files (x86) Browse...
1 < Bad Cancel
Danfoss PLUS+1 website
Figure 8

9483727

sur le bouton SUIVANT.

4. Dans la boite de dialogue Plus+1 Online, cliquez



m Setup - PLUS+1 Service Tool 12.0.7 - X

PLUS+1™ Online

PLUS+1 GUIDE Training

* GUIDE Training Online supplements, or can substitute for
classroom training

+ Accessible to anyone at no charge

* Content is updated and presented in a self-paced format

Visit the PLUS+1 GUIDE Training Online website
PLUS+1 Software downloads

* Update your GUIDE by visiting the PLUS+1 Downloads site

+ Learn how to download and install the latest Hardware files,
Function Blocks, Compliance Blocks and new Applications
in your copy of GUIDE

Visit the PLUS+1 download website
Figure 9

9483726

Dans la boite de dialogue Sélectionner des

taches supplémentaires, cliquez sur le bouton

SUIVANT.

,EH:—F‘LU:\,E\ ce Tool 12.0 -

Select Additional Tasks
Which additional tasks should be performed?

Select the additional tasks you would like Setup to perform while installing PLUS+1
Service Tool 12.0.7, then click Next

PLUS+1 Service Tool:

[7 Create a desktop icon

< Back “ancel

Figure 10

9483728

Dans la boite de dialogue Prét pour l'installation,

cliquez sur le bouton INSTALLER.

etup - PLUS+1 Service Tool 1 -
Ready to Install
Setup is now ready to begin installing PLUS+1 Service Tool 12.0.7 on your
computer.

Click Install to continue with the installation, or click Back if you want to review or
change any settings.

Destination location:
CAProgram Files (x86)\Danfoss\PLUS1\12.04

Additional tasks:
PLUS+1 Service Took
Create a desktop icon

< Bacf: Install Cancel

Figure 11

9483729

Remarque: La boite de dialogue de
progression s’affiche.

a Setup - PLUS+1 Service Tool 12.0.7 -

Installing
Please wait while Setup installs PLUS+1 Service Tool 12.0.7 on your
computer.

Extracting files...
C\...\Danfoss\PLUS1\12.0\P1Tools\P1Diagnostics\Service Tool User Manual.pdf

Cancel

Danfoss PLUS+1 website

Figure 12

9333498

Dans la boite de dialogue Fin de I'assistant de
configuration de l'outil de service, cliquez sur le

bouton TERMINE.



@ Setup - PLUS+1 Service Tool 12.0.7 -

Dnfis

ENGINEERING

TOMORROW Setup has finished installing PLUS+1 Service Tool 12.0.7 on
your computer. The application may be launched by
selecting the installed shorteuts.

Completing the PLUS+1 Service Tool
12.0.7 Setup Wizard

Click Finish to exit Setup.

[] view Service Tool ReadMe pdf

9483730

Figure 13

Installation des pilotes

1.

Dans la boite de dialogue Sélectionner
I'emplacement de destination, cliquez sur le
bouton SUIVANT.

Setup - PLUS+1 Service Tool Drivers 2.1.11 - X ‘

Select Destination Location h1
Where should PLUS+1 Service Tool Drivers 2.1.11 be installed?
Pagfll

To continue, click Next. If you would like to select a different folder, dick Browse.

:\Program Files (x36 ) Browse...

9483719

Figure 14

2.

Dans la boite de dialogue Prét pour l'installation,
cliquez sur le bouton INSTALLER.

Setup - PLUS+1 Service Tool Drivers 2.1.11 - X |
Ready to Install h1
Setup is now ready to begin installing PLUS+1 Service Tool Drivers 2.1.11 on .
your computer. o
Click Install to continue with the instaliation, or click Back if you want to review or
change any settings.

Destination location:
C:\Program Files (x86)\Danfoss\PLUS1\Drivers\

< Bac) Cancel

Danfoss PLUS+1 website
9483720
Figure 15
Remarque: La boite de dialogue de
. y .
progression s’affiche.
a Setup - PLUS+1 Service Tool Drivers 2.1.11 - X
Installing h1
Please wait while Setup installs PLUS+1 Service Tool Drivers 2.1.11 on your
computer. Danfie
Extracting files...
C:\WINDOWS \system32\danfosskvalapw2.dll
Danfoss PLUS +1 website
9333496
Figure 16
Dans la boite de dialogue Souhaitez-vous
installer ce logiciel, cliquez sur le bouton
INSTALLER.
=] Windows Security X
Would you like to install this device software?
Name: Display Drivers
Publisher: Danfoss Power Solutions Aps
Always trust software from “Danfoss Power Install D fon't Install
Solutions Aps”.
@ You should only install driver software from you trust. How can | decide which device
software is safe to install?
9483722

Figure 17

Dans la boite de dialogue Souhaitez-vous
installer ce logiciel, cliquez sur le bouton
INSTALLER.



[=] Windows Security

Would you like to install this device software?

Name: CG150/CG150-2 Drivers
< publisher: Kvaser AB

Always trust software from “Kvaser AB".

Install

Don't Install

(D You should only install driver software from publishers you trust. How can |

decide which device software is safe to install?

Figure 18

5. Dans la boite de dialogue Fin de I'assistant de
configuration des pilotes de I'outil de service,
cliquez sur le bouton TERMINE.

@ Sctup - PLUS+1 Service Tool Drivers 21,11 -

g Completing the PLUS+1
M Service Tool Drivers 2.1.11
ENGINEERING setup Wizard

TOMORROW

Setup has finished installing PLUS+1 Service Tool Drivers

9483723 2.1.11 on your computer.

Click Finish to exit Setup.

9483724

Figure 19

Installation des fichiers de Service
et de données

1. Double cliquez sur I'icéne de I'outil de service
Plus+1.

22

PLUS+HT

ervices ool

1220

4

9483731

Figure 20




2. Lisez les informations relatives a la licence,
cochez les cases indiquant que vous avez lu et
accepté l'accord, puis cliquez sur OK.

License Agreement for PLUS+1 Service Tool

El PLUS+1%Service Tool

PLUS+1 Service Tool
Maintenance Release Date: 16-Dec-2019
004- 9 Danfoss All Rights Reserved

License Agreement
Please read the following License Agreement.
You must accept the terms of this agreement before using this tool.

Software License and Services Agreement
SINGLE END-USER LICENSE AGREEMENT FOR DANFOSS PLUS+1™ SOFTWARE
IMPORTANT - READ CAREFULLY

This Danfoss PLUS+1 End-User License Agreement ("EULA") is a legal agreement between you
("Licensee”) and Danfoss Power Solutions ApS, (Licensor”) for the Danfoss PLUS+1 software
product identified above and related services (the "Services”). The product indudes computer
application software extensions, drivers and installable files not covered by a separate EULA,
for example Library or HWD files, apps and doud-based portal enablers, widgets and
algorithms {collectively, the “Software”), and may indude associated media, printed materials,
and "online” or electronic documentation (the “Documentation”). The Services may include
hosting, fadiitation and active management & distribution services of the Software induding
functionality.
1. Grant of License. Licensor grants to Licensee 3, nonexdusive, non-transferable
license to use two copies of the Software for each named user for whom a license has been
purchased on the terms and conditions set forth in this EULA and only with PLUS +1 hardware
from Licensee. The Licensee may also use one copy of the licensed Software on any third-
party computing device for non-commerdial, educational purposes only. Embedded Software
may only be used on products supplied by, or approved by, the Licensor, Licensee may make
add\tlona\ copies of the Software and the Documentation for archival purposes only.
Ownership, This Agreement does not grant Licensee any ownership right, title or
|nterest in or to the Software (induding the Documentation) or the Services, All right, title and
interest in and to the copyrights, trademarks, patents, trade secrets and other intellectual
property rights in the Software, Documentation or Services, induding partial copies or undated
wversions thereof, are and shall remain with Licensor and/or Licensor's suppliers. Licensee
agrees that it will reproduce all Licensor's andjfor Licensor's suppliers' copyright and other
proprietary notices on each copy of the Documentation, which it makes; such reproduction

I have read, understood and agree with the ELLA

I have read, understood and consent to the way Danfoss
may process my personal data according to the Danfoss
Data Privacy Policy

Cancel |

9483732

Figure 21

3. Cliquez sur OK dans I'écran de confirmation.

Confirmation

o ‘This version is not the defavit appication assodiated with PLUS+1 Service Tool fie extensions

Do you want to assodiate all PLUS+1 Service Toal file extensions with this version?

==

9483733

Figure 22

4. Cliquez sur l'icone dossier avec loupe pour
Rechercher le fichier de demande de service.

Scan for Service Application

File

9483734

Figure 23

5. Naviguez jusqu'au dossier Outil de service dans
le dossier PVED-CLS 2.00 firmware release
package.

6. Cliquez sur PVED-CLS 2.00 _rev_D puis sur
OUVRIR.

[Fopen

€ & -2 PVED-CLS 200 firmware release package + Service tool | -z

. 3 s~ Dusmadtes
| &% PVED-CLS_2.00_rev D (©) 5/22/2023 6:18 PM

I Desktop

File PVED-CLS 2.00_rev D - = —(p -

Com J ]

9483735

Figure 24

7. Cliquez sur FERMER si vous recevez cette erreur.
Il s'agit d'une erreur passive qui n'aura pas
d'effet sur l'installation ou l'utilisation de cet outil.

Error

9 MAINUC or SAFELIC missing

9483736

Figure 25




Installation des données de
diagnostic

1. Cliquez sur l'icbne FICHIER puis, dans la liste
déroulante, cliquez sur 'icbne INSTALLER LES
DONNEES DE DIAGNOSTIC . . . .

EDI US+1 Service Tool 12.0.7 - [C\Users\kreffla\Ong

ile V]ew Design Log Parameter Communication Oy

Open... Ctrl+0
Open Recent... 4
Close
s Ctrl+S
Install Diagnostic Data... Ctrl+1
Replace Missing ECU... E
Replace Existing ECU... Ne
Scan for Service Application File... 1e
Scan System... F8

& ne
File Download... Ctrl+D
File Properties...
Read ECU History...
Manage ECU Media Files...
ECU Parameter Transfer g
Read Application Log...
Decode Application Log File...
Exit

IE CANWAS Calibration Data

9483704

Figure 26

2. Dans la boite de dialogue Installer les données
de diagnostic, cliquez sur I'icbne du protocole
PLUS+1 puis sur l'icbne INSTALLER.

Install Diagnostic Data X

Select protocol:

PLUS+1

Installed Diagnostic Data files:

Install...

Uninstall

Close

9483705

Figure 27

Naviguez jusqu'au dossier Fichiers des données
de diagnostic dans le dossier PVED-CLS 2.00
firmware release package.

Sélectionnez tous les fichiers du dossier et
cliquez sur OK.

Gopen

x

Orgnze « | oo J@l[e

5 —— - - ~ Date modified - Type
APP-_CLS~ M_R200_SEHS~——-_11153340_-B14 25102017 0614PMplg © 5/22/2023 6:18 PM PLG File
APP-_CLS-_S_R200_SEHS----_11153341_-814_25102017_0617PM.plg @ 5/22/2023 6:18 PM PLG File
BOOT_CLS-_M_R385_KWP2000-_11153472_-rrr_13032015_0438PM.plg ] 5/22/2023 6:18 PM PLG File

i

File name: "APP-_CLS-_M_R200_SEHS--—_11153340_-814_25102017_0614PM.plg™ “APP-_CLS- S fy pin;*plg) -

Com ][ o=

9483706

Figure 28

Dans la boite de dialogue INSTALLER LES
DONNEES DE DIAGNOSTIC, cliquez sur l'icbne
FERMER.

@Install Diagnostic Data X

Result information

File Status

APP-_CLS-_M_R200_SEHS-—~_11153340_514 2... Successfuly Instaled
APP-_CLS-_S_RI00_SEHS~-~-_11153341_514_25... Successfuly Instaled
BOOT_CLS~_M_R385_KWP2000-_11153472_1r7_... Successfuly Instaled

Close.

9483707

Figure 29




6.

Dans la boite de dialogue INSTALLER LES
DONNEES DE DIAGNOSTIC, cliquez sur l'icbne
FERMER.

Install Diagnostic Data X

Select protocol:
PLUS+1

Installed Diagnostic Data files:

APP-_CLS-_M_R200_SEHS—_11153340_614_25102017_

APP-_CL5-_5_R200_SEMS— 11153341 -B14 251020171 L

BOOT_CLS- M_R335_KWP2000-_11153472_rr_1303201¢
Unins

Close

9483708

Figure 30

Sélection du canal de passerelle

1. Branchez un cable de diagnostic Toro sur le port
USB de l'ordinateur portable et ouvrez le logiciel
Plus+1.

2. Dans la barre d'outils, cliquez sur le bouton
Communication.

Tutorial:
1 2 3 4
9332822
Figure 31

1. Bouton Communication 3. Bouton Avancé

2. Bouton Passerelle 4. Bouton Sélectionner une

passerelle...

3. Dans le menu déroulant Communication, cliquez
sur le bouton Passerelle.

4. Dans le menu déroulant Passerelle, cliquez sur
le bouton Avancé.

5. Dans le menu déroulant Avancé, cliquez sur le

bouton Sélectionner une passerelle....

6. Surl’écran Sélectionner un canal de passerelle,

cliquez sur I'option Kvaser dans la liste
Passerelles.

1 2

Select Gateway Channel

Gatewiay Connection

0 Ensure that

Once the. f/ uay s plugged n cick "Keep” to use the previous Gateviay
choose a new one.

crannel, [ change* to ‘

O [T R———— -

Gateve [ st

' \ o

(=3 ] [ Degnostic Cabe #1 (Channel 0) |
I-mr..a\ T Charne 0]

V1 #0 (Channel 1)

- gateway is connected to the PC and has power.

PLUS+1 InterLink
Kvaser Backbrd Wirekss REST APL

[T e seces ey s oy comecis, s

Work n Offine Hode

Previous Seecton

Gateviay: Kvaser
Channel: Diagnostc Cable #1 (Channel0)

Keep the previousy selected Gateviay Channel, /

3 4
Figure 32

Cable #1 (Channel)

[ome]
0ot Mot i rtanig
ety

9332837

Option Kvaser (liste
Passerelles)

3. Bouton CHANGER (rubrique
Sélection actuelle)

Option Céble de diagnostic 4. Bouton Actualiser
(menu Canaux)

Dans le menu Canaux, cliquez sur I'option Cable
de diagnostic.

Remarque: Si aucune option de céable de
diagnostic ne s’affiche dans le menu Canaux,
vérifiez que le cable Toro Diag est bien branché
sur le port USB de 'ordinateur portable, appuyez
sur le bouton Actualiser sur I'écran Sélectionner
un canal de passerelle, puis cliquez sur I'option
Cable de diagnostic.

Cliquez sur le bouton CHANGER sous la rubrique
Sélection actuelle.



Vue d'‘ensemble du

produit

Actual Rate
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E

o 05:41
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S 0.00
RTK 520 7 °|—|4

Icdne des options de
direction

Icbne des lignes guides

‘ 0.00
9467518
Figure 33
3. Icone de déplacement
4. Icbne d'engage-

ment/désengagement
du systéeme AutoSteer
(volant)

9299830

Figure 34

1. Commande d'activation
du systeme AutoSteer
(pulvérisation)/transport

2. Commande d'engage-
ment/désengagement du
systéme AutoSteer

Commande d'activation/transport
Sur la console de commande

La commande d'activation du systeme AutoSteer/de
transport permet d'activer la fonction direction
assistée (mode pulvérisation) ou de sélectionner le
mode transport.

Commande d'engagement/désen-
gagement

Sur la console de commande et I'accoudoir de la
console

Utilisez la commande d'engagement/désengagement
du systéme AutoSteer pour engager ou désengager
la fonction direction assistée.

La Figure 33 montre l'icbne de la commande
d'engagement/désengagement affiché sur la console
de commande.

10



Utilisation
Comprendre les icbnes

La couleur des icbnes change selon I'état du systéme.

Couleur de | Etat du Description
I'icone systéme

AutoS-

teer

Non Le systeme AutoSteer n'est pas

engagé engagé et n'est pas actif. Appuyez
sur l'icone du systéme AutoSteer

(volant) (Figure 33) pour afficher
Rouge Iles conditions qui empéchent

I'engagement du systéme.

Engage- | La machine étant immobilisée et

O Y ment dif- | prés d'une ligne guide, appuyez
J féré deux fois sur l'icone AutoSteer
(volant) (double clic). Le systeme
Jaune AutoSteer s'engage quand la

vitesse minimale est atteinte en 15
secondes.

En La fonction direction assistée est

attente préte a l'utilisation.
Le systeme AutoSteer est engagé et

Engagé actif. Sélectionnez l'icbne du volant

(AutoSteer) pour repasser au mode
direction manuelle. Remarque :
I'icbne peut clignoter brievement en
bleu avant de devenir verte.

Comprendre les alarmes

Alarmes visuelles

* DIRECTION ENGAGEE — une alarme visuelle s'affiche
a I'engagement de la fonction direction assistée
(Figure 35).

9242636

Figure 35

* DIRECTION DESENGAGEE — une alarme visuelle
s'affiche au désengagement de la fonction
direction assistée (Figure 36). Le systéme peut se
désengager pour les raisons suivantes :

— Signal satellite faible.

— Perte de la ligne guide par le systéme GPS ou
dégradation de la connexion RTK.

— Rotation manuelle du volant

9242635

Figure 36

Alarme sonore

L'alarme sonore est entendue si vous désengagez ou
engagez la fonction direction.

11



Important: Avant d'utiliser la fonction
direction assistée, vous devez satisfaire
les conditions identifiées par un
indicateur rouge, en commencant par le
haut de I'écran d'état.

Receiver hardware a o o o

Differential correction
Position accuracy

Comprendre le menu
Options de direction

Utilisation de I'écran d'état

L'écran d'état affiche les conditions nécessaires pour
utiliser la machine avec le systéme AutoSteer.

* Les conditions identifiées par un indicateur vert

sont prétes a l'utilisation. Please wait...
L. . , . . Steering controller

* Un indicateur rouge prés d'une condition signifie (Detecting...
que la fonction direction assistée n'est pas préte a Vehicle geometry

Vehicle profile
Steering calibrated
Lockout

Wayline available
Wayline synchronized
Prohibited operation
Operator presence
Steering wheel
Speed

Crosstrack error
Heading error

0 “

Figure 37

['utilisation.

1. Naviguez jusqu'a la barre d'outils de guidage et
appuyez sur l'icbne AutoSteer.

2. Véeérifiez I'état de chaque condition dans la liste.
Effectuez I'une des actions suivantes :

* Appuyez sur l'icdbne Alarme de direction en
bas a gauche de I'écran pour afficher la liste
des alarmes de direction.

* Appuyez sur l'icone d'information des
alarmes de direction, le bouton rouge prés
de l'icbne de confirmation, pour afficher
des données détaillées sur les alarmes de
direction.

* Appuyez sur l'icbne de confirmation pour
retourner a I'écran principal.

XAXKLCLAXXAXXX X XA

9467519

Tableau des états de direction

Condition Description quand la condition est affichée en rouge :

Matériel récepteur Vérifiez que le récepteur est connecté et alimenté.

Corrections différentielles La console de commande peut ne pas correspondre aux besoins de sources de correction.

Précision de position Le récepteur satellite a besoin de temps pour la convergence des signaux. Vérifiez le nombre et
la couleur des icones de satellite sur la console de commande. Conduisez la machine jusqu'a un

endroit dégagé, sans lignes électriques aériennes.

Contréleur de direction Vérifiez que le contrdleur est connecté et alimenté.

Géomeétrie du véhicule

La géométrie du véhicule est incorrecte. Sélectionnez un nouveau profil de véhicule.

Profil de véhicule

Vérifiez quel véhicule est sélectionné dans le contréleur et contrdlez les réglages de la géométrie.

Direction étalonnée

La direction doit étre étalonnée ; voir votre distributeur Toro ou le centre d'entretien NSN de Toro.

Verrouillage

Le systeme de direction est en mode Transport, le capteur d'angle de roue est défectueux ou le
contréleur de direction a signalé une erreur.

Ligne guide (trajectoire)

disponible

La machine est trop éloignée de la ligne guide ; rapprochez-vous de la ligne guide. Vérifiez que la
ligne guide est créée et sélectionnée.

Ligne guide (trajectoire)

synchronisée

La ligne guide n'est pas chargée. Vérifiez que le récepteur satellite a un signal satellite et que le
récepteur charge la ligne guide. Le téléchargement des lignes guides peut prendre un certain
temps, particulierement pour les grandes lignes guides courbes.

Fonctionnement interdit

Le systéme ne peut pas s'engager quand certaines actions sont exécutées, telles I'étalonnage de la
direction, la modification des réglages GPS ou I'exportation d'une tache.

Présence de I'opérateur

Asseyez-vous sur le siége du conducteur.

Volant

Tenez légérement le volant quand vous engagez ou désengagez la fonction direction assistée.

Vitesse

Conduisez la machine entre 1 et 13 km/h. La vitesse nécessaire peut varier selon la machine.

12



Tableau des états de direction (cont'd.)

Condition

Description quand la condition est affichée en rouge :

Erreur de voie transversale

Rapprochez la machine de la ligne guide avant d'engager la fonction direction assistée.

Erreur d'orientation

Contrdlez I'angle ou la vitesse de déplacement de la machine a son approche d'une ligne guide.
Vérifiez I'étalonnage du compas.

13




Utilisation du menu Lignes
guides

Affichage des lignes guides programmeées
1. Appuyez sur l'icbne du menu Lignes guides.

Select Guideline Group

~ BILTMORE -

56
6% BILTMORE

9467806

Figure 38

2. Appuyez sur le menu de sélection des lignes guides.
Le menu de sélection de ligne AB ou de courbe s'affiche.
3. Pourles listes de lignes guides plus longues, activez la barre de défilement pour parcourir la liste compléte.
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Création d'une ligne guide droite

Pour créer une ligne guide, commencez par définir le point de départ (point A) et le point de fin (point B). Cette
ligne AB permet d'établir les lignes guides paralléles qui vont couvrir I'ensemble du champ ou un périmétre.

1. Conduisez la machine jusqu'au point de départ d'une ligne guide.

2. Appuyez sur l'icone du menu Lignes guides, puis sur l'icone des lignes guides.

3. Sélectionnez l'icone de la ligne droite.

< a a ()

[

Figure 39

9467803

4. Appuyez sur l'icdbne du point A.

Le point B va s'afficher sur la console de commande.

5. Conduisez la machine de l'autre cété du périmétre du champ, a I'emplacement que vous voulez référencer
avec la ligne guide AB.

6. Appuyez sur l'icbne de réglage du point B.

= ——— |
= - —— o[
X () IS 1 :
S
Figure 40

9470844
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7.

La console affiche les options permettant de renommer ou d'activer la nouvelle ligne guide.

a

Would you like to activate the newly recorded
guideline?

Rename guideline L_20231127_1746? ,

9467789

Figure 41

Remarque: La machine avance directement au bout d'une ligne guide.

1.

Création d'une lign i
gne guide courbe Ll a Q
Conduisez la machine jusqu'au point de départ

d'une ligne guide.

Appuyez sur l'icbne du menu Lignes guides, =
appuyez sur l'icdne d'ajout de ligne guide, puis —

sur l'icone de ligne guide courbe. \\

g467796

Figure 42

3. Appuyez sur l'icobne de reglage du point A.

Le point B va s'afficher sur la console de
commande.

16



Q| I}

o
|

9467794

Figure 43

Conduisez la machine sur tout le périmétre du
champ.

La console de commande affiche la trajectoire
sous la forme d'une ligne rouge.

Remarque: Appuyez sur l'icone de
pause/reprise pour arréter temporairement et
démarrer l'enregistrement de la trajectoire.

Appuyez sur l'icbne de réglage du point B.

3

9467795

Figure 44

Remarque: La machine avance directement au bout
d'une ligne guide.

Utilisation du mode de guidage
avec blocage du guide

Le modele de guidage a blocage du guide génere une
courbe basée sur la couverture existante.

Sélectionnez l'icbne de blocage du guide ‘S en
haut de I'affichage.

Remarque: L'icone noire (ou blanche) indique que
le mode blocage du guide est désactivé, et I'icbne en
couleur indique qu'il est activé.

Utilisation de la direction dans le
périmétre

La fonction de direction dans le périmétre permet de
créer une ligne guide a l'intérieur du périmétre qui est
décalées d'une demie largeur d'outil par rapport au

périmétre. La largeur de décalage peut étre ajustée
a l'aide du menu de déplacement.

Assurez-vous que la ligne guide est suffisamment
éloignée du périmétre pour éviter toute collision avec
un obstacle.

A mesure que le véhicule se rapproche du centre du
champ, de nouvelles lignes guides sont créées. Les
lignes sont espacées d'une largeur d'outil.

Pour créer un périmétre, reportez-vous au Guide du
logiciel GeoLink.

1. Activez la fonction de direction dans le périmétre
dans le menu de réglage.

Guidance Features

% e

3

AUTO STEER
Enabled

GUIDELINE GROUPS
Disabled

BOUNDARY STEERING
Enabled

-

TRAMLINES

HEADLAND TURNS

Console

Fif

Guidance

9

Alarms

, Licenses

(mpler]

=48 /.
g x

Features

.
GPS

1

Apps Flag Po

System

&

User

)
\)

Vehicle

9468381

Figure 45
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2. Appuyez de maniére prolongée pour Eta|onnage
sélectionner le périmétre sur I'affichage.

Le périmetre est mis en évidence sur l'affichage. Etalonnage du compas

3. Sélectionnez l'icbne des lignes guides dans le Vérifi | Link ctal ..
menu contextuel. érifiez que le compas Geo ink est étalonné ;
reportez-vous au Guide du logiciel GeolLink de votre
machine.

Q Activation de la fonction AutoSteer
1. Tournez la clé en position CONTACT.

//— j % 2. Démarrez la console de commande X et

appuyez sur l'icbne REGLAGE.
3. Appuyez sur I'icdbne SYSTEME, I'icbne FONCTIONS

Q et I'icbne GUIDAGE.
Guidance Features

AUTO STEER «
@ Enabled

GUIDELINE GROUPS
Disabled
T 7 ‘S GUIDELOCK
Enabled
J oo - ggo5
E 0 O — QBDUNDARVSTEERING
Enabled
0.0 o utld s,
9468380 TRAMLINES
Figure 46

HEADLAND TURNS

o FH
, Licenses Console Guidance  Impler|
T
oo ’ ) -
#H | % . @
Apps Features GPS Alarms Flag Pof
-
& >
User System Vehicle
9470814
Figure 47

4. Appuyez sur l'icbne AUTO STEER .

5. Dans la boite de dialogue, appuyez sur l'icbne
ACTIVATION puis sur l'icbne de confirmation.

Réglage de la valeur d'engagement de la
direction

1. Dans I'écran de réglage, appuyez sur l'icbne
UTILISATEUR, puis sur l'icbne NIVEAU D'ACCES.

18



Sur I'écran d’accés utilisateur, cliquez sur l'icbne
NIVEAU D’ACCES.

Dans la boite de dialogue, appuyez sur l'icbne
EXPERT puis sur l'icbne de confirmation.

Cliquez sur I'icbne MOT DE PASSE, saisissez le
mot de passe du concessionnaire a 'aide du
clavier contextuel qui s’affiche, puis cliquez sur
l'icone de confirmation.

Remarque: Le niveau d'accés utilisateur
indique concessionnaire.

User Access Level

A

____ PASSWORD

ACCESS LEVEL
Expert

-

Region

... CHANGE PASSWORD

Environment

3

Access Level

Implement Pﬁ

T
Lightbar Jser C}

a

User

| Map

&
\r\

Vehicle

System

g470813

Figure 48

Virtual

Virtual and External Console Input L

5. Cliquez sur l'icbne VEHICULE, puis sur l'icbne

DIRECTION.

Steering Controller Setup - MP5800

@ CONTROLLER
AES
f CAN BUS

- can2

WHEEL ANGLE SENSOR
Disabled

STEERING ENGAGE
I Virtual and External Console Input

Steering Engage

u:
Cancel

g470815

Figure 49

Cliquez sur I'icbne ENGAGEMENT DE LA
DIRECTION.

Dans la boite de dialogue, appuyez sur l'icbne
ENTREE DE CONSOLE VIRTUELLE ET EXTERNE, puis
appuyez sur l'icbne de confirmation.

Etalonnage du capteur d'angle de roue

1.

2.

Conduisez la machine jusqu'a une zone
dégagée, plane et horizontale, exempte d'arbres
et de batiments, ou la machine peut parcourir
92 m en ligne droite.

Cliquez sur I'icbne OPTIONS DE DIRECTION.

Steering Calibration

N/A

STEERING CONTROLLER

(j \

= Not Calibrated

COMPASS
Calibrated

WHEEL ANGLE SENSOR

MOUNTING BIAS

Cancel

9467902

Figure 50
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Cliquez sur I'icdne ETALONNAGE DE LA DIRECTION.
Cliquez sur l'icbne CAPTEUR D’ANGLE DE ROUE.

L'assistant d'étalonnage du capteur d'angle de
roue démarre.

Remarque: Sile message NOT INITIALIZED
(non initialisé) s'affiche sur la console de
commande, conduisez la machine pendant
quelques minutes.

A I'étape 1, attendez que I'étalonnage du
capteur d’angle de roue soit initialisé, puis
cliquez sur l'icbne Etape suivante.



Wheel Angle Sensor
Step 1:

2 3
9303590

Figure 51

Message Initialisation en 3.

. Icone Etape suivante
cours ... patientez

Message Etape 1 appuyez
sur SUIVANT

A I'étape 2, tournez le volant a fond vers la
gauche, arrétez-vous, puis cliquez sur I'icone
Etape suivante.

Important: Vérifiez que les valeurs du
capteur d'angle de roue changent quand
vous tournez le volant.

A I'étape 3, tournez le volant & fond vers la
droite, arrétez-vous, puis cliquez sur 'icone
Etape suivante.

Step 4:

Pleashe steering wheel agfd

"Next".

Wheel Angle Sensor: 539.731

9303593

Figure 53
Message Etape 3 : tournez 3.
le volant a droite

Message Etape 4 : tournez
le volant au centre

Icéne Etape suivante

2.
Pl¢ase turn the steering wheel to full lock 8
| leftjand press "Next". i
Step 2: 9

Please turn the st
left and press "Ne

9303591

Figure 52
Message Etape 2: tournez 3.
le volant a gauche

Valeur du capteur d’angle
de roue

Icéne Etape suivante

20

A I'étape 4, tournez le volant jusqu’a ce que
les roues soient en position ligne droite,

arrétez-vous, puis cliquez sur I'icone Etape
suivante.

A I'étape 5, attendez que I'étalonnage du
capteur d’angle de roue enregistre les données,
puis cliquez sur l'icbne Etape suivante.



Wheel Angle Sensor Calibration
step 6:

Wheel Angle Sensor Calibration completed
successfully!

9242655

Figure 55
1. lIcébne OPTIONS DE 2. lcéne ETALONNAGE DE LA
DIRECTION FONCTION AUTOSTEER
9303592
Figure 54 .
, . o 2. Cliquez sur 'icbne ETALONNAGE DE LA DIRECTION.
1. Message Etape 5 : 2. lcéne de confirmation
sauvegarde des données Le menu d’étalonnage de la direction s'affiche.

d'étalonnage . A
3. Cliquez sur l'icone BIAIS DE MONTAGE.

10. A l'étape 6, appuyez sur l'icone de confirmation. L'assistant d'étalonnage du biais de montage

s'affiche.
Etalonnage du biais de montage pour Auto Remarque: Sil'icone Biais de montage indique
Steer NON REQUIS, vous n'avez pas besoin d’étalonner
le réglage du biais de montage.

Suivez cette procédure pour étalonner la position du
récepteur sur votre machine. Etalonnez le biais de
montage du récepteur satellite lors de la premiére
installation ou si le récepteur satellite est remplacé.

1 2

Steering Calibration
STEER\\G CONTROLLER
Remarque: Pour effectuer I'étalonnage, vous devez
vous rendre jusqu'a une surface plane et dégagée sur
laquelle la machine pourra parcourir au moins 76 m A\
en ligne droite. i\
.l 2 VOUNTINGBIAS

1. Cliquez sur l'icbne OPTIONS DE DIRECTION.

Required

Le menu des options de direction s'affiche.

9242653

Figure 56

1. Icbne BIAIS DE MONTAGE 2. Menu d’étalonnage de la
direction

4. Conduisez la machine jusqu’au bout de la
surface dégagée, placez-la en ligne droite, puis
cliquez sur l'icbne POSITION A.
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1.

2. Ecran d'étalonnage du

Remarque: Le symbole du point A s’affiche
sur la console de commande.

1 2

Mounting Bias Calibration

Calibration Progress: | 0%

Mounting Bias Calibration

Calibration Progress:
Distance To A: 28'

Step 2/7:

Drive 229' in a straig} \ track. Point B will
be placed automatica\.

9315024

Figure 57

Informations de
progression

Symbole PosSITION A 3.

4. Position A (affichée sur la

biais de montage console de commande)

Conduisez la machine manuellement en marche
avant a 2 km/h en ligne droite.

Remarque: Geolink insére automatiquement
le symbole du point B sur I'écran quand la
machine parcourt 70 m.

22

70m
I« (230 ft)

(®)

9314846

Calibration Progress: -
Heading: 358.1 - Distance To B: 22’

" - ]

Step X/X:

Turn the vehicle around and position it on
Point B.

9314884

Figure 58

Progression de
I'étalonnage du biais
de montage (en cours)

2. Position B (affichée sur la
console de commande)

La console de commande affiche I'écran suivant
dans le processus d'étalonnage.

Faites demi-tour avec la machine, alignez-la sur
la ligne guide des positions A et B sur la console
de commande.



O)

Mounting Bias Calill
Calibration Progress: | RO

® =-= @

Step X /X

Mounting Bias Calibration of the Steering
System has completed successfully!

2
9314858
Figure 61
1. Progression de 2. Icone de confirmation
Fi 59 . I'étalonnage du biais
'gure de montage (100 % —
1. Engager le blocage 2. Appuyer sur l'icone terminé)
de l'accélérateur de la Autosteer

machine

7. Conduisez la machine vers le point B et cliquez

sur 'icdbne AUTO STEER .

Important: Laissez la fonction AutoSteer
diriger la machine.

8. Avant d’atteindre le point B, réglez la vitesse
de déplacement de la machine a 2 km/h, puis
engagez le blocage de I'accélérateur de la
machine.

Remarque: La fonction Autosteer dirige la
machine entre les points B et A.

<&

2 km/h (1.2 mph)

9314844

Figure 60

9. Arrétez la machine.
10. La console de commande affiche ce qui suit :

* La boite de dialogue qui indique 100 % pour
la progression de I'étalonnage, cliquez alors
sur I'icdne de confirmation.
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Des boites de dialogue avec des étapes
supplémentaires pour exécuter une passe
d'étalonnage de biais de montage entre les
points A et B.

Remarque: Sile systéme n'indique pas
100 % pour la progression de |'étalonnage
aprés la passe d'étalonnage du biais de
montage entre les points A et B, contactez le
centre d'assistance technique Toro.



1.

2 km/h (1.2 mph)

9314843

Figure 62

Appuyer sur l'icéne
Autosteer

2. Engager le blocage
de l'accélérateur de la
machine
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Utilisation du menu Déplacement

Décalage de la position d'une ligne guide

L'icbne de décalage permet de créer une nouvelle ligne guide identique a celle déja créée a un nouvel
emplacement.

Cliquez sur l'icone Ligne guide décalée et I'icbne Options de décalage pour afficher les options de décalage.

——

Nudge Options

. | NUDGE OFFSET
"1 12.00" v

|}l] TOTAL NUDGE
0.00"

’

9467816

Figure 63

Utilisez I'option de décalage pour régler la distance de déplacement de la ligne.

L'option de décalage total indique la distance décalée totale. Utilisez I'option de décalage total pour régler un
décalage total ou pour remettre la distance de décalage a 0.
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Décalage de la ligne guide vers la gauche

A Nudge Options B

. ] NUDGE OFFSET
12.00"

1))} TOTAL NUDGE
0.00"

‘HI I_, Cancel nl [ | o | \ | :

(2] _‘ '1.'].1

9467819

Figure 64
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Décalage de la ligne guide vers la droite

A Nudge Options B

. | NUDGE OFFSET
"1 12.00"

1)] TOTAL NUDGE
0.00"

‘,_II _+ | Cancel nl | N t

-—

9467822

Figure 65
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Réglage d'une ligne décalée a la position du véhicule

Conduisez la machine jusqu'a I'emplacement ou vous souhaitez placer la nouvelle ligne, puis cliquez sur l'icbne
de décalage de la ligne vers le véhicule.

T ¢ =

..---"'""'_'_EF____P_______ [—— I x
'ss B || mmEm Tsw | « I
Conduite de la machine
avec Autosteer

9467813

Figure 66

Utilisation de la fonction Autosteer
pour conduire la machine
1. Sélectionnez une ligne guide.

2. Placez la commande d'activation/transport de la
machine a la position de PULVERISATION.

9299830

Figure 67

1. Commande d'activation 2. Commande d'engage-
du systeme AutoSteer ment/désengagement du
(pulvérisation)/transport systéme AutoSteer

3. Confirmez que tous les états de direction, a
I'exception de la vitesse, sont satisfaits (en
vert) ; voir Utilisation de I'écran d'état (page 12).
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4. Effectuez un zoom et un panoramique sur la
console de commande jusqu'a ce que l'icbne
de la machine soit correctement dimensionnée
et au centre de I'écran.

5. Conduisez la machine au point de départ choisi
du périmétre actif que vous voulez pulvériser.

6. Veérifiez que I'icbne AutoSteer en bas a droite de
la console de comm est bien de couleur

blanche (en attente) .

Remarque: Si l'icone de direction est rouge,
corrigez la condition qui n'est pas satisfaite dans
I'écran d'état.

7. Appuyez sur l'icbne AutoSteer en bas a droite
de la console de commande ou appuyez sur la
commande d'engagement/désengagement de
la machine.

L'icbne AutoSteer devient verte et la machine se
dirige vers la ligne guide la plus proche.

Important: Le systéme est réglé pour que
I'engagement et les transitions s'effectuent
en douceur pendant l'utilisation ; si vous
trouvez que l'engagement ou les transitions
de votre systéme sont trop brusques, cessez
d'utiliser la fonction de guidage automatique . ozaras
et contactez I'assistance Toro GeoLink Figure 69

a 1-844-GEOLINK (1-844-436-5465), ou
GeolLink@toro.com pour le service clientéle.

—_

Icone Autosteer — verte (engagée)

1 8. Lorsque la machine sort du périmeétre,
désengagez la fonction de guidage automatique
de l'une des facons suivantes :

* Sélectionnez l'icbne AutoSteer en bas a
droite de la console de commande.

* Tournez le volant a gauche ou a droite.

* Appuyez sur la commande d'engage-
ment/désengagement de la fonction
AutoSteer sur la machine.

e Arrétez la machine.

9. Alignez la machine pour la prochaine passe de
pulvérisation sur la ligne guide suivante affichée
sur la console de commande.

9242742

Figure 68

1. Ligne guide 3. lcone Autosteer — blanche
(en attente)

2. lcone de la machine
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Remarques:



Remarques:
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