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Kapitel 1

Introduktion

A VARNING A

Underlatenhet att folja driftsanvisningarna eller genomga utbildning fran en
auktoriserad Toro-aterforsaljare kan leda till dodsfall eller allvarliga personskador.

* Las och se till att du forstar innehallet i den har bruksanvisningen for att 6ka
sakerhet, prestanda och sakerstalla korrekt hantering av grasklipparen.

* Du hittar mer information om saker anvandning, bland annat i form av
sdkerhetsrad och utbildningsmaterial, pa www.Toro.com.

Avsedd anvandning

Fah

Introduktion

Robotbollplockaren ar avsedd att anvandas av anstallda yrkesoperatorer for autonom och
programmerbar bollplockning. Den ar huvudsakligen utformad for att samla in golfbollar pa
en golfbana. Denna robotbollplockare anvands ofta i kombination med en robotgrasklippare
for att skota en golfbana. Om bollplockaren, batteriet, laddstationen och basstationen
anvands i andra syften an de avsedda kan du och kringstaende utsattas for fara.

Las denna information noga sa att du lar dig att anvanda och underhalla produkten pa ratt
satt, och for att undvika person- och produktskador. Du ar ansvarig for att produkten
anvands pa ett korrekt och sakert satt.

jalp

Besok www.Toro.com om du behdver utbildningsmaterial om sakerhet och drift, information
om tillbehor, hjalp med att hitta en aterférsaljare eller om du vill registrera din produkt.

Kontakta en auktoriserad aterférsaljare eller Toro:s kundservice och ha produktens modell-
och serienummer till hands om du har behov av service, originaldelar fran Toro eller

ytterligare information. Numren finns pa serienummerplaten pa din produkt. Skriv in numren
i det tomma utrymmet.

VIKTIGT

Skanna rutkoden pa serienummerdekalen (i forekommande fall) med en mobil enhet
for att fa tillgang till information om garanti, reservdelar och annat.
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Modell- Serie-
nummer: nummer:

Konventioner for bruksanvisning

| den har bruksanvisningen anges potentiella risker och alla sakerhetsmeddelanden har
markerats med en varningssymbol, som anger fara som kan leda till allvarliga personskador

eller dodsfall om foreskrifterna inte foljs.

(405934

Tva ord anvands ocksa i den har bruksanvisningen for att markera information. Viktigt
anger speciell teknisk information och Observera anger allman information som ar vard att
notera.

Klassificering av sakerhetsvarningar

3472-872A

Varningssymbolen som visas i den har bruksanvisningen och pa maskinen lyfter fram viktiga
sakerhetsmeddelanden som du maste félja for att férhindra olyckor.

Varningssymbolen visas ovanfor information som varnar dig for vilka atgarder eller
situationer som ar forknippade med risker och f6ljs av orden FARA, VARNING eller VAR
FORSIKTIG.

A FARA A

Fara: anger en 6verhangande fara som leder till allvarliga personskador och innebar
livsfara om den inte undviks.

A VARNING 7'\

Varning: anger en potentiellt farlig situation som kan leda till allvarliga personskador
och innebara livsfara om den inte undviks.

A VAR FORSIKTIG A

Var forsiktig: anger en potentiellt farlig situation som kan leda till mindre svara eller
medelsvara personskador om den inte undviks.

Sida 1-2 Introduktion: Konventioner for bruksanvisning




Kapitel 2
Sakerhet

TORO.

Allman sakerhet

* Den som anvander eller 6vervakar grasklipparen ansvarar for eventuella olyckor eller
faror som uppstar for andra eller deras egendom.

+ Settill att Iasa, férsta och folja alla anvisningar och varningar innan du anvander
grasklipparen.

» Felaktigt bruk eller underhall av grasklipparen kan leda till personskador eller dodsfall.
FOlj alla sakerhetsforeskrifter for att minska riskerna.

+ Latinte barn eller nagon som inte har genomgatt utbildning anvanda eller utféra service
pa maskinen. Maskinen ska endast anvandas av personer som ar ansvarsfulla,
utbildade, inférstadda med anvisningarna och fysiskt kapabla att anvanda eller utféra
service pa maskinen.

Driftsakerhet

Innan du anvander maskinen ska du kontrollera att det finns en fysisk barriar (t.ex. ett
lagt staket eller en begransningskabel) eller att gransen for anvandningsomradet ar
placerad minst 8 m fran faror.

+ Set till att kringstaende och barn haller sig pa avstand fran maskinen och laddstationen
under drift.

* Anvand lampliga klader, inklusive langbyxor och rejala, halkfria skor, nar du hanterar
maskinen.

» Kor endast maskinen om skydd och andra sakerhetsanordningar sitter pa plats och
fungerar.

* Inspektera omradet dar maskinen ska anvandas och ta bort féremal som kan stéra
anvandningen av maskinen.

» Tryck pa stoppknappen och vanta till alla rérliga delar har stannat innan du rensar, servar
eller transporterar maskinen.

+ Hall hander och fotter borta fran rérliga delar pa och under maskinen.

» Undvik att stracka dig for langt. Sta stadigt for att inte tappa balansen. Pa sa satt
bibehaller du kontrollen éver maskinen i ovantade situationer. Ga — spring aldrig nar du
lar upp maskinen.

« Sta, sitt eller ak aldrig pa maskinen och lat inte andra goéra det.

*  Om maskinen kor pa ett féoremal och/eller bérjar vibrera onormalt ska du omedelbart
stdnga av den och vanta till alla rérliga delar har stannat innan du letar efter skador pa
maskinen. Reparera alla skador innan du anvander grasklipparen igen.

» Tryck pa stoppknappen pa maskinen, vanta till alla rérliga delar har stannat och
inaktivera maskinen i foljande situationer:

Sékerhet Sida 21 3472-872 A



— Fore bortrensning av igensattningar i maskinen
— Innan du kontrollerar, rengdr eller underhaller maskinen och laddstationen

— Undersok maskinen for att se om den ar skadad och reparera den innan du anvander
den igen om maskinen har koért pa ett frammande féremal, varit involverad i en olycka
eller pa annat satt inte fungerar som den ska.

— Om maskinen borjar vibrera pa ett onormalt satt underséker du maskinen for att se
om den ar skadad och reparerar den innan du anvander den igen.

* Placera inga féremal pa maskinen eller laddstationen.

+ Andra inget i maskinen, programvaran, laddstationen eller basstationen.

+ Andra eller asidosatt inte maskinens reglage eller sékerhetsanordningar.

* Anvand inte maskiner, laddstationer eller basstationer som har modifierats.

» Virekommenderar att inte anvanda maskinen vid bevattning av arbetsomradet.

* Anvand endast tillbehér som godkants av Toro for att undvika risk for brand, elektriska
stotar eller personskador.

» Tryck pa stoppknappen pa maskinen innan du hanterar maskinen.
* Anslut inte skadade stromsladdar. Vidror inte skadade stromférande sladdar.
* Anvand inte laddstationens stromférsorjning under svara vaderférhallanden.

Sakerhet vid underhall

« Satt strombrytaren under maskinen i AvsTANGT l&ge innan du servar maskinen.
+ Tilldt inte barn att rengdra eller underhalla maskinen.
» Hall hander och fotter borta fran rérliga delar pa och under maskinen.

+ Kontakt med rorliga delar kan orsaka allvarliga personskador. Stang av maskinen innan
du underhaller den.

* Inspektera maskinen ofta for att sakerstalla att uppsamlingsrullen inte ar sliten eller
skadad.

* Rengor eller byt vid behov ut etiketter med sakerhetsforeskrifter och instruktioner.

» Anvand endast Toros originalreservdelar och tillbehor for basta prestanda. Andra
reservdelar och tillbehor kan vara farliga.

Sakerhet for batteri och laddstation

Rengor laddningsporten pa maskinen och/eller laddstationen med ett féremal som inte
leder strdm (trasa eller mjuk borste) fér att undvika skador.

» Torka av laddningsterminalerna pa laddstationen och maskinen med en ren, torr trasa
om de ar smutsiga.

* Anvand inte smycken nar du utfor service pa batteriet och satt upp langt har.
* FOrsok inte att montera isar eller 6ppna batteriet.
+ Hall batteriet rent och torrt.

3472-872A Sida 2-2 Sakerhet: Sakerhet vid underhall



* Undvik att anvanda eller ladda maskinen om den ar ovanligt varm eller avger rok eller
ovanlig lukt.

* Lackande batterivatska kan orsaka hud- och 6gonirritation eller kemiska brannskador.

+ Lat inte vatskan komma i kontakt med hud eller 6gon om batteriet lacker. Om du kommer
i kontakt med vatskan tvattar du det drabbade omradet med rikliga mangder vatten och
kontaktar lakare.

* Anvand inert absorberande material, till exempel sand, for att ta upp batterivatska.
+ Kassera ett anvant batteri i enlighet med gallande féreskrifter.

+ Kassera inte batteriet i eld. Det riskerar att explodera. Kontrollera vilka kasseringsregler
som galler dar du bor.

» Ett felhanterat batteri kan orsaka brand, explosion eller kemisk brannskada.
* Montera inte isar batteriet.

+ Byt ut batteriet mot ett batteri som ar godkant for enheten. Om du anvander en annan typ
av batteri kan det leda till brand eller personskador.

» Fdrvara batteriet oatkomligt for barn.

* Anvand endast det batteri som tillverkaren har godkant for maskinen. Anvand inte
batterier som inte ar avsedda att anvandas tillsammans med maskinen.

* Anvand inte skadade eller modifierade batterier da dessa kan bete sig oférutsagbart och
orsaka brand, explosion eller personskador.

» Undvik att anvanda grasklipparen under daliga vaderforhallanden, sarskilt nar det finns
risk for blixtnedslag.

* Anvand och ladda inte ett skadat, deformerat eller ovanligt varmt batteri. Ett skadat
batteri kan alstra varme, brista, lacka, antandas eller explodera.

* Anvand endast batteriet for avsett andamal.

+ Batteriet kan avge explosiva gaser om det ar patagligt 6verladdat.

+ Utsatt inte batteriet for mekaniska stotar.

* Anvand inte en skadad eller felaktigt fungerande laddstation.

* Anslut inte laddstationen till ett grenuttag eller en forlangningssladd.

* Anvand inte en laddstation som har utsatts for ett hart eller kraftigt slag.

* Anvand inte nagon annan laddstation an den som ar avsedd fér maskinen.

» Koppla bort laddstationen fran eluttaget fére underhall och rengoring for att minska
risken for elektriska stotar.

» FOrsok inte reparera, Oppna eller demontera laddstationen om du inte har behdrighet att
gora det.

» Taladdstationen till en auktoriserad aterforsaljare for service eller reparation. Ta inte isar
laddstationen.

Sakerhet vid forvaring

» Fdrvara grasklipparen inomhus pa en torr och saker plats utom rackhall fér barn eller
andra obehdriga nar du inte anvander grasklipparen.

Sakerhet: Sikerhet vid forvaring Sida 2-3 3472-872 A



Sakerhets- och instruktionsdekaler

Sakerhetsdekalerna och sakerhetsinstruktionerna ar fullt synliga fér féraren och finns nara alla
potentiella farozoner. Ersatt dekaler som har skadats eller saknas.

Dekaldel: 163-3955

s_decal163-3955

Varning — |as bruksanvisningen. Spruta inte vatten pa maskinen.

Avkapnings-/avslitningsrisk for hander och fotter — Maskinen skyddas av en atkomstkod.

stdng av maskinen innan du utfér underhall.

CRONO)

Hall kringstaende pa avstand och ha uppsikt éver
Risk for kringflygande féremal — hall kringstaende barn.
pa avstand.

©

Anvand skyddshandskar nar du utfor
Risk for att kapa/slita av hander eller fotter — ak knivunderhall.
inte pa maskinen. Maskinen ar utrustad med ett stoldskyddssystem.

Hall husdjur och kringstaende borta fran
maskinen.

3472-872A Sida 24 Sdkerhet: Sakerhets- och instruktionsdekaler



Kapitel 3

Produktoversikt

kt over RTK GPS

Standarddata for GPS-positionering som hamtas fran satelliter med GNSS (Global
Navigation Satellite System) har ett matfel pa mellan 5 och 10 meter. Detta beror pa att
signalen som tas emot fran en satellit forvrangs pa grund av atmosfariska och
miljdémassiga férhallanden. Positionering med hdgre precision kan uppnas med hjalp av
RTK-teknik (Real-Time Kinematic).

Det innebar att en RTK-bas som ar placerad pa en fast position anvands for att ta emot
GNSS-signaler fran satelliter. Eftersom basen ar fast ar de data som den tar emot
kopplade till dess exakta plats.

Robotarna ar ocksa utrustade med antenner som tar emot GNSS-signaler fran satelliter
for att bestdmma sin position. Bade RTK-basen och robotarna tar emot GNSS-
signalerna fran satelliter i olika konstellationer (GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou).
Eftersom robotarna rér sig ar dock bedémningen av deras position mindre exakt an for
den fasta basen.

RTK-basen beraknar korrigeringsdata for varje satellit och skickar dessa till roboten.
Roboten kan sedan anvanda dessa korrigeringar for att uppna en positionsnoggrannhet
pa mellan 2 och 3 cm. Tack vare den exakta positioneringen kan roboten félja ett
definierat monster och tacka faltet i en serie raka linjer.

Oversi

Korrigeringar kan ocksa goéras via molnet med 4G. D4 férhindras inte éverféringen av
korrigeringsdata av hinder och basen kan ansluta till ett obegransat antal robotar pa avstand

pa upp till 15 km.

Overféra korrigeringar med 4G
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En basstation kan forse flera robotar med korrigeringar, men varje robot far endast ta emot
korrigeringar fran en basstation for att se till att korrigeringarna ar konsekventa.

Grundkomponenter i RTK GPS-klippsystemet
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User
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Working area

| det har avsnittet beskrivs robotens mekaniska egenskaper.

En anvandare kan styra roboten direkt med hjalp av anvandargranssnittet. Efter att en robot
har registrerats pa portalen som kérs pa en webbserver:

Roboten kan skicka information till servern som kan ses av anvandaren.

Anvandaren kan utfarda kommandon till roboten, bedéma dess prestanda och justera
konfigurationen.

Sida 3-2 Produktoversikt: Oversikt ver RTK GPS



Produktoversikt for Range Pro 100

Sedd uppifran

G536774

Stoppknapp Stotfangare Uppsamlingskorg Detektor for full
kor
Kaross (&) Bakhjul Strombrytare g
2a: Lock till korgen Laddningskontak- Spole
ter
Sonarsensorer for Bollrakningsband
hinderdetektering Bollriktare }
Detektor for
Framhjul (®) Uppsamlande rulle rotationshastighet
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Strombrytare

Strombrytaren sitter under holjet till héger pa
robotens baksida.

Flytta strémbrytaren mot framsidan av
maskinen (till laget PA) for att kéra roboten.

Flytta strombrytaren mot baksidan av maskinen
(till laget AV) for langre stillestandstid eller
vinterférvaring.

RTK GPS-antenn

G536775

Det har ar en sarskild GNSS-antenn som ar monterad i mitten framtill pa héljet. Den
anvands for att ta emot data om robotens globala position fran satelliter.

3472-872A Sida 3-4 Produktoversikt: Produktoversikt for Range Pro 100



Seriedekal

Identifieringsdekalen sitter pa insidan av luckan till stoppknappen enligt bilden nedan.

G541779

Seriedekal

Produktoversikt: Produktéversikt for Range Pro 100 Sida 3-5 3472-872 A



Sensoroversikt

Maskinen ar utrustad med en omfattande uppsattning sensorer som sakerstaller saker drift.
Dessa sensorer sakerstaller att roboten kan upptacka och reagera om ett hinder ligger i
dess vag.

Stoppknapp

(539543

Stoppknappen (U sitter pa robotens ovansida och syns tydligt. Om du trycker pa knappen sa
stannar roboten och slutar klippa. Stoppknappen fungerar ocksa som en lucka, som ger
atkomst till robotens kontrollanvandargranssnitt nar den lyfts upp. En instruktion maste
utfardas med hjalp av kontrollgranssnittet for att roboten ska kunna startas om.

Sonarsensorer for hinderdetektering

Roboten ar utrustad med en uppsattning sonarsensorer som kanner av hinder. Roboten
kommer att minska hastigheten om sonardetektorerna upptacker ett hinder.

Hinderdetektering med sonarsensorer
Min width

> EE ( Min height

G536780

Roboten ror forsiktigt vid hindret i Iag hastighet. Roboten ror sig bakat och valjer en
slumpmassig riktning mellan 60° och 120°.

Dessa sensorer kan upptacka objekt som ar:

* Minst 400 mm hoga
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Sensoroversikt (fortsattning)

* Minst 50 mm breda (fran alla vinklar)

Om roboten alltid ror sig i lag hastighet, aven om det inte finns nagra hinder i sikte, indikerar
det ett problem med sensorerna. | sa fall bor du kontakta serviceteamet for att fa hjalp med
att analysera problemet. Det finns flera potentiella orsaker, sdsom kondens inuti sonarhdljet,
att en kabelkontakt ar |0s eller att sonarelektroniken ar skadad. Problemet kan analyseras
via Teknikerns meny (9) > Service > Sonarsensorer och Teknikers meny (9) > Service >
Tester > Sonarsensorer.

Stotfangare

Stotfangaren ar en trycksensor som kanner av nar roboten kommer i kontakt med ett hinder.
Nar stotfangaren kommer i kontakt med hindret ror sig roboten bakat och roterar sedan i en
vinkel tills den kan undvika hindret.

Spole

Induktionsspolen kanner av intensiteten hos det magnetfalt som genereras i
begransningskabeln. Den maximala intensiteten ar placerad pa kabeln som far roboten att
stanna, rotera och fortsatta att klippa i en ny riktning.

Lutningssensor

Lutningssensorn kanner av vinkeln pa sluttningen dar roboten arbetar. Om vinkel éverskrids
sa utldses ett larm och roboten stannar.

Valtsensor

Valtsensorn kdnner av om roboten har valts upp och ned eller om nagon férsoker starta
motorn nar roboten ar vand upp och ned.

Temperatursensor

Temperatursensorn mater omgivningstemperaturen och forhindrar att roboten arbetar om
temperaturen ar for lag. Den lagsta temperatur som roboten kan arbeta i stalls in som en
driftparameter.

Redskapltillbehor

Det finns ett urval av godkanda redskap och tillbehdr fran Toro som du kan anvanda for att
forbattra och utéka maskinens kapacitet. Kontakta en auktoriserad aterférsaljare eller
auktoriserad Toro-distributor, eller ga till www.Toro.com for att se en lista dver alla godkanda
redskap och tillbehor.

Anvand endast originalreservdelar och tillbehdr fran Toro for att garantera optimal prestanda
och fortldpande sakerhet for produkten.

Produktoversikt: Redskapl/tillbehor Sida 3-7 3472-872 A
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Specifikationer

Obs! Delarnas specifikationer och utformning kan andras utan féregaende meddelande.

Kapacitet
Maximal arbetsyta 30 000 m2
Rekommenderat arbetsomrade 24 000 m2
Arbetshastighet 3,6 km/h

Maximal lutning som standard

30 % (17°)

Bollar/dag

Genomsnitt=15 600. Maximalt=19 500.

Plockbredd

956 mm

Korgens kapacitet

320-350 bollar

Maximal ljudniva

61 dB(A) vid 1 m. 52 dB(A) vid 5 m

Batteri
Typ LiFePo4
Nominell spanning 256V
Nominell kapacitet 19,2 Ah
Energi 491,5 Wh
Tid till full laddning (minimum) 80 minuter
Genomesnittlig arbetstid per laddning 240 minuter

Genomsnittlig arsforbrukning

620 kWh (baserat pa anvandning under 11
manader om aret)

Vikt och matt

Vikt [kg] 85 kg
Langd [mm] 118 cm
Bredd [mm] 134 cm
Hojd [mm] 54 cm

Programvara och évervakning
Sakerhets-PIN-kod Ja
GPS-positionering RTK
Robothantering via server och app. Standard

Sida 3-8
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Intelligens

Sonardetektering av hinder 4

Atervand till stationen via GPS Ja

Flera startzoner Ja

Flera falt Ja, fler an 2

Flera robotar per station

Max 2 robotar som anvander
droppgropstationen.

Lyftsensorer

Nej

Backningssensorer

Ja. Far roboten att &ndra riktning.

Stotdampare for sakerhet

Elektronisk

Lutningssensorer

Ja. Gor att roboten stannar nar den lutas mer an
41°.

Produktoversikt: Specifikationer
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Kapitel 4
Drift

TORO.

Anvandargranssnitt med display

En smartbox, som innehaller den inbyggda datorn som hanterar robotens drift, ar placerad
under luckan med stoppknappen.

| det har granssnittet kan du se aktuell status, andra installningarna och utfarda sarskilda
anvisningar.

G537257

Sifferknappar

Dessa anvands for att markera menyval och ange numeriska varden.
Lysdiodskarm

Visar aktuell situation.

Lysdiod

Lampa som indikerar att anvéndargranssnittet ar i paslaget lage.
PA-knapp

Aktiverar anvandargranssnittet.

Navigeringsknappar

Med pilknapparna kan du markera menyalternativ.

(6) Bakatknapp

Sténger en meny och atergar till foregaende niva.

Acceptera-knapp

Accepterar en atgard eller instéllning.

Knappen Servicemeny

Innehaller ett antal kommandon som vanligtvis anvands av servicepersonal. Se menyn Serviceinstallningar.
(@) Installiningsmenyknapp

Har kan du definiera driftinstaliningar. Se menyn Instéallningar.

Atgardsmenyknapp
Har kan du utfarda ett antal driftsanvisningar. Se menyn Atgarder.
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Lysdiodskarmen

AREPERERE? 9.4 185/
L 1%

Waiting For new mission.

11:18 21/86/ 2819

(536858

Namn

Robotens namn. Du kan andra robotens namn under menyn Serviceinstéallningar > Enhet
> Enhetsinformation > Robotnamn.

Moln D

Anger att roboten ar ansluten till webbportalen.

GPS ﬂ

Anger att roboten kan upptacka minst fyra satelliter och att den kanner till sin aktuella
position. Om GPS-indikatorn blinkar innebar det att roboten inte kan upptacka tillrackligt
manga satelliter. For att se antalet upptackta satelliter valjer du menyn
Serviceinstallningar > Enhet > Enhetsinformation.

Mobilsignalniva Il

Anger att roboten har en mobilsignal.

Ingen mobilanslutning E

Den har ikonen anger att det inte finns ndgon mobilanslutning.

—
Wifi-/mobilanslutning

Anger att roboten ar ansluten som wifi-klient. Nar den blinkar forsoker roboten ansluta. Nar
den lyser med ett fast sken ar den ansluten.

Drift: Anvandargranssnitt med display Sida 4-2 3472-872 A



Lysdiodskarmen (fortsattning)

—
Inget wifi

Anger att wifi ar avstangt.

Wifi-accesspunkt (AP) [&

Anger att roboten ar konfigurerad som en wifi-accesspunkt och vantar pa att en klient ska

ansluta.

Batteriets laddningsniva

Batteriets laddningsniva i procent.

Golfbollar i korg

Visar antalet golfbollar som for narvarande finns i korgen.

Meddelande

Visar aktuell status for roboten eller larm.

Anvandargranssnittskommandon

3472-872A

Kommandoomrade ar tillgangligt fran tre menyer.

& Atgarder

Innehaller ett antal direktuppdrag for roboten.

#" Instéllningar

Definierar parametrar som styr robotens drift.

i= Serviceinstéllningar

Innehaller en uppsattning kommandon som vanligtvis anvands av operatdrer och tekniker.

| tabellen nedan visas alla kommandon som ar tillgangliga via dessa tre menyalternativ.

Kommando/parameter Rutt
Aktiveringskod Serviceinstallningar > Enhet
APN Serviceinstallningar > Enhet >
Enhetsinformation
Bollrakningsvillkor Serviceinstallningar > Villkor fér urlastning
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Anvandargranssnittskommandon (fortsattning)

Kommando/parameter

Rutt

Startladdarversion

Serviceinstallningar > Enhet > Systemversion

Hjarnversion

Serviceinstallningar > Enhet > Systemversion

Inaktivitetsbroms

Serviceinstallningar > Atgarder

Andra PIN-kod

Serviceinstallningar > Sakerhet > PIN-kod

Ladda och stanna kvar

Atgéarder

Datumformat

Serviceinstallningar > Regionala parametrar

Enhetsinformation

Serviceinstallningar > Enhet

Redigera procent fér parcell

Serviceinstallningar > Atgarder

Aktivera PIN-kod

Serviceinstallningar > Sakerhet > PIN-kod

Ak och ladda Atgéarder

IP-adress Serviceinstallningar > Anslutningar

Sprak Serviceinstallningar > Regionala parametrar

Latitud Serviceinstallningar > Enhet >
Enhetsinformation

Longitud Serviceinstallningar > Enhet >
Enhetsinformation

MAC-adress Serviceinstallningar > Enhet >

Enhetsinformation

Maximalt antal korta cykler som tillats

Serviceinstéllningar > Atgarder

Lagsta temperatur

Serviceinstéallningar > Atgarder

Lage

Serviceinstallningar > Anslutningar

PIN-kod

Serviceinstallningar > Sakerhet

Robotens namn

Serviceinstallningar > Enhet

Schema

Installningar

Sok efter natverk

Serviceinstallningar > Anslutningar

Serienummer

Serviceinstallningar > Enhet >
Enhetsinformation

Programvaruversion

Serviceinstallningar > Enhet > Systemversion

SSID Serviceinstallningar > Anslutningar
Stanna kvar vid stationen efter laddning Atgéarder
Systemlasning Installningar

Systemversion

Serviceinstallningar > Enhet

Tidszon

Serviceinstallningar > Regionala parametrar

Drift: Anvandargranssnitt med display
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Anvandargranssnittskommandon (fortsattning)

3472-872A

Kommando/parameter Rutt
Mattsystem Serviceinstallningar > Regionala parametrar
Version Serviceinstallningar > Enhet > Systemversion

Synliga satelliter

Serviceinstallningar > Enhet >
Enhetsinformation

Sida 4-5
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Atgardsmeny #
Vilka atgarder som visas i den har menyn beror pa maskinens aktuella status.

» Nar roboten ar ute pa faltet.
* Nar roboten ar vid laddstationen.

Utfora atgarderna
1. Klicka pa & .

2. Tryck pa pilarna uppat O och nedat O for att markera 6nskat kommando eller tryck pa
sifferknappen som visas framfor kommandot.

3. Tryck pald.
4. Stang luckan.

Obs! Om luckan inte stangs inom 10 sekunder avbryts atgarden och du maste upprepa
proceduren.

Obs! Om atgarden inte startar, &ven om luckan verkar stanga kontakten, ska du se
bruksanvisningen.

Atgarder nar roboten ar ute pa filtet

Oversikt 6ver atgardsmenyn ute pa filtet

Actions menu

Go unload
Go charge

——Charge & Stay
—Pick balls

Pick balls on

G536868

Dessa atgarder kan utféras pa roboten nar den inte ar i laddstationen.

VIKTIGT

Stoppa alltid roboten forst genom att trycka pa stoppknappen.
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Atgardsmeny # (fortséttning)

Dessa atgarder utférs om roboten har stoppats under sitt normala driftschema, eller om den
har stannat pa grund av att ett larm har utldsts. Om ett larm har utlésts maste du atgarda
problemet innan du utfoér atgarderna.

Ga och lasta ur

Ga till stationen och lasta ur bollarna.

Ak och ladda

Atervand till laddstationen, ladda batteriet och ateruppta sedan klippningen.
Ladda och stanna kvar

Atervand till laddstationen och stanna dér tills en ny instruktion utfardas.
Plocka bollar

Fortsatt med arbetsschemat efter ett avbrott.

Plocka bollar pa

Det har alternativet visas nar det finns mer an en parcell definierad. Det later dig valja
den parcell som roboten ska arbeta i. Parcellerna maste ligga bredvid varandra och ha
en arbetstid pa mer an 0 %.

Atgarder nar roboten befinner sig vid laddstationen

3472-872A

Oversikt d6ver atgardsmenyn pa stationen

Actions menu

Pick now

Go unload

Pick balls after charge

Stay in station after charge

Pick balls on

(536870

Anvand dessa atgarder for att asidosatta det vanliga driftschemat.

Plocka nu

Lamna laddstationen och fortsatt arbeta.

Ga och lasta ur

Ga till droppgropen, lasta ur bollarna och fortsatt sedan arbeta.

Plocka bollar efter laddning

Stanna kvar vid laddstationen tills batteriet ar laddat och fortsatt sedan arbeta.
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Atgardsmeny # (fortsittning)

Stanna kvar vid stationen efter laddning

Stanna kvar vid laddstationen tills ett kommando utfardas.
Plocka bollar pa

Fortsatt att arbeta i den valda parcellen.

Installningsmeny #°

Med dessa kommandon kan du definiera installningar som styr robotens drift.

Oversikt 6ver instéllningsmenyn

Settings menu

————Schedule

Roller position

Unloading conditions

—System locking

G536871

Se aven: LCD-installningar.

Schema

Med det har kommandot kan du definiera arbetsschemat for roboten. Det definierar under
vilka tider roboten kan eller inte kan komma in i en parcell eller en GPS-zon for att arbeta.

Obs! Ett schema kan ocksa definieras med hjélp av webbportalen, och detta &r den
féredragna metoden for schemalaggning.

Ett arbetsschema kan definieras for varje veckodag.

Ett antal arbetsperioder kan definieras for varje dag, varje parcell och varje GPS.
Varje definierad period kan vara aktiv (implementerad) eller inaktiv (ignorerad).
Ett schema for en dag och for en parcell kan kopieras till andra veckodagar.

Det fullstandiga schemat kan ignoreras och roboten kan stallas in pa att arbeta hela
tiden.

Definiera arbetsscheman

Obs! Nar roboten levereras ar schemat installt pa kontinuerligt arbete som standard.

1.

4
Tryck pa ¥ .
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Instillningsmeny #° (fortsattning)

2. Tryck pa pilarna uppat 0 och nedat 0 for att markera Schema och tryck sedan pa [.
En skarm som den nedan visas. | exemplet nedan finns det tva kolumner for varje dag
eftersom tva parceller har definierats. Har visas det aktuella schemat, dar de vita
blocken representerar den tid da roboten kommer att arbeta i en parcell.

G525111

Obs! Som standard visas alla tidsperioder som vita, vilket innebar att roboten arbetar
kontinuerligt.

3. Anvand pilknapparna for att markera Redigera och tryck pa [Z.

PARCEL SCHEDULE

Parcel 13

Follow sched.
Parcel 2 »

Follow sched.

4. Om du vill redigera schemat markerar du parcellen och trycker pa [.

5. Anvand de vanstra och hogra pilarna for att valja 6nskad veckodag och tryck sedan pa
.
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Instillningsmeny #° (fortsattning)

B o o oo

Period | ': HEI H5
Actiue D

Period ¢ H:HH-HH: BB

Actiue O]

Period 3 NH.BE-BH:88]

6. Anvand nedatpilarna for att valja 6nskad period under dagen och tryck pa [Z.

B o [ ot oo
Period | m

Hctiue (]
Period ¢ HH:BE-H8H:8B

Hctiue ]

Period 3 NH.BB-B8:B8]

7. Anvand den numeriska knappsatsen for att ange varden for start- och sluttid dar
markoren blinkar och tryck sedan pa 4.

B s o o Jor

Period | E HH H5
Hctiue (]

Period ¢ 18:15- B:BH
Hctiue O

Period 3 NH.BB-BEBB|
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Instillningsmeny #° (fortsattning)

8. Tryck pa nedatpilen for att markera den aktiva kryssrutan.
9. Tryck pa 4 for att aktivera den definierade sessionen.
Obs! | figuren ovan &r period 1 aktiv medan period 2 ar inaktiv.
10. Upprepa processen for alla dnskade dagar och tidsperioder.
Obs! Du kan kopiera det definierade schemat till en annan dag.
11. Tryck pa X for att aterga till skarmen Parcellschema som visas ovan.

12. Anvand pilarna for att valja Folj schemat. Tryck pa [4 for att markera knappen PA och se
till att roboten féljer det definierade schemat. Nar den inte ar markerad ignorerar roboten
tidtabellen och arbetar kontinuerligt.

VIKTIGT

Nar du skapar ett schema for GPS-zoner maste schemat for den kabelanslutna
parcellen som ar kopplad till zonerna vara instélld pa kontinuerligt, dvs. visas som
fast vit.

Kopiera scheman fran en dag till en annan

1. FOlj proceduren ovan for att definiera klippschemat for en dag.

2. Nar alla obligatoriska perioder har definierats markerar du Kopiera med nedatknappen.
Tryck pa 4.

Mon Tue LWed Thu Fri Sat Sun

O o o

G525118

3. Tryck pa den sifferknapp som motsvarar den dag som du vill kopiera schemat till. Flera
dagar kan valjas.
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Instillningsmeny #° (fortsattning)

Mon Tue Wed Thu Fri 5at Sun

0 O O

4. Tryck pal.
5. Tryck pa X for att aterga till schemadversikten.

Ignorera arbetsschemat

Tryck pa i,
Markera Redigera.
Tryck pa 4.

hownh =

Anvand pilknapparna for att markera Fo6lj schemat och tryck pa [ for att avmarkera
knappen.

Rullens lage

ROLLER POSITION

Hold B key while roller is mouing

(536879

Bilden visar rullens aktuella lage; lag, medel eller hog.

Tryck och hall nere 0-tangenten och tryck sedan pa uppat- eller nedatpilen pa tangentbordet
for att flytta rullen.
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Instillningsmeny #° (fortsattning)
Urlastningférhallanden

Roboten kan instrueras att lasta ur bollarna fran sin korg under tre férhallanden.

Obs! Kombinationer av villkor kan anvandas.

Tidsperiod for urlastning

Nar detta villkor anvands kommer roboten att lasta ur bollarna efter den angivna
tidsperioden.

Valj tidsperiod for urlastning och ange den tid som kravs i minuter. Tryck pa (.

Om du inte vill anvanda det har villkoret satter du vardet pa 0 minuter.

Bollrakningsvillkor

Nar detta villkor anvands kommer roboten att lasta ur bollarna nar det definierade antalet
bollar finns i korgen.

Valj Bollrdakningsvillkor och ange det antal bollar som kravs. Tryck pa [4.
Obs! Det maximala antalet bollar som kan finnas i korgen ar 350.

Om du inte vill anvanda det har villkoret satter du vardet pa 0.

Detektering av full tank.

Nar detta villkor anvands kommer roboten att lasta ur bollarna nar korgen ar full (dvs.
innehaller 350 bollar).

Valj Full tank-detektering och tryck pa .

Obs! Kombinationer av villkor kan anvandas.

* Om tidsperioden for urlastning OCH bollrakningsvillkor anvands kommer roboten att

lasta ur bollarna nar ett av villkoren ar uppfyllda.

* Villkoret for detektering av full tank kan anvandas tillsammans med
bollrakningsvillkoret for att sakerstalla att bollarna lastas ur om bollrakningen inte ar
korrekt.

+ Tillstandet for detektering av full tank kan anvandas i kombination med tidsperioden for

urlastning for att sakerstalla att bollarna lastas ur nar korgen ar full innan tidsperioden
har forflutit.

Systemlasning »

3472-872A

Med detta kommando kan du blockera anvandningen av roboten. Detta ar anvandbart om
faltomradet anvands under den tid da roboten ar schemalagd att arbeta. Roboten forblir
inaktiv tills systemet lases upp.

Obs! Det ar ocksa mojligt att aktivera en PIN-kod som maste anges innan ett specifikt
kommando kan utfardas.
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Instillningsmeny #° (fortsattning)
LCD-installningar

Andra LCD-instillningarna

ﬁ . o
1. Tryck pa - nagra sekunder.

LLO Settings

Temperature Auto Ad;. =

«I—
g Reuerse mode
i Factory Settings

G525132

2. Tryck pa hoger o och vanster O pilknapp for att andra kontrasten.

3. Tryck pa pilarna uppat 0 och nedat 0 for att markera Automatisk temperaturjustering.
Nar det har alternativet ar PA sa justeras kontrasten automatiskt utifran
omgivningstemperaturen. Tryck pa [ for att markera eller avmarkera det har
alternativet.

4. Tryck pa 9 for att invertera fargerna svart och vitt.
5. Tryck pa 0 for att aterstalla till fabriksinstallningarna.
6. Tryck pa X for att stanga menyn.
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Menyn Serviceinstéllningar =
Service Settings menu

Regional parameters
Connections

Operations

Device

Security

(525136

Regionala parametrar
Med den har menyn kan du stalla in datumformat, robotens tidszon, vilket sprak som
anvands i menyerna och mattsystem.
Datumformat
Datumformatet kan stéllas in pa DD/MM/AAAA (dag/manad/ar) eller MM/DD/AAAA (manad/
dag/ar).
Tidszon

Anvand vanster och hoger pilknapp for att bladdra till 6nskad tidszon.

Sprak

Anvand vanster och héger pilknapp for att valja 6nskat sprak.

Mattsystem

Anvand vanster och héger pilknapp for att valja 6nskat mattsystem. Enheter for alla visade
varden visas.

Anslutningar

Det ar nodvandigt att ansluta till roboten av foljande skal:

+ Genom att se till att roboten kan kommunicera med portalen pa webbservern kan
anvandare Overvaka robotens status.

» Nar robotens programvaruversion ar uppdaterad kan roboten regelbundet ansluta till
fijarrservern for att kontrollera om en ny programvaruversion ar tillganglig. Om en
uppdatering ar tillganglig borjar roboten hamta den som en bakgrundsuppgift medan den
fortsatter att arbeta som vanligt. Nar nasta laddningsperiod slutfors har den nyligen
hamtade programvaran installerats pa roboten.
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Menyn Serviceinstéllningar i (fortsattning)
IP-adress

Visar robotens aktuella IP-adress, beroende pa i vilket lage roboten anvands. Lagena
inkluderar mobilt, VPN och WiFi.

Lage

Har kan du stélla in vilket 1age roboten ska arbeta i. Detta kan vara AV, Klient, Atkomstpunkt,
Sok efter natverk och SSID.

AV

Roboten ansluter inte till nagot natverk

Klient

Roboten ansluter till det valda natverket som klient.

Accesspunkt

Roboten anvander det inbyggda modemet for att skapa ett eget wifi-natverk som du kan
ansluta till.

Sok efter natverk

Det har alternativet visas nar roboten inte ar ansluten eller inte kan hitta nagot wifi-natverk.

SSID

Har kan du se namnet pa wifi-natverket som roboten ar ansluten till och andra det. Markera
{natverksnamn} och tryck pa [Z.

En lista 6ver natverk visas.

Natverksoversikt

* Natverk i fetstil ar sddana som roboten har anslutit till.
» Natverk i vanlig text finns tillgangliga men har inte anvants.
* [*] anger det faktiska natverk som roboten ar ansluten till.

* ['] anger att natverket som roboten ar ansluten till inte ar krypterat med vare sig WPA-
eller WPA2-teknik. Det ar darfor ett osakert natverk och [!] indikerar en varning.

» [-] anger att natverket har inaktiverats.
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Menyn Serviceinstéllningar i (fortsattning)
Ansluta till ett annat kant natverk

1. Om du vill ansluta till ett annat kant natverk markerar du natverket, trycker pa [ och
valjer Aktivera natverk.

2.  Om du vill andra det aktuella natverket markerar du natverket och trycker pa 1.
Foljande atgarder ar tillgangliga:

» Inaktivera natverk: kopplar bort roboten fran det har natverket. Detta anges med [-]
fore namnet pa natverket i listan.

+ Andra I6senord: later dig andra l6senordet fér att komma at natverket frdn maskinen.
» GI6ém natverk: tar bort igenkanningen av det har kanda natverket fran roboten.
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Menyn Serviceinstéllningar i (fortsattning)
Anvanda roboten som en klient

Vid normal drift rekommenderar vi att du staller in roboten som en wifi-klient. Det gor det
mojligt for den att kommunicera med portalen pa webbservern.

=
1. Tryck pa smm.

2. Markera Anslutningar och tryck pa .

3. Markera Lage och stéll in det pa Klient. Om roboten inte har anslutits till ett wifi-natverk
kan du sOka efter natverk och visa en lista over tillganglig natverk genom att valja
alternativet Sok efter natverk.

4. Markera 6nskat wifi-natverk och tryck pa [Z.
5. Ange lésenordet for natverket med knappsatsen.
6. Markera V och tryck pa 4.

Atgarder

Med den har menyn kan du stélla in ett antal driftsparametrar:

Lagsta temperatur

Staller in den lagsta temperatur som roboten arbetar i.

Redigera procent for parcell »

Med det har alternativet kan du visa och andra de procentvarden som har tilldelats varje
parcell som har definierats. Procentvardet som har tilldelas en parcell avgor hur ofta roboten
bdrjar arbeta i parcellen. Ett definierat schema som anger att roboten ska arbeta i specifika
parceller prioriteras framfor de har procentvardena.

Detektera rullblock

Nar den kontrolleras upptacker den om rullen roterar med lamplig hastighet, dvs. mer an 1
varv/sekund. En minskning av rotationshastigheten orsakas vanligtvis av att bollar sitter fast
i rullen. Om roboten fortsatter att arbeta medan rullen ar blockerad finns det risk for att
graset skadas. Om detta intraffar forsoker roboten ta bort blockeringen i rullen genom att
kora i full hastighet och sedan lagga rullen pa marken for att slappa ut bollarna. Den
kommer att férsdka detta 2 eller 3 ganger, och om den inte kan lasa upp rullen kommer den
att ta sig till stationen och utfarda ett larm.

Inaktivitetsbroms

Nar det har alternativet ar aktiverat kopplas minst en broms in nar roboten star stilla. Detta
sakerstaller att roboten inte glider nedfér en sluttning om:

» den har stannat pa grund av ett larm
* anvandaren har stoppat roboten manuellt
» stoppluckan ar éppen.
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Menyn Serviceinstéllningar i (fortsattning)

Inaktivitetsbroms (fortsattning)

Enhet

3472-872A

Om bromsarna har kopplats in pa grund av det har alternativet kan du inaktivera dem (eller
ateraktivera dem igen) genom att trycka pa 5. Bromsarna kopplas ocksa ur nar roboten
borjar arbeta normalt igen.

Det har alternativet behdver inte stallas in om arbetsterrangen ar plan och den ar installd pa
AV som standard.

Maximalt antal korta cykler som tillats

Den har parametern anger det maximala antalet ganger som roboten atervander till
stationen, efter att ha utfort en mycket kort cykel, innan ett larm utloses.

Parametern ar mest anvandbar for en bollplockningsrobot. Om en boll fastnar och férhindrar
att klaffen for "detektor for full korg” stangs tror roboten att korgen alltid ar full och fortsatter
darfor att atervanda till droppgropsstationen om och om igen.

Den har menyn visar enhetens egenskaper och gor det majligt att andra robotens namn.

Andra namn pa roboten

Som standard motsvarar robotens namn serienumret.

1
Tryck pa am.

Tryck pa pilknapparna for att markera ENHETSINFORMATION och tryck sedan pa (4.
Markera RoBoTENS NAMN och tryck pa [4.
Tryck pa bakatpilen for att ta bort det befintliga namnet.

ok 0N~

Anvand den alfanumeriska knappsatsen for att ange ett nytt namn. Markera varje
tecken och tryck pa [ for att valja det.

o

Markera V pa den nedersta raden och tryck pa [Z.

N

Tryck pa [ for att acceptera det nya namnet.
8. Tryck pa X for att aterga till huvudmenyn.

Aktiveringskod

Aktiveringskoden ar en fyrsiffrig kod som finns pa registreringskortet som medfdljer varje
robot.

Komma at enhetsinformation

.
1. Tryck pa am.

2. Tryck pa pilknapparna for att markera ENHET och tryck sedan pa .
3. Markera ENHETSINFORMATION Och tryck pa (.
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Menyn Serviceinstéllningar i (fortsattning)

4. Anvand pilarna 00 for att bladdra igenom listan.

Alternativ for enhetsinformation

Robotens namn

Namnet pa roboten.

Serienummer

Robotens serienummer.

Latitud

Aktuell latitud for robotens position.

Longitud

Aktuell longitud for robotens position.

Synliga satelliter

Antal satelliter som enheten for narvarande kanner av.

APN

ID for accesspunktsnatverket.

MAC-adress
MAC-adress.

Systemversion

Programvaruversion

Den aktuella programvaruversionen.

* [nformation

Hjarnversion
Aktuell version av artificiell intelligens (Al). Ange den nar du rapporterar ett problem.
* Information om startladdare

Visar en lista dver programvarukomponenter. Ange vardena som visas har nar du
rapporterar ett problem.

* Information om fast programvara
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Menyn Serviceinstillningar i (fortsittning)
Hjarnversion (fortsattning)

Visar en lista dver programvarukomponenter. Ange vardena som visas har nar du
rapporterar ett problem.

Sakerhet
| sdkerhetsmenyn kan du aktivera/avaktivera anvandningen av en PIN-kod.

Obs! Som standard ar PIN-koden 0000. For att fa fram menyn nedan behéver du ange
0000.

PIN-kod »

Detta gor att du kan definiera och implementera en PIN-kod som maste anges innan
specifika kommandon kan utfardas.

Om en PIN-kod redan har aktiverats maste du ange den. Du kommer da att se féljande
skarm.

Obs! Om du har glémt PIN-koden behover du kontakta en servicetekniker.

PIN CODE

Enable pin code O

Change pin code

G536886

Aktivera PIN-koden

1. Markera kryssrutan. Tryck pa [ for att vaxla installningen.

Aktivera PIN-kod AV u

O

Aktivera PIN-kod PA

2. Tryck pa [ f6r att acceptera den nya installningen.

Fran och med nu kommer vissa kommandon att krava att PIN-koden anges innan de kan
utféras.

Andra PIN-koden
Har kan du andra PIN-koden.
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Menyn Serviceinstéllningar i (fortsattning)

Ange de nummer som kravs och tryck pa [,
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Kapitel 5
Underhall

TORO.

Underhallsoversikt

* Med underhall avses en rad uppgifter som bor utféras regelbundet under klippsasongen.

+ Serviceintervallet beror till viss del pa robotens driftsbelastning, men vi rekommenderar
att den servas av en auktoriserad tekniker minst en gang om aret.

» Forsok inte att andra roboten nar du underhaller den for optimal prestanda. Du riskerar
att stéra robotens funktion, orsaka en olycka och skada dess delar.

Obs! Ring en tekniker om du upptécker nagot ovanligt beteende eller en skada.
+ Foljande sakerhetsforeskrifter bor foljas nar underhallsprocedurerna utfors:

— Stanna maskinen: Stang alltid av strommen och vanta tills alla rérliga delar har
stannat innan du hanterar maskinen.

— Anvand inaktiveringsfunktionen

¢ innan du utfor arbete pa maskinen eller lyfter upp den

¢ innan du rensar blockeringar

¢ innan du kontrollerar, rengér eller utfor arbete pa maskinen
.

nar maskinen har kort pa ett frammande féremal for att kontrollera att den inte har
skadats

¢ om maskinen bdrjar vibrera pa ett onormalt satt.

¢ Se till att alla muttrar, bultar och skruvar ar atdragna sa att maskinen ar i sakert
bruksskick.

¢ Anvand handskar: skyddshandskar maste anvandas vid hantering av maskinen.

¢ Anvand alltid delar fran en tillverkare av originalutrustning (OEM). Férutom
olycksrisken innebar anvandning av delar som inte kommer fran en OEM att
garantin inte galler vid eventuella skador.
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Rekommenderat underhallsschema

Obs! Dessa procedurer bor utféras med rekommenderad frekvens av den som anvander
roboten huvudsakligen.

Obs! Du bor regelbundet kontrollera att alla skruvar, muttrar och bultar ar ordentligt
atdragna under hela klippsasongen. Dra at alla som ar I6sa och kontakta en auktoriserad
Toro-aterforsaljare om du upptacker nagra skador eller tecken pa problem.

Underhallsintervall

Underhallsforfarande

Fore varje
anvandningstillfalle
eller dagligen

Regelbunden rengéring (vid vatt vader)

Var 40:e timme

Rengdr laddningskontakterna

Rengor stotfangaren

Rengér sonarsensorerna

Rengor framhjulen

Rengdr framhjulsaxeln

Rengdr bakhjulen

Var 6:e manad

Kontrollera ledningarna

En gang per ar eller
innan forvaring

Batteriservice

Forvaring
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Cleaning

Rengora maskinen

Under perioder med vatt vader ar det nédvandigt att se till att lera och gras inte ansamlas pa
de rorliga delarna, vilket omfattar hjulen och klipphuvudena. Dessa bor inspekteras och
rengoras dagligen.

Tryck pa den réda knappen for att stanna roboten.

Lagg maskinen med baksidan nedat.

Stang av maskinen.

hwhnh =

Ta bort alla ansamlingar av gras och smuts med en blasare, tryckluft och/eller en
stalborste.

o

Gnugga karossen med en mjuk, fuktig trasa eller svamp.

o

Anvand en tvallésning om karossen ar mycket smutsig.

VIKTIGT

Anvand aldrig I6sningsmedel.

Rengora laddningskontakterna

Gnugga laddningskontaktytorna med sandpapper (kornstorlek 280) tills de ser rena ut.

Rengora stotfangaren

1. Kontrollera att stétfangarens material ar intakt. Om det finns sprickor eller skador ska du
kontakta en auktoriserad Toro-aterforsaljare.

2. Rengor stétfangaren med en fuktig trasa.

VIKTIGT

Anvand inte vatten.

Rengora sonarsensorerna

Sonarsensorerna maste hallas rena for att fungera korrekt. Alla sensorer maste fungera
korrekt. Om nagon av sensorerna inte fungerar korrekt utléses ett larm.

Ta bort lera, gras och smuts och torka av med en fuktig trasa.
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Rengora sonarsensorerna (fortsattning)

VIKTIGT

Anvand inte vatten.

Rengora framhjulen

1. Tabort lera och gras med en stalborste eller trasa.

2. Kontrollera att hjulen roterar fritt och att spelet inte ar for stort. Om spelet ar for stort ska
du byta ut hjulen.

Rengora framhjulsaxeln

1. Rengdr framhjulsaxeln med en borste och/eller
en trasa.

2. Okularbesiktiga axeln. Byt ut axeln om det
uppstar ett problem.

G521593

Rengora bakhjulen

Ta bort lera och gras med en stalborste.
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Electrical System Maintenance

Kontrollera kablarna

Okularbesiktiga ledningarna under roboten. Kontakta en auktoriserad Toro-aterforsaljare om
du upptacker problem.

Batteriservice

Robotens automatiska (programmerade) drift optimerar batteriets livslangd. Vi
rekommenderar att du later roboten hantera sina arbetscykler. Kontakta en auktoriserad
Toro-aterforsaljare for att kontrollera batteriets skick om arbetscyklerna verkar ovanligt
korta.

Obs! Du kan 6vervaka cyklerna med hjalp av portalen.
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Kapitel 6

TORO.

Forvaring

Stalla maskinen i forvar

Ladda maskinen helt.
Stang av maskinen.
Rengdr maskinen.

L nh -

Forvara maskinen i en torr, skyddad och frostfri miljo.
Obs! Skydda laddstationen med ett skydd eller en presenning.
Du behover inte stanga av laddstationen.

Ta maskinen ur forvaring

Sla pa maskinen.
Anslut stromkallan till laddstationen.
Kontrollera batteriets spanning. Batterinivan visas pa anvandargranssnittets skarm.

hown =

Starta roboten och kontrollera att den atergar till laddstationen.
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Kapitel 7
Meddelanden

.\I
2

Roboten uppfyller europeiska standarder.

/
N

Atervinning: Avfall som utgérs av eller innehaller
elektrisk och elektronisk utrustning maste
kallsorteras. Atervinn roboten enligt gallande
standarder.

=l

Ikoner pa batteriet

Ga igenom dokumentationen innan du hanterar
och anvander batteriet.

Batteriet far inte komma i kontakt med vatten.

Var forsiktig — iakttag forsiktighet nar du
hanterar och anvander batteriet. Batteriet far
inte krossas, varmas upp, brannas, kortslutas,
tas isar eller sédnkas ned i nagon vatska.
Batteriet kan lacka eller spricka. Ladda inte vid
temperaturer under 0 °C. Anvand endast
laddaren som anges i bruksanvisningen.

> @D

Ay Atervinn batteriet. Information om hur du
%{9 atervinner batteriet finns i bruksanvisningen.
Li-Fe
o (@PEFO) 0 Visar batteriets poler.
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Kapitel 8

Forkortningar

Forkortningar

APN Accesspunktens namn (GSM)
BMS Batterihanteringssystem

LFP Litiumjarnfosfat

uwB Ultrabredband

CPU Centralprocessor

GPS Global Positioning System

AP Accesspunkt (wifi)

RTK Real Time Kinematic

GNSS Global Navigation Satellite System
PoE Power over Ethernet

RTCM Radio Technical Commission for Maritime

Services (en standard fér GNSS-datadverforing
i realtid)

Sida 8-1
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Kapitel 9
Ordlista

TORO.

Kantlage

Nar roboten klipper graset vid utkanten av faltet. Detta gors ett antal ganger per vecka.

Cykel

En cykel ar robotens arbetspass. Den borjar nar roboten lamnar stationen och slutar nar den
atervander till stationen eller om det uppstar ett problem som avbryter arbetscykeln.

Enhet

En samling robotar och anvandare som arbetar pa en anlaggning. Du kan se information om
robotarna i en enhet pa webbportalen.

GPS-navigeringszon

Det har ar en RTK GPS-zon som definieras av gransdetekteringsprocessen. Zonen omfattar
hela arbetsomradet. Underzoner kan sedan skapas genom att zonen kopieras och
redigeras for att optimera robotens effektivitet.

GPS-punkt

En specifik punkt i en parcell som roboten anvander for att atervanda till eller lamna en
station. Punkten definieras utifran dess latitud och longitud. Roboten aker direkt till den har
punkten och foljer sedan spargransen och slingkabeln fér att atervanda till stationen.

GPS-zon

En GPS-zon definieras utifran en uppsattning GPS-koordinater. Det innebar att en
kabelansluten parcell kan delas upp utan att ytterligare kablar och kanaler behdver
anvandas.

GPS-zoner i en kabelansluten parcell

GPS zone1

GPS zone2

GPS zone3

G520046

Det har ger storre flexibilitet nar det galler att definiera arbetsomraden eftersom roboten kan
schemalaggas att arbeta med optimal effektivitet 6ver zonerna.
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Inaktiv

En robot gar in i inaktivitetslage om det aktuella uppdraget har avslutats med stoppknappen.
Som standard gar roboten in i vilolage efter 15 minuter.

8

En slinga i begransningskabeln som specifikt har installerats for att forhindra att roboten
arbetar inuti den. Begransningskabeln dras runt hindret och infarts- och utfartskablarna
placeras bredvid varandra.

Karta

Karta 6ver robotens rutter i portalen.

Kartlaggning

Informationen som roboten bygger upp med hjalp av GPS-data.

Forbjuden zon

GPS-definierade férbjudna zoner ar omraden pa faltet som definieras utifran GPS-
koordinater dar roboten aldrig far komma in under nagot av de autonoma driftlagena. GPS-
definierade férbjudna zoner anvands for att utesluta zoner fran robotens arbetsomrade som
den inte kdnner av under gransdetekteringen. Med hjalp av GPS-definierade forbjudna
zoner kan roboten berakna det mest effektiva klippmonstret i forvag. GPS-definierade
forbjudna zoner anvands for att utesluta hinder. Det gors vanligtvis genom att man skapar
"6ar” och "pseudodar’.

Hinder

Ett objekt pa faltet som roboten maste undvika. Hinder kan vara permanenta (t.ex. trad,
maobler) eller tillfalliga (t.ex. djur). Hinder upptacks av sensorer. Permanenta hinder kan
undvikas genom att man gor slingor i begransningskabeln som bildar "6ar” eller
"pseudodar”.

Parcell

Ett omrade som ska klippas innanfor en begransningskabel. Minst en parcell ar kopplad till
en kabel. Flera parceller kan definieras.

Procent

Representerar hur lang tid roboten arbetar med en viss parcell. Om det bara finns en parcell
spenderar roboten 100 % av tiden dar.

Begransningskabel

En kabel som placeras under faltets yta och som definierar omradet dar roboten arbetar.
Omradet som definieras av begransningskabeln kallas for en "parcell”.
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Pseudoo

Begransningskabeln dras runt hindret och ett specifikt avstand mellan infarts- och
utfartskablarna uppratthalls.

Robotens statusvarden

» Avstangd

Roboten har stangts av.
+ Avstangd efter larm

Roboten har stangt av sig efter ett larm.
+ Larm

Roboten ar i larmlage.
« Stannar

Robot vantar vid en laddstation.
* Laddning

Robotens batteri laddas.
+ P& vag mot avlastningsstation

Roboten ar pa vag till avlastningsstationen for att lasta av bollar. Den har statusen bérjar
nar en robot bestammer sig for att atervanda till stationen.

+ Pavag mot laddstation

Roboten ar pa vag till laddstationen. Den har statusen borjar nar roboten bestammer sig
for att atervanda till stationen.

* Lamnar stationen
Roboten ar pa vag fran stationen och borjar arbeta.

RTK GPS-zon

Arbetsomradet for en robot som utfér moénsterklippning. RTK GPS-zonen definieras genom
att roboten gor en tur runt begransningskabeln.

Anlaggning

Hela omradet dar det omrade som roboten arbetar i ingar.

Vilolage

En robot gar in i vilolage 15 minuter efter att ett larm har utlésts och inte rensats. Efter tva
dagar i vilolage gar roboten in i avstangt lage. Det sker ocksa om batteriets laddningsniva ar
for lag. | vilolaget anvander roboten en minimal mangd strom for att minska risken for
batteriet.

Du kan ta ut roboten ur vilolaget genom att

» rensa larmet och sla pa roboten med knappen pa lysdiodskarmen
» skjuta roboten till laddstationen om batteriet ar tomt
+ skicka ett fjarraktiveringskommando via webbportalen.
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Startzon

Ett definierat Iage i en parcell som bestdmmer var roboten kommer att bérja arbeta.

Stationsslinga

En stationsslinga ar en kort kabel runt en laddstation som anvands for att styra in roboten i
stationen. Nar roboten kanner av att den befinner sig i stationsslingan foljer den kabeln tills
den kommer till stationen.

Terrang

Ett grasomrade som omger faltet vilket inte ska klippas.

Spargrans

En graskant som |6per lIangs kanten pa den parcell dar roboten arbetar. Roboten foljer
spargransen nar den lamnar eller atervander till en station om den inte anvander GPS. Det
finns ingen spargrans specificerad for en kabel som fungerar som en slinga for att aterga till
stationen.

Spargrans

Peripheral wire

Lmi" {rackbcrder distance

G525155

Spargransen |6per bredvid begransningskabeln och definieras utifran minsta och maximala
matt som angetts som installationsparametrar. Den ar bredare an roboten. Robotens vag
innanfor spargransen valjs slumpmassigt. Det sakerstaller att roboten inte ror sig langs
samma vag upprepade ganger och darmed skapar hjulspar pa faltet. Om roboten stoter pa
ett hinder nar den befinner sig pa spargransen far sensorerna den att backa och sedan
rotera i en slumpmassig vinkel for att kunna fortsatta. Detta kan upprepas flera ganger om
det behovs.

Manovrer for att undvika ett hinder innanfoér spargransen

(520315
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