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Yasal Uyarilar ve Yonetmelik Bilgileri

A UYARI

CALIFORNIA
Teklif 65

Bu uriinde California Eyaletince kansere, dogum kusurlarina veya treme sistemi hasarlarina yol
actigi bilinen kimyasal veya kimyasallar bulunmaktadir.
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Bolum 1

Giris

A UYARI A

Calistirma talimatlarina uyulmamasi veya yetkili bir Toro distribiitoriinden egitim
alinmamasi, 6lim veya ciddi yaralanma ile sonug¢lanabilir.

* Bu makinenin glivenligini, performansini ve diizglin gcaligmasini en ust diizeye
¢ikarmak i¢in bu Kullanma Kilavuzunun igerigini dikkatlice okuyun ve tam olarak
anlayin.

* Guvenlik ipuglari ve egitim materyalleri dahil olmak lizere glivenli igletim
uygulamalari hakkinda daha fazla bilgi icin www.Toro.com adresine gidin.

Kullanim Amaci

Bu robotik ¢im bigme makinesi otomatik, programlanabilir ¢im bakimi i¢in profesyonel,
Ucretli operatorler tarafindan kullaniimak Gzere tasarlanmistir. Ozellikle, ticari amagli
mulklerde bulunan iyi bakimh ¢im alanlardaki ¢imleri kesmek igin tasarlanmistir. Bu, surekli
olarak ¢imin yuksekligini dizelten bir bakim ¢im bicme makinesidir. Cim bicme makinesini,
pili, sarj istasyonunu ve baz istasyonunu amaclananlar diginda bagka amagla kullanma sizi
ve etraftaki diger insanlari tehlikeye sokar.

Urtiniinz nasil diizgiin sekilde galistirip koruyacaginizi, yaralanmalari ve Urndn hasar
gormesini nasil onleyebileceginizi 6grenmek igin bu bilgileri dikkatlice okuyun. Urlnu
duzgun ve guvenli bir sekilde ¢alistirmak sizin sorumlulugunuzdur.

Yardim Alma

3479-964 A

Uriin emniyeti ve kullanimiyla ilgili egitim materyalleri ile aksesuar bilgilerine erismek, bayi
bulmak veya Uruninuzu kaydettirmek igin www.Toro.com adresine gidin.

Servise, orijinal Toro pargalara veya ek bilgilere |ht|yag duydugunuzda bir Yetkili Servis
Saticisi veya Toro Musteri Hizmetleri ile iletisime geg:ln ve urinunuzdn model ve seri
numaralarini hazir bulundurun. Bu numaralar GrinUnuzun Uzerindeki seri plakasinda yer
almaktadir. Numaralari ayrilan bosluga yazin.

ONEMLI

Garanti, yedek parcga ve diger uriin bilgilerine erigsmek igin, seri numarasi etiketindeki
QR kodunu (varsa) mobil aygitinizla taratabilirsiniz.

Sayfa 1-1 Giris
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Model Seri
Numa- Numa-
rasi: rasi:

Kilavuz Kurallan

Bu kilavuz potansiyel tehlikeleri tanimlar glvenlik uyarisi sembollyle tanimlanan guvenlik
mesajlarina sahiptir, bu mesajlar tavsiye edilen 6nlemlere uymamaniz halinde ciddi
yaralanma veya olumle sonuglanabilecek bir tehlike hakkinda uyari verir.

A

G405934

Bu kilavuzda bilgileri vurgulamak igin 2 kelime kullanilir. Onemli kelimesi 6zel mekanik
bilgilere dikkat gcekerken, Not kelimesi ise 6zel dikkat gerektiren genel bilgileri vurgular.

Guvenlik Uyarisi Siniflandirmalari

Bu kilavuzda gdsterilen ve makine Uzerindeki guvenlik uyarisi sembolu kazalari 6nlemek
icin izlemeniz gereken dnemli guvenlik mesajlarini tanimlar.

Guvenlik uyarisi sembolu, guvenli olmayan eylemler veya durumlar hakkinda sizi uyaran
bilginin tzerinde gorunur ve ardindan TEHLIKE, UYARI veya IKAZ s6zcukleri gelir.

7'\ TEHLIKE A

Tehlike, kaginiimadigi takdirde 6liim veya ciddi yaralanmayla sonuglanacak, her an
olabilecek bir tehlikeli durumu belirtir.

A UYARI 7'\

Uyari, kaginilmadigi takdirde 6liim veya ciddi yaralanmayla sonucglanabilen,
potansiyel olarak tehlikeli bir durumu belirtir.

A DIKKAT 7'\

ikaz, kaginilimadigi takdirde kiiciik veya orta dereceli yaralanmayla sonuglanabilecek
potansiyel olarak tehlikeli bir durumu belirtir.

Girig: Kilavuz Kurallar Sayfa 1-2 3479-964 A



Bolum 2

TORO.

Guvenlik

Genel Guvenlik

Baskalarina veya onlarin mallarina gelebilecek kazalardan veya tehlikelerden makinenin
operatoru/gdzetmeni sorumludur.

Makineyi kullanmadan 6nce tum bu talimatlari ve uyarilari okuyun, anlayin ve bunlara
uyun.

Makinenin yanhs kullanilmasi veya hatali bakim iglemleri ciddi yaralanma veya 6lumle
sonuglanabilir. Bu riski azaltmak igin, tim emniyet talimatlarina uyun.

Cocuklarin veya egitimsiz kigilerin bu makineyi kullanmasina veya bakim yapmasina izin
vermeyin. Sadece sorumlu, egitimli, talimatlari bilen ve fiziksel olarak makineyi
kullanmaya veya bakim yapmaya yeterli kisilere izin verin.

Calistirma Sirasinda Guvenlik

3479-964 A

Makineyi ¢alistirmadan once, fiziksel bir engelin (6rn. algak bir ¢it veya sinir teli)
bulundugundan veya galisma alaninin sinirinin tehlikelerden en az 8 m uzakta
oldugundan emin olun.

Calisma sirasinda gevredeki kisileri ve gocuklari makineden ve sarj istasyonundan uzak
tutun.

Makineyi elle galistirirken, uzun pantolon ve saglam, kaymaz ayakkabilar da dahil olmak
Uzere uygun kiyafetler giyin.

Tum guvenlik koruyucu cihazlari yerinde ve duzgun c¢aligiyor durumda olmadan makineyi
calistirmayin.

Makineyi kullanacaginiz alani inceleyin ve makinenin galismasini ya da makinenin
firlatacagdi nesneleri engelleyebilecek tim nesneleri kaldirin.

Bigaklar keskindir; bigaklara temas etmek agir yaralanmalara neden olabilir. Durdurma
dugmesine basin ve tikanikhgdi gidermeden, makineye bakim yapmadan veya tagsimadan
once tum hareketli pargalarin durmasini bekleyin.

Ellerinizi ve ayaklarinizi makinenin Gzerindeki ve altindaki hareketli pargalardan uzak
tutun.

Uzerinden uzanmayin. Her zaman, uygun zemini ve dengeyi koruyun. Bu, beklenmedik
durumlarda makinenin daha iyi kontrol edilmesini saglar. Makineyi egditirken yurtayin, asla
kogmayin.

Makinenin Uzerine gikmayin, oturmayin, binmeyin veya baskalarinin bunlari yapmasina
izin vermeyin.

Makine bir cisme vurur ve/veya anormal sekilde titremeye baslarsa, makineyi hemen
kapatin ve makinede hasar olup olmadigini incelemeden once tum hareketin durmasini
bekleyin. Calismaya devam etmeden dnce gerekli tim onarimlari yapin.

Sayfa 2-1 Giivenlik



* Makine Uzerindeki durdurma dugmesine basin, tum hareketin durmasini bekleyin ve su
durumlarda makineyi devre digi birakin:

— Makinedeki tikanikliklari temizlemeden dnce

— Kontrolden, temizlemeden veya makinenin ve sarj istasyonunun bakimindan
(6zellikle bigaklar) dnce

— Makine yabanci bir cisme ¢arptiginda, kaza gecirdiginde veya arizalandiginda;
makineyi hasar agisindan inceleyin ve galismaya devam etmeden 6nce onarimlari

yapin
— Makine anormal bir sekilde titremeye baslarsa; makinede hasar olup olmadigini
kontrol edin ve ¢alismaya devam etmeden 6nce onarimini yapin

* Makinenin veya sarj istasyonunun Gzerine herhangi bir nesne koymayin.
* Makinede, yazilimda, sarj istasyonunda veya baz istasyonunda degisiklik yapmayin.

* Makine kontrollerinde veya guvenlik cihazlarinda degisiklik yapmayin veya bunlari
gecersiz kilmayin.

« Uzerinde degisiklik yapilmis bir makine, sarj istasyonu veya baz istasyonu kullanmayin.

* Calisma alaninda sulama veya tarimsal sulama yaparken makineyi kullanmamanizi
Oneririz.

* Yangin, elektrik carpmasi veya yaralanma riskinden kaginmak igin yalnizca Toro'nun
onayladigl aksesuarlari kullanin.

* Makine Uzerindeki durdurma dugmesine basin ve makineyi tutmadan once bigaklarin
tam olarak durmasini bekleyin.

* Hasarli bir gu¢ kablosunu baglamayin. Elektrik akimi olan hasarli bir kabloya
dokunmayin.

« Siddetli hava kosullarinda sarj istasyonu glg kaynagini kullanmayin.

Bakim Guvenligi

» Makinede servis isleminden dnce, makinenin altindaki gu¢ anahtarini KapaL konumuna
getirin.

» Cocuklarin makineyi temizlemelerine veya bakim yapmalarina izin vermeyin.

» Ellerinizi ve ayaklarinizi makinenin tGzerindeki ve altindaki hareketli parcalardan uzak
tutun.

» Bigaklar keskindir; bicaklara temas etmek agir yaralanmalara neden olabilir.

— Makineyi kapatin.
— Bigaklara bakim yapacaginiz zaman kesilmeye dayanikli eldiven takin.
— Bigaklari onarmayin veya uzerinde degisiklik yapmayin.

* Bigaklarin yipranmis veya hasarli olup olmadigini kontrol etmek i¢cin makineyi sik sik
inceleyin.

» Giuvenlik ve talimat etiketlerini koruyun veya gerekiyorsa yenileriyle degistirin.

* Eniyi performans igin yalnizca orijinal Toro yedek parcgalarini ve aksesuarlarini kullanin.
Diger yedek parcalar ve aksesuarlar tehlikeli olabilir.

Giivenlik: Bakim Giivenligi Sayfa 2-2 3479-964 A



Pil ve Sarj istasyonu Giivenligi

3479-964A

Makinenin ve/veya sarj istasyonunun sarj terminallerini iletken olmayan bir alet (bez veya
yumusak firca) kullanarak temizleyin; aksi takdirde hasar meydana gelebilir.

Sarj istasyonundaki ve makinedeki sarj terminallerini kirliyse temiz, kuru bir bezle silin.
Pilde servis iglemleri yaparken taki takmayin ve uzun sagi arkadan baglayin.

Pili pargalarina ayirmayin veya agcmayin.

Pili temiz ve kuru tutun.

Anormal sekilde sicaksa ya da duman veya normal olmayan bir koku yaylyorsa makineyi
kullanmayin veya sarj etmeyin.

Sizan pil sivisi deri ve gézde tahris ve kimyasal yaniklara neden olabilir.

Pil sizarsa, pil igcindeki sivinin deri veya gozlerle temas etmesine izin vermeyin. Temas
olursa, etkilenen alani cok miktarda su ile yikayin ve tibbi yardim alin.

Dokulen pil sivisini temizlemek igin kum gibi inert bir emici madde kullanin.
Kullanilmis pili duzgun sekilde elden gikarin.

Pili atese atmayin. Pil patlayabilir. Olasi 6zel elden ¢gikarma talimatlari igin yerel
yonetmelikleri kontrol edin.

Yanlis kullanilan bir pil yangin, patlama veya kimyasal yanik riski olugturabilir.
Pili pargalarina ayirmayin.

Pili yalnizca onayli bir pille degistirin; bagka bir pil tipi kullaniimasi yangina veya
yaralanma riskine neden olabilir.

Pili gcocuklardan uzak tutun.

Yalnizca makine Ureticisinin onayladigi pili kullanin. Makine ile kullanim igin
tasarlanmamis bir pili kullanmayin.

Yangina, patlamaya veya yaralanma riskine yol agabilecek beklenmedik davranislar
sergileyebilecek hasar gormus veya Uzerinde degisiklik yapilmis bir pili kullanmayin.

Ozellikle yildirim disme riski oldugunda makineyi kétii hava kosullarda kullanmaktan
kaginin.

Hasarli, deforme olmus veya asiri isinmig bir pili kullanmayin veya sarj etmeyin. Hasar
gbrmas bir pil 1s1 Uretebilir, yirtilabilir, sizinti yapabilir, tutusabilir veya patlayabilir.

Pili yalnizca kullanilmasi amaglanan uygulamayla kullanin.

Asiri derecede fazla sarj edilirse pil patlayici gazlar yayabilir.

Pili mekanik darbelere maruz birakmayin.

Hasarli veya dizgun ¢alismayan bir sarj istasyonunu kullanmayin veya ¢alistirmayin.
Sarj istasyonunu ¢oklu prize veya uzatma kablosuna takmayin.

Sert veya agir bir darbe almis sarj istasyonunu galistirmayin.

Makine icin tasarlanmis olan sarj istasyonu disinda bagka bir sarj istasyonu kullanmayin.

Elektrik carpmasi riskini azaltmak igin, sarj istasyonuna bakim yapmadan veya
temizlemeden Once cihazi elektrik prizinden ayirin.

Yetkili degilseniz sarj istasyonunu onarmaya, agmaya veya pargalarina ayirmaya
calismayin.

Sayfa 2-3 Giivenlik: Pil ve Sarj istasyonu Giivenligi



» Servis ve onarim iglemleri icin sarj istasyonunu Yetkili bir Servis Bayisine goéturin. Sarj
istasyonunu parcgalarina ayirmayin.

Depo Emniyeti

* Makineyi kullanmadiginiz zamanlarda, gocuklarin veya diger yetkisiz kullanicilarin
ulasamayacagi, kapali, kuru ve guvenli bir yerde depolayin.

Guvenlik ve Talimat Cikartmalari

Guvenlik etiketleri ve talimatlar operator tarafindan kolayca goérulebilir ve potansiyel tehlike
iceren alanlarin yakininda bulunur. Hasarli veya eksik etiketleri degistirin.

Etiket Bolumu: 163-3955

s_decal163-3955

Uyari—Kullanma Kilavuzunu okuyun. (6) Makineye su piskirtmeyin.
El ve ayaklarda kesilme/pargalanma tehlikesi — Makine bir erigim koduyla korunur.

bakim yapmadan once makineyi kapatin. Cevredeki kisileri uzak tutun ve gocuklari gézetim
Firlatilan cisim tehlikesi—cevredekileri makineden altinda tutun.

uzak tutun. (@) Bigagin bakimini yaparken koruyucu eldiven giyin.
Eallxjelr?ﬁ:ﬁ;g?:ﬁisgmgﬂirgalanma tehiikesi Makinede bir hirsizlik dnleme sistemi bulunur.
Hayvanlari ve evcil hayvanlari makineden uzak

tutun.

Giivenlik: Depo Emniyeti Sayfa 2-4 3479-964 A
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TORO.

Uriine Genel Bakis

Turf Pro Series Robotik Cim Bigme Makinesi
Urunune Genel Bakis

Ustten goriiniim

GGGGGGG

Durdurma diigmesi Engel algilama Tampon Sarj temas
sonarlari noktalar
Govde . (e) Arka tekerlekler
On tekerlekler

3479-964 A Sayfa 3—1 Uriine Genel Bakig



Alttan gorunuim (300 modeli)

8 7 P4
5
(538280
Bobin Arka tekerlekler (&) Mihrlu elektronik Sarj temas
On tekerlekler Pil kutu (akilli kutu) noktalari

Gug anahtari

Kesme kafalari

Alttan gorunim (500 modeli)

10000000

000

8 /‘LO
6 5
G529049
Bobin Arka tekerlekler (8) Muhirli elektronik Sarj temas
On tekerlekler Pil kutu (akilli kutu) noktalari
Kesme kafalari Gilig anahtari (9) Koruma diski
Uriine Genel Bakis: Turf Pro Series Robotik Cim Bigme Sayfa 3-2 3479-964 A

Makinesi Uriiniine Genel Bakis



3479-964A

Kesme kafasi

G526500

Destek pargasl (3) Motor muhafazasi Sirtinme onleyici (6) Kesme bigag!
_ disk
Kablo girisi Bicak destek diski Pantograf

Not: Bigak destek diski®), sirtiinme 6nleyici disk® ve kesme bigaklari(® toplu olarak
"kesme diski" olarak adlandirilir.

Gug anahtar1 (300 modeli)

Gug¢ anahtari robotun sol arka tarafinda,
gobvdenin altinda bulunur.

Robotu c¢alistirmak igin gli¢ anahtarini saga
(ACIK konumuna) gekin.

Uzun sureli bosta durumu igin veya kis igin
depolama amaciyla gug¢ anahtarini sola
(KAPALI konumuna) ¢ekin.

Sayfa 3-3 Uriine Genel Bakis: Turf Pro Series Robotik Cim Bigme
Makinesi Uriiniine Genel Bakis



Gug¢ anahtari (500 modeli)

Gug¢ anahtari robotun sag arka tarafinda,
gbvdenin altinda bulunur.

Robotu ¢aligtirmak icin gti¢ anahtarini yukari
(ACIK konumuna) ¢ekin.

Uzun sureli bosta durumu igin veya kis icin
depolama amaciyla gu¢ anahtarini asagi
(KAPALI konumuna) ¢ekin.

RTK GPS anteni

G519918

Bu, gévdenin 6n, orta kismina takili 6zel bir GNSS antenidir. Robotun genel konumu
hakkinda uydulardan veri almak igin kullanilir.

Seri numarasi etiketi

Kimlik etiketi asagida gosterildigi gibi Durdurma dugmesi kapaginin iginde bulunabilir.

G541779

Seri numarasi etiketi

Uriine Genel Bakis: Turf Pro Series Robotik Cim Bigme Sayfa 3—4 3479-964 A
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Sensore Genel Bakis

Makinede guvenli calismasini saglayan, kapsamli bir sensor seti bulunmaktadir. Bu
sensorler robotun yolunda bir engel olup olmadigini algilayabilmesini ve buna gore tepki
vermesini saglar.

Durdurma Dugmesi

(538301

Durdurma diugmesi (U robotun tzerinde olup kolayca goérulebilir. Bu digmeye basma
robotun ¢im bigcmeyi ve kesmeyi durdurmasina neden olacaktir. Durdurma dugmesi
kaldirildiginda robotun kontrol kullanici araytzine erisim saglayan bir kapak gorevi de
gorur. Robotu yeniden basglatmak igin bu kontrol araytzu kullanilarak bir komut verilmelidir.

Engel Algilama Sonarlan

Robotta engelleri algilamak icin bir dizi sonar sensor bulunur. Sonar algilayicilar bir engel
algiladiklarinda robot hizini dugurecektir.

Sonar sensorler tarafindan engellerin algilanmasi
Min width

Min height

G525070

Gorunarde hi¢ engel olmadigi halde robot her zaman dusuk hizda hareket ediyorsa, bu
durum sensorlerle ilgili bir sorun oldugunu gosterir. Bu durumda sorunu analiz etmek Uzere
yardim etmeleri i¢in servis ekibini aramaniz gerekir.

3479-964A Sayfa 3-5 Uriine Genel Bakis: Turf Pro Series Robotik Cim Bigme
Makinesi Uriiniine Genel Bakis



Sensore Genel Bakis (devam)

Tampon

Tampon, robot bir engele dokundugunda algilayan bir basing sensértudur. Tampon engele
dokundugunda, robot geriye hareket eder ve sonra engelden kaginana kadar bir agiyla
doner.

Kaldirma ve Govde Yer Degistirme Sensorleri

Kaldirma sensori eklerinin konumu

(538312

Kaldirma sensorii ekleri

Uriine Genel Bakis: Turf Pro Series Robotik Cim Bigme Sayfa 3-6 3479-964 A
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Sensore Genel Bakis (devam)

Kaldirma sensorleri (500 serisi gosterilmektedir)

Lift sensors

G525072

Kaldirma sensorleri robotun govdesine 4 noktadan takilidir. Robot algak bir cisme
dokunarak gdévdeyi yukari dogru iterse veya biri robotun gévdesini kaldirmaya galisirsa,
kaldirma sensorleri tepki verecektir. Robot ¢im bigcmeyi durduracak ve geriye dogru hareket
edecektir. Bu hareket engeli robotun gévdesinden uzaklastirirsa, robot nesneden kaginmak
igin bir manevra yapacak ve bigmeye devam edecektir. Aksi halde, robot 10 saniye sonra bir
alarm verecektir ve engel kaldirllana kadar guvenli modda (hareketsiz) kalacaktir.

3479-964A Sayfa 3-7 Uriine Genel Bakis: Turf Pro Series Robotik Cim Bigme
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Sensore Genel Bakis (devam)

Bobin

indiiksiyon bobini, gevre teli igcinde olusan manyetik alanin siddetini algilar. Maksimum
siddet, robotun durmasina, ddonmesine ve yeni bir yonde ¢im bigmeye devam etmesine
neden olan telde bulunur.

Egim Sensoru

Egim sensoru robotun galistigl yerin egim agisini algilar. Bir alarm verilir ve acgi asilirsa robot
¢im bigcmeyi durdurur.

Devrilme Sensoru

Devrilme sensoru robotun ters dontup donmedigini veya robot ters haldeyken birilerinin
motoru baslatmaya c¢alisip galismadigini algilar.

Sicaklik Sensoru

Sicaklik sensoéri ortam sicakligini 6lger ve sicaklik gok diisikse robotun calismasini énler.
Robotun galisabilecegi minimum sicaklik gcaligma parametresi olarak ayarlanir.

RTK GPS Alicisi

Bu sensor robotun tam kuresel konumunu belirlemek igin verileri uydulardan toplar.

Ek Parcalar/Aksesuarlar

Makinenin iglevlerini gelistirmek ve ¢ogaltmak icin makineyle birlikte kullanilabilecek cesitli
Toro onayl ek parca ve aksesuarlar mevcuttur. Onaylanmis tim ek parga ve aksesuarlarin
bir listesi icin Yetkili Bayinize veya Toro distributérinize ulagin ya www.Toro.com adresine
gidin.

Makinenin optimum performans sergilemesi ve guvenlik sertifikasyonuna surekli uymasini
saglamak i¢in sadece orijinal Toro yedek pargalarini ve aksesuarlarini kullanin.

Uriine Genel Bakis: Ek Pargalar/Aksesuarlar Sayfa 3-8 3479-964 A


https://www.Toro.com

Sarj Istasyonuna Genel Bakis

Not: Model 30914EU gosterilir. Goriiniim modele gore biraz degisebilir. Daha fazla bilgi igin

sarj kilavuzuna bakin.

Sarj istasyonu Bilesenleri

G520730

Sarj istasyonunun Arkadan Goriiniimii

WA

© @\\3

D\

\

G537669

3479-964A Sayfa 3-9

Sarj kollari
Taban

(3) Doluluk sensori

Za LED gostergesi
ZL LED gostergesi
(3) Tanimlama etiketi
(4) Etiket

Gu¢ kablosu girisi
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Sarj istasyonunun Alttan Goriiniimii

Cevre teli girigi

—90

G538193

LED Gostergeler

LED gdstergeler her telin gegerli durumunu gosterir. Asagidaki tabloya bakin.

Yesil - yanip sénuyor Tel normal galisiyordur.

Kirmizi - yanip sénayor Hig cevre teli algilanamiyordur. Tel kesilmig
veya ¢ok uzun olabilir.

Kirmizi - sabit Bu, bir sorun oldugunu gosterir. Tel ¢ok kisa
(200 metreden kisa) olabilir veya elektronikte bir
sorun olabilir.

LED'ler su sekilde etiketlenir:

+ ZL: istasyon déngiisii bolgesi icin tel
+ Za: Calisma bolgesi A igin tel

+ Zb: Calisma bdlgesi B igin tel

Not: Birden fazla donglsi olan bir sarj istasyonu kullaniyorsaniz ve déngtlerden birini
kullanmiyorsaniz, LED kirmizi yanip sénecektir. LED'in kirmizi yanip sonmesini durdurmak
icin, kart Uzerinde kanali 9'a gevirin.

Uriine Genel Bakis: Sarj istasyonuna Genel Bakis Sayfa 3479-964 A




Teknik Ozellikler

Not: Tasarim ve teknik 6zellikler haber verilmeksizin degistirilebilir.

3479-964A

Kapasite
Model 500S/SL 500 300
Maksimum calisma 75.000 m2 75.000 m2 45.000 m2
alani [mZ?]
Onerilen galisma alani | 55.000 m?2 55.000 m2 35.000 m2
[m2]
Cim bigme genisligi 1033 mm 1033 mm 633 mm
[mm]
Calisma hizi [km/saat] | 3,6 km/saat 3,6 km/saat 2,8 km/saat (1,7 mil/
saat)
Maksimum egim [%] %45 (24°) %30 (17°) %35 (19,5°)
Kesme
Model 500SL, 500S, 500 300
Kesme kafasi sayisi 5 3
Kesme bicagi sayisi 15 9

Minimum kesim yuksekligi
(standart disk/algak yikseklik
diski)

20 mm /15 mm

20mm /15 mm

Maksimum kesim yUksekligi
(standart disk/al¢ak yUkseklik
diski)

100 mm /90 mm

100 mm /90 mm

Kesme kafalarinin ayari Elektronik Elektronik
Maksimum guriltl dizeyi 52 db(A) 52 db(A)
(5 m'de dlgtlmustir)

Pil
Model 500SL, 500S, 500 300
Tip LIFePo4 LIFePo4
Nominal voltaj [V] 256V 256V
Nominal kapasite [Ah] 19,0 Ah 19,0 Ah
Enerji [Wh] 486,4 Wh 486,4 Wh
Calisma sicakligi arahgi -5°C ve +60°C -5°C ve +60°C
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Pil (devam)

Model 500SL, 500S, 500 300
Ortalama ¢im bigcme sdresi 110 280
[dakika]
Ortalama tam sarj olma siresi | 90 90
[dakika]
Agirhik ve Boyutlar
Model 500SL, 500S, 500 300
Agirlik [kg] 71 kg 52 kg
Uzunluk [mm] 1.110 mm 1.002 mm
Geniglik [mm] 1.278 mm 1.044 mm
Yukseklik [mm] 515 mm 466 mm
Yazilim ve izleme
Model 500SL, 500S, 500 300
Guvenlik PIN kodu Evet Evet
GPS konumu RTK RTK
Sunucu ve uygulama yoluyla Standart Standart
robot yonetimi.
Zeka
Model 500SL, 500S, 500 300
Engelleri sonar algilama Birden Fazla Birden Fazla
GPS yoluyla istasyona déonme | Evet Evet
Cim bigme tipi Desenli Desenli
Birden fazla baslama bolgesi Evet Evet
Birden fazla saha (istege bagh) | Evet Evet
Birden fazla robot/istasyon Hayir Hayir
Engel algilama i¢in sonarlar 5 5
Carpismalar icin direngli 1 1
tampon
On kaldirma sensorleri 2 2
Arka kaldirma sensorleri
Arka carpisma sensorleri
Sayfa 3-12 3479-964 A
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Zeka (devam)

3479-964A

Model 500SL, 500S, 500 300
Devrilme / egim sensori 1 1
Kesme kafasi deflektorleri 2 (her dis kafaigin 1) Hicbiri

Sayfa 3-13
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Bolum 4

TORO.

Calistirma

Calistirma Oncesi

Gunluk Bakimin Yapiimasi

Makineyi baslatmadan dnce Bakim Programinda listelenen Her Kullanimda/Her Giin
prosedurlerini uygulayin.

Turf Pro Robotik Cim Bicme Makinesinin Caligtiriimasi

Robotunuz, bir desen izleyerek duz gizgiler seklinde ¢im bigebilecedi anlamina gelen RTK
GPS konumlandirma sistemini kullanir.

Not: Desenli ¢cim bicme yalnizca GPS sinyalinin kalitesi buna izin verecek kadar yeterince
yuksekse mumkunduar. Robot uydularla zor iletisimle karsilasirsa, duracak ve baglantiyi
iyilestirmek icin taramaya galisacaktir. Sorun devam ederse bir alarm tetiklenir.

RTK GPS konumlandirma sistemini kullanan robot iki tir yapilandirmayi galistirabilir:

* Cevre teliyle tanimlanmig bir alanin igerisindeki
* GPS koordinat noktalariyla belirlenen ve guvenlik siniri olusturan bir alan igerisindeki

Robotunuz gereksinimlerinize gore kurulmus ve yapilandiriimigtir.

Robotunuzun en iyi sekilde ¢aligtigindan emin olmak igin, iyi korunmasi ve servisinin iyi
yapilmasi énemlidir.

Calhistirma Sayfa 4-1 3479-964 A



Calisma islemleri Terminolojisi

3479-964A

Asagidaki sekilde teknisyeniniz tarafindan kurulmus tipik bir robot yapilandirmasi
gosterilmektedir.

Bir robot kurulumunun 6geleri

e e S e s s e e e s s s s s e s wl

G525073
1. Calisma alaninin siniri

Bu, fiziksel bir gevre teli veya bir GPS ile tanimlanmis bir gtuivenlik siniri olabilir. Sinir bir
kablo ile tanimlanirsa, telin icinde kalan alan parsel olarak adlandirilir.

2. Sarjistasyonu

Sarj istasyonu, robotun pilini sarj etmek i¢in veya calisma programi tamamlandiginda
dinlenmek i¢in dondugu yerdir. Sarj istasyonu, ona bagl tim tellere sinyaller de yayar.

3. Dongu teli

Bu dongu teli, gevre telinin Gstliinden geger ve robotun istasyona dénmesini saglar. Dongu
telini gectigini algiladiginda, istasyona yanasabilene kadar bu telin Gzerinden hareket eder.
Benzer sekilde, istasyondan ayrilmasi gerektiginde, ¢evre teli icinde galisma alani igine
gecene kadar dongu telinin Gzerinden hareket eder.

4. GPS navigasyon bdlgesi

Bu, bir gevre teli kullanilirken tanimlanan belirli bir bolgedir. Tek tek ¢alisma alanlarinin
timunu igerir.

5. GPS galisma bdlgeleri

Bunlar bir dizi GPS noktasiyla tanimlanan ¢alisma alanlaridir. Robotun performansini en iyi
hale getirmek i¢in robot bu alanlarda galisacak sekilde programlanabilir.

Sayfa 4-2 Gahstirma: Gahstirma Oncesi



Calisma islemleri Terminolojisi (devam)

6. Engel
Bu, robotun galisirken kaginmasi gereken nesnedir.
7. RTKbaz istasyonu

Bu, uydularla iletisim kurar ve konumunun dogrulugunu artirmak i¢in duzeltmeleri robota
gonderir.

8. WiFi menzil genigletici

Baz istasyonu WiFi kullanarak duzeltmeleri gonderiyorsa bu gereklidir. Bu, baz
istasyonunun robota dizeltmeleri gdnderebilecedi mesafeyi genisletir.

9. Girilmez bolge

Bu, GPS noktalari ile tanimlanan ve robotun ¢alismayacagi bir alani olusturur. Genellikle
engellerin etrafinda olusturulur.
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Desenli Cim Bigme

Asagidaki sekilde robotun desenli ¢gim modunda nasil ¢alistigi gosteriimektedir. Calisma
dongusundn baglangicinda, robot istasyondan ayrilir ve ¢galisma alanina girene kadar
istasyon dongu telini izler. Desenini hesaplar ve desenin baslangicina hareket eder
(baslangi¢ noktasi dongusu 1). Calisma alani Gzerinde diz gizgiler seklinde bir hareketle bir
doéngu tamamlar. Pilin sarj edilmesi gerektiginde veya program robotun istasyona déonmesini
gerektirdiginde bir dongu sona erer.

Robotun tekrar galismaya baslamasi gerektiginde, yeni bir dongu (déngu 2) baslatir. Bu
ikinci dongu, robotun dongu 1'in sonunda galistigi siranin basindan baslar. Tim alan
kapsanana kadar robot devam eder. Robot bir sonraki dongude nerede galismasi
gerektigine karar vermeden Once istasyona geri doner.
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G525802

Alan tamamen tamamlandiktan sonra, robot en iyi kesim kalitesini saglamak ve alani tam
olarak kapsamak i¢in yeniden yeni bir ¢im bigme deseni ve ¢im bigme yonunu dondurecektir.
Asagida gosterilen drnekte, aralarinda 45° agi olan 4 yon kullaniimigtir.

Cim bigme yonunu dondiurme

G520321
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Desenli Cim Bicme (devam)

Desenli ¢gim bicme sirasinda, robot, ¢cevre teline erismeden 6nce doner, bdylece bdlgenin
kenarinin ¢imi bigilmez. Bu ylzden robotun haftada en az 2 kez sinirin ¢imini bigtiginden
emin olmak onemlidir.

Robotun sinirin ¢imini bigme sayisini ayarlamak igin, #°Ayarlar meniisii > Sinir 6gesini
secin.
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Kullanici Arayuzu Ekrani

Robotunuzun iglemlerini ydnetmek igin yerlesik bilgisayari iceren akilli kutu, Durdurma
digmesinin kapaginin altinda yer almaktadir.

Bu araylz gegerli durumu gérmenizi, ayarlari degistirmenizi ve belirli talimatlar vermenizi
saglayacaktir.

(537257

Sayisal digmeler

Bunlar meni secimleri segmek ve sayisal degerleri girmek igin kullanilir.
LED ekran

Gegerli durumu gérintiler.

LED

Kullanici araytziinin AGIK durumuna getirildigini gdsteren 1sik.

ACIK diigmesi

Kullanici arayliziinu agar.

Navigasyon digmeleri

Ok dugmeleri menu segeneklerini vurgulamanizi saglar.

(6) Geridugmesi

Bir mentiden ¢ikar ve sizi 6nceki diizeye déndurur.

Kabul et digmesi

Bir islemi veya ayari kabul eder.

Servis meniisii diigmesi

Cogunlukla servis personeli tarafindan kullanilan bir dizi komut saglar. Servis Ayarlari menusiine bakin.
(@) Ayarlar menlsi digmesi

Calisma ayarlarini tanimlamaniza izin verir. Ayarlar meniisuine bakin.
Eylem meniist digmesi

Bir dizi calistirma talimati vermenize izin verir. Eylemler menustine bakin.
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Kullanici Arayuzu Ekrani (devam)
LED Ekran

&by .a @ 57

Lharging

G525094

Ad

Robotun adidir. Servis Ayarlari meniisui > Cihaz > Cihaz bilgileri > Robot adi altindan
robotun adini degistirebilirsiniz.

Bulutm

Robotun web portalina baglandigini gosterir.

GPS ﬂ

Robotun en az 4 uydu algilayabilecegini ve gegerli konumunu bildigini gosterir. GPS
gOstergesi yanip sdnuyorsa robotun yeterli uydu algilayamadigini gosterir. Algilanan uydu
sayisini goérmek icin, Servis Ayarlari menuisu > Cihaz > Cihaz bilgileri 6gesini segin.

Mobil sinyali seviyesi ![I

Robotun bir mobil sinyali oldugunu gosterir.

Mobil baglantisi yok E

Bu simge hi¢ mobil baglantisi olmadigini gosterir.

=
WiFi/mobil baglantisi

Robotun WiFi istemcisine baglandigini gosterir. Yanip sonerken baglanmaya caligir.
Sabitken baglidir.
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Kullanici Arayuzu Ekrani (devam)

—,
WiFi yok

WiFi ayarinin KAPALI oldugunu gdsterir.

WiFi erigim noktasi (EN) &

Robotun WiFi erisim noktasi olarak yapilandirildigini ve bir istemcinin baglanmasini

bekledigini gosterir.

Pil sarj seviyesi

Pil sarji yuzdesidir.

Mesaj

Robotun veya alarmin gegerli durumunu gosterir.

Kullanici Arayuziu Komutlari

3479-964A

Komutlar 3 menuden kullanilabilir.

& Eylemler

Robot i¢in bir dizi dogrudan gorev saglar.

#" Ayarlar

Robotun galismasini kontrol eden parametreleri tanimlar.

i=Servis ayarlari

Operatorler ve teknisyenler tarafindan en sik kullanilan komutlari saglar.

Asagidaki tabloda bu 3 menu segeneginden erisilebilen tum komutlar listelenmigtir.

Komut/parametre

Rota

Aktivasyon kodu

Servis ayarlari > Cihaz

APN

Servis ayarlari > Cihaz > Cihaz bilgileri

Onyiikleyici stirimi

Servis ayarlari > Cihaz > Sistem sirimu

Sinir

Eylemler

Sinir

Ayarlar

Beyin strimu

Servis ayarlari > Cihaz > Sistem strimu

Bostayken fren

Servis ayarlari > iglemler

Pin kodunu degistir

Servis ayarlari > Guvenlik > PIN kodu

Sayfa 4-8
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Kullanici Arayuzu Ekrani (devam)

Komut/parametre Rota
Sarj ol ve bekle Eylemler
Kesme kafalari Ayarlar
Kesim yuksekligi Ayarlar

Tarih bigimi

Servis ayarlari > Bolgesel parametreler

Cihaz bilgileri

Servis ayarlari > Cihaz

Parsel ylizdesini diizenle

Servis ayarlari > iglemler

Pin kodunu etkinlestir

Servis ayarlari > Guvenlik > PIN kodu

Sarj olmaya git

Eylemler

IP adresi Servis ayarlari > Baglantilar

Dil Servis ayarlari > Bolgesel parametreler
Enlem Servis ayarlari > Cihaz > Cihaz bilgileri
Boylam Servis ayarlari > Cihaz > Cihaz bilgileri
MAC adresi Servis ayarlari > Cihaz > Cihaz bilgileri

izin verilen maks. kisa déngii sayisi

Servis ayarlari > islemler

Min. sicaklik Servis ayarlari > islemler
Mod Servis ayarlari > Baglantilar
Cim Bicg Eylemler

Sarjdan sonra ¢im big Eylemler

Simdi ¢im big Eylemler

PIN kodu Servis ayarlari > Glvenlik
Robot adi Servis ayarlari > Cihaz
Program Ayarlar

Aglari ara Servis ayarlari > Baglantilar

Seri numarasi

Servis ayarlari > Cihaz > Cihaz bilgileri

Yazilim strimu

Servis ayarlari > Cihaz > Sistem strimui

SSID Servis ayarlari > Baglantilar
Sarjdan sonra istasyonda kal Eylemler
Sistem kilitteme Ayarlar

Sistem surimu

Servis ayarlari > Cihaz

Saat dilimi

Servis ayarlari > Bolgesel parametreler

Birim sistemi

Servis ayarlar > Bolgesel parametreler

Gahstirma: Gahstirma Oncesi

Sayfa 4-9

3479-964 A



Kullanici Arayuzu Ekrani (devam)

3479-964A

Komut/parametre

Rota

Sdrdm

Servis ayarlari > Cihaz > Sistem strimu

Goriandr uydular

Servis ayarlari > Cihaz > Cihaz bilgileri

Sayfa 4-10
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Mentulere Genel Bakis

Eylemler Menuisu #
Bu menude saglanan iglemler makinenin gegerli durumuna baglidir.

* robot sahadayken
* robot sarj istasyonundayken

Robot Sahada iken Yapilabilecek islemler

Sahada eylemler meniisiine genel bakig

Actions menu

—————Go charge
——  Charge & Stay

Mow

(525105

Bu islemler robot sarj istasyonunda degilken robotta gerceklestirilebilir.

ONEMLI

Her zaman robotu 6nce durdurma diigmesine basarak durdurun.

Bu islemler robot normal ¢aligsma programi sirasinda durduruldugunda ya da bir alarm
verildigi igin durdugunda gergeklestirilecektir. Bir alarm verilmisse, islemleri ylratmeden
once sorunu dizeltmeniz gerekir.

1. $arj olmaya git

Sarj istasyonuna git, pili sarj et ve sonra ¢im bigmeye devam et.
2. $Sarjol ve bekle

Sarj istasyonuna git ve yeni bir talimat verilene kadar orada bekle.
3. Cim bi¢

Bir kesintiden sonra ¢im bicme programina devam et.
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Mentulere Genel Bakis (devam)
Robot Sarj istasyonunda iken Yapilabilecek islemler

istasyonda eylemler meniisiine genel bakis

Actions menu

Mow now

Mow after charge

Stay in station after charge

Border

Mow now on

3525106

Duzenli ¢alistirma programini gecgersiz kilmak igin su islemleri kullanin.
1. Simdi ¢im big

Sarj istasyonundan ayrilir ve ¢im bicmeye devam eder.

2. $Qarjdan sonra ¢im big

Pil sarj olana kadar sarj istasyonunda kalir, sonra ¢im bigmeye baglar.
3. Sarjdan sonra istasyonda kal

Yeni bir komut verilene kadar gsarj istasyonunda kalir.

4. Sinir

Calisir ve sonra sarj istasyonuna doner.

5. Simdi ¢im bi¢ agik

Bu secenek birden fazla parselin ¢iminin bicilmesi gerekiyorsa gorunur. Sarj istasyonundan
ayrilir ve belirli bir parselde ¢im bicmeye devam eder. Gerekli olani segebileceginiz (komsu)
parsel listesi gértndr. Yalnizca %0'dan fazla ¢alisan yuzdesi olan parseller listelenir.

Calisma islemlerinin Yiiriitiilmesi

1. ® Bgesine tiklayin.

2. Gerekli komutu vurgulamak igin yukari 0 ve asagl O oklara basin veya komutun
onlnde gorunen sayisal tusa basin.

3. [406gesine basin.

4. Kapagi kapatin.

Not: Kapak 10 saniye iginde kapanmazsa, islem iptal edilir ve bu proseddri
tekrarlamaniz gerekir.
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Mentulere Genel Bakis (devam)

Not: Kapak temas noktasini kapatmigs goriinse bile islem baglamazsa Servis
Kilavuzu'na bakin.

TEE, -
Ayarlar Meniisui¥*

Bu komutlar robotun ¢alismasini kontrol eden ayarlari tanimlamanizi saglar.

Ayarlar meniisiine genel bakig

Settings menu
——Schedule
——Cutting heads

Border
——Cutting height

System locking

G525110

Ayrica bkz.: LCD ayarlari.

Program

Bu komut robot igin ¢alisma programini tanimlamanizi saglar. Robotun ¢alismak igin bir
parsele veya GPS bolgesine girebilecegi veya giremeyecegdi zamanlari tanimlar.

Not: Web portali kullanilarak da bir program (zaman gizelgesi) tanimlanabilir; bu,
programlama (zamanlama) igin tercih edilen yontemdir.

Haftanin her guna igin bir galisma programi tanimlanabilir.

Calisma donemleri her gun, her parsel ve her GPS igin tanimlanabilir.
Tanimlanan her donem etkin (uygulanmis) veya devre disi (yok sayiimig) olabilir.
Bir guin icin ve bir parsel igin bir program haftanin diger gunlerine kopyalanabilir.
Tam program yok sayilabilir ve robot her zaman ¢alismaya ayarlanabilir.

Calisma Programlarinin Belirlenmesi

Not: Robot teslim edildiginde, program varsayilan olarak sirekli galismaya ayarlanmistir.

1.

-
¥ 6gesine basin.

2. Programi vurgulamak igin yukari O ve asagl O oklara basin, sonra [ 6gesine basin.

Asagidakine benzer bir ekran gorinecektir. Asagidaki 6rnekte, iki parsel
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Menulere Genel Bakis (devam)

tanimlandigindan her bir gun i¢in iki sutun vardir. Bu, robotun bir parselde ¢alisacagi
zaman beyaz bloklarin zamani temsil ettigi gecgerli programi gosterir.

-

G525111

Not: Varsayilan olarak tim zaman dénemleri robotun siirekli calisacagini gosterecek
sekilde beyaz gorunecektir.

3. Dizenle'yi vurgulamak igin ok tuslarini kullanin ve [ 6gesine basin.

PARCEL SCHEDULE

Parcel | 3

Follow sched.
Parcel 2
Follow sched.

G525112

4. Programi diizenlemek igin parseli vurgulayin ve [£ 6gesine basin.
5. Haftanin gereken giiniinii segmek igin sol ve sag oklari kullanin, sonra [4 6gesine basin.
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B Lo o o fr

Period | E HEI H5
Actiue D)

Period ¢ HH BE-B8:H88

Hctiue O

Period 3 NH.BB-BH:B

6. Glnin gerekli donemini segmek igin asagi oklari kullanin ve [4 6gesine basin.

B s | s o

Period | 65-89:85
Hctiue (]
Period HH:HH-H8:HH
Actiue [

Period 3 B B8-B0:88]

7. Sayisal klavyeyi kullanarak imlecin yanip séndugu yerlere baslangi¢ ve bitis zamani
degerlerini girin, sonra [£ 6gesine basin.

B o [ e oo
Period | m

Hctiue (]

Period ¢ 18:15-
Hchiue ]

Period 3 NH.BB-BHBH|
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8. Etkin onay kutusunu se¢gmek i¢in asagi oka basin.
9. Tanimlanan oturumu etkinlestirmek igin [ 6gesine basin.
Not: Yukaridaki sekilde, Dénem 1 etkindir ve Dénem 2 etkin degildir.
10. islemi gerekli tiim giinler ve zaman dénemleri icin tekrarlayin.
Not: Tanimlanan programi baska bir gline kopyalayabilirsiniz.
11. Yukarida gosterilen Parsel Programi ekranina donmek igin X 6gesine basin.

12. Programi takip et'i segmek igin oklari kullanin. Robotun tanimlanan programi
izlediginden emin olmak igin ACIK diigmesini isaretlemek igin [ 6gesine basin. Isareti
kaldirilmigken, robot zaman tablosunu yok sayacak ve surekli galigsacaktir.

ONEMLI

GPS baolgeleri igin bir program olustururken, bolgelerle iligkilendirilmig tel doseli
parsel i¢in program siirekliye ayarlanmalidir, yani diiz beyaz gosterilmelidir.

Programlarin Bir Glinden Digerine Kopyalanmasi

1. Bir gunigin ¢im bigme programini tanimlamak igin yukaridaki proseduru izleyin.

2. Gerekli tum donemler tanimlandiginda, Kopyala'yi vurgulamak igin asagi oku kullanin.
4 6gesine basin.

Mon Tue Wed Thu Fri Sat  5Sun

O O O

G525118

3. Programin kopyalanacagi guine karsilik gelen sayi tusuna basin. Birden fazla gin
secilebilir.
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Mon Tue Wed Thu Fri Sat Sun

O o o

4. [406gesine basin.
5. Programa genel bakiga donmek igin ¥ 6gesine basin.

Calisma Programinin Goz Ardi Edilmesi

o
¥ 5gesine basin.
Duzenle'yi vurgulayin.
< 6gesine basin.

hownh =

Ok tuglarini kullanarak Programi takip et'i vurgulayin. ve dugmenin isaretini kaldirmak
icin [ 6gesine basin.

Kesme Kafalari

Robot, normal kosullar altinda timanan kullaniimasi gereken kesme kafalari ile gelir. Kesme
kafasiyla ilgili bir sorun oldugunda, bu komut onu devre disi birakmaniza izin verir. Bu islem
web portalindan da yurutulebilir.

Not: Kesme kafalarini belirli bir parselde devre disI birakmaniz da mimkandir.

Belirli Kesme Kafalarini Etkinlestirme/Devre Disi Birakma

&
1. & o6gesine basin.

2. Kesme kafalarini vurgulamak icin yukari 0 ve asagl 0 oklari kullanin sonra [ 6gesine
basin. Asagidaki ekran gorunr.
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Menulere Genel Bakis (devam)

CUTTING HERDS ON/OFF

G525121

Not: 500 serisi gosterilmektedir

Not: Bu sekil kesme kafalarinin etkin oldugunu géstermektedir.

3. Etkinlestirmek/devre disi birakmak istediginiz kesme kafalarina karsilik gelen sayi
tuslarina basin.

CUTTING HERDS ON/OFF

G525122

Not: 500 serisi gosterilmektedir

Not: Sayisal tus takiminda 0'a basma tiim kesme kafalarini segecektir.
4. [406gesine basin.
5. Ana menuye donmek igin ¥ 6gesine basin.

Not: Devre disi bir kesme kafasini etkinlestirmek igin, devre disi kafayi secerek
yukaridaki proseduru tekrarlayin.
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Sinir

Bu menu sinir modunun her parsel i¢in her hafta kag kez kullanilacagini ayarlar. Sinir modu
hafta boyunca dizenli araliklarla uygulanacaktir.

Haftalik Sinir Modu islem Sayisinin Ayarlanmasi

%
1. ¥ 5gesine basin.

2. Siniri vurgulamak igin yukari 0 ve asagl 0 oklari kullanin sonra [ 6gesine basin.
Yapilandiriimis ¢calisma parsellerinin bir listesini iceren bir ekran goérinecektir.

# BORDERS/LIEEK
LHI_PHARR

LH4_PHRRRE
LH5_PHRRARK]

(525123

3. Parseli vurgulayin, sonra haftalik gerekli sinir modu sayisina kaydirmak igin sol ve sag
oklar kullanin.

4. [ o6gesine basin.
5. Ana menlye donmek igin X 6gesine basin.

Kesim Yiiksekligi

Bu komut bigaklarin yuksekligini ayarlamanizi ve belirli parsellerde ¢im bigcmeyi devre digi
birakmanizi saglar.

Robotu mevsimde ilk kez kullanirken veya birka¢ gun kapali durduktan sonra kullanirken,
¢im ¢ok yogun veya ¢ok uzamig olabilir ve ¢im bigme yuksekligini birkag gun artirmak
gerekebilir. Varsayilan olarak, uzun, yogun ¢im oldugunda basing artinca kesme kafalari
otomatik ylkselecektir. Basing azaldiginda ise kesme kafalari algalacaktir.

Bigaklarin yuksekligi robotun ¢alisacagi her parsel i¢in tanimlanabilir. Robotun o anda iginde
bulundugu parsel gecerli parsel olarak adlandirilir.
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Menulere Genel Bakis (devam)

Not: Kesim ylksekligi 25 mm veya daha az bir degere ayarlanirsa, bu, siirtlinme onleyici
diskin beyaz plastik kapaginin daha fazla yipranmasiyla sonuglanacaktir. Bu durumda, bu
parca sik sik incelenmeli (en az 2 ayda bir) ve gerekirse degistiriimelidir.

Kesim Yuksekliginin Ayarlanmasi

o
1. ¥ o0gesine basin.

2. Kesme yuksekligini vurgulamak icin yukari G ve asagl 0 oklara basin, sonra [
o0gesine basin.

Not: Robotun bulundugu parseldeki kesme yliksekligini gosteren bir ekran gorindir.

CUTTING HEIGHT

Hctual

et target *

(525124

Not: Bu deger negatif ise, parametrelerin yeniden ayarlandigi ve bigak yiiksekligi
degerlerinin yeniden kalibre edilmesi gerektigi anlamina gelir.

3. Hedef ayarla'ya basin. Yapilandiriimig bir parsel listesi ve kesim yikseklikleri
goruntulenir. Bu 6rnekte Etkin parselin DONGU oldugu gorulebilir.

LOOP (Actiue)

Parcel ¢

Parcel 3

G525125

4. Kesim yuksekligi degistirilecek parseli vurgulayin, ardindan gerekli degere gitmek icin
sol ve sag ok tuslarini kullanin. Yeni yiksekligi ayarlamak icin ] 6gesine basin.
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Not: Etkin parselin ylksekligi degistirildiyse kesme kafalari ylUkseltilecek veya
alcaltilacaktir. Diger parsellerden birinde yukseklik degistirilirse, robot parsele girdiginde
kesme kafalari yukseltilecek veya algaltilacaktir.

et target

LOOP [Actiue]

Parcel 2

Parcel 4

(525126

5. Diger parseller icin de tekrarlayin.
6. Ana menuye donmek icin X 6gesine basin.
Not: Etkin parsel icin yeni ylkseklik gorlntilenir.

CUTTING HEIGHT

Hctual

et target *

G525127

Belirli Bir Parselde Cim Bigme islevinin Devre Disi Birakilmasi

Bu, déngu parseli gibi hi¢ ¢im olmayan parseller veya iki ¢imli alan arasinda baglanti parseli
varsa kullaniglidir. Robot bu parsele girdiginde, kesme kafalari devre disi birakilir ve kesim
yuksekligi yapilandiriimis tim parseller igin maksimum kesim yuksekligine ayarlanir.

Not: Makinenin kesme kafalarinin devre digi birakildidi bir parselde galismasinin
programlanmasi gerekiyorsa, makine bu parselde ¢alisacak ancak kesme kafalari etkin

olmayacaktir.
1. Kesim yuksekligi ekranini agmak icin yukarida verilen talimatlari izleyin.

2. Hedef Ayarla'ya basin.

3. Cim bicmenin gerekmedigi parseli vurgulayin. Sag/sol oklarini kullanarak degerler
arasinda dolasin ve Devre DisiI segenegini segin.
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GET TARGET

LOOP (Actiue)

200E |

(525128

4. Ana menuye donmek icin X 6gesine basin.

LCD Ayarlari

LCD Ayarlarinin Degistirilmesi

&
1. ¥ o0gesine birka¢ saniye basin.

LLD Settings

Temperature Auto Adj. 0

«\ I 44
q Reuerse mode
i Factory Settings

G525132

2. Kontrasti degistirmek icin sag o ve sol O ok dugmelerine basin.

3. Sicaklik Otomatik Ayari 6gesini vurgulamak icin yukari O ve asagl 0 oklara basin. Bu
segenek ACIK olarak segcildiginde, LCD kontrasti ortam sicakligina goére otomatik olarak
ayarlanir. Bu segenegi isaretlemek veya isaretini kaldirmak igin 4 6gesine basin.

4. Siyah ve beyaz renkleri tersine gevirmek icin 9 tusuna basin.
5. Fabrika varsayilanlarina dénmek igin O tusuna basin.
6. Bu menuden gikmak igin ¥ 6gesine basin.
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Servis Ayarlari Menusu =
Service Settings menu

Regional parameters

Connections

Operations

Device

Security

G525136

Bolgesel Parametreler

Bu menu tarih bigimini, robot saat dilimini, menulerde ve birim sisteminde kullanilan dili
ayarlamanizi saglar.

Tarih bigimi

Tarih bigimi GG/AA/YYYY (Gun/Ay/Yil) veya AA/IGG/YYYY (Ay/GUn/Y1l) olarak ayarlanabilir.
Saat dilimi

Gerekli saat dilimine gitmek igin sol ve sag ok tuslarini kullanin.

Dil

Gerekli dili segmek icin sol ve sag ok tuslarini kullanin.

Birim sistemi

Gerekli birim sistemini se¢cmek icin sol ve sag ok tuslarini kullanin. Gérunttlenen bir degerin
birimi gOsterilir.

Gahstirma: Gahstirma Oncesi Sayfa 4-23 3479-964 A



Mentulere Genel Bakis (devam)
Baglantilar

3479-964A

Asagidaki nedenlerle robota baglanmak gerekir:

*  Web sunucusunda portalla iletisim kurmak i¢in robotu etkinlestirme kullanicilarin robotun
durumunu izlemelerine izin verir.

* Robot yazilimi sGrGmunu guncelleme yeni bir yazilim strimundn olup olmadigini kontrol
etmek igin robotun uzak sunucuyla duzenli olarak baglanti kurmasini saglar. Bir
guncelleme mevcutsa, robot normal ¢aligmasina devam ederken arka plan gorevi olarak
onu indirmeye basglar. Sonraki sarj ddneminin sonunda, yeni indirilen yazilim robota
yuklenmig olacaktir.

IP adresi

Bu, robotun ¢alistigi moda goére robotun gecerli IP adresini goruntiler. Modlar arasinda
mobil, vpn ve WiFi vardir.

Mod

Robotun calisacagi modu ayarlamanizi sagdlar. Bu KAPALI, istemci, Erisim noktasi, Aglari
ara ve SSID olabilir.

KAPALI

Robot bir aga baglanmayacaktir

Istemci

Robot bir istemci olarak segcili aga baglanacaktir.

Erisim noktasi

Robot, baglanabileceginiz kendi WiFi agini olugturmak i¢in dahili modemini kullanacaktir.

Aglar ara

Bu secenek robot bagl olmadiginda veya bir WiFi ag algilayamadiginda gorundr.

SSID

Bu, robotun bagli oldugu WiFi aginin adini goérintuler ve onu degigtirmenize izin verilir. {ag
adi} 6gesini vurgulayin ve [ 6gesine basin.

Bir ag listesi gorunar.
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Aga Genel Bakis

« Kalin yazi tipiyle yazilmis girigler, robotun baglanti kurdugu giriglerdir.

* Normal yazi tipiyle yazilmis girigler kullanilabilir durumdadir ancak henuz
kullaniimamusgtir.

* [*] robotun bagdli oldugu gergek agi gosterir.

* [!] robotun bagli oldugu agin WPA veya WPAZ2 teknolojilerinden biri kullanilarak
sifrelenmemis oldugunu gosterir. Bu, bu ylizden guvensiz bir agdir ve [!] bir uyari gésterir.

* [-] agin devre digi birakildigini gosterir.
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Bilinen Farkh Bir Aga Baglanma

1. Bilinen farkli bir aga baglanmak igin, agi vurgulayin, [< 6gesine basin ve Agi Etkinlestir
0gesine basin.

2. Gegerli agi degistirmek icin, agi vurgulayin ve 4 6gesine basin. Asagidaki secenekler
kullanilabilir:

* AQi Devre Digi Birak: robotun bu agla baglantisini keser. Bu, listede ag adinin
onunde [-] ile gosterilir.

» Parolayi Degistir: Bu makineden aga erismek icin parolayi degistirmenize izin verir.
* Agi Unut: Bu robotun bu bilinen agi tanima 6zelligini kaldirir.
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Robotu istemci Olarak Kullanma

Normal galisma igin robotu bir WiFi istemcisi olarak ayarlamaniz dnerilir. Bu, web
sunucusundaki portal ile iletisim kurmasini saglayacaktir.

n o=
1. === §gesine basin.

2. Baglantilar'i vurgulayin ve [ 6gesine basin.

3. Mod'u vurgulayin ve istemci olarak ayarlayin. Robot bir WiFi agina baglanmadiysa
Aglari ara segenegi aglari arayacak ve kullanilabilir olanlarin bir listesini sunacaktir.

4. Gerekli WiFi agini vurgulayin ve [ 6gesine basin.
5. Klavyeyi kullanarak ag igin parolayi girin.
6. V 6gesini vurgulayin ve [ 6gesine basin.

Calisma islemleri

Bu menu bir dizi calisma parametresini ayarlamanizi saglar:

Min. sicakhik

Robotun calisacagi en dusuk sicakligi ayarlar.

Not: Cok diisiik sicaklikta calisma ¢ime zarar verebilir.

Parsel ylizdesini dlizenle

Bu segenek tanimlanmig parsellerin her birine atanmig yuzde degerlerini gorantilemenizi ve
degistirmenizi saglar. Bir parsele atanan yuzde degeri robotun parselde galismaya
baglayacagi zaman oranini belirler. Robotun belirli bir parselde galigmasi igin tanimlanan bir
program bu ylzde degerlerine gore dncelikli olacaktir.

Bostayken fren

Bu segenek Acik olarak isaretlendiginde, robot hareketsizken en az bir fren uygulanacaktir.
Bu, robotun su durumlarda egimli bir yerden kaymamasini saglar:

* robot bir alarm nedeniyle durmussa
» kullanici manuel olarak robotu durdurduysa
* durdurma kapagi acildiysa

Bu segenek nedeniyle frenler devreye girerse, 5'e basarak devre disi birakabilirsiniz (veya
tekrardan etkinlestirebilirsiniz). Robot yeniden normal ¢alismaya basladiginda frenler de
birakilacaktir.

Calisilan arazi dizse bu segenegdin ayarlanmasi gerekmeyebilir ve varsayilan olarak KapaLl
durumuna ayarlanmistir.
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izin verilen maks. kisa dongii sayisi

Cihaz

3479-964A

Bu parametre ¢ok kisa bir dongu yuruttukten sonra bir alarm tetiklemeden once robotun
istasyona doneceg@i maksimum say1yi ayarlar.

Bu menu cihazin ézelliklerini géruntuler ve robotun adini degistirmenizi saglar.

Robot Adinin Degistirilmesi

Varsayilan olarak robotun adi seri numarasiyla iligkilidir.

o bk 0N~

N

N .
Il ... .
smm Ogesine basin.

Ok tuslarina basarak CiHAz BiLGILERI 6Fesini vurgulayin, sonra [£ 6gesine basin.
RosoT Api 6gesini vurgulayin ve [ 6gesine basin.
Gegerli adi silmek i¢in geri okunu vurgulayin.

Yeni adi girmek icin alfanumerik klavyeyi kullanin. Gerekli her bir karakteri vurgulayin ve
secmek icin [ 6gesine basin.

Alt satirdaki V 6gesini vurgulayin ve [ 6gesine basin.
Yeni adi kabul etmek igin [ 6gesine basin.
Ana menuye donmek icin X 6gesine basin.

Aktivasyon Kodu

Aktivasyon kodu, her robotla birlikte verilen kayit kartinda saglanan doért haneli bir koddur.

Cihaz Bilgilerine Erigim

W=

N .
s .. . :
=smm Ogesine basin.

Ok tuglarina basarak Civaz 6gesini vurgulayin, sonra [ 6gesine basin.
CiHaz BiLGILERI 0Fesini vurgulayin ve [ 6gesine basin.

Listede dolagmak icin oklari OO kullanin.

Cihaz Bilgisi Secenekleri

Robot adi
Robotun adidir.

Seri numarasi

Robotun seri numarasidir.

Sayfa 4-28 Gahstirma: Gahstirma Oncesi



Mentulere Genel Bakis (devam)
Enlem

Robotun konumunun o anki enlemidir.

Boylam

Robotun konumunun o anki boylamidir.

Gorunur uydular

Cihazin o anda algilayabildigi uydu sayisidir.

APN
Erigsim Noktasi Aginin Kimligidir.

MAC Adresi
MAC adresidir.

Sistem Surumu

Yazilim surimu

Mevcut yazilim surimua.

* Detaylar

Beyin surumiu
Gegerli Yapay Zeka (YZ) surumudur. Bir sorunu rapor ederken bunu kullanin.
+ Onylkleyici ayrintilari

Bu, bir yazihm bileseni listesi goruntuler. Bir sorun bildirilirken burada goruntulenen degerler
kullaniimahdir.

* Bellenim ayrintilari

Bu, bir yazilim bileseni listesi goruntuler. Bir sorun bildirilirken burada gorunttlenen degerler
kullaniimahdir.
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Bolum 5

Bakim

TORO.

Baklma Genel Bakis
Bakim, ¢im bigme sezonu boyunca dizenli olarak yapilmasi gereken bir dizi goérevi ifade
eder.

» Servis araligi, robotunuzun ¢alisma yukine gore degismekle birlikte, yilda en az bir kez
yetkili bir teknisyen tarafindan bakiminin yapilmasi énerilir.

* Robotunuzun en iyi performansi gostermesi igin bakimini yaparken, robotunuzda
herhangi bir degisiklik yapmaya kalkismayin. Calismasini bozma, bir kazaya neden olma
ve parcalara zarar verme riskiyle kargi kargiyasiniz.

Not: Herhangi bir normal olmayan davranis veya hasar fark ederseniz bir teknisyeni
arayin.

» Bu bakim prosedurlerini gerceklestirirken asagidaki guvenlik dizenlemelerine
uyulmahdir:

— Makineyi durdurun: Makineyi durdurun: Makineye dokunmadan once her zaman gucu
kapatin ve hareketli tim pargalarin durmasini bekleyin.

— Asagidakilerden once devre disi birakma cihazini ¢alistirin:

Makine Uzerinde galismaya baslamadan veya makineyi kaldirmadan once.

Bir tikaniklhigi temizlemeden 6nce.

Makineyi kontrol etmeden, temizlemeden veya Uzerinde ¢alismadan once.
Makineye yabanci bir cisim garptiktan sonra hasar olup olmadigini incelemek igin.
Makine anormal sekilde titremeye baslarsa.

* & & o o o

Makinenin guvenli galisma durumunda olmasini saglamak igin tim somunlari,
civatalar ve vidalari siki tutun.

+ Eldiven takin: Makineye dokunulurken her zaman koruyucu eldiven takilmalidir.

¢ Her zaman OEM (Orijinal Ekipman Ureticisi) parcalari kullanin. Kaza riskine ek
olarak, herhangi bir OEM olmayan parga olusacak her trll hasar igin garantinin
gecersiz kilinmasina yol agacaktir.
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Onerilen Bakim Programi

Not: Bu prosediirler robotun diizenli bir kullanicisi tarafindan énerilen frekansta

yurattlmelidir.

Not: Cim bigme mevsimi boyunca, diizenli olarak tiim vidalarin, somunlarin ve civatalarin
duzgunce sikildigini kontrol etmeniz gerekir. Gevsek olanlari sikin ve hasar veya bir sorun

emaresi varsa yetkili bir Toro distribtGtdrtine bagvurun.

Bakim
Servis Araligi

Bakim Prosediirii

Her kullanimdan
once veya her gun

Dizenli temizleme (yagmurlu havalarda)

40 saatte bir

Sarj temas noktalarini temizleyin

Tamponu temizleyin

Sonar sensoérleri temizleyin

On tekerlekleri temizleyin

On tekerlek aksini temizleyin

Kesme kafasini temizleyin

Kesme diskini temizleyin

Kesim Unitesini inceleyin

Arka tekerlekleri temizleyin

Elektrik tertibatini kontrol edin

6 ayda bir Kesme bigaklarini degistirin
Yilda bir veya Pil bakimi
depoya kaldirmadan
8nce Depoya kaldirma

Bakim: Onerilen Bakim Programi Sayfa 5-2
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Kesim Unitesi Bakimi

Kesim Unitesinin Incelenmesi

Kesme islevinin dizgun galismasini saglamak igin bigaklari, bigak civatalarini ve kesme
diski tertibatini her hafta inceleyin.
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Kesme Bigaklarini Degistirme

Cim bigme igleminin basarili olmasi igin kesme bigaklarinin durumu énemlidir. Bigaklarin
servis Omru bir dizi faktore baghdir. Kesme diski parcalarinin hasar gorduklerinde
degistirilmeleri gerekir.

A UYARI A

Bigaklar keskindir; bicaklara temas etmek 6liime veya agir yaralanmalara neden
olabilir.

Bicaklari degistirirken veya temizlerken dikkatli olun.

1. Bigagi tutan vida kafasi gorinUr olacak sekilde diski dondurtn.
2. Vidayi gikararak bigcagi gikarin.

G521608

3. Yeni bigcagi takin ve vidayi sikin.

Not: Kesme kafalarina herhangi bir miidahalede bulunduktan sonra, her birini bagimsiz
olarak dondurun ve birinin donmesinin digerlerinin ddnmesine sebep olmadigini
dogrulayin.

Bakim: Kesim Unitesi Bakimi Sayfa 5-4 3479-964 A



Bicaklarin Degistirilmesine Genel Bakis

Bigaklarin degistiriimesi gereksinimi sikligi robotun tipine, kullanimina ve galistigi zemine
baglidir. Basarili ¢gim bicme icin bigaklarin durumu énemli oldugundan, kurulumdan sonra
robotunuzun bu pargasini her hafta ve her yeni ¢im bicme sezonunun basinda kontrol
etmeniz onerilir.

Pantograf bigagin zeminin kivrimlarini izlemesine izin verir. Pantograf diizgliin calismiyorsa,
bicaklar kdrelebilir veya kirilabilir. Pantograf diizenli olarak kontrol edilmeli ve
temizlenmelidir.

Asagida kesme bigaklarinizin Gmrunu uzatabilen yollarin bir listesini gorebilirsiniz.

3479-964A

Zeminin duz oldugundan emin olun. Zeminde ciddi ¢ikintilar veya girintiler varsa kesme
kafasi arazinin konturlerini izleyemeyebilir ve bigaklar zemine vurabilir. Araziyi
duzlestirmeye galisin ve gerekirse ¢ok duzgun olmayan yamalari ¢im bigilecek alandan
cikarin.

Not: Sarjistasyonunun yakininda hendekler olusabilir. Bu ylizden istasyonun
yakinindaki zemini duzlestirmeniz onerilir veya yapay ¢im dosemeniz gerekebilir.

Kdstebek tumseklerini temizleyin. Robotlar kdstebek timseklerine vurdugunda, bigaklar
yavaglayabilir veya durabilir. Kostebek tumsegi gecildiginde, bigaklar normal hiza doner.
Topragin direnci ve hizdaki degisiklikler vidalarin gevsemesine (veya vida deliginin hasar
gbrmesine) neden olabilir.

Toprak alanlardan kaginin. Cimli bir bolgede toprak alanlarin bulunmasi donus hizinin
degismesine neden olacaktir. Bu hiz degisikligi ¢ok sik olugursa, mentese ve vida deligi
hasar goérebilir. Bu sorundan kaginmak igin robot az ¢im kesecek ve hiz farkliliklari
azalacak sekilde kesim yuksekligini artirabilirsiniz. Alternatif olarak, toprak alanlara
yeniden tohum ekilebilir.

Naylon zemin igaretleyicisiyle temasindan kaginin. Bunlar korelmeye neden olabilir.
Bunlari kesim yUksekliginizin altina indirmeniz dnerilir.

Cimlerdeki algak ve sert engellerden kaginin. Bunlar arasinda sulama basliklari, taslar ve
kokler vardir. Taglar ve diger hareket edebilir nesneler kaldiriimalidir. Sulama basliklari
gibi sabit, kati cisimlerden kaginmak igin, kesim yUksekligini engelden daha yuksek
ayarlayin veya ¢im bigme alanini bunlardan kaginacak sekilde uyarlayin.

Not: Sokilebilir hedefler, robot tarafindan algilanamayan kati engellerin bir baska
ornegidir. Cim bigme islemi programlanmadan énce bunlarin kaldirildigindan emin olun.

Cevre telinin yakinindaki uzun otlari temizleyin. Uzun ve dayanikh bitkiler bicagi
koreltebilir veya bigaga hasar verebilir. Bu nedenle, gevre tellerinizin etrafindaki alanlari
temiz tutmaniz onerilir.
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Temizleme

Makinenin Temizlenmesi

Yagmurlu havalarda gamur ve ¢imin hareketli parcgalar (tekerlekler ve kesme kafalar)
Uzerinde birikmediginden emin olmak énemlidir. Bunlar her gun incelenmeli ve
temizlenmelidir.

Robotu durdurmak i¢in kirmizi dugmeye basin.

Makineyi arka tarafi Gzerine gevirin.

Makineyi kapatin.

Biriken ¢im ve toprag! bir Ufleyici, basingli hava ve/veya tel firga kullanarak temizleyin.
Govdeyi yumusak, nemli bir bez veya sungerle ovun.

S e o

Govde ¢ok kirliyse sabunlu bir ¢ozelti kullanin.

ONEMLI

Asla ¢oziici (solvent) kullanmayin.

Sarj Temas Noktalarinin Temizlenmesi

Sarj temas noktalarini temiz gértiinene kadar zimpara kagidi (280 numara) ile ovalayin.

Tamponun Temizlenmesi

1. Tampon malzemesinin saglam oldugunu kontrol edin. Kesik veya yirtiklar varsa yetkili
bir Toro distributorine bagvurun.

2. Tamponu nemli bir bezle temizleyin.

ONEMLI

Su kullanmayin.

Sonar Sensorlerin Temizlenmesi

Sonar sensorlerin dizgln galismalari igin temiz tutulmalari gerekir. TUm sensorlerin diizgin
calismalari gerekir. Sensorlerden biri dizgun ¢alismiyorsa bir alarm verilir.

Camur, ¢cim veya toprak varsa temizleyin ve nemli bir bezle silin.

Bakim: Temizleme Sayfa 5-6 3479-964 A



Sonar Sensorlerin Temizlenmesi (devam)

ONEMLI

Su kullanmayin.

On Tekerleklerin Temizlenmesi

1. Telfirga veya bir bezle gamur ve ¢imi temizleyin.

2. Tekerleklerin kolayca dondiglnu ve ¢ok fazla bosluk olmadigini kontrol edin.
Tekerleklerde ¢ok fazla bosluk varsa, tekerlekleri degistirin.

On Tekerlek Aksinin Temizlenmesi

1. On tekerlek aksini bir firga ve/veya bir bezle
temizleyin.

2. Aksi gorsel olarak inceleyin. Bir sorun varsa
aksi degistirin.

G521593

Kesme Kafasinin Temizlenmesi

1. Birfirga kullanarak kesme kafasini temizleyin. Basingli hava varsa bu tercih edilir.

2. Asagidaki sekilde okla gosterildigi gibi kesme kafasinin bitln olarak geriye ve ileriye
duzgun sekilde hareket ettigini kontrol edin.
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Kesme Kafasinin Temizlenmesi (devam)

G521594

Kesme Diskinin Temizlenmesi

Bu prosedur haftalik gerceklestiriimelidir. Kesim yuksekligi 25 mm veya daha az olarak
ayarlandiysa bu 6nemlidir. Bu durumda, surtinme onleyici diskte aginma artar ve en az 2
ayda bir degistiriimesi gerekecektir.

1. Birfirga kullanarak kesme diskini temizleyin. Basingli hava varsa bu tercih edilir.

2. Kesme diskinin dizgun donduguni kontrol edin. Bir sorun varsa kesme diskini
degistirin.

Arka Tekerleklerin Temizlenmesi

Tel firga kullanarak gamur ve ¢imi temizleyin.

Elektrik Sistemi Bakimi
Elektrik Tertibatinin Kontrol Edilmesi

Robotun altindaki elektrik tertibatini gérsel olarak inceleyin. Bir sorun algilanirsa, yetkili bir
Toro distribUtérine bagvurun.

Bakim: Temizleme Sayfa 5-8 3479-964 A



Pil Bakimi

Robotun otomatik (programlanmig) ¢alismasi pil dmrinu optimize eder. Robotun kendi
calisma dongulerini ydonetmesine izin vermeniz onerilir. Bu ¢alisma donguleri anormal
sekilde kisa ise, pilin durumunu kontrol etmesi icin yetkili bir Toro distribatorine basvurun.

Not: Bu dongdleri portali kullanarak izliemek mimkinddr.
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Bolum 6

TORO.

Depoya Kaldirma

Makinenin Depolanmasi

hwh =

Makineyi tamamen sarj edin.

Makineyi kapatin.

Makineyi temizleyin.

Makineyi kuru, korumali ve don olayl yasanmayan bir ortamda depolayin.
Not: Sarj istasyonunu bir kullibe iginde tutarak veya branda ile koruyun.
Sarj istasyonunu kapatmaniz gerekmez.

Makinenin Depodan Cikarilmasi

hownh =

Depoya Kaldirma

Makineyi agin.

Gucu sarj istasyonuna baglayin.

Pil voltajini kontrol edin. Pil seviyesi kullanici araytzu ekraninda gorulebilir.
Robotu baslatin ve sarj istasyonuna donduguna dogrulayin.
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Bolum 7

Bildirimler

.\I
2

Robotunuz Avrupa standartlarina uygundur.

/
N

Geri donistim: Atik elektrikli ve elektronik
ekipman segici toplamaya tabidir. Litfen
robotunuzu yarurlikteki standartlara goére geri
donustaran.

=l

Pildeki simgeler

Pili tutmadan ve kullanmadan once lltfen
belgeleri iyice inceleyin.

Dikkat—Pili tutarken ve kullanirken dikkatli olun.
Ezmeyin, 1sitmayin, yakmayin, kisa devre
yaptirmayin, parcalarina ayirmayin veya
herhangi bir siviya batirmayin. Sizinti veya
yirtiima riski. 0°C (32°F) altinda sarj etmeyin.
Yalnizca kullanici kilavuzunda belirtilen sarj
cihazini kullanin.

@ Pilin su ile temas etmesine izin vermeyin.

Ay Pilinizi geri donustarun. Pil geri donustirme
%{9 talimatlari i¢in kullanici kilavuzuna bakin.
Li-Fe

o (@%0) 0 Pilin kutuplarini gosterir.
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Bolum 8

Kisaltmalar

Kisaltmalar

APN Erisim Noktasi Adi (GSM)

BMS Pil Yonetim Sistemi

LFP Lityum Demir Fosfat

uwB Ultra Genig Bant

CPU Merkezi islem Birimi

GPS Kiresel Konumlandirma Sistemi
AP Erisim Noktasi (WiFi)

RTK Gergek Zamanli Kinematik

GNSS Kuresel Navigasyon Uydu Sistemi
PoE Ethernet Uzerinden Glig

RTCM Denizcilik Hizmetleri igin Radyo Teknik

Komisyonu (Bir Gergek Zamanli GNSS Veri
lletim Standardi)

Sayfa 8-1
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Bolum 9

Sozluk

TORO.

Sinir modu

Robot sahanin en kenarindaki ¢imi bictigi zaman. Bu, haftada birka¢ kez yapiimalidir.

Dongu

Dongu, robotun bir ¢alisma oturumudur. Robot istasyondan ayrildiginda baslar ve istasyona
dondugunde veya ¢alisma dongusunu sonlandiran bir sorun oldugunda biter.

Varhik

Bir saha iginde ¢aligsan robot ve kullanici toplulugudur. Bir varlktaki robot hakkindaki bilgiler
web portalinda goruntulenebilir.

GPS navigasyon bolgesi

Bu, sinir kesif sureciyle tanimlanan bir RTK GPS bdélgesidir. Caligma alaninin tamamini
kapsar. Robotun verimliligini en iyi hale getirmek i¢in, daha sonra bu bolge kopyalanip
duzenlenerek alt bolgeler olusturulabilir.

GPS noktasi

Robotun bir istasyona donmek veya istasyondan ayrilmak i¢in kullandidi, bir parsel igindeki
belirli bir noktadir. Nokta enlem ve boylamina gére tanimlanir. Robot bu noktaya dogrudan
bir rota alir sonra istasyona donmek igin izleme sinirini ve dongu telini izler.

GPS bolgesi

Bir GPS bolgesi GPS koordinatlar setiyle tanimlanir. Ek teller ve kanallar kullaniimadan tel
doseli bir parselin alt bolumlere ayrilmasina izin verir.

Tel doseli bir parseldeki GPS bolgeleri

GPS zone1

GPS zone2

GPS zone3

(520046

Bu, robot, bolgelerde en iyi verimlilikle caligmaya programlanabildiginden galisma alanlarini
tanimlamada daha buyuk esneklik saglar.
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Bosta

Durdurma dugmesi kullanilarak gegerli gorev bitirildiginde robot bosta moduna girecektir.
Varsayilan olarak robot 15 dakika sonra uyku moduna girecektir.

Ada

Robotun igcinde galigmasini 6zellikle onlemek igin kurulan gevre teli iginde bir dongudur.
Cevre teli engelin etrafindan dolandirilir ve yaklasma ve donus telleri yan yana dosenir.

Harita

Portalda robotlarin rotalarinin haritasidir.

Haritalama

Robot tarafindan GPS verileri kullanilarak olusturulan bilgi.

Girilmez bolge

GPS tanimh Girilmez bolgeleri GPS koordinatlariyla tanimlanan, otomatik calisma
durumlarindan herhangi biri sirasinda robotun sahada kesinlikle girmeyecegi bolgelerdir.
GPS tanimh Girilmez bolgeleri, sinir kesfi sirasinda algilanamayan bolgeleri robotun
calisma alaninin disinda birakmak icin kullanilir. GPS taniml Girilmez bélgelerinin kullanimi
robotun en etkili ¢cim bicme desenini nceden hesaplamaya izin verir. GPS tanimli Girilmez
bdlgeleri tipik olarak adalarla ve sahte adalarla yapilan engelleri hari¢ tutmak igin kullanilir.

Engel

Robotun sahada kaginmasi gereken bir nesnedir. Engeller kalici (6rn. agaclar, esya) veya
gecici (6rn. hayvanlar) olabilir. Nesneler sensdrlerle algilanir. Kalici nesnelerden "adalar"
veya "sahte adalar" olusturmak igin gevre telinde donguler yapilarak kaginilabilir.

Parsel

Bir gevre teli iginde ¢im bigilecek bir alan. En az bir parsel bir telle eslestirilir. Birgok parsel
tanimlanabilir.

Yiuzde

Bu, robotun belirli bir parselde galisarak gecgirecegi zaman oranini temsil eder. Yalnizca bir
parsel varsa, robot zamaninin %100'Unu orada harcar.

Cevre teli

Robotun galisacagi alani tanimlayan sahanin ylzeyinin altina désenmis bir teldir. Cevre
teliyle tanimlanmis alan "parsel" olarak adlandirilir.

Sahte ada

Cevre teli, yaklagsma ve donus telleri arasinda belirli bir mesafe korunarak engelin etrafindan
dolastirilir.

Sozlik: Makinenin Depodan Cikarilmasi Sayfa 9-2 3479-964 A



Robot durumu degerleri

+ Kapali

Robot kapatilmisgtir.
» Alarmdan sonra kapali

Robot bir alarmdan sonra kendini kapatmistir.
+ Alarm

Robot alarm durumundadir.
+ Bekliyor

Robot sarj istasyonunda bekliyordur.
© Sar

Robot pili sarj ediyordur.
* Bosaltma istasyonuna dogru ilerliyor

Robot, toplari bosaltmak igin bosaltma istasyonuna gidiyordur. Bu durum bir robot
istasyona donmeye karar verdiginde baslar.

» Sarj istasyonuna dogru ilerliyor

Robot sarj istasyonuna gidiyordur. Bu durum robot istasyona donmeye karar verdiginde
baslar.

+ [stasyondan ayriliyor
Robot istasyondan ayriliyor ve galismaya bagliyordur.

RTK GPS bolgesi

Desenli ¢im bigme islemini gergeklestiren bir robot i¢in ¢alisma alanidir. RTK GPS bdlgesi
robotun ¢evre teli Gzerinde bir tur yapmasiyla tanimlanir.

Saha

Robotun galistigl alani igeren tum alan.

Uyku

Bir alarm alinip temizlenmediginde robot 15 dakika sonra uyku moduna girer. Uyku
modunda 2 gun gegtikten sonra, robot KAPALI moduna girecektir. Bu, pil sarj seviyesi dusuk
bir seviyeye erigtikten sonra da olugsacaktir. Uyku modundayken robot, pil riskini azaltmak
icin minimum gug kullanir.

Robot su yollarla uyku modundan ¢ikarilabilir:

* LED ekran Uzerindeki dugme kullanilarak alarm temizlenip robot acilirsa
» pil bittiginde robot sarj istasyonuna itilirse
* web portali yoluyla uzaktan uyandirma komutu gonderilirse
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istasyon déngiisii

Bir istasyon dongusu robotu istasyonun igine yonlendiren bir sarj istasyonu ¢evresindeki
kisa bir teldir. Robot istasyon dongusu i¢inde oldugunu algiladiginda istasyona varana kadar
teli izler.

Arazi

Sahanin etrafindaki ve bigilmemesi gereken ¢im alandir.

Takip siniri

Robotun galistigi parselin kenari gevresindeki ¢im alanin genigligidir. Robot, GPS
kullanmadigi strece bir istasyondan ayrilirken veya istasyona donerken takip sinirini takip
eder. “Istasyona donus dongusu” gorevi goren bir tel igin belirtilmis bir takip siniri yoktur.

Takip siniri

Peripheral wire

Lmin {raekbnrder distance

G525155

Takip siniri gevre telinin yaninda dosenmistir ve yukleme parametreleri olarak ayarlanan
minimum ve maksimum boyutlar ile tanimlanir. Robottan daha genistir. Robotun takip siniri
icinde aldigi yol rastgele segilir. Bu, robotun tekrar tekrar ayni yol boyunca hareket
etmemesini saglayarak alanda izler olusmasini dnler. Robot takip sinirindayken bir engelle
kargilasirsa, sensorler geri gitmesine ve sonra ilerlemek igin rastgele bir agiyla donmesine
neden olur. Bu, gerekirse birkag kez tekrarlanir.

Takip siniri icinde engellerden kagmak igin yapilacak manevralar

G520315
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California—Teklif 65 Kapsaminda Uyar Bilgisi

Bu uyari nedir?

Asagidaki gibi bir uyar etiketine sahip bir Griintn satildiini gérebilirsiniz:
A UYARI: Kanser ve Ureme Sistemi Hasari — www.p65Warnings.ca.gov.

Prop 65 nedir?

Prop 65, California'da faaliyet gésteren, California'da trlin satan ya da California'da satilabilecek ya da California'ya
getirilebilecek Urtnler Greten herhangi bir sirket icin gecerlidir. California Valisinin kansere, dogum kusurlarina neden oldugu
bilinen kimyasal maddelerin bir listesini yayinlamasini ve/veya bu listeyi giincel tutmasini sart kosar. Her yil glincellenen
liste, giindelik olarak kullanilan birgok maddede bulunan ylzlerce kimyasal maddeyi igerir. Prop 65'in amaci halki bu
kimyasallara maruz kalma konusunda bilgilendirmektir.

Prop 65, bu kimyasallari igeren Urtnlerin satisini yasaklamaz, bunun yerine her tarla Grin, ambalaj veya Urinle ilgili
literatlrde uyarilar olmasini sart kosar. Ayrica, bir Prop 65 uyarisi, bir Griinlin herhangi bir Grtin guvenligi standardini veya
gerekliligini ihlal ettigi anlamina gelmez. Hatta, California huikimeti, bir Teklif 65 uyarisinin “bir Grinun ‘gtvenli’ veya
‘glivensiz’ olduguna dair bir diizenleyici ortam karariyla ayni olmadigini” agikga belirtmistir.0? Bu kimyasallarin gogu,
yillarca belgelenmis bir zarar gériilmeden gunlik Urinlerde kullaniimistir. Daha fazla bilgi iginhttps://oag.ca.gov/prop65/
fags-view-all.

Bir Prop 65 uyarisi ya (1) bir sirketin maruz kalma diizeyini degerlendirilip “6nemli bir risk teskil etmez0? diizeyinin Gzerinde
oldugunu tespit ettigi, ya da (2) salt listelenmis bir kimyasalin varligini temel alarak, maruz kalma diizeyini
degerlendirmeksizin bir uyarida bulunmayi segtigi anlamina gelir.

Bu yasa her yerde gec¢erli midir?

Prop 65 uyarilari sadece California yasalarina gére gereklidir. Bu uyarilar, California genelinde basta restoranlar, marketler,
oteller, okullar ve hastaneler olmak Gizere ¢ok ¢esitli Griinlerin bulundugu pek ¢ok ortamda goéralur. Ayrica, bazi ¢evrimici ve
posta siparigi veren perakendeciler, web sitelerinde veya kataloglarda Prop 65 uyarilari sunar.

California uyarilarinin federal sinirlardan farki nedir?

Prop 65 standartlari genellikle federal ve uluslararasi standartlardan daha sikidir. Bazi maddeler igin federal eylem
limitlerinden ¢ok daha dusuk seviyelerde dahi Prop 65 uyarisi konulmasi gerekir. Ornegin kursun i¢in Prop 65 standardinin
uyarisi glinde 0,5 ug seklindedir ve bu hem federal hem de uluslararasi standartlarin altinda bir degerdir.

Neden tum benzer uriinler uyari tagimiyor?

» California'da satilan trlnler Prop 65 etiketlemesi gerektirirken, baska yerlerde satilan benzer Urtinler igin bdyle bir
gereklilik yoktur.

» Bir Prop 65 davasinda taraf olan bir sirketin, dava sonucunda Urinleri igin Teklif 65 uyarilarini kullanmasi gerekebilir,
ancak benzer Urunleri Ureten diger sirketlerin bdyle bir zorunlulugu olmayabilir.

* Prop 65 uygulanmasi tutarsizliklar igerir.

» Sirketler, Prop 65 kapsaminda yapmalari gerekmedidi igin uyari vermemeyi segebilirler; bir Griin igin uyarilarin
olmamasi, Urintin benzer seviyelerde listelenmig olan kimyasallar icermedigi anlamina gelmez.

Toro neden bu uyariyi kullaniyor?

Toro, satin aldiklari ve kullandiklari Grtinler hakkinda bilingli kararlar verebilmeleri igin tiketicilere mimkin oldugunca fazla
bilgi sunmayi tercih eder. Toro, belirtilen tim kimyasallar maruz kalma siniri gerekliliklerini saglamadigi igin, maruz kalma
dlzeyini degerlendirmeden, bazi durumlarda listelenen bir veya daha fazla kimyasalin varligi hakkindaki bilgisine
dayanarak uyarilar sunar. Toro Urinlerinin neden oldugu maruz kalma seviyeleri ihmal edilebilir dizeyde ya da “6nemli bir
risk yokO? araliginda olsa bile, Toro tedbir amagli olarak Prop 65 uyarilarini sunmayi tercih eder. Ayrica Toro'nun bu


https://oag.ca.gov/prop65/faqs-view-all
https://oag.ca.gov/prop65/faqs-view-all

uyarilari sunmamasi durumunda, Prop 65'i uygulamak isteyen California Eyaleti veya 6zel taraflarca Toro dava edilebilir ve
Onemli cezalara ¢arptirilabilir.
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