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Navod k obsluze

Zaregistrujte svUj vyrobek na adrese www.Toro.com.
Preklad originalu (CS)
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Hnaci jednotka Greensmaster®
eTriFlex® 3360 se systémem
GeolLink® Mow

Cislo modelu 04580AA—Vyrobni &islo 400000000 a vyssi
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Tento vyrobek splfiuje vSechny pfislusné smérnice
Evropské unie. Podrobné informace naleznete
v Prohlaseni o shodé k tomuto vyrobku.

Pouzivani nebo provoz motoru v zalesnénych,
kfovinatych nebo travnatych mistech bez fadné
funk&niho a udrzovaného lapace jisker (jak je uvedeno
v Casti 4442) nebo motoru, ktery neni vhodnym
zplUsobem zkonstruovan, vybaven a udrzovan

k zajisténi prevence vzniku pozaru, je porusenim
zakona o vefejnych zdrojich statu Kalifornie,

Casti 4442 a 4443.

PfiloZzena uzivatelska pfiru¢ka k motoru obsahuje
informace o pfedpisech pro ochranu Zivotniho
prostfedi USA (EPA) a kontrolu emisi statu Kalifornie
pro emisni systémy a informace o udrzbé a zaruce.
Nahradni uZivatelskou pfiru¢ku k motoru je mozné
objednat u vyrobce motoru.

Pokud se strojem pracujete v nadmoiské vysce
1 000 m, potiebujete soupravu pro vysoké
nadmofiské vysky. DalSi informace naleznete

v priruéce k obsluze motoru Kawasaki.

Certifikace elektromagnetické kompatibility

A DULEZITE UPOZORNENI

Federalni komise pro komunikace (FCC)
upozoriuje, ze zmény nebo upravy
radiového modulu v tomto zarizeni, které
vyslovné neschvalila spoleénost The Toro
Company, mohou zneplatnit opravnéni
uzivatele provozovat zarizeni.

Toto zafizeni bylo testovano a bylo zjisténo, ze podle ¢asti 15
pravidel komise FCC spliuje limity pro digitalni zafizeni tfidy A.
Tyto limity maji poskytovat pfiméfenou ochranu proti Skodlivému
ruSeni, pokud je zafizeni provozovano v komer&nim prostfedi.
Zafizeni generuje, vyuziva a maze vyzafovat vysokofrekvenéni
energii, a pokud neni instalovano a pouzivano v souladu

s pokyny v navodu, muze zpUsobit $kodlivé ruseni radiové
komunikace. Provoz tohoto zafizeni v obytnych oblastech mize
zpUsobit Skodlivé ruSeni — v takovém pfipadé bude uZivatel
povinen odstranit ruSeni na vlastni naklady.

Toto zafizeni splfiuje normy RSS, na které se nevztahuje
licence kanadského ministerstva Industry Canada. Pouzivani je
omezeno nasledujicimi dvéma podminkami: 1) zafizeni nesmi
zpUsobovat ruseni; 2) zafizeni musi akceptovat jakékoli ruseni,
véetné takového, které mize zplsobit jeho nezadouci ¢innost.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie
Canada applicables aux appareils radio exempts de licence.
L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1)
I'appareil ne doit pas produire de brouillage, et (2) I'utilisateur
de I'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi,
méme si le brouillage est susceptible d'en compromettre le

fonctionnement.

© 2026—The Toro® Company
8111 Lyndale Avenue South
Bloomington, MN 55420

Podle predpist ministerstva Industry Canada smi tento
radiovy vysila¢ pracovat pouze s anténou takového typu

a s takovym maximalnim (nebo mensim) ziskem, které pro
vysila¢ ministerstvo schvalilo. Aby se snizilo potencialni ruseni
ostatnich uzivatell, musi byt typ antény a jeji zisk zvolen tak,
aby ekvivalentni izotropné vyzareny vykon (e.i.r.p.) nebyl vyssi,
nez je nutné pro uspésnou komunikaci.

Tento radiovy vysila¢ IC: 26511-RUT956AF schvalilo
ministerstvo Industry Canada pro provoz s nize uvedenymi typy
antén s uvedenym maximalnim pfipustnym ziskem a impedanci
pozadovanou pro kazdy typ antény. Typy antén, které nejsou
uvedeny v tomto seznamu a jejichz zisk je vétsi nez maximalni
zisk uvedeny u daného typu, je s timto zafizenim pfisné
zakazano pouzivat.

Conformément a la réglementation d'Industrie Canada, le
présent émetteur radio peut fonctionner avec une antenne d'un
type et d'un gain maximal (ou inférieur) approuvé pour I'émetteur
par Industrie Canada. Dans le but de réduire les risques de
brouillage radioélectrique a l'intention des autres utilisateurs,

il faut choisir le type d'antenne et son gain de sorte que la
puissance isotrope rayonnée équivalente (p.i.r.e.) ne dépasse
pas l'intensité nécessaire a |'établissement d'une communication
satisfaisante.

Le présent émetteur radio IC: 26511-RUT956AFa été approuvé
par Industrie Canada pour fonctionner avec les types d'antenne
énumérés ci-dessous et ayant un gain admissible maximal et
I'impédance requise pour chaque type d'antenne. Les types
d'antenne non inclus dans cette liste, ou dont le gain est
supérieur au gain maximal indiqué, sont strictement interdits
pour l'exploitation de I'émetteur.

Anténa: The Toro Company, model 145-0335, TAOGLAS,
TLS.01.1F11, vS8esmérova, maximalni zisk 5,0 dBi

A DULEZITE UPOZORNENI

CALIFORNIA
Dulezité upozornéni, poucka 65
Vyfukové plyny tohoto vyrobku obsahuji
chemikalie, které podle znalosti statu
Kalifornie mohou zptisobit rakovinu,
vrozené vady a jina poskozeni spojena
s reprodukénim systémem.
Vyvody baterie, svorky a souvisejici
prislusenstvi obsahuji olovo a slouceniny
olova, tj. chemikalie, které jsou ve state
Kalifornie znamy jako latky sSkodlivé
pro reprodukcni organy a vyvolavajici
rakovinu. Po manipulaci s baterii
si radne omyjte ruce.

Pouzivani tohoto vyrobku muze zpusobit

vystaveni u¢inkiim chemikalii, které jsou

statu Kalifornie znamy jako karcinogenni,
mutagenni nebo reprotoxické.

Navstivte nas na adrese www.Toro.com.
Vytisténo v USA
VSechna prava vyhrazena
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Uvod
Tato sekacCka na travu je vybavena vietenovymi
Zacimi nozi a sedadlem pro fidi€e a je urena pro
profesionalni pracovniky najimané pro komercni
Ucely. Slouzi pfevazné k sekani travy na dobre
udrzovanych travnicich. Pouzivani tohoto vyrobku
pro jiné ucely, nez ke kterym je uren, maze byt
nebezpecné uzivateli a pfihlizejicim osobam.

V autonomnim rezimu maji tuto robotickou vietenovou
sekacku pro komeréni ucely pouzivat profesionalni
pracovnici k autonomni udrzbé travnatych ploch.
Sekacka slouzi pfedevsim k sekani travy na dobfe
udrzovanych travnatych plochach na pozemcich,
které splfuji poZzadavky spole€nosti Toro uvedené

v Casti Kritéria posouzeni lokality pro autonomni
provoz (strana 4). Pouzivani tohoto vyrobku pro jiné
ucely, nez ke kterym je uréen, mize byt nebezpecné
uzivateli a pfihlizejicim osobam.

Prectéte si peclivé nasledujici informace. Dozvite se,
jak spravné vyrobek pouzivat a jak jej udrzovat, jak
zabranit poskozeni vyrobku a Urazu pfi praci s nim.
Za fadnou a bezpecnou obsluhu vyrobku nesete
odpovédnost vy.

Vice informaci naleznete na strance www.Toro.com
vcetné bezpecénostnich pokynu, podkladd pro Skoleni
a informaci o prislusenstvi. MGzete zde také vyhledat
prodejce vyrobkl nebo zaregistrovat svUj vyrobek.

Kdykoli budete potfebovat servis, originalni dily
Toro nebo doplfiujici informace, obratte se na
autorizovaného prodejce Toro a uvedte model

a sériové Cislo svého vyrobku. Obrazek 1 znazornuje
umisténi modelového a sériového Cisla na vyrobku.
Tyto Udaje zapiste do pfislusného pole.

Dulezité: Potiebujete-li informace o zaruce,
nahradnich dilech a jiné udaje o vyrobku, pomoci
mobilniho zafizeni mizete naskenovat QR kéd na
Stitku sériového ¢€isla (je-li k dispozici).
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Obrazek 1

1. Umisténi €isla modelu a vyrobniho Cisla

Cislo modelu

Vyrobni ¢islo




Varovny bezpecnostni
symbol

Varovny bezpeénostni symbol (Obrazek 2), ktery je
uveden jak v této pfirucce, tak na stroji, oznacuje
dulezité bezpecnostni zpravy, které v zajmu
predchazeni nehodam musite dodrzovat.

A

Obrazek 2
Varovny bezpec&nostni symbol

9000502

Varovny bezpeénostni symbol se zobrazuje nad
informacemi, které vas upozorfiuji na nebezpecné
¢innosti nebo situace, za kterym nasleduje slovo
NEBEZPECI, VAROVANI nebo UPOZORNENI.

NEBEZPECI oznaduje bezprostfedné nebezpeénou
situaci, ktera povede k nebezpeci vazného zranéni
nebo smrti, pokud ji nebude zabranéno.

VAROVANI oznaéduje potencialné nebezpeénou
situaci, ktera maze vést k vaznému zranéni nebo
smrti, pokud ji neni zabranéno.

UPOZORNENI oznaduje potencialné nebezpe&nou
situaci, ktera muze vést k lehkému nebo mirnému
zranéni, pokud ji neni zabranéno.

V této pfirucce jsou pro zduraznéni informaci
pouzivana dalSi dvé slova. Dilezité upozoriiuje
na zvlastni informace mechanického charakteru
a Upozornéni zduraznuje vSeobecné informace,
kterym je tfeba vénovat zvlastni pozornost.

Provozni rezimy

Tento stroj je uréen pro provoz ve dvou rezimech:

*  Manualni rezim: Provozni rezim, ve kterém
funkce stroje ovlada obsluha.

¢ Autonomni rezim: Provozni rezim, ve kterém
stroj vykonava funkce souvisejici s definovanymi
ukoly bez zasahu obsluhy, jeho provoz vSak
monitoruje kvalifikovany pracovnik.

Kritéria posouzeni lokality
pro autonomni provoz

Pro provoz stroje v autonomnim rezimu na vhodném
misté se fidte témito pokyny.

Definice pojmu

Prima trasa je draha, po které se stroj muze
pohybovat, aniz by pfi provozu v autonomnim rezimu
narazil na zabrany.

Zabrana brani stroji v nepretrzitém provozu

v autonomnim rezimu. Systém detekce objektu je
navrzen tak, aby stroj zastavil pfi zjisténi kterékoli
Z nasledujicich zabran:

* ploty (napf. pevna zed nebo dratény plot; lana
a docasné ploty se nepovazuji za adekvatni
zabrany);

* opérné zdi;

* souvisla fada zivého plotu nebo vegetace vyssi
nez 1 m nebo bez mezer SirSich nez Sifka stroje;

* pfikopy;
* potoky;
* jezera;
* budovy;

* pfili§ strmé svahy, které stroj nemuze prekonat;

* jakykoli jiny neprujezdny terén, ktery stroj nemuze
fyzicky pfekonat.

Autonomni provozni oblast (AOA) je oblast, kterou
definuje pracovnik vykonavajici dohled a ve které
muze stroj pfi provozu v autonomnim rezimu sledovat
pfimou trasu.

Neprovozni oblast (NOA) je oblast, kterou definuje
pracovnik vykonavajici dohled a ve které stroj nesmi
pfi provozu v autonomnim rezimu sledovat pfimou
trasu.

Vhodna lokalita splfiuje vSechna kritéria uvedena
v Casti Bezpeclnostni kritéria pro autonomni provozni
oblast (AOA) (strana 5).




Bezpeénostni kritéria pro
autonomni provozni oblast (AOA)

Pfed aktivaci autonomniho rezimu stroje zajistéte,
aby hranice AOA byla nastavena alespon 10 m od
kteréhokoli z nize uvedenych nebezpedi:

Poznamka: Pokud se mezi strojem a kterymkoli

z nize uvedenych nebezpedi nachazi zabrana (napf.
pevna zed nebo neprujezdny terén), zajistéte, aby
hranice AOA byla nastavena alespori 2 m od této
zabrany.

Verejné komunikace

Verejnd komunikace je komunikace, po které je
povolen provoz vozidel (napf. automobil(, terénnich
vozidel a jizdnich kol), nikoli vSak chodcu.

Pokud jsou vefejné prostory nebo stezky béhem
autonomniho provozu uzavieny pro vefejnost, vySe
uvedena omezeni hranic AOA neplati.

Verejné cyklostezky

Verejna cyklostezka je stezka, ktera je urCena pro
kazdodenni pouzivani Sirokou vefejnosti a ktera
umoznuje provoz lehkych dvoukolovych jizdnich
prostfedkud (napf. jizdnich kol a kolobézek).

Pokud jsou vefejné prostory nebo stezky béhem
autonomniho provozu uzavfeny pro vefejnost, vyse
uvedena omezeni hranic AOA neplati.

v v s

Verejné pési stezky

v v

Verejna pési stezka je vefejna cesta, kterou pouziva
Siroka vefejnost a ktera neumoznuje provoz vozidel.

Pokud jsou vefejné prostory nebo stezky béhem
autonomniho provozu uzavfeny pro vefejnost, vyse
uvedena omezeni hranic AOA neplati.

Hluboké bunkry a strmé srazy

Hluboky bunkr nebo strmy sraz je pisecna
jama nebo prohluben o hloubce alespori 1,5 m ve
vzdalenosti do 1,0 m od okraje jamy.

Zarizeni pro udrzbu

Zarizeni pro udrzbu zahrnuje budovy a souvisejici
venkovni prostory pouzivané vyhradné personalem
arealu pro udrzbu a skladovani zafizeni, véetné tohoto
stroje (stroj). Siroka verejnost ani ostatni pracovnici
arealu, ktefi neprovadéji udrzbu zafizeni, nemaji do
zafizeni pro udrzbu ani do souvisejicich venkovnich
prostor pfistup.

Soukromy pozemek

Soukromy pozemek je jakakoli oblast, do které
nemate povoleni vstupovat.

Svahy

Dulezité: Nadmérné strmé svahy mohou byt
zahrnuty v AOA nebo se mohou nachazet ve
vzdalenosti mensi nez 10 m od hranice AOA, musi
vSak kolem nich byt vymezena hranice NOA.

Uhel svahu méfte pomoci dievéné laté o délce
1,25 m, kterou polozite na nejstrméjsi ¢ast svahu a na
kterou umistite sklonomér.

Nedovolte, aby stroj pracoval v autonomnim rezimu
na nadmérné strmych svazich definovanych zde:

* Neprovozujte stroj na svazich se sklonem vétsim
nebo rovnym 14° (25 %) na vodorovné vzdalenosti
vétsi nez 10 m.

* Neprovozujte stroj na svazich se sklonem vétSim
nez 15° (27 %).

Definice uzivatelu

Kvalifikovany pracovnik vykonavajici dohled nad
strojem (spravce)

Jedna nebo vice osob odpovédnych za dohled nad
provozem stroje. Spravce musi prokazat, ze:

* je dostatecné zpUsobily ovladat stroj;

* ma obecny prehled o energetickych, pohonnych
a fidicich systémech stroje;

* absolvoval Skoleni, pfecetl si provozni pFirucku
stroje a porozumél ji.

Kvalifikovany pracovnik obsluhy pro manualni
provoz (obsluha)

Jedna nebo vice osob z fad zaméstnanc( zakaznika
odpovédnych za Fizeni stroje v manualnim rezimu.

Spina¢ nouzového zastaveni na stroji

Spina€ nouzového zastaveni (E-stop) je umistény na
stroji a pfipevnény k nému. Funguje pouze tehdy,
kdyz je stroj v autonomnim rezimu.

Mobilni zarizeni

Mobilni zafizeni spravce (napf. chytry telefon nebo
tablet), které se pfipojuje ke stroji za ucelem jeho
programovani, fizeni a monitorovani b&éhem provozu
v autonomnim rezimu. Zafizeni slouzi jako dalkové
zarizeni pro nouzové zastaveni. Spravce je musi mit
u sebe, aby mohl v pfipadé potfeby na pokyn vSechny
funkce stroje zastavit.




Terminologie

Upozornéni — zprava, ktera informuje uzivatele o chybé obsluhy nebo o ¢emkoli, co muze zpUsobit pozastaveni
nebo pferuseni prace a vyZzadovat zasah uzivatele.

Aplikace — softwarova aplikace. Pocitacovy program v mobilnim zafizeni, ktery provadi jeden nebo vice ukolu.
Nazyva se také mobilni aplikace nebo webova aplikace.

Autonomni fidici systém (ACS) — systém softwaru a hardwaru, ktery umoznuje stroji dlouhodobé vykonavat
ukoly bez zasahu ¢lovéka.

Autonomni rezim — provozni rezim stroje, ve kterém stroj vykonava funkce souvisejici s definovanymi ukoly
bez zasahu obsluhy. Opakem je manuaini rezim.

Autonomni provozni oblast (AOA) — oblast, ve které je povolen autonomni provoz. V této oblasti mlze stroj
pfi pfesunu z jednoho mista na druhé bez omezeni rozhodovat o tom, jaké trajektorie zvoli. Obvykle se jedna
o oblast s malym poctem pevnych prekazek. V prostfedi golfového hfisté se v této oblasti nachazi alespori ¢ast
ferveje nebo bod vyzvednuti.

Zakladnova stanice — v kontextu externiho geodetického méfeni jde o pfijimaé GNSS umistény na pfesné
znameé pevné pozici, ktery slouzi k odvozeni korekénich udajl pro blizké pfenosné pfijimace GNSS. Viz také
globalni polohovy systém (GPS) &i pfijimaé GNSS.

Hranice — prvek, ktery oznacuje nebo vymezuje limit nebo rozsah. Pro robota pfedstavuje vnéjsi
neprekrogitelnou linii provozni oblasti, trasy nebo vylouené oblasti. Nazyva se také obvod. Viz rovnéz provozni
oblast, trasa ¢&i vyloucena oblast.

Stredova linie — linie probihajici stfedem celé ferveje. U vzorl seceni typu ,tuxedo” (kontrastni vzor) sleduje
stroj pfi sekani zakfiveni této linie.

Navazujici sec¢ena oblast (CMA) — oblast, ve které probiha sekani. Na mapé je znazornéna svétle zelenou
linii uvnitf AOA. Vymezuje oblast, kterou bude stroj sekat. V CMA mohou byt vynechané oblasti, jedna se
vSak o jednu uzavienou oblast, ktera se musi zcela nachazet v ramci jedné AOA. Na golfovém hfisti to
obvykle odpovida ferveji nebo jeji Casti v pfipadé, Ze je fervej rozdélena na vice Casti pfirodnimi prekazkami
(napf. jezerem).

Smeér hry (D.O.P.) — v golfové terminologii je smér hry smér od odpalisté ke greenu. Pfi autonomnim secCeni
Ize smér hry vyuzit pfi vytvareni vlastnich vzor(i se€eni. Stroj mize sekat ve sméru hry nebo proti sméru hry,
pfipadné muze byt naprogramovan tak, aby sekal pod uhlem v(ci sméru hry.

Vylouéena oblast — oblast nastavena obsluhou, do které robot nesmi vstoupit. Viz Neprovozni oblast (NOA).

Zavada - vysledek chyby mechanické povahy, snimace nebo softwaru, ktera vyZzaduje servis nebo opravu
stroje, snimace nebo softwarového kodu.

Globalni navigaéni satelitni systém (GNSS) — obecny termin oznacujici soubor globalnich satelitnich soustav
pouZzivanych pro ur€ovani polohy. Viz také globalni polohovy systém (GPS).

Globalni polohovy systém (GPS) — satelitni navigacni systém vyvinuty v USA, ktery vyuziva digitalni signal
z jednotlivych satelitd k pfenosu dat do pfijimace. Pfijima¢ na zakladé téchto dat ur€uje svou pfibliznou
vzdalenost od satelitu a také zemépisnou polohu (GP), tedy polohu na zemském povrchu pfimo pod danym
satelitem.

Anténa GNSS - zafizeni slouzici k pfijmu a zesilovani radiovych signall vysilanych na raznych frekvencich ze
satelitd GNSS. Viz také globalni navigacni satelitni systém (GNSS) &i globalni polohovy systém (GPS).
Prijima¢ GNSS - zafizeni, které pfijima informace ze satelitll GNSS. Je také oznacovano jako zafizeni satelitni
navigace. Viz také globalni navigacni satelitni systém (GNSS).

Prejit na bod vyzvednuti — funkce, pfi které se stroj na pokyn spravce autonomné vrati do pfedem
definovaného bodu.

Vynechana oblast — typ oblasti, kterou obsluha vymezila uvnitf CMA a kterou muze stroj projizdét, ale nesmi
ji sekat. Pokud stroj nesmi v autonomnim provozu do dané oblasti viibec vstupovat, zaznamenejte v této
oblasti NOA; viz Neprovozni oblast (NOA).

Propojovaci trasy mezi AOA - trasy, po kterych se stroj mize pohybovat pfi pfesunu mezi jednotlivymi AOA.
Na mapé jsou znazornény oranzovymi liniemi. Tyto definované trasy obvykle odpovidaji trasam, které jiz




vyuzivaji stroje fizené obsluhou. Pfi pfesunu mezi AOA bude stroj tyto trasy sledovat pfesné nebo s minimalni
odchylkou.

LiDAR (laserové snimani, detekce a uréovani vzdalenosti) — viz typy senzoru.

Lokalizace - proces uréovani polohy mobilniho robota vzhledem ke globalnimu referenénimu ramci.
Lokalizace je jednou ze zakladnich schopnosti robota, protoZe znalost polohy je nezbytna pro rozhodovani
o budoucich &innostech.

Manualni rezim — provozni reZim stroje, ve kterém funkce stroje ovlada obsluha. Opakem je autonomni rezim.

Mapovani — proces sbéru Udajli o poloze a tvaru relevantnich prvkil v prostfedi a jejich pfesného ukladani do
globalniho referenéniho ramce.

Mise — soubor ukolU, které ma stroj vykonat.
Navigace — schopnost robota urcit vlastni polohu v referenénim ramci a naplanovat trasu k cilovému mistu.

Neprovozni oblast (NOA) — oblast, ve které je autonomni provoz zakazan. Tento typ oblasti se pouziva
k oznaceni pfirodni zabrany nebo jiného omezeni, oblasti uvnitf AOA nebo oblasti uvnitf CMA, do které stroj
nesmi pfi autonomnim provozu vstoupit (napf. jezera, piseéné bunkry nebo vynechané oblasti).

Objekt — pfekazka nebo stav terénu, ktery muze zpusobit Skodu nebo byt poskozen pfi kontaktu &i kolizi se
strojem. Objekty detekuje systém detekce objektl stroje; viz Detekce objektu.

Detekce objektd — proces rozpoznavani objektu nebo typl terénu, které brani pohybu robota.

Prekazka - typ terénniho prvku nebo utvaru, ktery muze zpUsobit poskozeni nebo omezit provoz stroje, pokud
neni stroj naprogramovan tak, aby se této oblasti vyhybal.

Zabrana — typ terénniho prvku nebo utvaru, ktery je pro stroj nepfekonatelny. PFiklady zabran:

* ploty;

* budovy;

* opérné zdi;

* vodni plochy;

* bunkry;

* odtokové otvory zavlahového systému;

* vyvySené rosty.

Rezim parkovani — rezim provozu stroje, ve kterém je pfepina¢ autonomniho/manualniho rezimu nastaven
do autonomniho rezimu, ale systém ACS neni pfipraven nebo je vypnuty. Rezim parkovani nastane také

v pfipadé, kdy obsluha nebo objekt v okoli pferusi autonomni provoz stroje a stroj je nucen pfejit do stavu
parkovani, dokud neni problém vyfeSen.

Trasa — autonomni, uzZivatelem naprogramovana trasa, po které se mize robot pohybovat. BE€hem mise s vice
fervejemi pouziva sekacka trasy k autonomnimu pfesunu mezi fervejemi. Také oznacovana jako pfejezdova
trasa.

Obvod - viz Hranice.

Bod vyzvednuti — misto uvnitf AOA, na kterém obsluha stroj odstavi pfed zahajenim seceni €i jinych &innosti
nebo vyzvedne po jejich dokon€eni. Na mapé je znazornén modrym pismenem P v modrém kruhu. Stroj se
muze na tento bod vratit, pokud jej k tomu navede spravce.

Referenéni bod — na mapé definovany bod, ktery stroj povazuje za NOA. Tyto body se mapuiji jednotlivé

a jejich soubor Ize pouzit k pfesnému vymezeni oblasti, kterym se ma stroj vyhybat. Tento postup je vhodny
pro vylou€eni oblasti, kterym se ma stroj vyhybat, aniz by bylo nutné vytvaret celou NOA. Viz Neprovozni
oblast (NOA).

Senzory priblizeni — viz Typy senzor(.
Radar - viz Typy senzorQ.

Kinematika v realném ¢ase (RTK) — korekce geografické polohy v realném ¢ase (za optimalnich podminek
s pfesnosti do 3 cm) vyuZzivajici satelitni signaly a stacionarni zakladnovou stanici s pfesné& ur€enou polohou.
Informace RTK jsou poté obvykle pfenaseny do stroje prostiednictvim mobilniho pfipojeni k internetu.




Zarizeni satelitni navigace — viz Pfijima¢ GNSS.

Snimani — zpétna vazba z prostfedi, v némz se robot nachazi, ktera mu umozriuje reagovat na okolni prostredi.
Vstupy pro snimani mohou pochazet z rliznych typt senzoru.

Senzor — zafizeni, které reaguje na fyzikalni podnéty (mimo jiné na teplo, svétlo, zvuk, tlak, magnetismus
a pohyb) a pfenasi vysledny signal nebo data, ktera umozriuji méreni, fizeni nebo oboji. Snimac¢ muze
napfiklad odhadovat stav robota a jeho prostfedi. Tyto informace jsou odeslany do fidici jednotky, ktera
povoluje pfislusné chovani. Robot potfebuje rozsahlé informace o svém okoli k efektivnimu fungovani.

Typy senzoru — senzory zprostfedkuji vstupy podobné lidskym smysliim a mohou sledovat i dalsi fyzikalni
vlastnosti prostfedi, pficemz tyto informace prevadéji do digitalni podoby.

* Polohové senzory — tyto senzory detekuji polohu objektu. Mohou uréovat absolutni polohu objektu (jeho
umisténi) nebo jeho relativni polohu (posunuti) vyjadfenou jako linearni pohyb, uhel nato€eni nebo polohu
v trojrozmérném prostoru.

* Senzory priblizeni — tyto senzory detekuji objekt bez nutnosti fyzického kontaktu.
— Ultrazvukovy senzor
— LIiDAR
— Radar

Stavy — soubor vlastnosti stroje a jeho stavu v daném okamziku.

Ovladaci aplikace — viz aplikace.

Ukol — zakladni prvek mise. Ukoly vybira obsluha stroje jako soucast konkrétni mise. Predstavuiji jednotku
prace, kterou ma stroj autonomné vykonat.

Ultrazvukovy senzor — viz Typy senzoru.
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Bezpecnost

Obecné bezpecnostni
informace

Tento vyrobek muze amputovat ruce a nohy a vrhat
predméty.

* Pred spusténim motoru si pozorné prectéte tuto
provozni pfirucku, abyste porozuméli jejimu
obsahu.

* P¥i praci se strojem budte maximalné opatrni.
Neprovadéjte zadné &innosti, jez by odvadély vasi
pozornost, nebot’ byste mohli zpUsobit zranéni
nebo poskozeni majetku.

* Nepfiblizujte ruce ani nohy do blizkosti rotujicich
Casti stroje.

* Nikdy neprovozujte stroj, pokud nejsou vSechny
jeho kryty ve spravné poloze a vSechna dalSi
bezpecnostni ochranna zafizeni radné funkéni.

* Prihlizejici osoby, pfedevsim déti, se musi
zdrZzovat mimo pracovni prostor. Nikdy nedovolte
détem stroj fidit.

* Pokud se nechystate provozovat stroj
v autonomnim rezimu, pfed opusténim pozice
obsluhy vypnéte stroj, vyjméte kli¢ a pockejte,
dokud se nezastavi viechny pohybuijici se
¢asti. Pred sefizovanim, udrzbou, ¢iSténim nebo
uskladnénim nechejte stroj vychladnout.
Nespravné pouzivani nebo udrzba této sekacky
mohou veést ke zranéni. Abyste snizili mozné riziko
zranéni, dodrzujte tyto bezpeénostni pokyny a vzdy
vénujte pozornost vystraznému symbolu A, ktery
oznacuje upozornéni, vystrahu nebo nebezpedi —
pokyny k zajisténi osobni bezpe€nosti. Nedodrzeni
téchto pokynt maze mit za nasledek zranéni osob
nebo jejich usmrceni.

Obecna bezpecnost — autonomni
rezim
Poznamka: Bezpecnostni pokyny pro autonomni

rezim dopliuji obecné bezpeénostni pokyny a pokyny
pro manualni rezim.

* Spravce stroje provozovaného v autonomnim
rezimu nese odpovédnost za veSkeré nehody,
ohrozeni jinych osob nebo poSkozeni jejich
majetku.

* NeZ umoznite provoz stroje v autonomnim
rezimu, dikladné se s témito pokyny a vystrahami
seznamte a dodrzujte je.

* Nespravné pouzivani nebo udrzba stroje muze
zpUsobit vazna poranéni nebo usmrceni osob.

V zajmu snizeni tohoto rizika dodrZujte vSechny
bezpecnostni pokyny.

* Nedovolte, aby nezaskolené osoby nebo déti tento
stroj obsluhovaly nebo na ném provadély servis.
Stroj mohou obsluhovat nebo opravovat pouze
osoby, které jsou zodpovédné, fadné proskolené,
obeznamené s pokyny a fyzicky zpusobilé.

Bezpecnostni kroky pred
pouzitim

Obecné bezpecnostni informace

* Nikdy nedovolte, aby nezaskolené osoby nebo déti
obsluhovaly stroj nebo na ném provadély servis.
Vékovou hranici obsluhy mohou omezovat mistni
predpisy. Majitel je odpovédny za proskoleni
vSech pracovnikl obsluhy a mechaniku.

* Dobfe se seznamte s bezpe€nym pouzitim
zarizeni, ovladacimi prvky a vyznamem
bezpecnostnich napisu.

* PFed opusténim polohy obsluhy zatahnéte
parkovaci brzdu, vypnéte stroj, vyjméte kli¢
a pockejte, dokud se nezastavi vSechny pohybujici
se Casti. Pred sefizovanim, udrzbou, ¢iSténim
nebo uskladnénim nechejte stroj vychladnout.

* Naucte se, jak rychle stroj zastavit a vypnout jej.

* Prfesvédcte se, zda jsou namontovany kontrolni
prvky pfitomnosti obsluhy, bezpe&nostni spinace
a bezpec€nostni ochranna zafizeni a zda spravné
funguji. Stroj nepouzivejte, pokud tyto prvky
nefunguji spravné.

* Pred seenim vzZdy stroj zkontrolujte a pfesvédcte
se, zda jsou zaci jednotky v dobrém provoznim
stavu.

» Zkontrolujte prostor, kde budete stroj pouzivat,
a odstrante vSechny predméty, jez mohou byt
strojem vymrstény.

Obecna bezpecénost — autonomni
rezim
Poznamka: Bezpecnostni pokyny pro autonomni

rezim dopliuji obecné bezpeénostni pokyny a pokyny
pro manualni rezim.

» Zkontrolujte prostor, kde budete stroj pouzivat,
a odstrante vSechny pfedméty, jeZ mohou byt
strojem vymrstény.

* Dobfe se seznamte s bezpe€nym pouzitim
zarizeni, ovladacimi prvky a vyznamem
bezpecnostnich napisa.

10



* Musite védét, jak stroj zastavit a jak zabranit
pohybu jeho ¢asti.

* Nikdy stroj neprovozujte, pokud nejsou v8echny
jeho kryty ve spravné poloze a pokud nejsou fadné
funkéni dalSi bezpenostni ochranna zafizeni.

* Prihlizejici osoby a déti se musi zdrZzovat mimo
autonomni provozni oblast. Nikdy nedovolte, aby
déti stroj obsluhovaly nebo nad nim vykonavaly
dohled. Dohled nad strojem b&hem provozu
v autonomnim rezimu smi vykonavat pouze
vySkoleny personal.

* Béhem provozu v autonomnim rezimu na stroj
nestoupejte, nesedejte si na néj, nejezdéte na
ném a nedovolte to ani jinym osobam.

* Pravidelné kontrolujte, zda se v provozni oblasti
nevyskytla nova nebezpeci, a pfed zahajenim
provozu stroje je odstrante.

* Pokud se stroj pfevrati, drzte se v bezpeéné
vzdalenosti od pohybujicich se ¢asti.

Bezpeénost tykajici se paliva

* Pfi manipulaci s palivem budte velmi opatrni.
Palivo je vysoce hoflavé a jeho vypary jsou
vybusné.

* Uhaste v8echny cigarety, doutniky, dymky
a ostatni zdroje vzniceni.

* Pouzivejte jen schvaleny kanystr.

* Neodstranujte uzavér palivové nadrze ani
nedoplfujte nadrz palivem pfi spusténém nebo
horkém motoru.

* Nedoplhujte ani nevypoustéjte palivo v uzavieném
prostoru.

* Neskladujte stroj nebo nadobu s palivem
v blizkosti otevieného ohné&, zdroje jisker nebo
tepla, napfiklad u ohfivaCe vody nebo jiného
zafizeni.

* V pfipadé rozliti paliva se nepokou3ejte nastartovat
motor a vyhybejte se pouziti jakéhokoli zdroje
vzniceni, dokud se palivove vypary nerozptyli.

Bezpecnost za provozu

Obecné bezpecénostni informace

* Majitel nebo obsluha odpovida za nehody, jez
mohou vést ke zranéni osob nebo poskozeni
majetku, a ma jim predchazet.

* Pouzivejte vhodné oble¢eni a pomdcky, véetné
ochrannych bryli, dlouhych kalhot, pevné
protiskluzové obuvi a chrani¢l sluchu. Svazte
si dlouhé vlasy a nenoste volné odévy ¢i volné
Sperky.

Stroj neobsluhujte, jste-li nemocni, unaveni nebo
pod vlivem alkoholu nebo drog.

Pfi praci se strojem budte maximalné opatrni.
Neprovadéjte Zzadné Cinnosti, jez by odvadély vasi
pozornost, nebot byste mohli zpUlsobit zranéni
nebo poskozeni majetku.

Pred spusténim motoru se presvédcte, zda
jsou v8echny pohony v neutralni poloze, zda
je zatazena parkovaci brzda a zda zaujimate
Spravnou pracovni pozici.

Nepfevazejte na stroji Zadné osoby.

PfihliZzejici osoby a déti se musi zdrZzovat mimo
pracovni prostor.

Se strojem pracujte jen za dobré viditelnosti,
abyste se mohli vyhnout vymolim a nebezpeci
skrytému v terénu.

Nesekejte mokrou travu. Stroj mlze v disledku

snizené tahové sily podklouzavat.

NepfibliZzujte své ruce a nohy k Zacim jednotkam.

Pfed couvanim se pohledem dozadu a dol{

ujistéte, ze mate volnou cestu.

Budte opatrni, pokud se bliZite k nepfehlednym

zatackam, kfovinam, stromdm nebo jinym

objektim, jez vam mohou branit ve vyhledu.

Vypinejte zaci jednotky pokazdé, kdyz nesecete.

Pfi zata€eni a jizdé pfFes silnice nebo chodniky

stroj zpomalte a poc€inejte si opatrné. Vzdy davejte

prednost jinym vozidldm.

Motor nechejte pracovat jen v dobfe vétraném

prostoru. Vyfukové plyny obsahuji oxid uhelnaty,

ktery ma pfi vdechnuti smrtelné ucinky.

Nenechavejte stroj se spusténym motorem bez

dozoru.

Pokud nepfipravujete stroj k provozu v autonomnim

rezimu, pfed opusténim pozice obsluhy provedte

nasledujici ukony:

— Zaparkujte stroj na rovném povrchu.

— Spustte zaci jednotky na zem a ujistéte se, ze
jsou vypnuté.

— Zatahnéte parkovaci brzdu.

— Vypnéte motor a vyjméte kli¢ ze zapalovani.

— Pockejte, dokud se nezastavi pohyb vSech
soucasti.

Pracujte se strojem jen za dobré viditelnosti a za

dobrého pocasi. Nepracujte se strojem, pokud

hrozi nebezpeci zasahu bleskem.

Bezpeénost pri pouziti systému
ochrany obsluhy v pfipadé
prevraceni (ROPS)

Zadné ze soudasti konstrukce ROPS ze stroje
neodstranujte.



PresvédcCte se, zda jste pfipoutani bezpeénostnim
pasem a zda jste schopni se v pfipadé nouze
rychle odpoutat.

Vzdy pouZivejte bezpecnostni pas.

Vénuijte velkou pozornost pfekazkam nad hlavou
a vyhybejte se kontaktu s nimi.

Udrzujte konstrukci ROPS v bezpe¢ném
provoznim stavu a pravidelné peclivé kontrolujte,
zda neni poskozena a zda jsou vSechny montazni
prvky utazeny.

VSechny posSkozené soucasti konstrukce ROPS
vymeénte. NesnaZzte se je opravovat nebo
upravovat.

Bezpecnost pri praci ve svahu

Svahy jsou vyznamnym faktorem pfi nehodach
zpusobenych ztratou kontroly nebo pfevracenim.
Takové nehody mohou veést k vazZnému poranéni
nebo smrti. Pfi praci na svahu odpovidate za
bezpecnost vy. Pfi praci se strojem na jakémkoli
svahu je tfeba dbat zvySené pozornosti.

Zkontrolujte podminky na misté sekani a provedte
prizkum mista; na zakladé toho urcite, zda je
svah pro provoz stroje bezpe¢ny. PFi provadéni
prizkumu se vzdy fidte zdravym rozumem.

Prostudujte si nize uvedené pokyny pro praci

se strojem na svahu. Pfed zahajenim prace se
strojem zkontrolujte stav pracovisté a urCete, zda
stroj mize pracovat za podminek v dany den a na
zamyS8leném misté. Zmény v terénu mohou veést
ke zméné provozniho sklonu stroje.

neotacejte. Nemérite nahle rychlost ani smér.
Zatacejte pomalu a postupné.

Nepracujte se stroje v podminkach, kde je
ohroZena tahova sila, schopnost fizeni nebo
stabilita.

Odstrarite nebo vyznalte pfekazky, jako jsou
prikopy, diry, vyjeté koleje, hrboly, kameny nebo
jina skryta nebezpeéna mista. Prekazky mize
skryt vysoka trava. Stroj se mize na nerovném
terénu pfevrhnout.

Uvédomte si, Ze pfi praci se strojem na mokré
travé, napfi¢ svahem nebo po svahu dold muze
dojit ke ztraté jeho tahového vykonu. V pfipadé
ztraty trakce hnacich kol hrozi sklouznuti a ztrata
brzdného u€inku nebo fizeni.

Pfi praci se strojem v blizkosti svah(, pfikopu,
naspu, vodnich tokld nebo jinych nebezpeénych
mist si poc€inejte velmi opatrné. P¥i pfejeti kola
pres okraj nebo propadnuti okraje se stroj mlze
nahle pfevrhnout. Mezi strojem a jakymkoliv
nebezpecnym mistem dodrzujte bezpeénou
vzdalenost.
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Nebezpeci vyhodnotte na upati svahu. Pokud
hrozi nebezpeci, sekejte na svahu pomoci stroje
ovladaného za chuze.

Je-li to mozné, pfi praci na svahu méjte Zaci
jednotky spusténé k zemi. Zvednutim Zacich
jednotek pfi praci na svahu mlze dojit k naruseni
stability stroje.

Pfi praci se systémem pro sbér travy nebo jinymi
pfidavnymi zafizenimi si po&inejte velmi opatrné.
Tato zafizeni totiz mohou mit vliv na stabilitu stroje
a zpuUsobit ztratu kontroly.

Bezpecénostni opatreni po
pouziti

Obecné bezpeénostni informace

Pokud nepfipravujete stroj k provozu v autonomnim
rezimu, pfed opusténim pozice obsluhy zatahnéte
parkovaci brzdu, vypnéte motor, vyjméte kli¢

a pockejte, dokud se nezastavi vSechny pohybuijici
se ¢asti. Pred sefizovanim, udrzbou, ¢iSténim
nebo uskladnénim nechejte stroj vychladnout.
Aby nedoslo k poZaru, odstrafiujte z Zacich
jednotek a pohon( travu a nedistoty. Mista
potfisnéna uniklym olejem nebo palivem vzdy
oCistéte.

Pfi skladovani nebo pfevozu stroje zavfete pfivod
paliva.

Pfi pfepraveé stroje a vzdy, kdyz stroj nepouzivate,
vyfadte pohon pfidavnych zafizeni.

Pfed uskladnénim stroje v jakychkoli uzavienych
prostorech jej vZdy nechejte vychladnout.
Provadéjte udrzbu bezpe&nostnich pasu, pfipadné
je vycCistéte.

Neskladujte stroj ani nadobu s palivem v blizkosti

otevieného ohné, zdroje jisker nebo tepla,
napfiklad u ohfivae vody nebo jinych zafizeni.

Bezpeénost pri vlieceni

Vlecte pouze takovym strojem, ktery je vybaven
taznym zavésem. TaZené zafizeni pfipojujte
pouze k zavésu.

Dodrzujte doporuceni vyrobce tykajici se mezni
hmotnosti vie€eného zafizeni a vle€eni ve svazich.
Hmotnost tazeného zafizeni mize ve svahu
zpusobit ztratu tahového vykonu a ztratu kontroly.

Nikdy neumoznéte détem Ci dospélym osobam
pfepravu v tazeném zafizeni nebo na ném.

Pfi vleCeni jezdéte pomalu a pocitejte s delSi
brzdnou vzdalenosti.



Bezpecnost pri provadeéni
ukonu udrzby

Pfed opusténim pozice obsluhy provedte

nasledujici opatfeni:

— Zaparkujte stroj na rovném povrchu.

— Vypnéte Zaci jednotky.

— Zatahnéte parkovaci brzdu.

— Vypnéte motor a vyjméte kli€ ze zapalovani.

— Pockejte, dokud se nezastavi pohyb vdech
soucasti.

Pfed provedenim udrzby nechejte vychladnout

vSechny soucasti stroje.

Je-li to mozné, neprovadéjte udrzbu se spusténym

motorem. NepfibliZzujte se k pohybujicim se

Castem.

Pokazdé, kdyZ pracujete pod strojem, podepriete

jej montaznimi stolicemi.

Ze soucasti, ve kterych je uloZena energie,

opatrné uvolnéte tlak.

Udrzujte vSechny dily stroje v dobrém stavu a

dbejte na to, aby byly utaZzeny vesSkeré upeviovaci

prvky.

Nahradte vSechny opotfebené nebo posSkozené

Stitky.

K zajisténi bezpecnosti a optimalniho vykonu

stroje je nutné pouzivat pouze originalni nahradni

dily Toro. Nahradni dily jinych vyrobcd mohou byt

nebezpecné a jejich pouziti mize mit za nasledek

zneplatnéni zaruky.

Bezpecnost pfi udrzbe —
autonomni rezim

Poznamka: Bezpecnostni pokyny pro autonomni
rezim dopliuji obecné bezpeénostni pokyny a pokyny
pro manualni rezim.

Stroj ani software zadnym zplsobem neupravuijte.
Na stroj nepokladejte Zadné pfedméty.

Neupravujte ani nevyfazuijte z provozu ovladaci
prvky stroje ani bezpecnostni zafizeni.

Nespravna udrzba nebo pouzivani stroje mize
vést k poranéni nebo usmrceni.

VeSkeré ukony udrzby smi provadét pouze
certifikovany technik.

K zajisténi bezpe&ného a optimalniho vykonu
stroje pouzivejte pouze originalni nahradni dily
spole¢nosti Toro pro autonomni systém. Nahradni
dily pro autonomni systém od jinych vyrobct
mohou pfedstavovat riziko.
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Bezpecnost pri udrzbe
motoru

Pfed kontrolou hladiny oleje a doplfiovanim oleje
do klikové skfiné vypnéte motor.

Neménte otacky regulatoru a neprekracuijte
maximalni otacky motoru.

Bezpecnost pri praci
s elektrickym systémem

Pfed opravou stroje odpojte hlavni napajeci
konektory.

Akumulator dobijejte v dobfe vétraném otevieném
prostoru a v dostate¢né vzdalenosti od zdroje
jiskfeni nebo ohné. Pfed pfipojenim nebo
odpojenim akumulatoru nejprve odpojte nabijeku.
Noste ochranny odév a pouzZivejte izolované
naradi.

Bezpecnost pri skladovani

Pfed opusténim mista obsluhy vypnéte stroj,
vyjméte kli¢ a pockejte, dokud se nezastavi
v8echny pohybujici se ¢asti. Pfed sefizovanim,
udrzbou, Cisténim nebo uskladnénim nechejte
stroj vychladnout.

Neskladujte stroj nebo nadobu s palivem

v blizkosti otevieného ohné&, zdroje jisker nebo
tepla, napfiklad u ohfivaCe vody nebo jiného
zarizeni.



Bezpecnostni a instrukcni stitky

1. Nebezpedi pfevraceni — prectéte si provozni pfirucku;

Bezpedlnostni Stitky a pokyny jsou umistény na viditelném misté v blizkosti kazdého bodu
predstavujiciho potencialni nebezpedi. V pfipadé ztraty nebo poskozeni nahradte puvodni
Stitek novym.

A WARNING: Cancer and Reproductive Harm - www.P65Warnings.ca.gov.
For more information, please visit www.ttcoCAProp65.com

CALIFORNIA SPARK ARRESTER WARNING

Operation of this equipment may create sparks that can start fires around dry
vegetation. A spark arrester may be required. The operator should contact local
fire agencies for laws or regulations relating to fire prevention requirements.

decal133-8062

133-8062

[LL]

(SR

decal137-8037

137-8037
1. Informace o pojistkach 4. Zaci jednotka — 3
naleznete v provozni
prirucce.
Zaci jednotka — 1 5. Souprava pohonu 3 kol

Zaci jednotka — 2

:
®
{5t

115-8226

decal115-8226

115-8226

pouZzivejte bezpe€nostni pas; nedemontujte ochranny 137-8127

oblouk.

decal137-8127

137-8127

1. Pozor — nestfikejte vysokotlakou vodou.

decal119-9346

119-9346

1. Odemknéte seslapnutim 2. DalSi informace naleznete

pedalu.

v provozni pfirucce.
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decal139-8320

139-8320

Vystraha — vSichni
pracovnici obsluhy si
pfed pouzitim stroje musi
precist provozni pfirucku
a absolvovat proskoleni.

Nebezpedi zranéni
odlétavajicimi pfedméty
— pfihlizejici osoby musi
vzdy zlstat v bezpeéné
vzdalenosti.

Nebezpecdi
pofezani/useknuti
rukou; nebezpeci
pofezani/useknuti
nohou — nepfiblizujte
se k pohybujicim se
soucastem; nechejte
vS8echny ochranné kryty
a Stity na misté.

4. \ystraha; nebezpedi
pfevraceni — pfi zataceni
jezdéte pomalu; pfi rychlé
jizdé nezatacejte prudce.

5. Vystraha - pfed opusténim
stroje zatahnéte parkovaci
brzdu, vypnéte motor
a vyjméte klic.

139-8321

decal139-8321

Poznamka: Tento stroj vyhovuje zkouskam statické pficné

a podélné stability na maximalnim doporuéeném svahu uvedeném
na Stitku, jak stanovuje primyslova norma pro zkousky stability.
Prostudujte si pokyny k obsluze stroje na svahu uvedené

v provozni pfiru¢ce a vyhodnotte podminky, ve kterych hodlate
stroj provozovat. Na zakladé toho stanovite, zda mulze byt stroj

v dany den a na daném misté za téchto podminek pouzit. Zmény
v terénu mohou vést ke zméné provozniho sklonu stroje.

1. Vystraha — vSichni 4.

pracovnici obsluhy si
pred pouzitim stroje musi
precist provozni pfiru¢ku
a absolvovat proskoleni.

2. Nebezpedi zranéni 5.

odlétavajicimi pfedméty
— prihlizejici osoby musi
vzdy zGstat v bezpeéné
vzdalenosti.

3. Nebezpeci
pofezani/useknuti
rukou; nebezpeci
porezani/useknuti
nohou — nepfiblizujte
se k pohybujicim se
soucCastem; nechejte
vSechny ochranné kryty
a 8tity na misté.

Vystraha; nebezpedi
pfevraceni — nepouzivejte
stroj na svazich se
sklonem vét§im nez 15°.

Vystraha — pfed opusténim
stroje zatdhnéte parkovaci
brzdu, vypnéte motor

a vyjméte Kklic.
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145-6537
decal145-6537

145-6537
1. Vystraha
-~
decal137-8058 ) - /
137-8058
o , o 2.82-3.16 Nem
1. Pojezdova rychlost — 5. Sklopeni a zapnuti zacich . *
vysoka; vreteno — vieten - -
ok (25-28 IN-LBS)
2. Pojezdova rychlost — 6. Zvednuti a vypnuti zacich decal147-0287
nizka; vieteno — seéeni vieten 147-0287
3. Pojezdova rychlost — 7. Zapnuto e x . . <
neutral: vieteno — 1. ilit_?gw)nete na utahovaci moment 2,82 az 3,16 N (25 az 28
prelapovani ’
4. Ovladaci prvky pro jizdu 8. Vypnuto
vpred
137-9706 I~ N
C=® O
‘ STOP
MALEN | W

decal137-9706

137-9706

1. Nebezpedi pofezani koncetin — pfed provedenim udrzby
vypnéte motor, vytahnéte kli¢ nebo odpojte zapalovaci
sviCku, pockejte, dokud se nezastavi vdechny pohyblivé
soucasti, a prectéte si provozni pfirucku.

e

144-6742

VAN

144-6742

decal144-6742

1. Vystraha — nedotykejte se horkého povrchu.
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147-6165

decal147-6165

1. Informace o pojistkach 6. Ventilator
naleznete v provozni
pfirucce.
2. Radar 7. Inercialni méfici
jednotka (IMU)
3. Elektricky vykon 8. GPS
4. Sméroval 9. LIiDAR
5. Relé 10. Pocitac

GREENSMASTER 3360 eTriFlex

QUICK REFERENCE AID

CHECK/SERVICE (daily)
1. OIL LEVEL, ENGINE
2. INTERLOCK SYSTEM:
2a. SEAT INTERLOCK
2b. PARKING BRAKE INTERLOCK
2c. NEUTRAL SWITCH
2d. MOW SENSOR

| .l | SEE OPERATOR'S
“I—.._I MANUAL
3. AIR FILTER / PRECLEANER

4, ENGINE COOLING FINS

5. TIRE PRESSURE (12 - 16 psi)

6. WHEEL NUT TORQUE (70-90 FT LBS)
7. FUEL - GAS

FLUID SPECIFICATIONS / CHANGE INTERVALS

*Including filter

CAPACITY CHANGE INTERVALS
FLUID TYPE FILTER
FLUID FILTER [ PART NO.

| ——— | —— | —— |200HRs.| 1207448 |
| —— [ jowws| e
UNLEADED GAS| 185 [496AL] — [ — | — |
“oxciovn [ 00| 1o fowrs| — | — |

137-8132

137-8132

decal137-8132

Popis rezim0 uvedenych na Stitku 145-0345 viz ¢ast Definice pojmu (strana 4).
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decal145-0345

145-0345

1. Stisknutim a podrzenim spinace doleva po dobu 2 sekund 3. Manualni rezim
aktivujete autonomni rezim.

2. Rezim parkovani

18



Nastaveni

Vyjimatelné dily

Pro ovéfeni, Ze byly dodany v8echny soucasti, pouZijte tabulku nize.

Mnoz-

Postup Popis stvi Pouziti

Zaci jednotka (objednévejte samostatng;
obratte se na autorizovaného 3
distributora Toro) oL

1 Elektrické protizavazi 3 | Namontujte Zaci jednotky.
Sroub s hlavou 6
Kruhové tésnéni 3
Nejsou potieba zadné dily - Upravte nastaveni stroje.
Stitek roku vyroby 1 - ste titky CE/UKCA (bokud i
Vystrazny Stitek CE (&. dilu 139-8321) 1 V;'zpa%"gfgﬁys)“t y CE/UKCA (pokud jsou
Stitek CE/UKCA (&. dilu 138-9470) 1

Nejsou potfeba zadné dily

- Snizte tlak vzduchu v pneumatikach.

Nejsou potieba zadné dily

- Zaregistrujte stroj v systému myTurf®.

Nejsou potfeba zadné dily

Aktivujte nebo obnovte mobilni sluzbu
nebo plan RTK.

Nejsou potieba zadné dily

- Potvrdte mobilni a RTK konektivitu.

Nejsou potfeba zadné dily

- Ovérte systém detekce objektu.

Qoo NoOOg |~ W DN

Nejsou potieba zadné dily

- Ovéfte autonomni Fidici systém (ACS).

-
o

Nejsou potfeba zadné dily

- Ovérite systémy GNSS a IMU.

1

Montaz zacich jednotek

Dily potifebné k provedeni tohoto kroku:

3 Zaci jednotka (objednavejte samostatné; obratte se
na autorizovaného distributora Toro)
3 Elektrické protizavazi
6 Sroub s hlavou
3 Kruhové tésnéni
Postup
1. Pfipravte Zaci jednotku k montazi (viz provozni

pfiru¢ka k Zaci jednotce).
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Na vnitfni drazku spojky pohonu naneste
mazivo.

Na kazdy motor vietena nasadte O-krouzek,
viz Obrazek 3.




9256064

Obrazek 3

4. Pomoci 2 Sroubu pfipevnéte elektrické
protizavazi ke stavajicimu protizavazi,
viz Obrazek 4.

ﬁ

G036342

Obrazek 4

9036342

1. Sroub s hlavou 3. Stavajici protizavazi

2. Elektrické protizavazi

2

Uprava nastaveni stroje
Nejsou potieba zadné dily

Postup

1. Pfipojte hlavni napajeci konektory, viz Hlavni
konektory napajeni (strana 45).

2. K upravé nastaveni stroje pouZijte systém
InfoCenter, viz Pouziti systému InfoCenter
k upravé nastaveni stroje (strana 49).

3

5. Namontujte zaci jednotky, viz 1 Montaz Zacich
jednotek (strana 19).

Pripevnéni stitkii CE/UKCA
Pokud jsou vyzadovany (pouze

pro zemé splnujici pozadavky
CE/UKCA)

Dily potifebné k provedeni tohoto kroku:

1 Stitek roku vyroby

1| Vystrazny &titek CE (€. dilu 139-8321)

1 Stitek CE/UKCA (&. dilu 138-9470)

Postup

Pouzivate-li tento stroj v zemi, ktera vyZaduje soulad
s normami CE/UKCA, namontujte nasledujici titky:

+ Stitek s rokem vyroby a stitek CE/UKCA: Stitky
pfipevnéte na trubku ramu pod sedadlo a vyrobni
Stitek, viz Obrazek 5.




S

Registrace stroje v systému
myTurf®

Nejsou potieba zadné dily

Postup
1. Ovéfte, ze vSichni uzivatelé stroje maiji
i 9280284 pfistupové udaje k systému myTurf; viz pfiru¢ka
Obrazek 5 k softwaru myTurf.
1. Stitek CE/UKCA 3. Trubka ramu 2.V systému myTurf zaregistrujte stroj; viz pfirucka
2. Stitek s rokem vyroby k softwaru myTurf.
* CE vystrazny stitek: Pfipevnéte vystrazny Stitek
CE (€. dilu 139-8321) na stavajici vystrazny Stitek
(€. dilu 139-8320) na kryt volantu, viz Obrazek 6.

Aktivace nebo obnoveni
/ mobilni sluzby nebo
planu RTK

Nejsou potreba zadné dily

Postup
] 9235881 1. Technici, ktefi maiji pFistup k materialiim Toro,
Obrazek 6 naleznou pokyny k aktivaci nebo obnoveni
1. Vystrazny stitek CE mobilni sluzby nebo planu RTK na odkazu na

sluzbu GeoLink Service Center.

Poznamka: Pro autonomni provoz stroje jsou

nezbytné oba prvky.
4 2. Vyhledejte servisni bulletin ,GeoLink Activation
Process".
3. Postupujte podle krokd uvedenych v servisnim
Snizeni tlaku v pneu mati- bulletinu a dokoncete je.
k é Ch Pfed pokraCovanim pockejte, dokud vam

spolecnost Toro nezasle pfihlaSovaci udaje pro
mobilni sluzbu a RTK.

Nejsou potieba zadné dily 4. Zasunte kliC a otoCte jej do ZAPNUTE polohy.
5. Pr¥ipojte se ke stroji pomoci ovladaci aplikace
GeoLink Mow.

Postu

P 6. V horni li5t& nabidky vyberte tlaCitko SETTINGS
Pneumatiky jsou pfi dodani od vyrobce pro potfeby (Nastaveni).
prepravy prehusténé. Pred spusténim stroje 7. V &asti Local Reference Point (Mistni
snizte tlak na spravnou uroven, viz Kontrola tlaku referenéni bod) nastavte soufadnice a vysku
v pneumatikach (strana 81). mistniho referenéniho bodu, ktery stroj pouziva

pro lokalizaci GNSS RTK.
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https://pubs.toro.com/geolinksc/

Poznamka: Pro soufadnice pouzijte desetinné
stupné a pro vysku metry.

8. V Casti NTRIP Corrections (Korekce NTRIP)
zadejte udaje pro server NTRIP caster.

9. V cZasti Credentials (PrihlaSovaci udaje) zadejte
udaje pro predplatné RTK.

7

Potvrzeni mobilni a RTK
konektivity

Nejsou potreba zadné dily

Postup

Poznamka: Doporucuje se provést tento test
pfimo na hfisti, kde bude stroj pracovat. Tim ziskate
presnou pfedstavu o sile signalu, ktery bude stroj
béhem bézného provozu pfijimat.

1. Zasunte kli¢ a otoCte jej do ZAPNUTE polohy.
2. \Vyjedte se strojem na venkovni plochu.

3. Pfripojte se ke stroji pomoci ovladaci aplikace
GeoLink Mow.

4. V horni listé nabidky vyberte tlacitko
DIAGNOSTICS (Diagnostika).

5. V Casti Mobile network (Mobilni sit) ovéfte, ze
je stroj pfipojen k mobilni siti.

6. V Casti Localization (Lokalizace) ovéfte, ze je
stroj pfipojen k RTK.

Poznamka: Muze trvat nékolik minut, nez se
stroj k mobilni siti nebo k zakladnové stanici
RTK pfipoji.

8

Ovéreni systému detekce
objektu

Nejsou potreba zadné dily

Postup

Pfed aktivaci autonomniho rezimu ovérte, ze senzory
systému detekce objektt funguji spravné; viz ¢ast
Oveéreni systému detekce objektu (strana 60).

9

Ovéreni autonomniho
Fidiciho systému (ACS)

Nejsou potreba zadné dily

Postup
1. Zasunite kli¢ a otoCte jej do ZAPNUTE polohy.
2. \Vyjedte se strojem na venkovni plochu.

3. Podrzenim piepinace autonomniho/manualniho
rezimu doleva po dobu 2 sekund aktivujte
autonomni rezim; viz ¢ast PfepinacC
autonomniho/manualniho rezimu (strana 27).

4. Pripojte se ke stroji pomoci ovladaci aplikace
GeoLink Mow.

5. 'V horni li5té nabidky vyberte tlaCitko
DiAgNosTICS (Diagnostika).

6. Zvolte diagnosticka pole a oteviete podrobné
rozeviraci nabidky. Pfesvédcte se, zda systém
ACS pracuje spravné.

10

Ovéreni systému GNSS
a IMU

Nejsou potieba zadné dily

Postup

1. Zkontrolujte, zda antény v horni Casti stroje
nejsou ohnuté.

Zasunite kli¢ a otocte jej do zAPNUTE polohy.
Pfijedte se strojem do oblasti se€eni.

4. Nastavte testovaci CMA,; viz ¢ast Mapovani
autonomni provozni oblasti (strana
56)a Mapovani navazujici se€ené oblasti
(strana 57).

5. Vytvorte pro sekacku misi: Jako prvni ukol
nechejte sekacku provést zacistovaci prejezd
po ferveji ve sméru hodinovych rucic¢ek. Poté
nechejte sekacku provést zacistovaci piejezd
po stejné ferveji proti sméru hodinovych rucicek;




viz Vytvofeni mise (strana 60) a Vytvoreni
vlastniho vzoru sekani (strana 60).

Spustte misi; viz ¢ast Spusténi mise (strana 61).

Béhem mise sledujte stroj a zaméfte se na
pfipadné nesrovnalosti v trase mezi prujezdy ve
sméru a proti sméru hodinovych rucicek.

DulezZité: Pokud zjistite rozdily, mize to byt

zpusobeno tim, ze antény nejsou vystiredéné.

Kontaktujte technickou podporu.
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Soucasti stroje

© N o0k wDNd =

Zadni ultrazvukové senzory

Tlagitko nouzového zastaveni (E-stop)

Ovladaci panel

Pfijima¢ GPS nebo GNSS
Oranzové vystrazné svétlo
Ochranny ram (ROPS)
Sedadlo obsluhy

Volant

Obrazek 7
9. Ovladaci pedal pojezdu

10. Brzdovy pedal

11. PFedni ultrazvukové senzory
12. Senzor LIDAR

13. Radarovy senzor

14. Zaci jednotka

15. Bezpecnostni pas

9515789

24



Ovladaci prvky

9544686

Obrazek 8
Konzola

1. Ovladaci prepinac funkce 3. Systém InfoCenter

2. Joystick zvedani/spous-
téni

4. KliCovy pfepinac

KliGovy prepinaé
Kli¢ovy pfepina¢ ma 3 polohy: VYPNUTO, ZAPNUTO
a STARTOVANI (Obrazek 9).

Kli¢ovy pfepinaC pouzijte ke spusténi motoru,
vypnuti motoru nebo k jizdé bez pohonu motoru;
viz Spusténi motoru (strana 53), Vypnuti motoru
(strana 53) a Jizda se strojem bez pohonu motoru
(strana 67).

9287008

Obrazek 9

1. STARTOVANI 3. VYPNUTO

2. ZAPNUTO

Ovladaci prepinaé funkce

Ovladaci prepinac funkce (Obrazek 8) slouzi k volbé
2 moZznosti pojezdu a NEUTRALNI polohy.

* NEUTRALNI poloha — neutral a pfelapovani
* Poloha SEKANI — pouziva se pro sekani
* PREPRAVNI poloha — pouziva se pro prepravu

Za jizdy se strojem muzete pfefadit z polohy pro
SEKANI ha PREPRAVU nebo z polohy pro PREPRAVU na
SEKANI (nikoli na NEUTRAL), aniz by doS$lo k poskozeni
stroje.

Pfepina¢ muzete pfesunout z polohy pro PREPRAVU
nebo SEKANi na NEUTRAL a stroj se zastavi. Pokud
se pokusite pfepnout z polohy NEUTRALU do polohy
pro SEKANi nebo PREPRAVU, kdyZ pedal neni v poloze
NEUTRALU, objevi se upozornéni.

Joystick zvedani/spousténi

Joystick zvedani/spousténi (Obrazek 8) slouzi ke
zvednuti nebo spusténi Zacich jednotek. Joystick
muze v zavislosti na poloze prepinace funkci zapinat
nebo vypinat vietena zaci jednotky:

» Prepinaé funkci v NEUTRALNI poloze: Zaci
jednotky se zvedaiji nebo spoustéji, dokud
pohybujete joystickem dopfedu nebo dozadu, ale
vietena se nezapnou, pokud stroj neni v rezimu
pFelapovani.

* Prepinac funkci v poloze pro SEKANi : Posunutim
joysticku dopfedu béhem sekani spustite zaci
jednotky doll a zapnete vietena. Zatazenim
joysticku dozadu vietena zastavite a Zaci jednotky
zvednete.

Chcete-li vietena zastavit, aniz byste zvedli

Zaci jednotky, kratce zatahnéte za joystick
dozadu a uvolnéte jej. Opétovnym posunutim
joysticku dopfedu se spusti vietena, opétovnym
zatahnutim dozadu se zvednou Zaci jednotky.
Tuto funkci je nutné zapnout v systému InfoCenter;
viz Nastaveni prodlevy odpojeni (strana 49).

+ Prepinaé funkci v PREPRAVNI poloze : Zaci
jednotky Ize zvednout, ale vietena se nezapnou.
Pokud se pokusite spustit zaci jednotky dolu,
systém InfoCenter zobrazi upozornéni.




Ovladaci pedal pojezdu

Ovladaci pedal pojezdu (Obrazek 10) ma 3 funkce:

pohyb stroje dopfedu, pohyb stroje dozadu

a zastaveni stroje. PFi seSlapnuti horni ¢asti pedalu

pojedete dopfedu; pfi sesSlapnuti dolni ¢asti pojedete
dozadu.

Chcete-li stroj zastavit, nechejte pedal vratit do
NEUTRALNI polohy. Kdyz se stroj pohybuje vpred,
nepokladejte patu nohy na ovladaci pedal pojezdu
v poloze DOzADU (Obrazek 11).

9278438

Obrazek 10
1. Pedadl ovladani pojezdu — 3. Pojistny pedal ramene
dopredu fizeni
2. Pedal ovlddani pojezdu —
dozadu

&

G005105

Obrazek 11

9005105

Maximalni pojezdovou rychlost v manualnim
provoznim rezimu muzete nastavit nasledujicim
zpusobem:

* Rychlost sekani pfi jizdé vpfed 4,8 az 8 km/h
* Rychlost pfepravy 8 az 16 km/h
* Rychlost jizdy dozadu 3,2 az 8 km/h

Pojistny pedal ramene fizeni

Seslapnéte pedal (Obrazek 10) a pfesunte paku fizeni
nahoru nebo doll s ohledem na pohodli fidi¢e; poté
uvolnéte pedal a zajistéte paku v dané poloze.

Brzdovy pedal

Chcete-li stroj zastavit, seslapnéte brzdovy pedal
(Obrazek 12).

9236365

Obrazek 12

1. Parkovaci brzda 2. Brzdovy pedal

Parkovaci brzda

Zatahnéte parkovaci brzdu (Obrazek 12), aby se
stroj nemohl uvést do pohybu. Chcete-li zatdhnout
parkovaci brzdu, seslapnéte brzdovy pedal a stlacte
jeho horni ¢ast dopfedu, ¢imz se brzda zajisti.
Chcete-li parkovaci brzdu uvolnit, seSlapnéte brzdovy
pedal, dokud se zapadka parkovaci brzdy neuvolni.

Ovladani autonomniho rezimu

Tlacitko nouzového zastaveni (E-stop)

Stroj Ize zastavit tlaitkem zastaveni v ovladaci
aplikaci a také pomoci tlacitka nouzového zastaveni
v zadni Casti stroje.

Chcete-li nouzové zastaveni deaktivovat:
1. Vytahnéte tlacCitko smérem ven.

2. Resetujte pfepina¢ autonomniho/manualniho
rezimu, aby bylo mozné aktivovat autonomni

rezim.
Dualezité: Tlaéitko E-stop funguje pouze tehdy,
kdyz je stroj v autonomnim rezimu. Aktivace
tlacitka E-stop nema vliv na stroj pracujici
v manualnim rezimu.
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Obrazek 13

9534436

1. Tlagitko nouzového zastaveni (E-stop)

Prepina¢ autonomniho/manuainiho rezimu

Stisknutim a podrzenim pfepinace autonomniho/ma-
nualniho rezimu doleva po dobu 2 sekund aktivujete
AUTONOMNI rezim.

Stisknutim prepinace doprava aktivujete MANUALNI
rezim.

9534437

Obrazek 14
1. Prepinac 2. Stavova kontrolka
autonomniho/manualniho autonomniho rezimu

rezimu

Stavova kontrolka autonomniho rezimu indikuje
aktualni stav autonomniho rezimu stroje:

* Trvale sviti bile — systém ACS je zapnuty a stroj
je v manualnim rezimu.

* Trvale sviti zelené — probiha autonomni rezim;
nepfiblizujte se.

* Blika zelené — stroj je v autonomnim rezimu, ale
v blizkosti se nachazi objekt.

* Trvale sviti Cervené — je bezpeéné se pfibliZit; stroj
je zaparkovany.

Ovladaci aplikace GeoLink Mow

Ovladaci aplikace GeoLink Mow slouzi k nastaveni
a provozu stroje pro autonomni sekani.

Prehled polozek na listé nabidky

Polozka na listé nabidky

Popis

HoME (Domu)

Nabidka HOME (Domu) je
prvni obrazovka webové
aplikace. Obsahuje zastupce
do nabidek DASHBOARD
(Pfehled), MissioNs (Mise),
MAP (Mapa) a SETTINGS
(Nastaveni), stejné jako
podminky pouziti a pravni
informace.

DASHBOARD (Pkehled)

Nabidka DASHBOARD (Pfehled)
zobrazuje aktualni stavy stroje
a stavy misi. Ovladaci tlacitka
ve spodni ¢asti obrazovky
umoznuji také dalkové
ovladani stroje.

MissioNs (Mise)

Nabidka MissIiONs (Mise)
obsahuje sekce pro vytvareni
novych misi i pro zobrazeni
aktualnich misi a historie
misi. V této nabidce mizete
vytvaret viastni vzory sekani.

MaP (Mapa)

Nabidka MAP (Mapa)
zobrazuje mapu vaseho
pozemku a vSechny
namapované ferveje.
Obsahuje také ovladaci prvky
pro mapovani provoznich
oblasti a dal§i autonomni
funkce. B&hem provozu ji
Ize pouzit ke sledovani stroje
v prabéhu mise.

SETTINGS (NASTAVENI)

Nabidka SETTINGS (Nastaveni)
umoznuje meénit nastaveni
RTK a pfihlaSovaci udaje,
obecna provozni nastaveni

a osobni preference tykajici
se stroje.

HELP (Napovéda)

Nabidka HELP (Napovéda)
umoznuje pristup k mapovym
datdm, protokollim stroje,
provozni pfiruéce, udajum

o vykonu a informacim o verzi
softwaru.

DIAGNOSTICS (DIAGNOSTIKA)

Nabidka DIAGNOSTICS
(Diagnostika) zobrazuje
stavy ruznych ¢asti stroje,
véetné hardwaru, senzorl

a informaci o lokalizaci

a konektivité. Tyto informace
Ize pouzit k diagnostice
problému se strojem, protoze
rychle ukazuji, které ovladaci
prvky stroje jsou aktivni,
deaktivované nebo vykazuji
problémy.

LosouT (Odhlagent)

Slouzi k odhlaseni z uctu
myTurf.
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Nabidka SETTINGS (Nastaveni)

Polozka nabidky

| Popis

Local Reference Point (Mistni referenéni bod)

LATITUDE (Zemépisna Sirka)

Zde nastavite zemépisnou
Sifku mistniho referenéniho
bodu, ktery stroj pouziva pro
lokalizaci GNSS RTK.
Pouzijte format

v desetinnych stupnich.

LONGITUDE (Zemépisna
délka)

Zde nastavite zemépisnou
délku mistniho referenéniho
bodu, ktery stroj pouziva pro
lokalizaci GNSS RTK.
Pouzijte format

v desetinnych stupnich.

VYSKA

Zde nastavite vySku
(v metrech) mistniho
referen¢niho bodu,
ktery stroj pouziva pro
lokalizaci GNSS RTK.

NTRIP Corrections (Korekce NTRIP)

HOSTNAME (Nazev hostitele)

Zde nastavite nazev
pfipojeni (URL) pro NTRIP
(RTK) caster.

PORT NUMBER (Cislo portu)

Zde nastavite Cislo portu pro
NTRIP caster.

MOUNT POINT (PFistupovy
bod)

Zde nastavite nazev
pFistupového bodu pro
odchozi datovy proud GNSS
z casteru.

NMEA GGA Message (Zprava N

MEA GGA)

REQUIRED (Povinné)

Zapne nebo vypne zpravy
NMEA GGA. Moznost je
ve vychozim nastaveni
zapnuta.

UPDATE PERIOD (Interval
aktualizace)

Zde nastavite frekvenci
zprav NMEA GGA. Vychozi
nastaveni je 5 sekund.

Credentials (PfihlaSovaci udaje)

USERNAME (Uzivatelské
jméno)

Zadejte uzivatelské jméno
pro predplatné RTK.

PAsswWORD (Heslo)

Zadejte heslo pro
predplatné RTK.

Map (Mapa)
Lock MAP (Uzamknout Zamezuje Upravam, mazani
mapu) nebo vytvafeni novych

mapovanych oblasti.

Mowing (Sekani)

OVERLAP (Pfekryti)

Zde nastavite miru prekryti
pfi prijezdech sekani.

Machine Speeds (Rychlosti stroje)

MAIN MOWING SPEED (Hlavni
rychlost sekani)

Zde nastavite maximalni
povolenou rychlost stroje pfi
sekani.

Nabidka SETTINGS (Nastaveni) (cont'd.)

PERIMETER MOWING SPEED
(Rychlost sekani po obvodu)

Zde nastavite maximalni
povolenou rychlost stroje pfi
zacistovacich prejezdech.

TRANSPORT SPEED
(Pfepravni rychlost)

Zde nastavite maximalni
povolenou rychlost stroje
bez zapnutého sekani.

Machine Info (Informace o stroji)

FRIENDLY NAME (UzZivatelsky
nazev)

Zde nastavite nazev stroje.
Tento nazev se pouziva ve
zpravach odesilanych na
telefon spravce.

User Info (Informace pro uzZivatel

e)

LANGUAGE (JAZYK)

Zde nastavite jazyk
uzivatelského rozhrani.

UNITS (JEDNOTKY)

Zde nastavite mérné
jednotky aplikace.

RESET SETTINGS TO FACTORY
(Obnoveni tovarniho

nastaveni)

Vybérem této polozky se
vratite na vychozi tovarni
nastaveni.

Poznamka: Po zméné nastaveni vyberte tladitko
Save (UlozZit) a uloZte nastaveni, poté vypnéte

a znovu zapnéte stroj, €imz

nastaveni aktivujete.

Nabidka DIAGNOSTICS (Diagnostika)

Polozka nabidky

MOBILE NETWORK > CARRIER NAME (Mobilni sit > Nazev

operatora)

MOBILE NETWORK > CONNECTION
pfipojeni)

TYPE (Mobilni sit > Typ

MOBILE NETWORK > SIGNAL QUALITY (Mobilni sit’ > Kvalita

signalu)

LOCALIZATION > GNSS STATUS (Lokalizace > Stav GNSS)

LOCALIZATION > GNSS ACCURAC
Presnost GNSS)

Y (Lokalizace >

LOCALIZATION > VALID SATELLITES

(Lokalizace > Platné satelity)

LOCALIZATION > ROVER SATELLITES (Lokalizace > Satelity

roveru)

LOCALIZATION > BASE SATELLITES
zakladnové stanice)

(Lokalizace > Satelity

LocaLIizaTION > RTK CONNECTION (Lokalizace > PFipojeni RTK)

LOCALIZATION > LOCALIZATION ACCURACY (Lokalizace >

Presnost lokalizace)

EMERGENCY STOP (Nouzové zastaveni)

SENSORS > LIDAR DISTANCE (Senzory > Vzdalenost LiDAR)

SENSORS > SONAR FRONT LEFT (
ultrazvukovy senzor)

Senzory > Levy pfedni

SENSORS > SONAR REAR LEFT (Senzory > Levy zadni

ultrazvukovy senzor)
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Nabidka DIAGNOsTICS (Diagnostika) (cont'd.)

SENSORS > SONAR REAR RIGHT (Senzory > Pravy zadni
ultrazvukovy senzor)

SENSORS > SONAR FRONT RIGHT (Senzory > Pravy predni
ultrazvukovy senzor)

SENSORS > SONAR TOP LEFT (Senzory > Levy horni
ultrazvukovy senzor)

SENSORS > SONAR TOP RIGHT (Senzory > Pravy horni
ultrazvukovy senzor)

SENSORS > RADAR FIELD NEAR (Senzory > Blizké pole radaru)

Poznamka: Stroj se muze zastavit, pokud

pole SIGNAL QUALITY (Kvalita signalu) nebo

RTK CONNECTION (Pfipojeni RTK) zobrazuji stav
BAD (Spatny). Stroj nema dostatecné silné pfipojeni
k mobilni siti nebo k zakladnové stanici RTK, aby
mohl fungovat.
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Nabidka DASHBOARD (Prehled)

Polozka nabidky

| Popis

Machine Status (Stav stroje)

STATE (Stav)

Zobrazuje aktudlni stav
stroje. Soupis stavl stroje
viz ¢ast Stav stroje (strana
30).

GNSS

Zobrazuje kvalitu

signalu GNSS. 90 % nebo
vice je dobry signal, 60 %
nebo méné je slaby signal.
V nabidce DIAGNOSTICS
(Diagnostika) a v seznamu
LOCALIZATION (Lokalizace)
muZete diagnostikovat
problémy s GNSS/lokalizaci.

SPEED (Rychlost)

Zobrazuje aktualni rychlost
stroje.

Mission Status (Stav mise)

STATE (Stav)

Zobrazuje stav aktualni
mise, pribéh mise a ¢as
zbyvajici do dokon&eni
mise. Soupis stavu mise viz
Cast Stav mise (strana 30).
Pokud neni vybrana zadna
mise, seznam bude prazdny.

MissioN (Mise)

Zobrazuje identifikacni Cislo
vybrané mise.

FAIRWAYS (Ferveje)

Zobrazuje ferveje ve fronté
pro aktualni misi a také
ukazatel priibéhu pro kazdou
fervej.

PATTERN (Vzor)

Zobrazuje vzor seceni pro
aktualni misi. Nacéteni maze
trvat az 10 sekund.

PROGRESS (Pribéh)

Zobrazuje procentualni
pribéh aktualni mise.

Nacteni muze trvat az
10 sekund.

TIME REMAINING (Zbyvajici
¢as)

Zobrazuje odhadovany ¢as
do dokonceni mise.

CONTINUE (Pokracovat)

Tlagitko se zobrazi 10 minut
pfed tim, nez m4 stroj v ramci
mise sekat dalSi fervej. Na
mobilni zafizeni spravce

se odesle textova zprava

s odkazem na DASHBOARD
(Prehled). Vybérem tlacitka,
pfectenim potvrzovaciho
oznameni a vybérem
moznosti Accept (Pfijmout)
umoznite stroji pokracovat

k dalsi ferveiji.




PREHLED - stavy stroje

Nasledujici tabulka vysvétluje zobrazené stavy stroje:

Stav stroje

Displej

Vyznam

Reseni (v prislusnych pripadech)

Unknown (Neznamé)

Neznama chyba

Vypnéte a zapnéte kli€ovy pfepinac stroje.

Poznamka: To maze trvat az 5 minut.

Setup (Nastaveni)

Probiha dokonceni nastaveni.

Vyckejte a zGstante v bezpecné vzdalenosti
od stroje.

Idle (Necinnost)

Stroj je nastaven do stavu IDLE (Necinnost).

Nastavte rezim na MANUAL (Manualni)
nebo AUTO (Automaticky).

Manual mode (Manualni rezim)

Stroj je nastaven do rezimu MANUAL
(Manualni).

Setup (Nastaveni)

Stroj je nastaven do rezimu AuTO
(Autonomni).

Stisknéte Spustit a potvrdte oznameni.

Awaiting notice (Cekani na potvrzeni)

Aplikace ¢eka na potvrzeni oznameni.

Stisknéte Spustit a potvrdte oznameni.

Calibrating (Kalibrace)

Stroj zahajuje autonomni rezim.

Vyckejte alespori 3 minuty a zlstarte
v bezpecné vzdalenosti od stroje.

On standby (Pohotovostni rezim)

Stroj je v autonomnim rezimu a necinny.

Naplanujte misi a stisknéte Spustit.

Executing (Provadéni)

Stroj pravé uskutecnuje misi.

Going to sidestop (Pfesun k okraiji)

Stroj zahajuje parkovani u okraje plochy.

Going to pickup (Pfesun k bodu
vyzvednuti)

Stroj se pfesouva k bodu vyzvednuti.

Going to point (Pfesun k bodu)

Stroj se prfesouva k bodu, ktery obsluha
zvolila na mapé.

Parked (Parkovani)

Stroj je v rezimu PARKED (Parkovani).

Poznamka: Pokud je nutné ¢ekat, ke zméné stavu na jiny obvykle postaci 30 sekund. Jestlize ke zméné
nedojde, vypnéte a zapnéte kliCovy pfepinac stroje.

PREHLED — Stavy mise

Nasledujici tabulka vysvétluje zobrazené stavy mise:

Stav mise

Displej

Vyznam

Reseni (v prisludnych pfipadech)

Chyba

Neznama chyba

Vypnéte a zapnéte kli€ovy prepinac stroje.

Poznamka: To mize trvat az 5 minut.

Setup (Nastaveni) Probiha nastavovani. Pockejte.
Initializing (Inicializace) Probih4 inicializace. Pockejte.
Loading (Nacitani) Probiha nacitani misi. Pockeijte.
Preparing (PFiprava) Probiha nagitani misi. Pockejte.

Idle (Necinnost)

Nebyla vybrana zadna mise.

Naplanujte misi a stisknéte Spustit.

Mowing (Sekani)

Probiha sekani.

Paused (Pozastaveno)

Mise je pozastavena.

Stisknutim tlaCitka Spustit pokracujte
vV misi.

Canceled (Zruseno)

Mise byla zrusena.

Vytvorte misi.

Completed (Dokonéeno)

Mise byla dokoncena.

Naplanujte novou misi a stisknéte Spustit.

Waiting (Cekani)
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Poznamka: Pokud je nutné éekat, ke zméné stavu na jiny obvykle postaci 3 minuty. Jestlize ke zméné
nedojde, vypnéte a zapnéte kliCovy pfepinac stroje.

PREHLED — prvky pro vzdalené ovladani stroje

Na obrazovce DASHBOARD (Pfehled) jsou tlacitka pro ovladani stroje béhem mise.

1. Tladitko Spustit — spusti nebo restartuje aktualni misi. 3.

2. Tlacgitko Zastavit — zastavi stroj a pozastavi aktivni misi, 4.
dokud nestisknete tlacitko SPUSTIT. Po stisknuti tla¢itka

Obrazek 15
Ovladaci prvky v prehledu

Zastavit se tlacitko zméni na Exit AUTO (Ukoncit AUTO).
Stisknutim tohoto tladitka pfepnete stroj do rezimu Parked

(Parkovani).

9539195

Tlagitko Vyzvednout — odesle stroj do naprogramovaného
bodu vyzvednuti.

Tlagitko Okraj — odeSle stroj k okraji AOA a pozastavi aktivni
misi, dokud nestisknete tlagitko SPUSTIT.

DIAGNOSTIKA — upozornéni, zavady a protokol historie

Diagnostické zpravy se zobrazuji, kdyz stroj provadi dulezitou ¢innost nebo dojde k zavadé.

Poznamka: Zpravy muzete filtrovat podle Grovné zavaznosti. Tu zvolite pomoci tladitek v pravém hornim rohu.

Legenda historie zaznam

lkona Vyznam
i. Informativni zpravy o dllezitych ¢innostech.
Informace
i Na stroji se vyskytl problém, ale zafizeni bude pokraCovat
Problém V provozu.

Chyba o

Na stroji doslo k chybé&, ktera brani jeho provozu.

Zpravy historie zaznamu

Displej

Vyznam

Reseni (v pFislusnych pFipadech)

Canceled mission ## (ZruSena mise ¢.)

Misi zrusila obsluha.

Naplanujte novou misi a stisknéte Spustit.

Canceling mission ## (RuSeni mise ¢.)

Misi rusi obsluha.

Naplanujte novou misi a stisknéte Spustit.

Completed mission ## (Dokonceni mise ¢&.)

Mise je dokoncCena.

Naplanujte novou misi a stisknéte Spustit.

Error in mission ## (Chyba v misi ¢.)

V misi doslo k chybé a stroj nemuze
pokracovat v provozu.

1. Zruste aktualni misi.

2. Naplanujte novou misi a stisknéte
Spustit.

Executing mission ## (Provadéni mise ¢.)

Provadéni mise probiha.

Initializing mission ## (Inicializace mise €.)

Mise pravé zacina.

Loading mission ## (Nacitani mise ¢&.)

Nacitaji se podrobnosti mise.

Pause mission ## (Pozastaveni mise ¢.)

Misi pozastavila obsluha.

Arrived at side stop point (Pfijezd na misto
zastaveni u okraje)

Stroj dorazil na misto zastaveni u okraje
podle pokynu obsluhy.

Arrived at pickup point (Pfijezd k bodu
vyzvednuti)

Stroj dorazil do bodu vyzvednuti podle
pokynu obsluhy.

31



Zpravy historie zaznamu (cont'd.)

System started (Systém spustén) KIi¢ stroje je v ZAPNUTE poloze a spousti
se systém ACS.

Arrived at specified point (Pfijezd do Stroj dorazil do zadaného bodu vybraného

zadaného bodu) obsluhou.

Unable to prepare mission (Nelze pfipravit | Stroj pfi zpracovani podrobnosti mise

misi) obdrzel chybné informace.

Difficult start position (Nevhodna vychozi | Stroj se nachazi v nevhodné vychozi

poloha) poloze.

Preparing execution of mission ## Mise se zpracovava.

(Priprava spusténi mise ¢.)

Map is empty (Mapa je prazdna) V databazi chybi vdechna data mapy.

Nabidka HELP (Napovéda)

Polozka nabidky

Definice

MAP DATA (Data mapy)

Slouzi ke stazeni, exportu a importu mapovych soubor(
pouzivanych ve stroji. Mapy lze exportovat do jinych strojli
ve vozovem parku, pfipadné do stroje importovat dal$i mapy
s odliSnymi pfejezdovymi trasami, chcete-li omezit podkozeni
travniku; viz ¢ast Ukladani a export dat map (strana 63).

LOGS (Zaznamy)

Tato ¢ast slouzi ke staZzeni zaznam( ze stroje. K dispozici je
moznost staZeni bud’ Uplnych zdznam, nebo pouze posledni
zpravy zaznamu. Pomoci ovladacich prvki Full Sample Logging
(UpIné vzorkovani zaznamu) muzete také zaznamenavat
konkrétni asové obdobi.

Poznamka: Nedoporuéuje se tyto soubory stahovat za
mobilniho pfipojeni, protoze jsou dosti rozsahlé.

MANUAL (Pirugka)

Vybérem tohoto odkazu zobrazite online provozni pfirucku.

ACS PERFORMANCE COUNTERS (Pocitadla vykonu ACS)

Zobrazuji data souvisejici s vykonem a historii autonomniho
provozu stroje.

SOFTWARE INFORMATION (Informace o softwaru)

Zobrazuje verze softwaru jednotlivych autonomnich systému.
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Systém InfoCenter

Pouziti displeje systému InfoCenter

Na displeji systému InfoCenter se (Obrazek 16)

zobrazuji informace o

stroji, jako jsou provozni stav,

rizna diagnosticka data a dalSi udaje o stroji.

%

1

N\

Mo

ﬁ

N
N

4 5 6 7 8
9471371
Obrazek 16
1. Kontrolka 5. Navigac¢ni tlacitko —
snizit/vlevo
2. Snimag jasu displeje 6. Navigacni tla¢itko — dold
3. Navigaéni tlagitko — 7. Navigacni tlacitko —
nahoru zvySit/vpravo
4. Tlacitko Zpét/Konec 8. Tlacitko Enter/zvolit

Poznamka: Funkce

jednotlivych tlagitek se muze

zménit v zavislosti na situaci. Kazdé tlacitko je
oznaceno ikonou zobrazujici jeho aktualni funkci.

Pomoci navigacnich tlaitek mlzete pfechazet mezi
nékolika obrazovkami a poloZzkami nabidky:

o stroji po dobu n

Uvodni obrazovka: Zobrazuje aktualni informace

ékolika sekund poté, kdy

prepnete kli€¢ do ZAPNUTE polohy.

Zobrazuje aktualn

Hlavni informacni obrazovka (Obrazek 17):

i informace o stroji, kdyz je kli¢

V ZAPNUTE poloze.

ORPM 49V
TORO
0A
N ${136.4 Hrs
<] >
9485253
Obrazek 17

Obrazovka moto
Zobrazuje otacky
Zacich jednotek.

ru eReel (Obrazek 18):
a proud jednotlivych motor(

1600 RP
13A

eReel Info

1600 RPM

1600 RPM
13A \2

M

13A

>

3

9485252

Obrazek 18

1. Motor levé pfedni Zaci

jednotky

3. Motor stfedové zaci
jednotky

2. Motor pravé predni zaci

jednotky

Obrazovka pojezdového motoru (Obrazek 19):

Zobrazuje aktualni uhel nato€eni volantu a proud

vymezeny pro kazdy

pojezdovy motor.

Traction |

1/13A

15A/‘2

oA ——3

<1

>

/

4

9485254

Obrazek 19

1. Hodnota v ampérech —
levy pfedni pojezdovy
motor

Hodnota v ampérech —
pravy pfedni pojezdovy
motor

3. Hodnota v ampérech —
stfedovy pojezdovy motor

4. Uhel fizeni

Hlavni nabidka: viz Popis polozek nabidky

systému InfoCenter (strana 34).

Popis ikon systému

InfoCenter

2

Mé&Fi¢ provoznich hodin

Ovladaci prepinac funkce je
v NEUTRALNI poloze.

v

Ovladaci pfepina¢ funkce je
v PREPRAVNI poloze.

5

Ovladaci prepinac funkce je v poloze
pro SEKANI.

o~

\E

Pokud je aktivni manualni rezim,
obsluha musi sedét na sedadle.

(®)

Je zatazena parkovaci brzda.
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Popis ikon systému InfoCenter (cont'd.)

Popis ikon systému InfoCenter (cont'd.)

®

Je zatazena elektronicka parkovaci
brzda.

Zvysit hodnotu

Spustit motor

Snizit hodnotu

Motor

(E o

Nabidka

Prochazet doli/nahoru

Zapnuty pohon Zacich nozt (PTO).

Vyvodovy hfidel je vypnuty.

vaA
O

Prochazet vlevo/vpravo

Akumulator

Indikuje, kdy se Zaci jednotky zvedaji.

Indikuje, kdy se zaci jednotky
sklapéji.

Popis polozek nabidky systému InfoCenter

Chcete-li vstoupit do hlavni nabidky, stisknéte na
kterékoli informacni obrazovce tlacitko zpét/konec.

V nasledujicich tabulkach naleznete popis mozZnosti,
které jsou v nabidkach k dispozici:

Hlavni nabidka

Polozka nabidky

Popis

Aktivni

Neaktivni

FAULTS (ZAVADY)

Nabidka FAULTS (ZAVADY)
obsahuje seznam aktualnich
zavad stroje. Dal$i informace
o nabidce FAULTS (ZAVADY)
naleznete v servisni
pfiruéce nebo je ziskate

od autorizovaného prodejce
Toro.

Predchozi

Dalsi

SERVICE (SERVIS)

Nabidka SERVICE (Servis)
obsahuje informace o stroji,
napfiklad provozni hodiny,
Ciselné Udaje a kalibraci.
Muzete v ni také povolit
proces prelapovani zaci
jednotky. Viz tabulka Service
(Servis) (strana 35).

Zvysit

Snizit

Pfedchozi obrazovka

DIAGNOSTICS (DIAGNOSTIKA)

V nabidce DIAGNOSTICS
(Diagnostika) jsou uvedeny
rizné stavy a udaje, které se
aktualné stroje tykaji. Tyto
informace muzete pouzit pfi
feSeni nékterych potizi, nebot
vam umozni rychle zjistit,
které ovladaci prvky stroje
jsou zapnuté a které vypnuté
(napf. hodnoty snimacu).
Viz tabulka Diagnostics
(Diagnostika) (strana 35).

L h 4= 3| &2 @ CG&

DalSi obrazovka

SETTINGS (NASTAVENI)

Pomoci nabidky SETTINGS
(NASTAVENI) Ize upravit
nastaveni pro zobrazeni
systému InfoCenter. Viz
tabulka Settings (Nastaveni)
(strana 35).




Hlavni nabidka (cont'd.)

Diagnostics (Diagnostika) (cont'd.)

MACHINE SETTINGS (Nastaveni
stroje)

Nabidka MACHINE SETTINGS
(NASTAVENI STROJE) umozriuje
upravit nastaveni stroje,
napriklad otacky vretena,
maximalni rychlost sekani

a maximalni pfepravni
rychlost. Viz tabulka Machine
Settings (Nastaveni stroje)
(strana 35).

ABOUT (INFORMACE)

Nabidka ABouUT (Informace)
obsahuje &islo modelu,
sériové Cislo a verzi softwaru
stroje. Viz tabulka About
(Informace) (strana 36).

AuTONOMOUS#E (Autonomni)

Nabidka AUTONOMOUS
(Autonomni) obsahuje
nastaveni pro testovani
autonomniho provozu stroje.

Service (Servis)

Polozka nabidky

Popis

HOURS (HODINY)

Uvadi celkovy pocet hodin
provozu, kdyz je zapnuty kli¢,
motor, vietena a prelapovani,
a takeé blizici se servis.

COUNTS (POCET)

Uvadi pocet startl, sekani,
odpojeni, pfelapovani a pocet
pfipadd, kdy byl motor
startovan déle nez 30 sekund.

BACKLAP (PRELAPOVANI)

Zapinal/vypina proces
pfelapovani zaci jednotky
(kdyz tento proces zapnete,
muZete rezim vypnout timto
nastavenim nebo pfepnutim
klice do VYPNUTE polohy).

LIFT/LOWER (Zdvih/spusténi)

Oznaduje vstupy a vystupy pro
zvedani a spousténi zacich
jednotek.

PTO (VYVODOVY HRIDEL)

Oznaduje vstupy a vystupy pro
zapnuti obvodu vyvodového
hiidele (PTO).

CAN STATISTICS @
(Statistiky CAN)

Oznaduje vstupy a vystupy
u sbérnice CAN.

12V SYSTEM (12V systém)

Oznaduje vstupy a vystupy
pro 12V systém.

AUTONOMOUS (Autonomni)

Oznaduje vstupy a vystupy pro
autonomni systém.

Settings (Nastaveni)

Polozka nabidky

Popis

ENTER PIN (ZADAT KOD PIN)

Umoznuje pfistup

k chrdnénym nabidkam osobé
(vedoucimu/mechanikovi)
povéfené vasi spole€nosti
pomoci kédu PIN.

BACKLIGHT (PODSVICENI)

Slouzi k nastaveni jasu
LCD displeje.

LANGUAGE (JAZYK)

Slouzi k nastaveni jazyka
pouzivaného v systému
InfoCenter.

FONT SIZE (VELIKOST PISMA)

Slouzi k nastaveni velikosti
pisma v systému InfoCenter.

UNITS (JEDNOTKY)

Slouzi k nastaveni jednotek
pouzivanych v systému
InfoCenter. Lze zvolit moznost
English (Anglické) nebo Metric
(Metrické).

CALIBRATIONE (Kalibrace)

Umoznuje kalibraci systému
fizeni, pojezdového systému
a pohonu zvedani. Dalsi
informace o kalibraci
naleznete v servisni prirucce.

Diagnostics (Diagnostika)

Polozka nabidky

Popis

ENGINE (MOTOR)

Oznacuje vstupy a vystupy
pro startovani motoru.

48V ENABLE (Povoleni 48 V)

Oznaduje vstupy a vystupy
pro 48V systém.

GENERATOR (GENERATOR)

Oznaduje vstupy a vystupy
pro generator.

TRACTION (Pojezd)

Oznaduje vstupy a vystupy
u ovladaciho pedalu pojezdu.

STEERING (Rizeni)

Oznaduje vstupy a vystupy pro
systém fizeni.

PROTECT SETTINGSE
(Chranéna nastaveni)

Slouzi k nastaveni chranénych
nabidek.

RESET DEFAULTS (OBNOVIT

VYCHOZI HODNOTY) @

Obnovi vychozi nastaveni
systému InfoCenter.

Machine Settings (Nastaveni stroje)

Polozka nabidky

Popis

TAPOFF TIMES® (Cas odpojeni)

Slouzi k nastaveni doby
prodlevy odpojeni.

REEL SPEEDE (Otagky vieten)

Ovlada rychlost nozd na
zacich jednotkach.

LOWER SPEED Q(Rychlost
spousténi)

Nastavuje rychlost, jakou se
Zaci jednotky spoustéji k zemi
pfi sekani.

BACKLAP SPEEDE (Otagky pfi
prelapovani)

Slouzi k nastaveni otacek pfi
prelapovani.

CLIP CONTROLE (Ovladani
sekani)

Zapina nebo vypina funkci
automatického ovladani
sekani.
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Machine Settings (Nastaveni stroje) (cont'd.)

About (Informace) (cont'd.)

BLADE COUNT Q(Poéet nozu)

Nastavte pocet noz(l v kazdém
vietenu. Toto nastaveni je
potfebné pouze v pfipadég, ze
je ZAPNUTA funkce OVLADANI
SEKANI.

HEIGHT OF CUT (VYSKA SEKANI)

Nastavuje pozadovanou
vysku sekani. Toto nastaveni
je potfebné pouze v pfipade,
Ze je ZAPNUTA funkce OVLADANI
SEKANI.

MAx Mow @ (Maximalni
rychlost pfi sekani)

Nastavuje maximalni rychlost
stroje pfi sekani.

MAX TRANSPORT @ (Maximalni
prepravni rychlost)

Nastavuje maximalni rychlost
stroje pfi pfepravé.

MAX REVERSE @ (Maximalni
rychlost jizdy vzad)

Nastavuje maximalni rychlost
stroje pfi jizdé vzad.

SLow & TURN @(Zpomaleni
pfi otaceni)

Povoluje nebo zakazuje funkci
zpomaleni pfi otaceni.

3WD KiT Q(Souprava pohonu
3 kol)

Povoluje nebo zakazuje
soupravu pohonu 3 kol.

About (Informace)

Polozka nabidky

Popis

MODEL

Uvadi Cislo modelu stroje.

SN (Sériové ¢islo)

Uvadi sériové Cislo stroje.

S/W REV (REVIZE SOFTWARU)

Uvadi verzi softwaru hlavni
fidici jednotky.

S/W Rev ACS (Verze
softwaru ACS)

Uvadi verzi softwaru
systému ACS.

XDM-2700 @

Uvadi verzi softwaru systému
InfoCenter.

CUTTING UNIT 1 (ZACi
JEDNOTKA 1) a

Uvadi verzi softwaru motoru
stfedové zaci jednotky.

CUTTING UNIT 2 (ZACi
JEDNOTKA 2) a

Uvadi verzi softwaru motoru
levé pfedni zaci jednotky.

CUTTING UNIT 3 (ZACi
JEDNOTKA 3) a

Uvadi verzi softwaru motoru
pravé predni zaci jednotky.

GENERATOR @ (Generator)

Uvadi sériové Cislo
generatoru.

LIFT LOWER 1
(Zvedani/spousténi 1)

Uvadi ¢&islo softwaru a verzi
revize stfedové Zaci jednotky.

LIFT LOWER 2
(Zvedani/spousténi 2)

Uvadi Cislo softwaru a verzi
revize levé predni zaci
jednotky.

LIFT LOWER 3
(Zvedani/spousténi 3)

Uvadi Cislo softwaru a verzi
revize pravé predni zaci
jednotky.

TRACTION1 Q(Pojezdovy
motor 1)

Uvadi ¢&islo softwaru a verzi
revize pravého predniho
pojezdového motoru.

TRACTION2 Q(Pojezdovy
motor 2)

Uvadi ¢islo softwaru a verzi
revize levého predniho
pojezdového motoru.

TRACTION3 ﬂ(Pojezdovy
motor 3)

Uvadi Cislo softwaru a verzi
revize soupravy pohonu 3 kol
(dle vybavy).

STEERING @(Rizeni)

Uvadi ¢islo softwaru a verzi
revize zadniho motoru fizeni.

Autonomni

Polozka nabidky

Popis

EMULATE MOWING (Simulace
seceni)

Probiha autonomni chovani,
ale Zaci jednotky se nezapnou.

OVERRIDE ACS LOWER
(Potlaceni spousténi ACS)

Probiha autonomni chovani,
ale Zaci jednotky se spusti
pouze do rozsahu povoleného
hodnotou LOWER LIMIT (Dolni
limit).

LOWER LIMIT (Dolni limit)

Procentualni hodnota dolni
polohy fizené systémem ACS.
Hodnota 85 postacuje

k ovéfeni, Ze se Zaci jednotky
spusti, ale nedotknou se
zeme.

Poznamka: & Chranéno v chranénych nabidkach —
pfistupné pouze po zadani kédu PIN, viz PFistup do
chranénych nabidek (strana 36).

Pristup do chranénych nabidek

Poznamka: Vychozi tovarni kéd PIN vaseho
zafizeni je bud 0000 nebo 1234.

Pokud jste kéd PIN zménili a zapomnéli jej, pozadejte
0 pomoc autorizovaného distributora Toro.

1. Z HLAVNI NABIDKY prejdéte dolt do nabidky
SETTINGS (NASTAVENI) a stisknéte vybéroveé

tlacitko (Obrazek 20).
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N

Main Menu

Faults
Service

o |Diagnostics
Settings

Machine Settings

<1

A
v

Obrazek 20

oc=np

9471349

2.

V nabidce SETTINGS (NASTAVENI) pfejdéte
nize do nabidky ENTER PIN (ZADAT KOD PIN)
a stisknéte vybérové tlacitko (Obrazek 21 A).

A

B

Settings

N\

Enter PIN

N\

Backlight
o [Language
Font Size
Units Imperial

100
English
Large

o
o

o
o

abs=q

R |

a|ff[>

E_/

Enter PIN

N

[e)e]

o

Enter PIN

4

[e)e]

A
n

>

(>

C
L "

-p

9471350

Obrazek 21

Chcete-li zadat kéd PIN, opakované stisknéte
navigacni tlacitko Nahoru/dol(i, dokud se
nezobrazi spravna prvni Cislice. Poté stisknutim
pravého navigaéniho tla¢itka pfejdéte na dalsi
Cislici (Obrazek 21B a Obrazek 21C). Tento
postup opakujte, dokud nezadate posledni
Cislici.

Stisknéte vybérové tlacitko (Obrazek 21D).

Poznamka: Pokud displej kdéd PIN pfijme
a chranéna nabidka se odemkne, v pravém
hornim rohu obrazovky se zobrazi ,PIN“.

Chcete-li chranénou nabidku uzamknout, otocte
klic¢ovym pfepinaCem do VYPNUTE polohy a poté
do ZAPNUTE polohy.

Zobrazeni a zména nastaveni chranéné nabidky

1.

V nabidce SETTINGS (NASTAVENI) pfejdéte dolu
na polozku PROTECT SETTINGS (NASTAVENI
OCHRANY).

2. Chcete-li zobrazit a zménit nastaveni bez zadani
kédu PIN, pomoci vybérového tladitka zménte
PROTECT SETTINGS (NASTAVENI OCHRANY) na
D(Vypnuto).

3. Chcete-li zobrazit a zménit nastaveni

prostfednictvim kodu PIN, pomoci vybérové
tlaCitka zménte PROTECT SETTINGS (NASTAVENI

OCHRANY) na M(zapnuto), nastavte kod PIN,
otoCte spina€ zapalovani do VYPNUTE polohy
a pak do zAPNUTE polohy.

Vysvétleni kontrolky diagnostiky

\C w/
L :

Obrazek 22

9462666

1. Diagnosticka kontrolka

* Blika Cervena — aktivni zavada

* Trvale sviti Cervena — aktivni upozornéni

* Trvale sviti modra — kalibracni/dialogové zpravy
* Trvale sviti zelena — normalni provoz

Standardni zpravy na displeji, kdyz stroj neni
v manualnim rezimu

Pokud stroj neni v manualnim rezimu, LED diody €. 1
sviti modfe a mohou se zobrazit niZze uvedené zpravy.
VycCkejte nebo postupujte podle pokynu na displeji,
abyste mohli se strojem zadit pracovat:

*  MACHINE NOT READY FOR AUTONOMOUS (Stroj neni
pfipraven pro autonomni rezim)
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ACS NoOT READY, PLEASE WAIT (Systém ACS neni
pfipraven, vyckejte)

HoLD AUTONOMOUS ENGAGE FOR 2 SECONDS
(Podrzte aktivaci autonomniho rezimu po dobu
2 sekund)

AUTONOMOUS ACTIVE, LEAVE MACHINE AND USE
THE APP (Autonomni rezim aktivni, opustte stroj
a pouzijte aplikaci)
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Upozornéni

Pokud funkce stroje vyzaduje dalSi ukony, na obrazovce systému InfoCenter nebo v ovladaci aplikaci se
automaticky zobrazi upozornéni pro obsluhu. Pokud se napfiklad pokusite nastartovat motor pfi seSlapnutém
ovladacim pedalu pojezdu, zobrazi se upozornéni, ze tento pedal musi byt v NEUTRALNI poloze.

Ke kazdému upozornéni je uveden kod upozornéni (pismeno a Cislo), problém (prvni fadek zpravy, napf.
autonomni rezim zamitnut, autonomni rezim zrusen), pfi¢ina (zobrazena pfi€ina upozornéni) a napravné

opatfeni (druhy fadek textu).

Poznamka: Upozornéni se nezapisuje do protokolu zavad.

V8echna upozornéni systému InfoCenter naleznete v nasledujici tabulce:

Poznamka: Stisknutim libovolného tladitka mizete upozornéni z displeje systému InfoCenter vymazat.

Tabulka upozornéni systému InfoCenter

Kéd Problém Pricina Naprava

B2900 Autonomni rezim zamitnut Je zatazena parkovaci brzda. Uvolnéte parkovaci brzdu.

B2901 Autonomni rezim zamitnut Neni zvolen rezim SEKANI. Presurite ovladaci spinac
funkce do polohy SEKANI.

B2902 Autonomni rezim zamitnut Na sedadle sedi obsluha. Opustte sedadlo obsluhy.

B2903 Autonomni rezim zamitnut Je seslapnuty ovladaci pedal Vratte ovladaci pedal pojezdu

pojezdu. do NEUTRALNI polohy.

B2904 Autonomni rezim zamitnut Je stisknuty spinac joysticku. Uvolnéte spinac joysticku.

B2905 Autonomni rezim zamitnut Volant se pohybuije. Prestarite pohybovat volantem.

B2906 Autonomni reZim zamitnut Stroj neni pfipraven. VyCkejte nebo odstrarite
zavadu.

B2907 Autonomni rezim zamitnut Systém ACS neni pfipraven. Vyckejte nebo odstrarite
zavadu.

B2908 Autonomni rezim zamitnut Rlzné. Nahlédnéte do ovladaci
aplikace.

B2910 Autonomni rezim zrusen Rezim zrusila obsluha. Resetujte prepinac
autonomniho/manuainiho
rezimu.

B2911 Autonomni rezim zru$en Aktivni zavada (zavady). Je nutny servis stroje.
Odstrante aktivni zavadu
(zavady).

B2912 Autonomni rezim zrusen Byla detekovana pfitomnost Resetujte pfepinac

obsluhy. autonomniho/manuainiho
rezimu.

B2913 Autonomni rezim zrusen Stroj detekoval objekt. Resetujte prepinac
autonomniho/manualniho
rezimu.

B2914 Autonomni rezim zruSen Rlzné. Nahlédnéte do ovladaci
aplikace.

B2940 Omezeny provoz autonomniho | Ruzné. Nahlédnéte do ovladaci

rezimu aplikace.

B2950 Autonomni rezim pozastaven RGzné. Nahlédnéte do ovladaci

aplikace.

VSechna upozornéni ovladaci aplikace naleznete v nasledujici tabulce:

Tabulka upozornéni ovladaci aplikace

Kéd

Problém

Pfi¢ina

Naprava

B2908-1

Autonomni provoz zamitnut

Stroj se nachazi mimo AOA.

Presurite stroj do AOA.
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Tabulka upozornéni ovladaci aplikace (cont'd.)

B2908-2

Autonomni provoz zamitnut

Mapa neni platna.

Ovéfite, ze se mapa
nacetla.

Opravte chyby v mapé.

B2914-1

Autonomni provoz zrusen

Byl pfekro¢en maximalni
povoleny sklon.

Pfesurite stroj na rovnou
plochu.

Pokud problém pretrvava,
zvazte nové mapovani

s darazem na oblasti

s mirnym sklonem.

B2914-2

Autonomni provoz zrusen

Stroj ukonéil autonomni provoz.

Resetujte pfepinac
autonomniho/manualniho
rezimu.

Vypnéte a zapnéte klicovy
prepinac.

Pokud problém pretrvava,

kontaktujte technickou
podporu.

B2914-3

Autonomni provoz zrusen

Systém IMU neni v pofadku;

provoz neni mozny.

Vypnéte a zapnéte klicovy
prepinac.
Pokud problém pretrvava,

kontaktujte technickou
podporu.

B2914-4

Autonomni provoz zruSen

Bylo aktivovano nouzové
zastaveni.

Uvolnéte tlagitko nouzového
zastaveni a obnovte autonomni
provoz.

B2914-5

Autonomni provoz zrusen

Byl aktivovan levy pfedni
ultrazvukovy senzor.

1.

Zkontrolujte okoli stroje
a pred obnovenim
autonomniho provozu
odstrarite vSechny
prekazky.

Pokud je LED kontrolka
ultrazvukového senzoru
stale zelena nebo nesviti,
kontaktujte technickou
podporu.

B2914-6

Autonomni provoz zrusen

Byl aktivovan levy zadni
ultrazvukovy senzor.

Zkontrolujte okoli stroje
a pred obnovenim
autonomniho provozu
odstrante vSechny
prekazky.

Pokud je LED kontrolka
ultrazvukového senzoru
stale zelena nebo nesuviti,
kontaktujte technickou
podporu.

B2914-7

Autonomni provoz zruSen

Byl aktivovan pravy zadni
ultrazvukovy senzor.

Zkontrolujte okoli stroje
a pred obnovenim
autonomniho provozu
odstrante vSechny
prekazky.

Pokud je LED kontrolka
ultrazvukového senzoru
stale zelena nebo nesviti,
kontaktujte technickou
podporu.
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Tabulka upozornéni ovladaci aplikace (cont'd.)

B2914-8

Autonomni provoz zruSen

Byl aktivovan pravy predni
ultrazvukovy senzor.

1. Zkontrolujte okoli stroje
a pred obnovenim
autonomniho provozu
odstrante vSechny
prekazky.

2.  Pokud je LED kontrolka
ultrazvukového senzoru
stale zelena nebo nesviti,
kontaktujte technickou
podporu.

B2914-9

Autonomni provoz zruSen

Bylo aktivovano blizké pole
radaru.

1.  Zkontrolujte okoli stroje
a pred obnovenim
autonomniho provozu
odstrante vSechny
prekazky.

2. Pokud LED kontrolka
radaru nesviti modfe
nebo nesviti vibec,
kontaktujte technickou
podporu.

B2914-10

Autonomni provoz zruSen

Byl aktivovan levy horni
ultrazvukovy senzor.

1. Zkontrolujte okoli stroje
a pred obnovenim
autonomniho provozu
odstrante vSechny
prekazky.

2. Pokud je LED kontrolka
ultrazvukového senzoru
stale zelena nebo nesviti,
kontaktujte technickou
podporu.

B2914-11

Autonomni provoz zrusen

Byl aktivovan pravy horni
ultrazvukovy senzor.

1. Zkontrolujte okoli stroje
a pred obnovenim
autonomniho provozu
odstrarte vSechny
prekazky.

2. Pokud je LED kontrolka
ultrazvukového senzoru
stale zelena nebo nesviti,
kontaktujte technickou
podporu.

B2914-12

Autonomni provoz zrusen

Pfepina¢ autonomniho/ma-
nualniho rezimu je v manualnim
rezimu.

Resetujte prepinac
autonomniho/manualniho
rezimu.

B2940-1

Vykon autonomniho provozu je
omezen

Prekazka v blizkosti stroje
ovliviiuje provoz.

1. Zkontrolujte okoli stroje
a odstrante pfipadné
prekazky.

2. Pokud problém pretrvava,
zvazte nové mapovani
a vynechejte oblasti
s trvalymi prfekazkami.

B2940-2

Vykon autonomniho provozu je
omezen

Teplota PC je mimo provozni
limity.

Vykon muZze byt omezen, ale
stroj je plné provozuschopny.

Pokud problém pretrvava,
kontaktujte technickou
podporu.




Tabulka upozornéni ovladaci aplikace (cont'd.)

B2940-3 Vykon autonomniho provozu je | Kola prokluzuji. 1. Pfesuiite stroj do
omezen oblasti s nizkou
pravdépodobnosti
prokluzu.

2. Pokud problém pretrvava,
zvazte nové mapovani
a vynechejte oblasti, kde
dochazi k nadmérnému
prokluzu.

B2940-4 Vykon autonomniho provozu je | Chyba IMU je mimo provozni Vykon muze byt omezen, ale

omezen limity. stroj je plné provozuschopny.

Pokud problém pretrvava,

kontaktujte technickou

podporu.

B2940-5 Vykon autonomniho provozu je | Vzdalenost od zakladnové Vykon muze byt omezen, ale

omezen stanice je mimo provozni limity. | stroj je pIné provozuschopny.

B2940-6 Vykon autonomniho provozu je | Stroj neni pfipojen k mobilni 1. Vypnéte a zapnéte klicovy

omezen siti. prepinac.

2. Pokud problém pfetrvava,
kontaktujte technickou
podporu.

B2940-7 Vykon autonomniho provozu je | Teplota systému LiDAR je 1.  Vypnéte stroj a pfed

omezen mimo provozni limity. zapnutim 5 minut
pockejte.

2. Pokud problém pfetrvava,
kontaktujte technickou
podporu.

B2950-1 Autonomni provoz pozastaven | Vzdalenost mezi aktualni 1. Presurite stroj na
polohou a posledni polohou oteviené prostranstvi,
stroje je mimo provozni limity. abyste provoz urychlili.

2. Pokud problém pretrvava,
zvazte nové mapovani
a vynechejte oblasti
s vysokou hustotou
stromd.

B2950-2 Autonomni provoz pozastaven | Chyba navigace. 1. Zkontrolujte jizdni

podminky stroje.

2. Pokud problém pretrvava,
zvazte nové mapovani
oblasti.

B2950-3 Autonomni provoz pozastaven | Doba odezvy PC je mimo Vykon muze byt omezen, ale
provozni limity. stroj je plné provozuschopny.

Pokud problém pretrvava,

kontaktujte technickou

podporu.

B2950-4 Autonomni provoz pozastaven | Kvalita signalu zakladnové 1. Presunte stroj na

stanice je mimo provozni limity.

oteviené prostranstvi,
abyste urychlili provoz.

2. Pokud problém pretrvava,
kontaktujte technickou
podporu.
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Tabulka upozornéni ovladaci aplikace (cont'd.)

B2950-5

Autonomni provoz pozastaven

Spatna kvalita GNSS RTK

Pfesurite stroj na
oteviené prostranstvi,
abyste urychlili provoz.

Pokud problém pietrvava,
zvazte nové mapovani

a vynechejte oblasti

s vysokou hustotou
stromd.

B2950-6

Autonomni provoz pozastaven

Stroj je pfipojen k jiné
zakladnové stanici, nez ktera
byla pouzita pfi mapovani.

Vypnéte a zapnéte kliCovy
prepinac.
Ovéfte pfihlaSovaci

udaje NTRIP v nabidce
SETTINGS (Nastaveni).

Zkontrolujte, zda je
nactena spravna mapa.

Pokud problém pretrvava,
kontaktujte technickou
podporu.

B2950-7

Autonomni provoz pozastaven

Provozni limity neumozniuji
pfesné stanovit polohu.

Pfesurite stroj na
oteviené prostranstvi,
abyste urychlili provoz.

Pokud problém pietrvava,
zvazte nové mapovani

a vynechejte oblasti

s vysokou hustotou
stromd.

B2950-8

Autonomni provoz pozastaven

Vyskytl se problém
se subsystémem
zdvihu/spousténi.

Zkontrolujte doplfujici
informace v systému
InfoCenter.

Pokud problém pietrvava,
kontaktujte technickou
podporu.

B2950-9

Autonomni provoz pozastaven

Subsystém vyvodového hfidele
(PTO) ma poruchu.

Zkontrolujte dopliujici
informace v systému
InfoCenter.

Pokud problém pretrvava,
kontaktujte technickou
podporu.

B2950-10

Autonomni provoz pozastaven

Subsystém Fizeni ma poruchu.

Zkontrolujte doplnujici
informace v systému
InfoCenter.

Pokud problém pfetrvava,
kontaktujte technickou
podporu.

B2950-11

Autonomni provoz pozastaven

Subsystém pojezdu ma
poruchu.

Zkontrolujte doplnujici
informace v systému
InfoCenter.

Pokud problém pretrvava,
kontaktujte technickou
podporu.
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Tabulka upozornéni ovladaci aplikace (cont'd.)

B2950-12

Autonomni provoz pozastaven

PFi zpracovani podrobnosti
mise doslo k chybé.

1.  Zkontrolujte, zda
jsou soucasti mise
nepfistupné ferveje.

2. Presurte stroj na

oteviené prostranstvi,
abyste urychlili provoz.

B2950-13

Autonomni provoz pozastaven

Vychozi pozice neni vhodna.

Pfesunte stroj na oteviené
prostranstvi, abyste urychlili
provoz.
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Hlavni konektory napajeni

Pfed provadénim praci na stroji nebo montazi,
demontazi nebo praci na Zacich jednotkach odpojte
stroj od zdroje napajeni odpojenim hlavnich konektort
napajeni (Obrazek 23), které se nachazeji na
zakladné ochranného oblouku na levé strané hnaci
jednotky. Pfed uvedenim stroje do provozu konektory
spojte.

9236363

Obrazek 23

1. Hlavni konektory napéjeni
2. Kryt konektoru

A VYSTRAHA

Pokud stroj neodpojite od napajeni, mize
jej nékdo nahodné zapnout, coz mize vést
k vdznému zranéni.

Pred praci na stroji vzdy rozpojte konektory.

Uzaviraci ventil paliva

Uzaviraci ventil paliva pouZzivejte k regulaci toku
paliva do motoru. Ventil se nachazi pod kapotou vedle
nadrze s aktivnim uhlim.

Obrazek 24 znazornuje ventil v OTEVRENE poloze.
Chcete-li ventil zavfit, otocte jim ve sméru hodinovych
ruciCek (Obrazek 24) do ZAVRENE polohy.

e |
|

VD

S

(

9280170

Obrazek 24

1. Uzaviraci ventil paliva (OTEVRENA poloha)
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Technické udaje

Rozméry a hmotnost viz Obrazek 25 a Tabulka
technickych udajl (strana 46).

Poznamka: Specifikace a konstrukce se mohou bez
upozornéni zménit.

239 cm (94 in)
Obrazek 25

9515846

Tabulka technickych udaju

Sitka seéeni 151 cm
Rozchod kol 134 cm (52,8 in)
Rozvor kol 127 cm
Celkova délka 239 cm
Celkova Sirka 185 cm

Celkova vyska 211 cm (83 in)

Hmotnost* 841 kg (1 855 Ib)

*Hnaci jednotka vybavena Zacimi jednotkami s 8 nozi, bez

paliva, bez obsluhy a se standardnim sedadlem.

Pridavna zarizeni / prislusenstvi

Pro stroj je k dispozici fada pfidavnych zafizeni

a pfislusenstvi schvalenych spole¢nosti Toro, ktera
vylep8uji a roz8ifuji moznosti stroje. Seznam vSech
schvalenych pfidavnych zafizeni a pfisluSenstvi
muzete ziskat od autorizovaného servisniho prodejce
Ci distributora Toro nebo na strankach www.Toro.com.

K zajisténi optimalni vykonnosti a dodrzeni pozadavku
na bezpecnost stroje je nutné pouzivat pouze
originalni nahradni dily a pfisluSenstvi spole¢nosti
Toro. Nahradni dily a pfisluSenstvi jinych vyrobct
mohou byt nebezpecné a jejich pouziti mize mit za
nasledek zneplatnéni zaruky.

46



Obsluha

Pred provozem

Informace pro spravce

Spravce pro zahajeni prace
a provoz stroje

* Spravce odpovida za kontrolu stroje pfed pouzitim,
aby zajistil jeho spolehlivy provoz. Kontroly
zahrnuji mimo jiné nasleduijici:

— PrFed zahajenim provozu se kazdy den
presvédcte, Ze senzory funguji spravné, jsou
bez prachu a nedistot a smé&fuji spravnym
smérem.

Pfed kazdodennim uvedenim do provozu
provedte standardni denni kontrolni postupy
podle pozadavkul pro dany stroj. Schvaleni se
provadi v aplikaci.

Stroj nepracuje v autonomnim rezimu, dokud
spravce nepotvrdi kritéria uvedena v dohodé
v ovladaci aplikaci.

Provedte vesSkerou dalSi udrzbu nebo kontroly
pfipravenosti, jez byly podrobné probrany na
Skoleni nebo v pokynech pro dany stro;.

Mobilni zafizeni pfipojené ke stroji
prostfednictvim ovladaci aplikace méjte
neustale u sebe.

* Spravce musi pfed zahajenim autonomniho
provozu zajistit namapovani vSech prekazek.
Provozni oblasti musi splfovat poZzadavky
uvedené v ¢asti Pozadavky na mapovani (strana
55).

* Spravce musi zahdjit autonomni provoz stroje
z vychozi oblasti v ramci autonomni provozni
oblasti. Stroj musi do této vychozi oblasti a zpét do
skladu pfepravit v manualnim rezimu kvalifikovany
pracovnik obsluhy.

* PFed zahajenim provozu stroje i b&€hem néj
musi spravce kontrolovat provozni oblasti (nejen
autonomni provozni oblasti), navazujici secené
plochy a pfejezdové trasy, aby identifikoval
a odstranil nebezpeci, mimo jiné nasledujici:

Pfedmeéty v provozni oblasti, jako jsou vétve,
kameny, odpadky, golfové vybaveni, vysunuté
zavlazovacCe a jakékoli dalSi objekty, které
nelze posekat nebo které nemaiji pfijit do
kontaktu s Zzacimi nozi.

PFihliZzejici osoby a déti.

Neseclené oblasti, jako jsou opravované
plochy, stojata voda, poSkozeny travnik apod.

* Pokud je autonomni provoz stroje omezen,
musi kvalifikovany pracovnik obsluhy posekat
danou plochu v manualnim rezimu, mimo jiné
z nasledujicich divodu:
nedostatecny bezdratovy signal (napf. mobilni
sit, pfipojeni GNSS apod.);
nedostateCna presnost GNSS a/nebo
korekce RTK;

omezeni provozni oblasti stroje na zakladé
vyhodnoceni lokality;

priliSna blizkost oblasti k hranici AOA nebo
prekazkam, které nelze odstranit.

Denni kontrolni seznam spravce —
pred zahajenim provozu

Pfed zahajenim autonomniho provozu sekacky musi
byt spinény nasledujici podminky:

Kvalifikace spravce stroje

Jsem vysSkoleny a spoleénosti Toro schvaleny spravce
autonomni sekacky.

Funkce stroje

* Béhem poslednich 12 hodin jsem ovéfil(a), ze
vSechny senzory detekce objektu jsou na stroji
bezpecné upevnény, funguji spravné a jsou
umistény ve spravném smeéru.

Poznamka: Pro ovéreni spravné funkce senzort
si prectéte pokyny v krocich uvedenych v Casti
Ovéreni systému detekce objektl (strana 60)

a provedte je.

1. PfesvédcCte se, zda je stroj zapnuty.

2. Presvédcte se, Ze je ovladaci aplikace

pfipojena ke stroji.

3. Prejdéte na stranku DIAGNOSTICS
(Diagnostika).

4. Rozbalte seznam Sensors (Senzory).

5. Obejdéte stroj a pfesvédcte se, ze se kazdé

svétlo rozsviti Cervené. Ignorujte pfedni
horni senzory, protoZe slouzi k detekci
poklesu terénu.

* Qveéril(a) jsem, ze vietena jsou ve stavu vhodném
pro sekani a nejsou znecisténa ani ucpana; viz
Cast Udrzba Zacich jednotek (strana 84).

Kontrola oblasti pfed zahajenim provozu
Zkontroloval(a) jsem v8echny ferveje uréené pro
autonomni sekani a potvrzuji nasleduijici:

* V provozni oblasti nejsou zadné prekazky ani
predméty, které by mohly narusit provoz stroje
nebo které by stroj mohl odmrstit.
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— Stojatd voda, vétve, pfedméty jiné nez
travnaty povrch, diry nebo vymoly apod. byly
odstranény nebo opraveny.

VSechny zavlazovaci hlavice jsou zcela
zasunuty do zemé.

Z autonomni provozni oblasti byly odstranény
v8echny predpokladané piekazky, v€etné bran
na bunkry, znac€eni hfisté, ceduli, lanovych
zabran, prenosnych znacek pro voziky, sloupk
a kolika.

* V autonomni provozni oblasti se nenachazeji
zadné pfihliZzejici osoby ani déti.

Neprodlené po spusténi stroje

Ovéfim, ze vSechny zvukové a vizualni vystrazné
prostfedky na stroji funguji spravné:

* Pfed uvedenim stroje do pohybu zazni po dobu
2 sekund vystrazny zvukovy signal.

* P¥i provozu v autonomnim rezimu budou oranZova
svétla na pfedni a zadni Casti stroje nepretrzité
blikat. Stavova kontrolka autonomniho rezimu
bude svitit zelené.

Pokud stroj nepracuje spravné, okamzité ho zastavim
a pred pokracovanim v praci zavadu (zavady)
odstranim.

Mate-li jakékoli problémy nebo pochybnosti tykajici se
nékteré polozky v tomto kontrolnim seznamu, prectéte
si provozni priru¢ku.

Specifikace paliva
Objem palivové nadrze: 18,5 |

Doporuéené palivo: Bezolovnaty benzin
s oktanovym dCislem 87 nebo vy$Sim (metoda
stanoveni (R+M)/2)

Etanol: Pfijatelna jsou i paliva s maximalné 10 %
etanolu nebo 15 % MTBE (metyltercbutyléter). Etanol
a MTBE jsou riizné latky. Paliva s vice nez 15 %
etanolu (E15) nejsou schvalena k pouziti.

* Nikdy nepouzivejte paliva obsahujici vice nez
10 % etanolu, napfiklad E15 (obsahuje 15 %
etanolu), E20 (obsahuje 20 % etanolu) nebo E85
(obsahuje az 85 % etanolu).

* Nepouzivejte palivo obsahujici methanol.

* Neuchovaveijte palivo pfes zimu v palivové nadrzi
ani nadobach na palivo bez pouZiti stabilizatoru
paliva.

* Nepridavejte do benzinu olej.

* Nejlepsich vysledkld dosahnete tehdy, budete-li
pouzivat pouze Cisté Cerstvé (ne starSi nez 30 dni)
palivo.

* Pouziti neschvaleného paliva miize mit za
nasledek problémy s vykonem nebo poskozeni
motoru, na které se nemusi vztahovat zaruka..

Dulezité: Nepouzivejte jina aditiva nez stabilizaéni
aditivum. Nepouzivejte stabilizatory paliva na bazi

alkoholu, napfiklad ethanolu, methanolu nebo
izopropanolu.

PInéni palivové nadrze

1. Zatahnéte parkovaci brzdu, vypnéte motor,
vyjméte kli¢ a poCkejte, dokud se nezastavi
vdechny pohybuijici se ¢asti.

Ocistéte okoli uzavéru palivové nadrze a uzavér
sejméte (Obrazek 26).

9515847

Obrazek 26

1. Palivova nadrz 2. Uzavér palivové nadrze

Doplriujte specifikované palivo do palivové
nadrze, dokud jeho hladina nebude sahat

25 mm pod spodni okraj plniciho hrdla. Tento
prostor v nadrzi umoznuje expanzi paliva.

Ddlezité: Nepliite palivovou nadrz az po
horni okraj.

Namontujte uzavér.
Poznamka: Pri zajisténi uzavéru uslysite
cvaknuti.

Rozlité palivo utfete.
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Identifikace zacich jednotek

K identifikaci jednotlivych Zacich jednotek (napf. CU1,
CU2 a CU3 v nabidce ABOUT (Informace)) pouziva
systém InfoCenter Cisla 1, 2 a 3.

* 1 se vztahuje ke stfedové Zaci jednotce (Obrazek
27).

* 2 se vztahuje k levé pfedni Zaci jednotce (Obrazek
27).

» 3 se vztahuje k pravé pfedni Zaci
jednotce (Obrazek 27).

9539365

Obrazek 27

1. Stfedova zaci jednotka 3. Prava pfedni zaci jednotka

2. Leva pfedni zaci jednotka

Pouziti systému InfoCenter
k upraveé nastaveni stroje

Pomoci systému InfoCenter muzete upravit
nasledujici nastaveni stroje:

* Prodleva odpojeni, viz Nastaveni prodlevy
odpojeni (strana 49).

* Otacky vreten pfi sekani, viz Nastaveni otaCek
vieten pfi sekani (strana 50).

* Otacky vieten pfi prelapovani zacich jednotek,
viz Nastaveni otacek vieten pfi pfelapovani
(strana 50).

* Ovladani sekani, viz Nastaveni funkce ovladani
sekani (strana 50).

* VysSka sekani (HOC), viz Nastaveni vysky
sekani (HOC) (strana 51).

* Pocet nozu zaci jednotky, viz Nastaveni poc¢tu
nozl zaci jednotky (strana 51).

* Maximalni rychlost pfi sekani, viz Nastaveni
maximalni rychlosti pfi sekani (strana 51).

v s v

* Rychlost pro spousténi zaci jednotky,
viz Nastaveni rychlosti pro spousténi zacich
jednotek (strana 50).

* Maximalni pfepravni rychlost, viz Nastaveni
maximalni pfepravni rychlosti (strana 51).

* Maximalni rychlost jizdy vzad, viz Nastaveni
maximalni rychlosti jizdy vzad (strana 51).

* Zpomaleni pri ota€eni, viz Nastaveni funkce
zpomaleni pfi otaCeni (strana 51).

* Vypnuti namontované soupravy pohonu 3 kol,
viz Vypnuti namontované soupravy pohonu 3 kol
(strana 51).

Poznamka: Kazdé nastaveni je chranéno
pFistupovym kédem. Pro Upravu nastaveni muze byt
nutné zadat pfistupovy kéd.

Nastaveni prodlevy odpojeni

Prejdéte na volbu TAPOFF TIME (Prodleva odpojenti)

a prodlevu odpojeni upravte. Funkce prodlevy
odpojeni umoziuje zastaveni Zacich jednotek

bez nutnosti jejich zvednuti. Nastaveni prodlevy
predstavuje maximalni dobu, po kterou zlstane
joystick zvedani/spousténi v zadni poloze, aby se tato
funkce aktivovala.

V nasledujici tabulce jsou uvedeny moznosti doby
prodlevy a pfislusna Cisla oznacujici dany pfirGstek:

Moznosti prodlevy odpojeni

Doba prodlevy

Cislo prirtistku
(v sekundach)

1 Vypnuto
2 0,050
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Moznosti prodlevy odpojeni (cont'd.)

0,100
0,150
0,200
0,250
0,300
0,350
0,400
0,450

Oo|lo|N]JlOoO|lo]|d]|wW

10

Poznamka: Vychozi nastaveni vyrobce je 1, coz
znamena, ze funkce neni aktivni.

Nastaveni otacek vreten pri sekani

Prejdéte na moznost REEL SPEED (Otacky vreten)
a nastavte otacky vieten pfi sekani. Toto nastaveni lze
upravit, pokud je nastaveni ovladani sekani VYPNUTO,
viz Nastaveni funkce ovladani sekani (strana 51).

V nasledujici tabulce jsou uvedeny moznosti otacek
vieten a pfislusna Cisla oznacujici dany pfirGstek:

Moznosti otacek vieten pri sekani

islo pFirastku Otacky vieten (ot/min)

800

950

1100

1250

1400

1550

1700

1850

(o3
1

2
3
4
5
6
7
8
9

2000

Poznamka: Vychozi nastaveni z vyroby je
1550 ot/min (pfirastkové Cislo 6).

Nastaveni rychlosti pro spousténi

zacich jednotek
Prejdéte na moznost LOWER SPEED) (Rychlost

spousténi) a nastavte rychlost, kterou se zaci jednotky
pfi sekani spoustéji k zemi. Pfepinat mlzete mezi 1

v v

Pfed sekanim nejdfive vyzkous$ejte niZsi rychlost. Pak
nastavte rychlost podle potfeby.

Poznamka: Vychozi nastaveni z vyroby je 5.

Nastaveni otacek vreten pfi
prelapovani

Prejdéte na moznost BACKLAP RPM (Otacky pfi
prelapovani) a nastavte otacky vieten pro postup
prelapovani.

V nasledujici tabulce jsou uvedeny moznosti otacek
vieten a pfislusna Cisla oznacujici dany pfirlstek:

Moznosti otacek vieten pfi prelapovani

Otacky vieten (ot/min)
200
240
280
320
360
400
440
480
520

islo prirastku

(o
1

2
3
4
5
6
7
8
9

Poznamka: Vychozi nastaveni z vyroby je
200 ot/min (pfirastkové Cislo 1).

Nastaveni funkce ovladani sekani

Popis systému RDS (Radius-Dependent-
Speed)

Stroj je vybaven systémem Radius Dependent
Speed™ (RDS) chranénym pfihlaSenym patentem,
ktery umoznuje dosahnout konzistentni, vysoké
kvality sekani a rovnomérného vzhledu po sekani.
Systém RDS ovlada sekani a nezavislé otacky kol
a méni otacky kazdého motoru vietena a kazdého
pojezdového motoru tak, aby bylo zachovano
konstantni sekani a omezilo se vydfeni travniku pfi
zataceni b&éhem sekani.

PFi otaceni stroje pfi sekani (napf. pro zacistovaci
pfejezd) se bude vieteno na vnitini strané obratky
otaCet pomaleji nez vieteno na vnéjsi strané obratky.
Stfedové vieteno vyrovnava rozdil otacek vnitfniho

a vnéjsiho vietena tak, aby vSechny tfi Zaci jednotky
sekaly rovhomérné. Cim ostiejSi je obratka, tim vétsi
je rozdil v otackach vieten. Pokud se navic b&éhem
sekani zméni rychlost stroje, systém RDS upravi
otacky vieten tak, aby bylo zachovano konstantni
sekani. Tato funkce omezuje Fidnuti travniku na
vnitfni strané vietena (ve srovnani s jinymi sekackami
ferveji s pojezdem), coz prakticky eliminuje efekt
znamy jako ,triplex ring* (prstenec vznikly opakovanim
zacistovaciho sekani).
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Systém RDS také béhem zataceni upravuje otacky
jednotlivych motoru kol, podobné jako se méni otacky
motory vieten pfi otaceni. Motor vnitiniho kola se
otaCi pomaleji nez motor vnéjsiho kola. Tim se
minimalizuje drhnuti kola v zata¢ce a mize se snizit
efekt ,triplex ring“.

Nastaveni funkce ovladani sekani

Pfejdéte na moznost CLIP CONTROL (Ovladani sekani)
a nastavte funkci systému RDS.

* Ovladani sekani nastaveno na ON (Zapnuto): Ke
stanoveni otacek jednotlivych vieten stroj pouziva
vase nastaveni ve volbach HEIGHT oF CuT (HOC)
(VySka sekani (HOC)) a BLADE COUNT (Pocet
nozl) a rychlost levého a pravého kola.

* Ovladani sekani nastaveno na OFF (Vypnuto):
Stroj pouzije vase nastaveni ve volbé& REEL SPEED
(Otacky vreten).

Poznamka: Vychozi nastaveni z vyroby je ON
(Zapnuto).

Nastaveni vysSky sekani (HOC)

Prejdéte na volbu HEIGHT oF CuT (HOC) (Vyska
sekani (HOC)), kde upravite vysku sekani. Aby bylo
mozné tuto funkci pouZzivat, musi byt funkce ovladani
sekani nastavena na ON (Zapnuto), viz Nastaveni
funkce ovladani sekani (strana 51).

Poznamka: Vychozi nastaveni z vyroby je 12,7 mm.

w V'

Nastaveni poc¢tu nozu zaci
jednotky

Prejdéte na volbu BLADE COUNT (Pocet nozu), kde
nastavite pocet nozl zaci jednotky. Uréete pocet
nozl ve vasich zacich jednotkach a zvolte pfislusnou
hodnotu (5, 8, 11 nebo 14).

Poznamka: Vychozi nastaveni z vyroby je 8.

Nastaveni maximalni rychlosti pfi
sekani

Pfejdéte na volbu MAX Mow (Maximalni rychlost pfi
sekani), kde nastavite maximalni rychlost sekani.
Rychlost mlzete nastavit v rozmezi od 4,8 km/h do
8,0 km/h, a to v krocich po 0,3 km/h.

Poznamka: Vychozi nastaveni z vyroby je 6,1 km/h.

Nastaveni maximalni prepravni
rychlosti

Prejdéte na volbu MAX TRANSPORT (Maximalni
prepravni rychlost), kde nastavite maximalni
prepravni rychlost. Rychlost mlzete nastavit

v rozmezi od 8,0 km/h do 16,0 km/h, a to v krocich
po 0,8 km/h.

Poznamka: Vychozi nastaveni z vyroby je
16,0 km/h.

Nastaveni maximalni rychlosti
jizdy vzad

Pfejdéte na volbu MAX REVERSE (Maximalni rychlost
jizdy vzad), kde nastavite maximalni rychlost jizdy

vzad. Rychlost mlzete nastavit v rozmezi od 3,2 km/h
do 8,0 km/h, a to v krocich po 0,8 km/h.

Poznamka: Vychozi nastaveni z vyroby je 4,0 km/h.

Poznamka: U verzi softwaru stroje A az D je
maximalni rychlost 4,8 km/h. Aby bylo mozné nastavit
maximalni rychlost na 8,0 km/h, aktualizujte software
stroje.

Nastaveni funkce zpomaleni pri
otaceni

Prejdéte na volbu SLow & TURN (Zpomaleni pfi
otaceni), kde nastavite funkci zpomaleni pfi otaceni.

Funkce zpomaleni pfi ota&eni snizuje rychlost stroje,
kdyz otacite stroj pro dalSi pfejezd sekani travniku.

Poznamka: Vychozi nastaveni z vyroby je OFF
(Vypnuto).

Vypnuti namontované soupravy
pohonu 3 kol

Pfejdéte na volbu 3WD KiT (Souprava pohonu 3 kol),
kde deaktivujete nainstalovanou soupravu pohonu
3 kol.

Poznamka: Souprava pohonu 3 kol se po instalaci
aktivuje automaticky.

Popis dialogovych zprav
systému InfoCenter

PFi kalibraci stroje se v systému InfoCenter zobrazuiji
dialogové zpravy. Tyto zpravy slouZi jako navod
k provedeni kalibrace.

V nasledujici tabulce najdete seznam jednotlivych
dialogovych zprav:

Dialogové zpravy

CiSI,O Text zpravy systému InfoCenter

zpravy

1 Vratte pedal do neutralu.

4 Presurite pedal uplné dopfedu a podrzte jej.
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Dialogové zpravy (cont'd.)

Dialogové zpravy (cont'd.)

5 Probéhla kalibrace max. rychlosti jizdy vpfed. 1101 Povoleni diagnostickych zprav fizeni.
9 Kalibrace max. rychlosti jizdy vpfed selhala. 1102 Povoleni bezpe&nostnich diagnostickych zprav
Napéti mimo specifikaci.
13 PFesurite pedal uplné dozadu a podrzte jej. o
14 Prob&hla kalibrace max. rychlosti jizdy vzad. Nakloneéni volantu
16 Kalibrace max. rychlosti jizdy vzad selhala. Volant mtizete naklonit do pohodiné polohy.
Napéti mimo specifikaci.
17 Kalibrace se nezdafila. Neznama poloha pedalu. 1. POVOI,t? S,rOUby (Obrazek 28)’ kterve, up(,evnup
montazni celek volantu k ramenu fizeni.
18 Vratte pedal do neutralu. Pokracovat?
100 Kalibrace je aktivni.
101 Kalibrace dokoncena.
102 Vypnéte a zapnéte klicovy pfepinac.
110 Zakaz kalibrace. Soucast nereaguje.
111 Zakaz kalibrace. Soucast neni pfipravena.
112 Zakaz kalibrace. Aktivni zavada.
113 Zakaz kalibrace. Na sedadle nikdo nesedi.
114 Zakaz kalibrace. Nezafazen neutral.
115 Zakaz kalibrace. Zafazen neutral.
116 Zakaz kalibrace. Zatazena parkovaci brzda
300 Vratte pedal do neutralu.
g280422
301 Vycentrujte volant. Pokragovat? Obrazek 28
302 Rucné vycentrujte zadni kolo. PokraCovat? 1. Sroub
303 Zadni kolo nasmérujte maximalné doleva.
Pokracovat? . .
2. Naklorite volant do pohodiné polohy.
304 Zadni kolo nasmérujte maximalné doprava. . ) i .
Pokragovat? 3. Utazenim Sroubu (Obrazek 28) zajistéte
305 Stred zadniho Kola mimo rozsah. montazni celek volantu v nastavené poloze.
306 Uhel natogeni zadniho kola mimo rozsah. v iv s s o ,
400 Pozor: Stroj musi byt na zvedacich. Pokracovat? P rovade n I u ko n u de n n I
401 Zakaz kalibrace. Rozpojeny stykac. l:' d ri by
402 Zakaz kalibrace. Pedal v neutraini poloze. ... e v s vers .
P Servisni interval: Pfi kazdém pouZiti nebo denné
403 Vratte pedal do neutralu. _ _
204 Potkejte, a2 se kola zastavi. Kazdy den pfed spusténim stroje provedte nasledujici
postupy:
405 PFesurite pedal uplné dopfedu a podrzte jej. . ) A . .
» Zkontrolujte hladinu motorového oleje, viz Kontrola
406 Kalibrace je aktivni. Drzte pedal. motorového oleje (strana 72).
500 Vysunuti zvedani/spousténi je aktivni. + Zkontrolujte kontakt vietena a plochého noze,
501 Zasunuti zvedani/spousténi je aktivni. viz Kontrola kontaktu vietena a plochého noze
502 Posunite joystick do polohy spousténi. (strana 86).
503 Posuiite joystick do polohy zvedani. * Zkontrolujte tlak v pneumatikach; viz Kontrola
laku v pneumatikach (strana 81).
504 Je Zaci jednotka nainstalovana? PokraCovat? tlaku v pneumatikach (strana 81)
1100 Povoleni diagnostickych zprav pohonu, * Zkontrolujte bezpe€nostni blokovaci systém,
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viz Funkce bezpecnostniho blokovaciho systému
(strana 54).




Zkontrolujte hladinu paliva a v pfipadé potieby
palivo doplrite, viz PInéni palivové nadrze (strana
48).

Zatazenim zkontrolujte funkci parkovaci brzdy
a ujistéte se, Ze je spravné zajisténa, viz Parkovaci
brzda (strana 26).

Zkontrolujte a vycCistéte senzory (podle potfeby);
viz ¢ast Kontrola senzoru a jejich drzaku (strana
88) a Cisténi senzor( (strana 88).

Béhem provozu

Zajizdeni stroje

Intervaly vymény oleje a postupy udrzby doporucené
béhem obdobi zabé&hu jsou popsany v navodu

k obsluze motoru dodavaném se strojem.

Doba zabéhu vyzaduje pouze 8 hodin provozu.

JelikoZ prvni hodiny provozu jsou klicové pro budouci
spolehlivost stroje, pozorné sledujte jeho funkce

a vykonnost, abyste v€as rozpoznali a odstranili
drobné nedostatky, které by mohly vést k zavaznym
problémdm. Béhem zabéhu stroje ¢asto kontrolujte,
zda nejsou patrné znamky uniku oleje, uvolnéné
upevnovaci prvky nebo jiné zavady.

Spusténi motoru

Poznamka: Zkontrolujte prostor pod Zacimi
jednotkami a ujistéte se, Ze pod nimi nejsou zadné
prekazky.

1. Zasunte kli¢ a otoCte jej do ZAPNUTE polohy.

2. VycCkejte, dokud se na displeji systému
InfoCenter neobjevi uvodni obrazovka, a poté
pfepnéte kli¢ do polohy pro STARTOVANI
a podrzte jej, dokud motor nenastartuje.

3. Po nastartovani motoru kli¢ uvolnéte —
automaticky se pfesune do ZAPNUTE polohy.

Poznamka: Pokud budete motor pfi startovani
protacet déle nez 30 sekund, vznikne porucha.

Kontrola stroje po
nastartovani motoru

1. Sednéte si na sedadlo obsluhy a zapnéte si
bezpecnostni pas.

2. Presunte ovladaci pfepinac funkce do polohy
pro SEKANI.

3. Deaktivujte parkovaci brzdu.

4. Na okamzik posunte joystick zvedani/spousténi
dopfedu.

Zaci jednotky se musi sklopit a véechna vietena
se musi otacet.

5. Posunite joystick zvedani/spousténi dozadu.

Zaci vietena se musi prestat otadet a zaci
jednotky se musi zvednout do maximalni
pfepravni polohy.

Vypnuti motoru

1. PFepravte stroj na rovny povrch.




Presunte ovladaci pfepinac funkce do NEUTRALNI

polohy.

3. Zatahnéte parkovaci brzdu.

4. Oto€enim klice do VYPNUTE polohy vypnéte
motor.

5. Vyjméte klic.

Funkce bezpecnostniho
blokovaciho systému

Servisni interval: Pfi kazdém pouziti nebo denné

A VYSTRAHA

Jestlize jsou spinacée bezpeénostniho
blokovani odpojeny nebo poskozeny, stroj
se mlze za provozu chovat neoc¢ekavané
a zapricinit zranéni osob.

* Se spinaci bezpec¢nostniho blokovani
nemanipulujte.

* Denné funkci ochrannych spinact
kontrolujte a jakykoli poskozeny spinaé
pred pouzitim stroje vyménte.

Ugelem bezpeénostniho blokovaciho systému je
zabranit pohybu stroje, pokud hrozi nebezpeci
zranéni obsluhy nebo poSkozeni stroje.

Bezpecnostni blokovaci systém brani pohybu stroje,
jestlize:
* Neni uvolnéna parkovaci brzda.

* Sedite na sedadle obsluhy (pokud stroj nepracuje
v autonomnim rezimu).

* Ovladaci prepinac funkce je v poloze SEKANI nebo
vV PREPRAVNI poloze.

Bezpeclnostni blokovaci systém navic brani provozu
vieten, pokud ovladaci pfepinac funkce neni v poloze
SEKANI (s vyjimkou pfipadu, kdy je stroj v rezimu
prelapovani).

Kontrola funkce bezpeénostniho
blokovaciho systému

Zapnéte manualni rezim a pro kontrolu systému
blokovani provedte nasledujici kroky:

* Vstarte ze sedadla, nastartujte motor, uvolnéte
parkovaci brzdu, pfepnéte ovladaci prepinac
funkce do polohy pro SEKANI nebo do PREPRAVNI
polohy a sedlapnéte ovladaci pedal pojezdu.

Pokud nesedite na sedadle, stroj se nesmi uvést
do pohybu. Znamena to, Ze blokovaci systém
funguje spravné. V pfipadé nespravné funkce
poruchu opravte.

* Posadte se na sedadlo, nastartujte motor,
zatahnéte parkovaci brzdu, pfepnéte ovladaci
prepinac funkce do polohy pro SEKANI nebo do
PREPRAVNI polohy a se$lapnéte ovladaci pedal
pojezdu.

Stroj se nesmi uvést do pohybu, protoze parkovaci
brzda je zatazena. Znamena to, Ze blokovaci
systém funguje spravné. V pfipadé nespravné
funkce poruchu opravte.

* Posadte se na sedadlo, nastartujte motor, uvolnéte
parkovaci brzdu, pfepnéte ovladaci prepinac
funkce do NEUTRALNI polohy a seSlapnéte ovladaci
pedal pojezdu.

Stroj se nesmi uvést do pohybu, protoze ovladaci
prepinac funkce je v NEUTRALNI poloze. Znamena
to, Ze blokovaci systém funguje spravné.

V pfipadé nespravné funkce poruchu opravte.

* Posadte se na sedadlo, presurite ovladaci pedal
pojezdu do NEUTRALNI polohy, pfepnéte ovladaci
prepinac funkce do NEUTRALNI polohy, zatahnéte
parkovaci brzdu, nastartujte motor a pfesunutim
joysticku zvedani/spousténi dopfedu spustte zaci
jednotky dold.

Zaci jednotky se musi spustit dolt, ale nesmi
zacit rotovat. Pokud se zaCnou otacet, systém
blokovani nefunguje spravné. Pfed uvedenim
stroje do provozu je tfeba problém odstranit.

leda se strojem bez sekani

Zcela zvednéte Zaci jednotky.

* Posadte se na sedadlo, uvolnéte parkovaci brzdu
a po prepnuti ovladaciho prepinace funkce do
PREPRAVNI polohy muzete jet se strojem bez
sekani.

* K oblastem drsného terénu vzdy pfijizdéjte
shizenou rychlosti a pfes vétsi nerovnosti
prejizdéjte opatrné.

* Dobfe se obeznamte se Sifkou stroje.
Nepokousejte se projizdét mezi objekty, které jsou
blizko u sebe, aby nedoslo ke Skodam vyzadujicim
nakladné opravy a prostojim.

Pripojeni ke stroji

Pfipojeni ke stroji prostfednictvim ovladaci aplikace
GeoLink Mow umoziiuje programovat stroj, sledovat
jeho stav a ovladat ho na dalku.

1. Abyste se mohli pfipojit ke stroji, do adresy URL
zadejte sériové Cislo stroje.

Format adresy URL je
tacs<uplné_sériové_cCislo>.geolink.solutions.

Pfihlaste se do ovladaci aplikace GeolLink Mow
pomoci pfihlasovacich udaju myTurf.
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Poznamka: Pokud se ke stroji nemuzete Poznamka: Abyste dosahli co nejlepsiho vykonu,

pfipojit, pfesvédcte se, Ze byl stroj pfidan do dodrzujte doporucenou vzdalenost mezi AOA a CMA,
inventare vaseho klubu jako majetkova polozka;  ktera &ini 5 m. To poskytuje stroji dostatek prostoru
viz pfirucka k softwaru myTurf. pro efektivni ota€eni a rychlejdi dokonéeni mise.

Mapovani ferveje pro
autonomni provoz

Pozadavky na mapovani

Poznamka: Prehled funkci mapovani je uveden
v Casti Pfehled nabidky MAP (Mapa) (strana 58).

* Hranici AOA nemapujte pod stromy ani jinymi
prekazkami, protoze to mize omezit komunikaci
GNSS se strojem (Obrazek 29).

A B

&> @ U &l
88 & U1

9542082

Obrazek 29

* Oblasti AOA a CMA musi byt mapovany ve

sméru hodinovych rucicek. Vynechané oblasti
a oblasti NOA mapujte proti sméru hodinovych 2
rucicek.
* PFi mapovani hranic AOA nebo CMA zacinejte
a koncete hranici v pfimeé draze.
* Pred zahajenim mapovani se vzdy presvédcte,
Ze ma stroj silny signal GNSS; viz stavové
pole Accuracy (Pfesnost) na strance MAP
(Mapa), pfipadné viz ¢ast Nabidka DIAGNOSTICS
(Diagnostika) (strana 28). \

* Beéhem mapovani ani bezprostfedné prfed nim
nejezdéte se strojem ve sméru vzad. Pred
zahajenim mapovani peclivé naplanujte trasu Obrazek 30
mapovani.

9542083

Minimalni pozadavky na vzdalenost

Minimalni pozadavky na vzdalenost 1. Vadalenost mezi CMA 5 Sitka CMA

Bod — bod Minimalni vzdalenost a AOA nebo NOA
Vzdalenost mezi CMA a AOA | 1,5m

nebo NOA

Sitka CMA 45m
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Prehled postupu mapovani

Pfi mapovani hfisté pro autonomni sekani postupujte
podle nasledujicich kroku:

1. Namapujte autonomni provozni oblast (AOA);
viz ¢ast Mapovani autonomni provozni oblasti
(strana 56).

2. Namapujte navazujici se€enou oblast (CMA);
viz ¢ast Mapovani navazujici seC¢ené oblasti
(strana 57).

3. Namapujte neprovozni oblasti (NOA, vynechané
oblasti a referencni body); viz ¢ast Mapovani
neprovoznich oblasti (strana 57) a Vytvareni
referen¢nich bodl (strana 57).

4. Namapujte prejezdové trasy; viz Cast Mapovani
prejezdovych tras (strana 58).

5. Vytvorte body vyzvednuti; viz ¢ast Vytvareni
bodl vyzvednuti (strana 58).

Mapovani autonomni provozni
oblasti

Pfed zahajenim provozu v autonomnim reZimu musite
namapovanim naprogramovat hranice autonomni
provozni oblasti (AOA).

Dulezité: Nez mapovani zaénete, zkontrolujte
pozemek a poznamenejte si vSechny pirekazky,
aby se v autonomni provozni oblasti zadné
nevyskytovaly ani se oblast nenachazela pfilis
blizko nich. V autonomni provozni oblasti se
nesmi vyskytovat zadné prekazky, které stroj
nedokaze detekovat, které by mohly stroj poskodit
nebo které by mohly predstavovat bezpeénostni
riziko.

Spravce musi zajistit, aby byly vSechny objekty
nebo zabrany mimo autonomni provozni oblast
spravné namapovany; viz Mapovani neprovoznich
oblasti (strana 57) a Vytvareni referenénich bodii
(strana 57).

Pokud se mezi strojem a nékterym z nebezpedci
uvedenych v ¢asti Bezpeénostni kritéria pro
autonomni provozni oblast (AOA) (strana

5) nachazi zabrana (napf. pevna zed nebo
neprujezdny terén), zajistéte, aby byla hranice
AOA nastavena alespon 2 m od této zabrany.

Poznamka: Doporuduje se uréit jeden ze strojl
jako hlavni stroj pro mapovani celého hfisté. Tento
stroj by mél byt jedinym strojem ve vozovém parku,
ktery vytvafi nové mapované oblasti nebo upravuje ty
stavajici. Ostatni stroje ve vozovém parku by mély
pouzivat mapovy soubor vytvofeny hlavnim strojem
pro mapovani.

Spravce odpovida za to, ze ma kazdy stroj ve
vozovém parku nacten spravny mapovy soubor.

10.
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Pripojte se ke stroji pomoci ovladaci aplikace
GeoLink Mow.

Na domovské obrazovce stisknéte tlacitko
nabidky v pravém hornim rohu a vyberte polozku
MAP (Mapa).

Prejedte se strojem na misto, kde chcete zahaijit
mapovani AOA.

Poznamka: Sledujte barvu stavovych poli

v pravém dolnim rohu obrazovky: Accuracy
(PFfesnost) a Clearance (Vzdalenost). Pokud je
barva Cervena, znamena to, Ze stroj nelokalizuje
dostate€né presné nebo detekoval blizky objekt.
V této oblasti nelze mapovani provést, presurite
tedy stroj na jiné vychozi misto a zkuste to
Znovu.

Poznamka: Doporucuje se zahajit mapovani
AOA v oblasti s rozpoznatelnymi orientacnimi
body, jako jsou zavlaZovaci praporky nebo jiné
terénni prvky.

Na postranni list€ nebo pomoci rozbalovaciho
Cerveného tlacitka vyberte AOA a poté
Perimeter (Obvod).

Jako referen¢ni bod pouzijte levy pfedni roh levé
Zaci jednotky, zacnéte jizdou po pfimce a poté
mapujte obvod AOA ve sméru hodinovych
rucicek.

Bé&hem mapovani sledujte barevna stavova
pole v pravém dolnim rohu obrazovky: Speed
(Rychlost), Accuracy (Presnost) a Clearance
(Vzdalenost). Pokud je barva Zluta nebo
Cervena, znamena to, Ze se stroj pohybuje
prilis rychle, nelokalizuje dostateCné presné
nebo detekoval blizky objekt. Zpomalte stroj,
zastavte a vyCkejte nebo se presuite na jiné
misto a zkuste mapovani znovu.

* Zelena barva znamena, Ze se stroj nachazi
v optimalnich podminkach pro mapovani.

« Zluta barva znamena, Ze se stroj blizi
k meznim hodnotam parametrli mapovani.

« Cervena barva znamen3, Ze stroj
pravdépodobné nezaznamenal hranici,
nelokalizuje dostateCné presné& nebo
detekoval blizky objekt.

Jakmile se pfiblizite k pocatku linie AOA,

zpomalte stroj a vyberte Save (UloZit).

V dialogovém okné vyberte Yes (Ano).
Stiskem tlaCitka Save (Ulozit) ulozte hranici.

Obnovte mapu, aby se zobrazila
dokonéena AOA.

Zkontrolujte, zda se v mapovani nevyskytu;ji
chyby, a podle potfeby je odstrarite.



Mapovani navazujici se¢ené
oblasti

1. Prejedte se strojem do oblasti v ramci AOA,
kde chcete zahajit mapovani navazujici se¢ené
oblasti (CMA).

Poznamka: Pro dosaZeni optimalniho vykonu
by méla byt hranice CMA vzdalena alespon 5 m
od hranice AOA. Tim se zajisti efektivni otaceni
pfi autonomnim provozu. Minimalni poZzadavky
na vzdalenosti viz ¢ast Pozadavky na mapovani
(strana 55); pocitejte vSak s nizSi efektivitou
otaceni a delSi dobou trvani mise.

2. Stisknéte Cervené tladitko v pravém dolnim rohu
obrazovky.

3. V nabidce vyberte CMA a poté Perimeter
(Obvod).

4. Jako referenéni bod pouzijte levy pfedni roh levé
Zaci jednotky, zaCnéte jizdou po pfimce a poté
mapujte obvod CMA ve sméru hodinovych
rucicek.

Poznamka: Sledujte barevna stavova pole
v pravém dolnim rohu obrazovky: Speed
(Rychlost), Accuracy (Pfesnost) a Clearance
(Vzdalenost). Pokud je barva zluta nebo
Cervena, znamena to, Ze se stroj pohybuje
prilis rychle, nelokalizuje dostateCné presné
nebo detekoval blizky objekt. Zpomalte stroj,
zastavte a vyCkejte nebo se pfesunte na jiné
misto a zkuste mapovani znovu.

* Zelena barva znamena, ze se stroj nachazi
v optimalnich podminkach pro mapovani.

« Zluta barva znamena, Ze se stroj blizi
k meznim hodnotam parametrli mapovani.

« Cervena barva znamen3a, Ze stroj
pravdépodobné nezaznamenal hranici,
nelokalizuje dostateCné presné nebo
detekoval blizky objekt.

5. Jakmile se pfiblizite k pocatku linie CMA,
zpomalte stroj a vyberte Save (Ulozit).

6. V dialogovém okné vyberte Yes (Ano).
7. Stiskem tlacitka Save (Ulozit) uloZte hranici.
8. Namapujte D.O.P. (Smér hry) na ferveiji:

A. Prejedte se strojem na libovolné vychozi
misto uvniti CMA.

B. Vyberte D.O.P. a jedte se strojem 5 m ve
sméru hry.

C. Vyberte mozZnost Save (Ulozit).
9. Namapuijte stredovou linii:

A. Na jednom z koncl ferveje prejedte
se strojem na misto vzdalené 1 m od
hranice CMA.

B. Vyberte Centerline (Stfedova linie) a jedte
se strojem po stfedu ferveje.

Poznamka: Presvéddte se, Ze stifedova
linie pfesahuje na obou koncich ferveje
o 1 m za hranici CMA.

C. Jakmile stroj projede druhym koncem CMA,
vyberte Save (Ulozit).

10. Chcete-li vytvorit oblast, kterou mize stroj
projizdét, ale nebude ji sekat, vyberte Hole
(Vynechana oblast), projedte oblast proti sméru
hodinovych ruci¢ek a vyberte Save (Ulozit).

11. Opétovnym vybérem Save (Ulozit) ulozte CMA.

12. Zkontrolujte, zda se v mapovani nevyskytuji
chyby, a podle potfeby je odstrarite.

Vyberte chybu, abyste mohli zobrazit podrobné
informace o ni a jeji poloze.

Mapovani neprovoznich oblasti

Dulezité: Neprovozni oblasti pouzivejte pro
mapovani velkych objekti nebo zabran, jako jsou
stromy, bunkry, zavlazovaci Sachty, nadzemni
piekazky apod., pfipadné mensich prekazek,
které stroj nedokaze detekovat, napriklad draty
nachazejici se v AOA. Spravce musi zajistit, aby
byly vSechny objekty nebo zabrany namapovany
jesté pred zahajenim autonomniho provozu.
Postupujte podle pozadavki uvedenych v ¢asti
Pozadavky na mapovani (strana 55).

NOA nelze mapovat piimo v CMA; pied
mapovanim NOA nejprve vytvoite v CMA
vynechanou oblast.

* Chcete-li vytvofit oblast uvnitf vynechané oblasti
v CMA, do které stroj nikdy nevjede, pfejedte do
této vynechané oblasti, vyberte NOA, projedte
oblast proti sméru hodinovych rucdi¢ek a vyberte
Save (Ulozit).

* Chcete-li vytvofit oblast uvnitf AOA, ale mimo
CMA, do které stroj nikdy nevjede, prejedte do
oblasti mimo CMA, vyberte NOA, projedte oblast
proti sméru hodinovych ruci¢ek a vyberte Save
(Ulozit).

Vytvareni referenc¢nich bodt

Dudlezité: Referenéni body jsou NOA o malém
praméru (1 m), které brani stroji v prijezdu
oblastmi AOA obsahujicimi malé objekty,
jako jsou sloupky, odvodnovaci prvky nebo
zavlazovaci Sachty. Pro vytvoreni bariéry Ize
nékolik referenénich bodl umistit blizko sebe.

1. V nabidce MAP (Mapa) vyberte Pole (Referenéni
bod).




Jakmile se levy pfedni roh levé Zaci jednotky
nachazi v blizkosti pfekazky, kterou chcete
mapovat, vyberte Point (Bod) a poté Save
(Ulozit).

Na mapé se zobrazi Cerveny kruh pfedstavujici
referencni bod.

Mapovani prejezdovych tras

Pfejezdové trasy stroj vyuziva pro pfesun mezi
provoznimi oblastmi. Prejezdové trasy musi mit
minimalni Sitku 3,5 m.

1.

Pfejedte se strojem na misto uvnitf AOA, kde
chcete, aby prejezdova trasa zacinala.

Poznamka: Prejezdové trasy mohou zadinat
kdekoli uvniti AOA, vcetné oblasti CMA, avSak
pro dosazeni nejlepSiho vykonu se doporuduje
zacinat trasu v blizkosti hranice AOA.

V nabidce MAP (Mapa) vyberte polozku Path
(Trasa).

Jakmile jste pfipraveni mapovat, vyberte Path
(Trasa) a projedte pfesné trasu, kterou ma stroj
mezi dvéma AOA nasledovat.

Jakmile je stroj v druhé AOA a vy jste s trasou
spokojeni, vyberte Save (Ulozit).

Na mapé se zobrazi oranzova €ara pfedstavuijici
pfejezdovou trasu.

Vytvareni bodl vyzvednuti

Body vyzvednuti jsou oblasti uvnitf AOA, kde obsluha
muze kdykoli b€hem sekani stroj odstavit nebo
vyzvednout. AOA Ize vytvofit specialné pro body
vyzvednuti a propoijit je s ferveji pomoci pfejezdovych
tras. Z ovladaci aplikace muze obsluha kdykoli zadat
stroji pokyn k navratu do tohoto bodu.

1.

Prejedte se strojem na misto uvnitf AOA, kde
chcete vytvofit bod vyzvednuti.

Vyberte Pickup }Vyzvednuti), Point (Bod)
a Save (Ulozit).

Bod vyzvednuti se vytvofi v poloze levého
pfedniho rohu levé Zaci jednotky.

Prehled nabidky MAP (Mapa)
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Obrazek 31 e

Legenda ferveje

Planovana trasa (vietena 6.
vV PREPRAVNI poloze)

Stroj 7.

Pfejezdova trasa 8.

Planovana trasa (vietena 9.
v poloze SEKANI)

Bod vyzvednuti 10.

Autonomni provozni
oblast (AOA)

Navazujici se€ena
oblast (CMA)

Stfedova linie
Neprovozni oblast (NOA)

Referencni bod
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Ovladaci prvky mapy
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3. Uzamknuti zobrazeni
mapy / vycentrovani stroje

v zobrazeni / vrstvy mapy

Zobrazeni aktivnich
problémd mapy

1. Pfiblizeni/oddaleni

2. Nabidka

Zména vrstev mapy

1. V nabidce MaP (Mapa) stisknéte tlaCitko Map
Layers (Vrstvy mapy).

Zobrazi se moznosti Summary (Souhrn),
Accuracy (Pfesnost) a Object Detection
(Detekce objektu).

Vrstva Popis

Summary (Souhrn) Zobrazuje provozni oblasti,
prejezdové trasy, body
vyzvednuti a referenéni

body. Uvadi také vyznamné
problémy s pfesnosti a detekci

objektu.

Accuracy (Presnost) Zobrazuje pfesnost GNSS

a RTK pro mapované oblasti.

Object Detection (Detekce Zobrazuje, zda stroj detekoval

objektd) blizké objekty v mapovanych
oblastech.
2. Zvolte vrstvu mapy, kterou chcete zobrazit.

Uprava mapy po dokonéeni
mapovani

V nabidce MAP (Mapa) vyberte libovolny bod v ¢asti
CMA na ferveji. Tim oteviete okna Fairway (Fervej)
a Properties (Vlastnosti), Centerline (Stfedova linie)
a Holes (Vynechané oblasti).

Zména nazvu ferveje nebo sméru hry

1.V okné Properties (Vlastnosti) zménte nazev
ferveje nebo uhel sméru hry.

2. Vyberte moznost Save (Ulozit).

Vyhlazeni nebo odstranéni stredové linie CMA

Funkci Smooth (Vyhladit) mizete pouzit pro lepsi
vzhled stfedového pruhu pfi seCeni typu ,tuxedo®
(kontrastni vzor). Chcete-li upravit trasu stfedové
linie, odstrarite ji a vytvoite novou.

V okné Centerline (Stfedova linie) vyberte Smooth
(Vyhladit) nebo Remove (Odstranit).

Odstranéni namapovanych ¢asti ferveje

V okné Fairway (Fervej) odstrarite jednotlivé
namapované prvky — zvolte ikonu kose vedle nich.

Poznamka: Pred zahajenim mise zajistéte, aby byly
tyto oblasti znovu namapovany a aby byly odstranény
vSechny chyby.

Uprava vynechanych oblasti

1. 'V okné Holes (Vynechané oblasti) zobrazte
nebo odstrarite jednotlivé hamapované
vynechané oblasti.

Chcete-li vytvofit vynechanou oblast, zvolte
+Add (Pridat).
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Provoz stroje
v autonomnim rezimu

Vytvoreni mise

Mise je posloupnost Ukolu provadénych na ferveji. Po
dokonceni jedné mise stroj neprodlené zahaji dalsi
misi. Pokud nejsou nastaveny Zadné dal3i mise, stroj
se pfesune na okraj posledni ferveje, pokud obsluha
neurci jiné misto.

1.

Pfipojte se ke stroji pomoci ovladaci aplikace
GeoLink Mow.

Na domovské obrazovce vyberte tlaitko
MissloNs (Mise).

Stisknéte tlacitko + New mission (Nova mise).

Ze seznamu namapovanych CMA vyberte
ferveje, které chcete sekat.

Poznamka: Vyberte ferveje v poradi, v jakém
maji byt seceny.
Poznamka: Presvédcte se, Ze jsou vSechny

CMA v ramci mise propojeny prostfednictvim
AOA nebo pFejezdovych tras.

Vyberte vzor sekani z nabidky Favorites
(Oblibené) nebo vytvorte novy vzor v nabidce
Custom (Vlastni).

Zadejte telefonni Cislo spravce a stisknéte
tlaCitko Save (UloZit).

Poznamka: Tim umoznite stroji odesilat
textova upozornéni, pokud se zastavi a vyzaduje
osobni zasah spravce.

Vyberte moznost Save (UloZit).
Pokud je stroj v tomto kroku necinny, zahaji misi.

Poznamka: Po ulozeni se mise zobrazi
v nabidce MISSIONS (Mise).

Vytvoreni vlastniho vzoru sekani

1.
2.

Stisknéte tlacitko MiSsSIONS (Mise).

Vyberte moznost New mission (Nova mise),
poté moznost Custom (Vlastni) v ¢asti Mowing
Pattern Selection (Vybér vzoru sekani).

Zobrazi se tfi moznosti vzoru: Stripes (Pruhy),
Tuxedo (Kontrastni vzor) nebo Cleanup
(Zacisténi).

A. Moznosti pro Stripes (Pruhy):

Moznost

Definice

Relative/Absolute
(Relativni/absolutni)

Urcuje, zda stroj pouziva jako
referenéni smér smér hry,
nebo absolutni stupné.

Direction type (Typ sméru)
(-180 az 180 nebo 0 az 360)

Rozdil ve stupnich vzhledem
k vySe zvolené moznosti.
Pokud napfiklad zvolite
relativni rezim, zadani
hodnoty 40 zpusobi, Ze stroj
bude sekat pod uhlem 40° (ve
sméru hodinovych rucicek)
vzhledem ke sméru hry.
Zaporné hodnoty zpUsobi,

ze stroj bude sekat proti
sméru hodinovych ruciek
vzhledem ke sméru hry.
Hodnota

40° v absolutnich stupnich
znamen4, Ze stroj bude sekat
pod Uhlem 40° od skuteéného
(zemépisného) severu.

Line multiple (Nasobek linii)

Urcéuje Sitku pruhll. MGze se
jednat az o 5nasobek Sirky
stroje.

Inverted (Obracené)

Urcuje smér jednotlivych
prejezdl pfi seceni.

Cleanup (Zacisténi)

Po zapnuti této moznosti
provede stroj zacistovaci
prejezdy.

Optimize turns (Optimalizace
otaceni)

Po zapnuti této moznosti
bude stroj na konci kazdého
prejezdu provadét podobné
velké obratky.

B. Moznosti pro Tuxedo (Kontrastni vzor):

Moznost

Definice

Direction (Smér)

Urcuje, zda bude stroj sekat
fervej ve sméru nebo proti
sméru hodinovych rugicek.

Cleanup (Zacisténi)

Po zapnuti této moznosti
provede stroj zacistovaci
prejezdy.

C. Moznosti pro Cleanup (Zacisténi):

Moznost

Definice

Direction (Smér)

Urcuje, zda bude stroj
provadét zacistovaci prejezdy
ve sméru nebo proti sméru
hodinovych rucicek.

3. Zadejte telefonni €islo mobilniho zafizeni
spravce a vybérem moznosti Save (Ulozit)

ulozte misi.

Ovéreni systému detekce objekt

Pfed nasazenim stroje do €innosti v autonomnim
rezimu je nutné zkontrolovat systém detekce objektd,
aby stroj spravné fungoval.

1. Zasurite Kli€ a otoCte jej do ZAPNUTE polohy.

2. Pfipojte se ke stroji pomoci ovladaci aplikace
GeoLink Mow.

3. Stisknéte tlaCitko DIAGNOSTICS (Diagnostika).
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Rozbalte Object Detection (Detekce objektl).

Projdéte kolem vSech senzor( na stroji

a presvédcte se, Zze se na obrazovce u kazdého
odpovidajiciho senzoru v seznamu Object
Detection (Detekce objektt) zméni barva kruhu

na éervenou .

Uplny prehled v&ech senzortl naleznete v &asti
Soucasti stroje (strana 24).

Pfredstupte na kratkou vzdalenost pfed stroj;
poloZka Radar Field Far (Vzdalené pole radaru)

by méla zménit barvu na Zlutou .

Po ovéfeni funkce v8ech senzorl se vzdalte
od stroje; vSechny polozky v seznamu Object
Detection (Detekce objektl) by mély zménit

barvu na zelenou .

Indikatory DIAGNOSTICKEHO
systému

Barva

Vyznam

O

Zadné pfipojeni k zafFizeni.

Systém nepfenasi data.

@

Vykon systému je dobry nebo
stroj nedetekuje zadné blizké
prekazky.

O

Vykon systému je omezen
nebo stroj detekuje blizké
prekazky — stroj je vSak
schopen provozu.

a stroj dvakrat nezapipa. Znamena to, ze je
autonomni rezim aktivni.

Stroj Ize nyni ovladat pomoci ovladaci aplikace.

Spusténi mise

1.

@ N

Ovéite, Ze v8echny senzory funguji spravné; viz
¢ast Ovéreni systému detekce objektl (strana
60).

Presunte stroj do AOA.

Aktivujte autonomni rezim; postupujte podle
krokl v ¢asti Aktivace autonomniho rezimu
(strana 61).

V nabidce DASHBOARD (Pfehled) v ovladaci
aplikaci stisknéte tlac¢itko Spustit.

Dulezité: Pokud provadite misi na ferveji
poprvé, sledujte stroj, abyste se ujistili, ze
postupuje podle planu mise. Teprve pak se
vénujte jinym éinnostem.

Potvrzenim vyskakovaciho oznameni spustte
misi.

Sledovani misi

1.

Stisknéte tlacitko MissioNs (Mise). Vytvorené
mise se zobrazi na strance.

Aktivni mise jsou oznaceny ikonou pfesypacich
hodin a je u nich uveden souhrn informaci o misi.

Vyberte jednu z misi na strance. Zobrazi se
dal$i informace o vybrané misi.

Displej Vyznam

Systém omezuje provoz
stroje; zkontrolujte vadnou
¢ast, odstrarte zavadu nebo
pFesurite stroj na jiné misto.

Mission # (Mise ¢.)

Zobrazuje Cislo mise.

State (Stav)

Viz ¢ast PREHLED — Stavy mise
(strana 30)

Start time (Cas zahajen)

Cas zahajeni mise.

Aktivace autonomniho rezimu

1.
2.

Uvolnéte parkovaci brzdu.

Nastavte ovladaci spinac¢ funkci do polohy
SEKANI.

Odstrante vSechny aktivni zavady stroje.
Opustte sedadlo obsluhy a prejdéte za stroj;

ujistéte se, Ze se nachazite mimo nebezpecnou
oblast seceni.

Stisknéte a podrzte pfepina¢ autonomniho/ma-
nualniho rezimu na strané& AUTONOMNIHO rezimu
po dobu 2 sekund.

Poclkejte, dokud se stavova kontrolka
autonomniho rezimu nerozsviti trvale zelené

Finish time (Cas dokon&eni)

Pfedpokladany ¢as dokon&eni
mise.

Mowed area (Posekana
plocha)

Celkova plocha, kterou stroj
dosud posekal.

Distance covered (Ujeta
vzdalenost)

Vzdalenost, kterou stroj dosud
urazil.

Work time (Doba prace)

Doba, po kterou je aktualni
mise aktivni.

Progress (Prabéh)

Zobrazuje procentudlni
dokonc&eni mise.

Pattern (Vzor)

Zobrazuje nazev vzoru pro
aktualni misi.

Properties (Vlastnosti)

Zobrazuje vlastnosti
vybraného vzoru seceni;
viz ¢ast Vytvoreni vlastniho
vzoru sekani (strana 60).




Jak stroj po detekci objektl zastavuje

Senzory na stroji detekuji prekazky. Jsou-li aktivovany, automaticky stroj zpomali nebo zastavi. Stroj monitoruje
3 zény: varovnou zénu, nebezpecné zony a pokles terénu.

9542028

Obrazek 33
1. Varovné zéna 3. Pokles terénu
2. Nebezpetné zény
Tabulka technickych udaju
Odkaz na Obrazek 33 Vzdalenost
A 8m
B 3m

Pokud stroj detekuje staticky objekt ve varovné z6né, zacne zpomalovat a oranZova svétla zaCnou blikat s vySsi
frekvenci. Jakmile se stroj k objektu pfiblizi a objekt se nachazi tésné mimo nebezpecnou zénu, stroj pfejde do
rezimu necinnosti, vypne vyvodovy hfidel (PTO) a po 1 minuté odeSle textovou zpravu na mobilni zafizeni
spravce. Po odstranéni objektu mize spravce misi na dalku obnovit pomoci mobilniho zafizeni.

Pokud stroj nahle detekuje objekt v nebezpetné zong, okamzité se zastavi, vypne se vyvodovy hfidel (PTO)
a motor, stroj pfejde do rezimu PARKOVANI a odesle textovou zpravu spravci. Spravce musi poté objekt odstranit
a rucné prepnout pfepina¢ autonomniho/manualniho rezimu, aby obnovil misi.

Detekce poklesu terénu rozpozna, Ze se stroj dostal do blizkosti nebezpecného poklesu terénu. Pokud
se stroj pfiblizi k nebezpe&nému terénu, okamzité pfejde do rezimu PARKOVANI a odeSle textovou

62



zpravu spravci. Spravce musi poté stroj osobné odvézt do bezpelné oblasti a ru¢né piepnout piepinac

autonomniho/manualniho rezimu, aby obnovil misi.

Dulezité: Systém detekce poklesu terénu by se nikdy nemél aktivovat, pokud spravce spravné

namapoval zabrany.

Chcete-li zjistit pfipadné problémy tykajici se poklesu terénu, spust'te testovaci misi. Vytvoite nové
AOA, CMA nebo NOA, aby se stroj témto oblastem s poklesy terénu vyhnul.

Ukladani a export dat map

Ovladaci aplikace ma funkci pro export a sdileni
mapovych souborl mezi stroji ve vozovém parku.

Ddlezité: Doporuéuje se uréit jeden ze strojti jako
hlavni stroj pro mapovani pozemku. Tento stroj
musi byt jedinym strojem ve vozovém parku, ktery
vytvari nové mapované oblasti nebo upravuje ty
stavajici.

Spravce odpovida za to, ze bude v kazdém stroji ve
vozovém parku naéten spravny mapovy soubor.

1. Vlozte kli¢ do hlavniho mapovaciho stroje
a oto¢te ho do zAPNUTE polohy. Pockejte
2 minuty.

Pfipojte se ke stroji pomoci ovladaci aplikace
GeoLink Mow.

V horni listé nabidky vyberte tlaitko HELP
(Napovéda).

Vyberte tlagitko Export map database (Export
databaze map) a vytvorte a stahnéte kopii
mapoveého souboru.

Tim se kopie mapového souboru ulozZi do slozky
pro stahovani ve vasem zafizeni.

Naimportujte mapovy soubor do ostatnich stroja
ve vozovém parku:

A. Vlozte kli€ do kazdého podfizeného stroje

a otocte ho do zAPNUTE polohy.

Pfipojte se ke kazdému stroji pomoci
ovladaci aplikace GeoLink Mow.

B.

V horni listé nabidky vyberte tlacitko
SETTINGS (Nastaveni).

Vypnéte moznost Lock map (Uzamknout
mapu).

V horni li5t& nabidky vyberte tlacitko HELP
(Napovéda).

Stisknéte tlaCitko Delete ALL map data
(Odstranit VSECHNA data map).

Poznamka: Pred stisknutim tladitka se
ujistéte, Zze zadné mise nejsou aktivni.
Stisknéte tlaCitko Choose File (Vybrat

soubor) a oteviete soubor, ktery jste dfive
do zafizeni stahli.

Stisknéte tlaCitko Import map database
(Import databaze map).

I.  V nabidce SETTINGS (Nastaveni) zapnéte
moznost Lock map (Uzamknout mapu).

Tyto kroky opakujte u vSech ostatnich stroj(
ve vozovem parku.

Obchazeni systému
autonomniho fizeni pomoci
propojovaciho konektoru

Pokud neni systém autonomniho fizeni k dispozici
nebo nefunguje spravné, mize byt nutné systém
obejit, aby bylo mozné stroj ovladat manualné.

1. Sejméte pravy kryt elektrického systému; viz
¢ast Umisténi pojistek ve 12V systému (strana
78).

Vyhledejte konektor na hlavnim kabelovém
svazku stroje a nainstalujte propojovaci

konektor.
X
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Obrazek 34

2. Konektor hlavniho
kabelového svazku stroje

1. Propojovaci konektor

Manualni se€eni greenu

Pfed sekanim greenu si na plosSe bez prekazek
procvitte zakladni funkce stroje (napf. spousténi
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a zastavovani stroje, zvedani a spousténi zacich
jednotek a otaceni).

Zkontrolujte, zda na greenu nejsou piekazky,
odstrarite v8e, co by mohlo pfi sekani poskodit

Zaci jednotky, vyjméte praporek z kelimku a urcete
nejvhodnéjsi smér sekani. Smér sekani urcete podle
sméru pouzitého pfi pfedchozim sekani. Pokazdé
jedte jinou trasou nez pfi pfedchozim sekani, aby
nedochazelo ke slehnuti stébel travy a byla vétsi
Sance na jejich posekani.

Sekani greenu

1. Zac&néte na jednom okraji greenu, abyste mohli
sekat v pruzich.

Poznamka: Dochazi pfi ném k minimalnimu
stlaCovani a na greenu vytvafri atraktivni
obrazec.

2. Presunte ovladaci pfepinac funkce do polohy
pro SEKANI.

3. Zatlacte ovladaci paku zvedani/spousténi
Zacich jednotek dopfedu, jakmile se pfedni
okraje zacich jednotek dostanou pfes vnéjsi
okraj greenu.

Poznamka: Timto krokem spustite Zaci
jednotky na travnik a zapnete vietena.

Dudlezité: Stfredova zaci jednotka se zveda
nebo spousti kratce po prednich zacich
jednotkach. Proto byste méli nacviéit
potifebné naéasovani, €imz minimalizujete
nutnost zacistovaciho sekani a zabranite
skalpovani okrajovych ¢asti.

Zvedani a spousténi stiredové zaci jednotky
je zavislé na rychlosti jizdy. NizSi pojezdova
rychlost zvysuje zpozdéni zvedani nebo
spousténi, vyssi rychlost naopak zpozdéni
zvedani nebo spousténi snizuje. Stroj
monitoruje pojezdovou rychlost a aktualizuje
zpozdéni tak, aby vSechny tfi zaci jednotky
klesaly v jedné linii.

4. Pfisekani v opaném sméru se snazte prekryt
malou ¢ast posekaného pasu.

Poznamka: Jako pomucku pro udrzovani
rovného sméru na greenu a zachovani stejné
vzdalenosti stroje od okraje pfedchoziho sekani
si predstavte ¢aru zamérfeni pfiblizné 1,8 az

3 m pred strojem sméfujici k okraji neposekané
Casti greenu (Obrazek 36). K zaméfeni pouZijte
vnéjsi okraj volantu, tj. okraj volantu musi

byt v roviné s bodem, ktery je vzdy ve stejné
vzdalenosti pfed pfednim okrajem stroje.

5. Jakmile pfedni okraje koSu pfejedou za
okraj greenu, zatahnéte dozadu joystick
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zvedani/spousténi a podrzte jej, dokud se
nezvednou vSechny Zaci jednotky. Tim dojde
k zastaveni vieten a zvednuti Zacich jednotek.

Dulezité: Tento krok spravné naéasuijte,
abyste neposekali okrajovou ¢ast a sou¢asné
posekali co nejvice plochy greenu a tim
minimalizovali mnozstvi travy, kterou je
nutné posekat po vnéjSim obvodu.

Chcete-li zkratit provozni dobu a urychlit
vyrovnani stroje pro dalsi pfejezd, kratce otocte
stroj v opacném sméru a pak jej otocte ve sméru
neposekané plochy. Tento manévr oto€eni ve
tvaru slzy (Obrazek 35) rychle vyrovna stroj do
polohy pro dalSi pfejezd.

Poznamka: Pokud je zapnuta funkce
zpomaleni pfi otaceni, stroj b&éhem otaceni
zpomali, aniz byste museli uvolnit tlak na
ovladaci pedal pojezdu.

9229671

Obrazek 35

Poznamka: Snazte se délat obratku co
nejkratdi. Vyjimkou je teplejSi poCasi — Sirsi
oblouk minimalizuje vydfeni travniku.



G005116

9005116

Obrazek 36

3. Posekana trava vlievo

4. UdrZujte ohnisko 2 az 3 m
pred strojem.

1. Vyrovnavaci pruh
2. P¥iblizné 12,7 cm

Dulezité: Na greenu nikdy stroj nezastavuijte,
predevsim pokud jsou zapnuté zaci jednotky,
nebot’ by mohlo dojit k poSkozeni travniku.
Zastaveni stroje na greenu mize zanechat
stopy nebo prohlubné od kol.

Posekani obvodu a dokonceni
prace

1. Sekani travniku dokoncete posekanim vnéjdiho
obvodu. Ménte smér sekani ve srovnani
s pfedchozim sekanim.

Viz ¢ast Posekani obvodu a dokon&eni prace
(strana 65) o tom, jak zlepSit vzhled po sekani
a snizit efekt ,triplex ring“.

Poznamka: Vzdy zohlednéte momentalni
poCasi a stav travniku a stfidejte smér sekani
oproti pfedchozimu sekani.

Po dokonceni sekani vnéjSiho okraje presurite
joystick zvedani/spousténi smérem dozadu,
¢imz zastavite vietena (pokud je zapnuta funkce
prodlevy odpojeni), a poté vyjedte z greenu.
Jakmile jsou v8echny Zaci jednotky mimo green,
presunutim joysticku zvedani/spousténi dozadu
zvednéte Zaci jednotky nahoru.

Poznamka: Tento krok minimalizuje shluky
travy ponechané na greenu.

Vratte zpét vlajku.

Po provozu

Kontrola a €isténi po sekani

Po dokonceni sekani stroj dukladné omyjte pomoci
zahradni hadice bez trysky, aby pfili$ silny proud vody
nezpUsobil znedisténi a poSkozeni tésnéni, loZisek

a elektroniky. Nikdy neomyvejte vodou horky
motor ¢i elektrické konektory.

Dualezité: Stroj nikdy nemyjte brakickou nebo
recyklovanou vodou.

Ddlezité: Stroj nikdy nemyjte pomoci
vysokotlakého cisticiho zafizeni. To muze vazné
poskodit elektroinstalaci stroje a uvolnit dalezité
Stitky, pripadné splachnout potifebnou vrstvu
maziva z mist se zvySenym tfenim. Mlze se stat,
ze voda pronikne pod tésnéni a znecisti olej
nebo mazivo v pouzdrech. Vyvarujte se také
nadmérného pouzivani vody v okoli pfistrojové
desky, motoru a akumulatoru.

Dulezité: Stroj nemyjte pfi spusténém motoru.
Pokud byste stroj myli se spusténym motorem,
mohlo by dojit k poskozeni jeho vnitinich
soucasti.

Dualezité: Nestrikejte vodu do tlumice vyfuku.
Voda uvnitf tlumi¢e vyfuku muze zpusobit

poskozeni vnitini ¢asti motoru nebo snizeni jeho
vykonu.

Po vycisténi stroje zkontrolujte ostrost zacich
jednotek.
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Preprava stroje

Pfi nakladani ¢i vykladani stroje z pfivésu nebo
nakladniho vozidla davejte pozor.
PFi nakladani stroje na pfivés nebo nakladni

vozidlo pouZivejte stejné Sirokou najezdovou
ploSinu.

Stroj bezpeéné upevnéte pomoci popruhu, fetézd,
lan nebo provaz(l. Pfedni i zadni popruhy by mély
smérovat doll a smérem od stroje(Obrazek 37).

Obrazek 37

1. Zadni vazaci oko 2. Vazaci oko (na kazdé
strané)

Po zaijisténi stroje pro prepravu uzaviete uzaviraci
ventil paliva.

Vleceni stroje

Poznamka: Pfi tomto postupu se fidte pokyny
uvedenymi v ¢asti Obrazek 38.

1.

2.
3.

1 2 3 4 5

9553456

Obrazek 38
Matice 4. Otvor konzoly ramene
Pruzina 5. Hridel akéniho &lenu

Délka pruziny — 19,5 cm

Chcete-li stroj odtahnout, musite provést nasledujici
postup, aby se akéni ¢len brzdového systému uvolnil:

1.
2.
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Zatahnéte parkovaci brzdu.

Vyjméte kli€¢ a odpojte hlavni konektory napgjeni.
Ddlezité: Pokud jsou hlavni konektory
napajeni pripojeny béhem tazeni, mize dojit
k poskozeni elektroniky.

Zaviete uzaviraci ventil paliva.

Obé strany prednich pneumatik zalozte kliny.

Uvolnéte napéti pruziny povolenim matice, ktera
upevhuje Sroub s okem ke konzole pruziny.
Vyjméte pruzinu.

Otvorem v konzole ramene prostréte racnu
(% in) a zasurite hfidel ak¢éniho Clenu.

A NEBEZPECI

Po uvolnéni akéniho ¢élenu z brzdy se

mohou kola stroje volné otacet. Volné
se pohybujici stroj miize okolostojicim
osobam zplisobit vazné zranéni.

Pokud stroj neni tazen, zatahnéte
parkovaci brzdu.



11.

12.

13.

1.

Zatahnéte parkovaci brzdu.
Zpod pneumatik odstrante zalozni kliny.

Pokud je nainstalovana souprava pohonu 3 kol,
odpojte konektory kabelového svazku soupravy
od hlavniho kabelového svazku.

Dualezité: Pokud pFipojite kabelové svazky
soupravy a stroje béhem tazeni, maze dojit
k poskozeni elektroniky.

Jakmile je stroj pfipraven k tazeni, uvolnéte
parkovaci brzdu.

Bé&hem tazeni stroje pozadejte dalsi osobu,
aby se posadila na sedadlo, pfipoutala se
bezpelnostnim pasem a pouzivala brzdu.

Poznamka: To zajistuje kontrolu nad strojem
pfi tazeni pfes zvinény terén a svahy.

K taZeni stroje pouZijte vidlici zadniho oto¢ného
kola (Obrazek 39).

Dudlezité: Béhem tazeni stroje nepiekraéujte
rychlost 5 km/h. Mohlo by dojit k poskozeni
elektrickych soucasti.

9270135

Obrazek 39

Vidlice zadniho oto¢ného kola

Po odtaZeni stroje na misto urCeni provedte
nasledujici kroky:

1.
2.
3.

Zatahnéte parkovaci brzdu.
Odpojte tazné lano od vidlice oto¢ného kola.

Pripravte se na provoz utazenim matice Sroubu
s okem tak, aby délka pruziny po montazi Cinila
11,4 cm (Obrazek 38).

Jizda se strojem bez
pohonu motoru

Stroj muzete pohanét pomoci napajeni z akumulatoru
stroje. Tuto funkci Ize pouzit pro nasledujici scénare:

* Premisténi stroje v udrzbarské dilné.

* Pfesunuti stroje mimo green, pokud dojde
k vypnuti motoru.

Stroj Ize pouze pfepravovat, nelze zapnout zaci
jednotky. Tato funkce trva 1 minutu — tuto minutu
prepravniho ¢asu muzete vynulovat pfepnutim
klicového pFepinace.

1. Sednéte si na sedadlo obsluhy a zapnéte si
bezpecnostni pas.

Pfepnéte kli€¢ do ZzAPNUTE polohy.

Pfepnéte ovladaci pfepinac funkce do polohy
pro SEKANi nebo do PREPRAVNI polohy.

Uvolnéte parkovaci brzdu.

5. K prepravé stroje pouzijte ovladaci pedal
pojezdu.

Poznamka: Rychlost jizdy vpred je omezena
na 4,8 km/h a rychlost jizdy vzad na 4,0 km/h.

Dulezité: Nadmérné nebo dlouhodobé pouzivani
této funkce muze snizit zivotnost akumulatoru.
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Udrzba

Doporuc¢eny harmonogram udrzby

Servisni interval

Postup pii udrzbé

Po prvnich 8 hodinach

Vymérite motorovy olej a filtr.
Utahnéte matice kol.
Vymeérite kapalinu pojezdového motoru a pfevodovky.

Po prvnich 50 hodinach

Zkontrolujte otacky motoru.

Pfi kazdém pouziti nebo
denné

Presvédcte se, zda bezpelnostni pasy nejsou opotfebené, pofezané ani jinak
poskozené. Pokud néktera ze soucasti pasu nepracuje spravné, pas vymente za
novy.

Zkontrolujte funkci bezpeénostniho blokovaciho systému.

Po sekani stroj zkontrolujte a vycistéte.

ZKkontrolujte stav oleje v motoru.

Zkontrolujte tlak v pneumatikach.

Zkontrolujte kontakt vietena a plochého noze.

Zkontrolujte senzory a jejich drzaky.

Senzory Cistéte podle potreby.

Umyjte stroj (nepouzivejte vysokotlakou vodu).

Po kazdych 25 hodinach

Vycistéte pénovou vioZzku vzduchového filtru (v praSném nebo znecisténém

provozu prostfedi provadéjte castéji).
Po kazdych 50 hodinach » Zkontrolujte spoje kabell od akumulatoru.
provozu

Po kazdych 100 hodinach
provozu

Zkontrolujte papirovou vloZku vzduchového filtru (v praSném nebo Spinavém
prostfedi provadéjte Castéji).

Vymeérite motorovy olej a filtr.

Vymeérite nebo vycistéte zapalovaci sviCku, pfipadné upravte mezeru mezi
elektrodami.

Po kazdych 200 hodinach
provozu

Vymeénite papirovou vlozku vzduchového filtru (v praSném nebo Spinavém prostiedi
provadéjte Castéji).
Utahnéte matice kol.

Po kazdych 800 hodinach

Vymérnite kapalinu pojezdového motoru a pfevodovky.

provozu + Zkontrolujte otaCky motoru.
Po kaidy%?c:\/%g% hodinach + Vymeénte palivovy filtr (dfive, pokud je pratok paliva omezeny).

Kazdé 2 roky

Zkontrolujte palivové potrubi a spojky.
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Seznam denni udrzby

Tuto stranku si zkopirujte pro kazdodenni pouZiti.

Ukon udrzby

Pro tyden:

Pondéli

Utery

Streda

Ctvrtek

Patek

Sobota

Nedéle

Zkontrolujte €innost
ochrannych spinaci.

Zkontrolujte spravnou funkci
nastroju.

ZKkontrolujte €innosti brzd.

Zkontrolujte hladinu
motorového oleje.

Zkontrolujte hladinu paliva.

Vycistéte motor a chladici
Zebra motoru.

Zkontrolujte predcisti¢
vzduchového filtru.

Zkontrolujte, zda nedochazi
k nezvyklému hluku motoru.

Zkontrolujte tlak vzduchu
v pneumatikach.

Zkontrolujte sefizeni vietena
vuci plochému nozi.

Zkontrolujte sefizeni vysky
seceni.

Opravte poskozeny lak.

Zkontrolujte senzory a jejich
drzaky.

Stroj umyjte.

Zapis problematickych oblasti

Kontrolu provedi(a):

Polozka

Datum

Informace
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Postupy pred udrzbou
stroje

Zvedani stroje

A NEBEZPECI

Mechanické a hydraulické zvedaky nemusi stroj dostate¢né podepirat a mohou zapri€init
vazné zranéni.

* K podepreni stroje pouzijte montazni stolice.
* Ke zvedani stroje pouzivejte pouze mechanické nebo hydraulické zvedaky.
1. Bezpectné umistéte zvedak pod pozadovany zvedaci bod (Obrazek 40):

* Stupatko na levé strané stroje
* Drzak zvedaku na prave strané stroje

* Vidlice oto¢ného kola na zadni strané stroje

9286954

Obrazek 40

1. Stupatko — leva strana stroje 3. Drzak zvedaku — prava strana stroje
2. Vidlice oto&ného kola — zadni strana stroje

2. Jakmile zvednete stroj, pod nasledujici mista umistéte vhodnou montazni stolici pro podepfeni
stroje (Obrazek 41).

* Nosi¢e akumulatort na zadni strané stroje

+ Uchyty otoénych &epl zaci jednotky v pfedni &asti stroje
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Obrazek 41

1. Nosi¢e akumulator(

2. Uchyty otoénych &eptl Zaci jednotky

Zvednuti kapoty

1. Uvolnéte pasky na obou stranach
kapoty (Obrazek 42).

9515848

Obrazek 42

2. Zvednéte kapotu (Obrazek 42).

Udrzba motoru

Udrzba vzduchového filtru

Servisni interval: Po kazdych 25 hodinach
provozu—Vycistéte pénovou vlozku
vzduchového filtru (v prasném nebo
znecisténém prostfedi provadéjte
Castéji).

Po kazdych 100 hodinach pro-
vozu—Zkontrolujte papirovou viozku
vzduchového filtru (v praSném nebo Spinavém
prostiedi provadéjte Castéji).

Po kazdych 200 hodinach provozu/Kazdy

rok (podle toho, co nastane dfive)—Vyménte
papirovou vloZku vzduchového filtru (v praSném
nebo Spinavém prostfedi provadéjte Castgji).

Zkontrolujte pénové a papirové vlozky a vyménite je,
pokud jsou poSkozené nebo nadmérné znecisténé.

Dulezité: Na pénovou ani papirovou viozku
neaplikujte olej.

Vyjmuti pénové a papirové viozky
1. Zaparkujte stroj na rovném povrchu, spustte
zaci jednotky dolU a zatahnéte parkovaci brzdu.

2. Vypnéte motor a vyjméte kli€ ze zapalovani.

3. Ocistéte okoli vzduchového filtru, abyste
zabranili vniknuti necistot do motoru a jeho
moznému poskozeni (Obrazek 43).

4. Povolte knofliky krytu a sejméte kryt
vzduchového filtru (Obrazek 43).

5. Povolte hadicovou svorku a sejméte sestavu
vzduchového filtru (Obrazek 43).

6. Opatrné stahnéte pénovou viozku z papirové

vlozky (Obrazek 43).
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9012619

Obrazek 43

1. Kryt
2. Hadicova svorka

3. Papirova vliozka
4. Pénova vilozka

Cisténi pénové vlozky
vzduchového filtru

1. Pénovou vliozku umyijte v tekutém mydlu a teplé
vodé. Po vycisténi viozku peclivé proplachnéte.
Vysuste vlozku vyzdimanim v Cistém hadfiku.

DulezZité: Pénovou vlozkou nekrutte,
protoze by se mohla roztrhnout.

Je-li pénova vlozka roztrzena nebo
opotiebena, vymeénte ji.

Udrzba papirové vlozky
vzduchového filtru

1. Papirovou vlozku vydistite od prachu jemnym
poklepanim. Je-li znecist€éna nadmeérné,
vymérite ji (Obrazek 43).

2. Zkontrolujte, zda na vloZce nejsou trhliny i
tenka vrstva oleje nebo zda neni poskozeno
pryZové tésnéni.

3. 'V pfipadé poskozeni vloZzku vyménte.

Ddlezité: Papirovou vliozku nedistéte.

Instalace pénovych a papirovych
vlozek vzduchového filtru
Dulezité: Motor spoustéjte vzdy s Gplnou

sestavou papirového a pénového vzduchového
filtru, zabranite tak jeho poskozeni.

1. Opatrné nasadte pénovou vloZku na papirovou
vlozku (Obrazek 43).

2. Nasadte sestavu vzduchového filtru na jeho
zakladnu nebo hadici a zajistéte ji (Obrazek 43).
3. Umistéte kryt vzduchového filtru na misto

a utahnéte knofliky krytu (Obrazek 43).

Vymeéna motorového oleje

Motor je dodavan s olejovou naplini v klikové skFini.
Pfed prvnim spusténim motoru a po ném v8ak musite
hladinu oleje zkontrolovat.

Specifikace motorového oleje
API klasifikace oleje: SJ nebo vyssi
Viskozita oleje: SAE 30

Poznamka: Pouzijte jakykoli vysoce kvalitni
detergentni olej.

Kontrola motorového oleje

A VYSTRAHA

Motory se mohou pfi bézném provozu zahrivat
na velmi vysokou teplotu.

Pred kontrolou oleje nebo udrzbou motoru
nechejte motor vychladnout.

Pfi tomto postupu se fidte pokyny uvedenymi
v Casti Obrazek 44.

1. Odstavte stroj na rovném povrchu, snizte zaci
jednotky, zatahnéte parkovaci brzdu, vypnéte
motor a vyjméte Klic.

OdSroubujte mérku, vyjméte ji a otfete Cistym
hadrem.

Zasunte mérku do trubice mérky.

Vyjméte mérku z trubice a zkontrolujte hladinu
oleje.

Pokud je hladina oleje nizk4, trubici olejové
mérky doplrite olej do motoru tak, aby jeho
hladina sahala k HORNi RYSCE na mérce.

Olej doplnujte pomalu a b&éhem procesu ¢asto
kontrolujte vySku hladiny.

Dulezité: Motor olejem nepiepliiujte.
Osadte mérku.
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Vyména motorového oleje a filtru
Servisni interval: Po prvnich 8 hodinach
Po kazdych 100 hodinach provozu

A VYSTRAHA

Motory se mohou pfi bézném provozu zahfrivat

9247478

A B ’ na velmi vysokou teplotu.
> Prfed vyménou oleje nebo olejového filtru €i
udrzbou motoru nechejte motor vychladnout.
7/ <{{3
4 Mnozstvi motorového oleje: 1,7 | s filtrem
= 1. Vymontujte vypoustéci zatku (Obrazek 45) a
| nechejte olej vytéci do vypoustéci nadoby.

3:00
Min
7
- | 9274945
~ Obrazek 45
H 1. Zadni ¢ast stroje 3. Vypoustéci nadoba
2. Vypoustéci zatka
2. \Vycistéte zavity vypoustéci zatky a zatku
7/ 7/ namontujte na misto (Obrazek 45).
~ ~| 3. Demontujte olejovy filtr (Obrazek 46).
9194611
Obrazek 44
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9027477

9027477

Obrazek 46

Tésnéni nového filtru lehce potfete Cistym
olejem.

NasSroubuijte filtr rukou tak, aby se té€snéni
dotykalo adaptéru filtru, a poté jej utahnéte
o dal8i 3/4 az 1 otacku. Filtr neutahujte pfilis.

Doplrite olej do klikové skiing; postupujte podle
pokyn( v ¢asti Kontrola motorového oleje
(strana 72).

Olejovy filtr a pouzity olej zlikvidujte podle
platnych predpisu.

Udrzba zapalovaci sviéky

Servisni interval: Po kazdych 100 hodinach
provozu—Vymeénte nebo vycistéte
zapalovaci svi¢ku, pfipadné upravte
mezeru mezi elektrodami.

A VYSTRAHA

Motory se mohou pfi bézném provozu zahrivat
na velmi vysokou teplotu.

Pred udrzbou zapalovaci svicky nebo
jakoukoli udrzbou motoru nechejte motor
vychladnout.

Pfed namontovanim zapalovaci svi¢ky zkontrolujte,
zda ma spravnou mezeru mezi stfedovymi a
postrannimi elektrodami. Zapalovaci svi¢ku
demontujte a namontujte pomoci kliCe na zapalovaci
sviCky a k méfeni a nastaveni vzdalenosti elektrod
pouzijte nastroj na nastaveni mezery nebo sparovou
meérku. V pfipadé potfeby namontujte novou
zapalovaci svicku (svicky).

Typ zapalovaci svicky: NGK® BPR4ES nebo
ekvivalentni

Vzdalenost elektrod: 0,75 mm

Vyjmuti zapalovaci svicky

1. Zaparkuijte stroj na rovném povrchu, spustte
zaci jednotky dolU a zatahnéte parkovaci brzdu.

Vypnéte motor a vyjméte kli¢ ze zapalovani.
Vyhledejte krytky zapalovacich sviCek.

4. Ocistéte okoli krytek zapalovacich svicek, aby
do valce nepronikly Zadné necistoty.

5. Odpoijte krytky od zapalovacich svi¢ek (Obrazek
47).

1&@?
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G008791

9008791

Obrazek 47

6. Vyjméte zapalovaci svicky z motoru.




Kontrola a €isténi zapalovacich
svicéek
Dulezité: Zapalovaci sviéky vzdy vyménte,

jestlize maji ¢erny nebo olejovy povlak, jsou
popraskané nebo maji opotiebené elektrody.

1. Pomoci draténého kartaCe odstrarite ze
zapalovaci svicky veskeré uhlikové usazeniny.

Zapalovaci svicku omyijte Cisticim prostfedkem
na karburatory a presvédcte se, Ze byly
odstranény vSechny necistoty.

2. Zkontrolujte, zda zapalovaci svicky nemaji
praskliny, opotfebované elektrody, ¢erny povlak
nebo mastny film &i jiné opotfebeni nebo
poskozeni.

3. Podle potfeby zapalovaci svicku vymérite. | kdyz
je potfeba vyménit pouze jednu zapalovaci
svicku, vymérnte je viechny.

4. Zkontrolujte mezeru mezi elektrodami
zapalovaci svi¢ky a v pfipadé potfeby ji upravte.
Chcete-li mezeru upravit, pomoci nastroje
na zapalovaci svi¢ky ohybejte pouze bocni
elektrodu.

Nastavte vzdalenost elektrod 0,75 mm.

@’v

Obrazek 48

G008794
9008794

Jestlize ma nahnédlou az Sedou barvu, motor pracuje
spravné. Cerny povlak izolatoru svi¢ky zpravidla
znamena znecisténi vzduchového filtru.

Montaz zapalovaci svi€ky

Pfi tomto postupu se Fidte pokyny uvedenymi
v Casti Obrazek 49.

1. Namontujte zapalovaci svi¢ku do motoru.

2. Svicku utahnéte na utahovaci moment 22 Nm
(16 ft-Ib).

3. Pfripojte zpét krytky zapalovacich svicek.
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Udrzba palivového
systemu

Vymeéna palivového filtru

Servisni interval: Po kazdych 1000 hodinach
provozu (dfive, pokud je pritok
paliva omezeny).

Integrovany palivovy filtr je umistén mezi uzaviracim
ventilem paliva a motorem.

A NEBEZPECI

Za urcitych podminek je palivo extrémné
hofrlavé a vysoce vybusné. Pozar nebo
vybuch zpisobeny palivem muze popalit vas i
jiné osoby a zplsobit Skody na majetku.

* Palivo z palivové nadrze vypoustéjte, jen
kdyz je motor studeny. Provadéjte to
venku a na otevieném prostranstvi. Rozlity

benzin ihned utrete.

Pfi vypousténi paliva nikdy nekurte

a nepfiblizujte se k otevienému ohni nebo
k mistiim, kde by jiskry mohly zapfi€init
vzniceni vyparu.

1. Zavfete uzaviraci ventil paliva (Obrazek 50).

\ G001704

Obrazek 50

9001704

-

Palivovy filtr 3. Hadicova svorka

n

Uzaviraci ventil paliva
(OTEVRENA poloha)

Umistéte pod filtr vypoustéci nadobu, povolte
svorku hadice na strané filtru smérem ke
karburatoru a odpojte palivové potrubi od
filtru (Obrazek 50).

Uvolnéte druhou hadicovou svorku a vyjméte
filtr.

4. Zkontrolujte, zda palivové potrubi neni prasklé,
opotfebované nebo poskozené, a v pfipadé
potieby je vymérite.

5. Namontujte novy filtr tak, aby Sipka na télese
filtru sméfovala od palivové nadrze.

6. Ujistéte se, Ze jsou hadice a hadicové svorky
pevné uchyceny Kk filtru.

7. Otevrete uzaviraci ventil paliva a napliite nadrz.

Zkontrolujte, zda palivové potrubi tésni a zda
nejsou uvolnéné spoje.

Kontrola palivového
potrubi a spojek
Servisni interval: Kazdé 2 roky

Zkontrolujte, zda palivové potrubi neni narusené nebo
poskozené a spojky nejsou uvolnéné.
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Udrzba elektrického
systemu

Odpojeni nebo pripojeni
napajeni stroje

Hlavni napajeci konektory pfivadéji napajeni
z akumulatort do stroje. Napajeni odpojite

rozpojenim konektor(, pfipojite je spojenim konektoru

dohromady. Viz ¢ast Hlavni konektory napajeni
(strana 45).

Nabijeni 12V akumulatoru
12V systému

A DULEZITE UPOZORNENI

Nespravné vedeni kabeli akumulatoru by
mohlo zpusobit poskozeni stroje a kabely
by mohly zapfi€init jiskfeni. Jiskry mohou
vyvolat explozi plyni z akumulatoru

a zpusobit nasledné zranéni osob.

* Vzdy odpojujte nejprve zaporny (¢erny)
kabel akumulatoru a teprve potom kladny
(¢erveny) kabel akumulatoru.

* Vzdy pripojujte nejdfive kladny (€erveny)
kabel akumulatoru a potom zaporny
(¢erny) kabel.

Akumulator 12 V AGM (Absorbed Glass Mat)
(Obrazek 51) napaji systém InfoCenter, akéni ¢len
brzdového systému, Fidici jednotku stroje a izolaéni
modul CAN.
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9291736

Obrazek 51

Pravy boéni kryt 3. Kryt akumulatoru

Sroub 4. 12V akumulator

> n

Demontujte pravy boc¢ni kryt.
Sejméte kryt akumulatoru.
Odpojte kabely akumulatoru od akumulatoru.

Pfipojte nabijeCku k vyvodim akumulatoru
a akumulator nabijte.

Vezméte na védomi nasledujici informace
o0 akumulatorové nabijeéce:

* Dbejte na to, aby se konektory akumulatoru
a nabije¢ky nedotykaly navzajem ani ramu
stroje. DoporuCuje se pouzivat menSi
konektory.

* Uprednostriuje se nabijeCka akumulator(
s nastavenim nabijeni AGM.

* Maximalni nabijeci proud: 2,4 A
* Maximalni nabijeci napéti: 14,3V

Po dokonCeni nabijeni pfipojte kabely
k akumulatoru.

Namontujte na akumulator kryt.
Namontujte pravy boc¢ni kryt.



Popis 48V akumulatoro-
vého systému

Dulezité: Nabijeni 48V akumulatorového systému
se nedoporucuje.

Akumulatorovy systém 48 V tvoii 4 akumulatory

(12 V, AGM (Absorbed Glass Mat)). Akumulatory
jsou umistény pod kryty na obou stranach stroje,
viz Obrazek 52. Tento systém zajiStuje napajeni
pojezdovych kol, motoru zZacich jednotek, motoru
fizeni a pohonu zvedani.

9279163

Obrazek 52

1. Akumulatorovy systém 48 V

Umisteéni pojistek

Umisténi pojistek ve 48V systému

Pojistky 48V elektrického systému se nachazeji pod
sedadlem (Obrazek 53).

//
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9279323

Obrazek 53

1. Pohon zdvihu (stfedova 5. 48V logické relé — 5 A
zaci jednotka) — 10 A

2. Pohon zdvihu (leva zaci 6. Ridici jednotka —30 A
jednotka) — 10 A

3. Pohon zdvihu (prava zaci 7. Pracovni svétla (volitelna
jednotka) — 10 A sada)— 10 A

4. Volna pozice 8. Volna pozice

Umisténi pojistek ve 12V systému

Pojistky 12V elektrického systému se nachazeji pod
krytem (Obrazek 54) na pravé strané stroje.
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Umisténi pojistek obvodi pohonu
vieten

Pojistky obvodl pohonu vieten se nachazeji pod
krytem na levé strané stroje. PFistup k bloku pojistek
ziskate sejmutim levého bocniho krytu a krytu bloku
pojistek (Obrazek 56).

9279712

Obrazek 54
1. Pravy bo¢ni kryt 2. Sroub

Popis jednotlivych pojistek v bloku pojistek
viz Obrazek 55:

9278267

Obrazek 56
1. Sroub 3. Kryt bloku pojistek
2. Levy boéni kryt 4. Blok pojistek

Popis jednotlivych pojistek v bloku pojistek je uveden
na Stitku pojistek (Obrazek 57):

Obrazek 55

1. Parkovaci brzda/klicovy 5. Volna pozice

prepinac/logické relé — 278268

75A Obrazek 57
2. Volna pozice 6. Nahradni pojistka —7,5 A 1. Stfedova Zaci jednotka— 3. Prava piedni zaci
3. Akeni €len brzdového 7. Méni¢ DC/DC - 15 A 35 A jednotka — 35 A

systéemu - 10 A 2. Leva predni zaci 4. Souprava pohonu 3 kol
4. Systém telematiky — 2 A 8. Ridici jednotka TEC - 2 A jednotka — 35 A g\gOIiAtelné prislusenstvi) —
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Umisténi pojistek generatoru,
motoru kol a elektrického systému

* Pojistky generatoru (100 A) a motoru pravého kola
(60 A) jsou umistény pod sedadlem (Obrazek 58).

e

9282894

Obrazek 58

2. Pojistka motoru pravého
kola — 60 A

1. Pojistka generatoru —
100 A

* Pojistka motoru levého kola (60 A) se nachazi pod
krytem na levé strané stroje v blizkosti pojistek
obvodu pohonu vietena (Obrazek 59).

9282896

Obrazek 59

1. Pojistka motoru levého kola — 60 A

9282895

Obrazek 60

Pojistka elektrického
systému — 150 A

1. Hlavni konektory napajeni 2.

* Pojistka elektrického systému se nachazi pod
hlavnimi konektory napajeni (Obrazek 60).

Umisténi pojistek pro systém ACS

Pojistky autonomniho fidiciho systému jsou umistény
v bloku pojistek ACS (Obrazek 61).
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Obrazek 61

1. Blok pojistek ACS

Popis jednotlivych pojistek v bloku pojistek je uveden
na Stitku pojistek (Obrazek 62):




Obrazek 62
Informace o pojistkach 6. Ventilator
naleznete v provozni
pfirucce.
Radar 7. Inercialni méfici
jednotka (IMU)
Elektricky vykon 8. GPS
Smérovac 9. LIiDAR
Relé 10. Pocitac

decal147-6165
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Udrzba hnaci soustavy

Kontrola tlaku
v pneumatikach

Servisni interval: Pfi kazdém pouziti nebo denné

Tlak v pneumatikach vSech 3 kol upravujte podle
stavu travniku od minimalni hodnoty 0,83 bar (83 kPa)
do maxima 1,10 bar (110 kPa).

Dulezité: Ujistéte se, ze tlak v pneumatikach
je u kazdého kola stejny. Pokud je tlak

v pneumatikach kazdého kola jiny, ma to vliv na
vykon stroje.

Kontrola utazeni matic kol

Servisni interval: Po prvnich 8 hodinach
Po kazdych 200 hodinach provozu

A DULEZITE UPOZORNENI

Pfi nedodrzeni spravného utazeni matic kol
muze dojit ke zranéni osob.

Ve stanovenych intervalech utahnéte matice
kol na predepsany utahovaci moment.

Utahovaci moment matic kol: 108 az 122 Nm (80 az
90 ft-Ib).

V zdjmu zajisténi rovnhomeérného rozlozeni sily
utahujte matice kola podle znazornéného schématu,
viz Obrazek 63.

9274650

Obrazek 63
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Vymeéna kapaliny
pojezdového motoru
a prevodovky

Servisni interval: Po prvnich 8 hodinach
Po kazdych 800 hodinach provozu

Specifikace kapaliny: SAE 80W90

Mnozstvi prevodového oleje: Pfiblizné 384 ml
1. Zvednéte stroj, viz Zvedani stroje (strana 70).

Dulezité: Aby bylo mozné do pfevodovky
doplnit spravné mnozstvi kapaliny, stroj
musi byt ve vodorovné poloze.

Ujistéte, ze je stroj na montaznich stolicich
V roviné.

2. Podle nasledujicich krokl provedte demontaz
levého a pravého kola:

A. Povolte upevriovaci matice kol a demontujte
je (Obrazek 64).

9280226

Obrazek 64

1. Upevnovaci matice

B. Demontujte levé a pravé kolo.

3. Pod montazni celek motoru kola umistéte
vypoustéci nadobu (Obrazek 65).
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9322517

Obrazek 65
Vyobrazena leva strana stroje

. Vypoustéci otvor 3. Nadoba
. Vypoustéci zatka

Demontujte zatku z vypoustéciho
otvoru (Obrazek 65).

Poznamka: Vypoustéci otvor se nachazi na
spodni strané pfevodovky.

Poznamka: Nechejte z prevodovky vytéct
veskery olej.

Vycistéte zatku.

Namontujte vypoustéci zatku do vypoustéciho
otvoru (Obrazek 65).

Vyjméte odvzduShovaci hadici a Sroubeni
z horni ¢asti pfevodovky (Obrazek 66).



9322518

Obrazek 66

1. OdvzduSnovaci hadice 2. Plnici otvor
a Sroubeni

8. Plnicim otvorem naplfite pfevodovku 384 ml
specifikované kapaliny.

9. Namontujte odvzduSnovaci hadici a Sroubeni do
plniciho otvoru (Obrazek 66).

10.  Namontujte kola podle nasledujiciho postupu:
A. Nasadte levé a pravé kolo na naboje kola.

B. Namontujte upevrniovaci matice kol (Obrazek
64).

C. Upevnovaci matice kol utahnéte na
specifikovany utahovaci moment,
viz Kontrola utazeni matic kol (strana 81).

r

Udrzba brzd

Serizeni brzd

Pokud brzda neudrzi zaparkovany stroj na mistg,
muzete sefidit brzdy. Kontaktujte autorizovaného
distributora Toro nebo vyhledejte informace v servisni
pfirucce.
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Udrzba zacich jednotek

Bezpecnost pri pouzivani
zacich nozu

Opotiebeny nebo poskozeny Zaci nebo plochy nlz
muze prasknout a Ulomek mize sekacka odmrstit na

obsluhu nebo osoby v okoli a zplUsobit vazné zranéni
nebo smrt.

* Pravidelné kontrolujte nadmérné opotfebeni a
poskozeni zacich nozu a plochych nozu.

* Pfi kontrole zacich nozl si pocinejte opatrné.
Provadite-li na téchto dilech servisni prace, noste
rukavice a budte obezfetni. Zaci noZe a ploché
noze pouze vymeénujte nebo pfelapujte — nikdy se
je nepokousejte rovnat nebo svarovat.

* U stroju s vétsim poctem Zacich jednotek budte
pfi otaceni zaci jednotky opatrni — miize zpUsobit
otaceni vieten v dalSich Zacich jednotkach.

Montaz a demontaz zacich
jednotek

Poznamka: Pokud nejsou Zaci jednotky pfipojeny
ke stroji, ulozte motory vieten Zacich jednotek do
ulozného prostoru na pfedni strané zavésnych ramen,
aby nedoslo k jejich poskozeni.

Dulezité: Nezvedejte zavéSeni do prepravni
polohy, pokud jsou motory vieten v drzacich na
ramu stroje. Mohlo by dojit k poSkozeni motort
nebo hadic.

Dualezité: Pokud potiebujete zaci jednotku
naklonit, podepfrete jeji zadni ¢ast tak, aby matice
na sefizovacich Sroubech drzaku plochého noze
nespocivaly na pracovnim povrchu (Obrazek 67).
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Obrazek 67

Matice sefizovaciho
Sroubu drzaku plochého
noze

1. Podpéra (neni dodavana) 2.

Montaz zacich jednotek

A VYSTRAHA

Kontakt s horkym motorem nebo tlumi¢em
vyfuku muze zpulsobit vazné popaleniny.

Pred montazi zacich jednotek pockejte, az
horky motor nebo tlumi¢€ vyfuku vychladne.

Pro montaz Zacich jednotek je nutné snizit zavéseni.
Zavéseni snizite podle nasledujiciho postupu:

1. Zaparkujte stroj na €istém rovném povrchu.

2. Nastavte ovladaci pifepinag funkce do NEUTRALNI
polohy.

3. Nastartujte motor nebo otocte kli€ do ZAPNUTE
polohy.

4. Snizte zavésSeni pomoci joysticku pro
zvedani/spousténi.

5. Zatahnéte parkovaci brzdu, vypnéte motor
a vytahnéte Kkli¢.

Namontujte Zaci jednotky podle nasledujiciho
postupu:

1. Odpojte hlavni napjeci konektory, viz Hlavni
konektory napajeni (strana 45).

A VYSTRAHA

Pokud neodpojite napajeni stroje, mtize
jina osoba nechténé zaci jednotky spustit
a zpusobit tak vazné zranéni rukou

a nohou.

Hlavni konektory napajeni odpojujte
vzdy, kdyz provadite praci na zacich
jednotkach.

2. Umistéte Zaci jednotku pod prostfedni rameno
zavéseni.

3. Oteviete zapadky na tyCi ramene zavéseni
(Obrazek 68) a zatlacte rameno zavéseni dolu
tak, aby ty¢ dosedla na obé Sikma ramena zaci
jednotky. Zajistéte, aby se zapadky dostaly pod
pficku Zaci jednotky (Obrazek 69).




@ 9014609

9014609

Obréazek 68

1. Zapadka — zaviena 3. Zapadka - oteviena
2. Ty¢ramena zavéseni

4//% 7/

4. Zavrete zapadky dolu pres ty¢ ramena zaci
jednotky a zajistéte je v dané poloze (Obrazek
68).

Poznamka: Kdyz se zapadky spravné zajisti
na svém misté, ucitite to a uslySite cvaknuti.

5. Potfete drazkovany hfidel motoru zaci jednotky
Cistym mazivem (Obrazek 70).

6. Umistéte motor na levou stranu zaci jednotky
(z pohledu obsluhy) a zatahnéte pfidrznou ty¢
motoru na zaci jednotce smérem k motoru,
dokud neuslySite cvaknuti na obou stranach
motoru (Obrazek 70).
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Obrazek 70

N

. Motor vietena 3. Dutina
Drazkovany hfidel 4. P¥idrzna ty¢ motoru

N

~

Opakujte postup u zbyvajicich zacich jednotek.

o

Pfipojte hlavni napajeci konektory, viz Hlavni
konektory napdjeni (strana 45).

Demontaz zacich jednotek

A VYSTRAHA

Kontakt s horkym motorem nebo tlumi¢em
vyfuku muze zpulsobit vazné popaleniny.

Pred montazi zacich jednotek pockejte, az
horky motor nebo tlumi¢ vyfuku vychladne.

1. Zaparkujte stroj na Cistém rovném povrchu,
nastavte pfepinac funkce do NEUTRALNI polohy
a pomoci joysticku zvedani/spousténi spustte
Zaci jednotky dold.

2. Zatahnéte parkovaci brzdu, vypnéte motor
a vytahnéte Klic.
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Odpojte hlavni napajeci konektory, viz Hlavni
konektory napajeni (strana 45).

A VYSTRAHA

Pokud neodpojite napajeni stroje, mtze
jina osoba nechténé zaci jednotky spustit
a zpuUsobit tak vazné zranéni rukou

a nohou.

Hlavni konektory napajeni odpojujte
vzdy, kdyz provadite praci na zacich
jednotkach.

Odsunte pFidrznou ty¢ motoru z vyfez( v motoru
smérem k Zaci jednotce a motor od Zaci jednotky
oddélte.

@g\\/

"L

Obrazek 71

4

9036123

1. Motor vietena 2. P¥idrzna ty€ motoru

5.

UloZte motor na misto pro ulozeni v pfedni Casti
ramena zavésSeni (Obrazek 72).

K/;i G036124

9036124

Obrazek 72

Poznamka: Pri brouseni, nastavovani vysky
sekani nebo provadéni jinych postupl udrzby
Zacich jednotek uloZte motory vieten Zacich

jednotek na misto pro ulozeni v pfedni Casti
ramen zavéseni, aby nedoslo k jejich poskozeni.

Ddlezité: Nezvedejte zavéseni do
piepravni polohy, pokud jsou motory vieten
v drzacich na ramu stroje. Mohlo by dojit

k poskozeni motori nebo hadic. Pokud
potrebujete pohybovat hnaci jednotkou bez
namontovanych zacich jednotek, zajistéte je
k ramenim zavéseni pomoci kabeld.

6. Oteviete zapadky na tyCi ramena zavésSeni zaci
jednotky, kterou demontujete (Obrazek 68).
7. Odpojte zapadky od ty€e Zaci jednotky.
8. Vysuiite Zaci jednotku zpod ramena zavéseni.
9. Podle potifeby zopakuijte kroky 4 az 8 pro ostatni
Zaci jednotky.
10. Pfipojte hlavni napajeci konektory, viz Hlavni

konektory napajeni (strana 45).

Kontrola kontaktu vretena
a plochého noze

Kazdy den pfed zahajenim praci zkontrolujte kontakt
vietena a plochého noze bez ohledu na to, zda byla
kvalita pfedchoziho sekani pfijatelna. K lehkému
kontaktu musi dochazet po celé délce vietena

a plochého noze, viz provozni pfiru¢ka k zaci
jednotce.

Pfed kontrolou vieten odpojte konektory hlavniho
napajeni, viz ¢ast Hlavni konektory napajeni (strana
45). Po dokonceni je pfipojte.

Prelapovani zacich
jednotek

A DULEZITE UPOZORNENI

Pfi styku s plochymi nozi, nozi vietena nebo
jinymi pohyblivymi dily mize dojit ke zranéni
osob.

* Nepriblizujte prsty, ruce ani odév
k plochym noziim, noziim vieten ani jinym

pohyblivym dilam.

Pfi bézicim motoru se nikdy nesnazte
otacet vietena rukou nebo nohou.

1. Zaparkuijte stroj na rovném povrchu, spustte
zaci jednotky dold, pfesunte ovladaci pfepinac
funkce do NEUTRALNI polohy, zatahnéte
parkovaci brzdu, vypnéte motor a vyjméte klic.
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10.

11.

12.

13.

14.

Provedte prvni sefizeni vietena a plochého noze
vhodné pro prelapovani u vSech zacich jednotek,
které potfebujete prelapovat. Postupuijte podle
pokynu v provozni pfiru¢ce k zaci jednotce.

Vlozte kli€¢ do spinace a nastartujte motor.

V ovladacim systému InfoCenter v nabidce
SERVICE (SERVIS) zvolte moznost BACKLAP
(PRELAPOVANI).

Moznost BACKLAP (PRELAPOVANI) nastavte na
ON (ZAPNUTO).

Zobrazte hlavni nabidku a pfejdéte dolu na
polozku Settings (Nastaveni).

V nabidce SETTINGS (NASTAVENI) pfejdéte dolu
na polozku BACKLAP RPM (OTACKY PRELAPOVANI)
a pomoci tlacitka + nastavte poZadovanou
hodnotu otacek pfi prelapovani.

Presunte ovladaci pfepinac funkce do NEUTRALNI
polohy, joystick zvedani/spousténi dopfedu

a zahajte postup prelapovani na uréenych
vietenech.

Naneste brusnou smés kartaéem s dlouhou
rukojeti. Nikdy nepouzivejte karta¢ s kratkou
rukojeti.

Pokud se vietena zastavi nebo se pohybuji
prerudované, zvolte vysSi nastaveni otacek
vieten, dokud se otacky nestabilizuiji.

Chcete-li provést sefizeni Zacich jednotek
béhem prelapovani, pfemisténim joysticku
zvedani/spousténi dozadu vypnéte vietena
a vypnéte motor. Po dokonceni sefizeni
zopakujte kroky 3 az 9.

Zopakujte postup u vSech zacich jednotek, které
chcete prelapovat.

Po dokonc&eni vratte nastaveni BACKLAP
(PFelapovani) systému InfoCenter do polohy
OFF (Vypnuto) nebo otocte kli¢ do VYPNUTE
polohy, ¢imzZ se stroj vrati do rezimu sekani pfi
jizdé vpred.

Z Zacich jednotek smyjte veSkerou brusnou
smés. Podle potfeby sefidte vieteno Zaci
jednotky a plochy niz. Presurite ovladac¢ otacek
vietena Zaci jednotky do pozadované polohy
pro sekani.

Dulezité: Necistéte zaci jednotky vodou pod
vysokym tlakem. Muze dojit k poskozeni
lozisek a tésnéni.
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Udrzba senzort

Kontrola senzoru a jejich drzaku

Servisni interval: Pfi kazdém pouziti nebo denné

1. Zadni ultrazvukové senzory (2)
2. Predni ultrazvukové senzory (4)

=
=S==e

==
=

9549024

Obrazek 73

3. Senzor LIiDAR
4. Radarovy senzor

A NEBEZPECI

Ohnuty nebo poskozeny senzor nebo drzak senzoru zvysuje riziko nespravné funkce systému
detekce objektl, coz mlize vést k vaznému zranéni nebo smrti.

Pokud je néktery senzor nebo drzak senzoru ohnuty nebo poskozeny, neprodlené ho opravte

nebo vyménte.

Senzory a jejich drzaky kontrolujte pfed zahajenim Cinnosti stroje v autonomnim rezimu.

v

Cisténi

Cisténi senzort

Servisni interval: Pfi kazdém pouziti nebo denné

Cistéte je vzdy, kdyZ se na nich nahromadi viditelné
necistoty nebo nefunguji spravné.

Vyhnéte se nadmérnému cisténi, protoZze by mohlo
dojit k poSkozeni senzord.
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Umisténi senzoru viz Obrazek 73.
Dulezité: K &isténi senzori nepouzivejte
vysokotlakou vodu.

Cisténi ultrazvukovych
a radarovych senzoru

Pomoci Cisticiho prostfedku Simple Green® nebo
jiného podobného jemného Cisticiho prostfedku
odstrarite z ultrazvukovych nebo radarovych senzoru
vesSkeré necistoty a zbytky.

Cisténi senzoru LiDAR

v owiw

Poznamka: P¥i ¢isténi senzoru LiDAR nepouzivejte
tvrdou vodu.

1. Zvolte vhodny zpUsob ¢isténi:
A. Zkontrolujte prvnich 5 znak( sériového Cisla

senzoru. Sériové Cislo je uvedeno na Stitku
na spodni strané senzoru.

B. Pokud je prvnich 5 znakl v rozmezi
AEO001-AE229, pokracuijte krokem 2.

C. Pokud je prvnich 5 znaki AE230 nebo
vysS8ich, pokraCujte krokem 3 nebo 4.

2. Vycistéte mydlovou vodou.

A. Pomoci rozprasovace s Cistou teplou vodou
uvolnéte nedistoty z CoCky senzoru.

Ddlezité: Neotirejte neéistoty pfimo ze
senzoru. Mohli byste ¢o¢ku poskrabat.

B. Senzor jemné otfete hadfikem
z mikrovlakna namoc¢enym v teplé,
mirné mydlové vodé.

Poznamka: Otirejte podél zakfiveni ¢ocky,
nikoli nahoru a dolU pfes senzor.

C. Oplachnéte senzor Cistou vodou, abyste
odstranili zbytky mydla, a poté ho osuste
Cistym hadfikem z mikrovlakna.

3. Vycistéte pomoci isopropylalkoholu.

A. Pomoci rozprasovace s Cistou teplou vodou
uvolnéte necistoty z Cocky senzoru.

Ddlezité: Neotirejte neéistoty pfimo ze
senzoru. Mohli byste ¢o¢ku poskrabat.

B. Pomoci isopropylalkoholu a Cistého hadfiku
z mikrovlakna ocistéte senzor od zbylych
necistot.

C. Senzor jemné otfete hadfikem
z mikrovlakna namocCenym v teplé,
mirné mydlové vodé.

Poznamka: Otirejte podél zakfiveni ¢ocky,
nikoli nahoru a dolU pfes senzor.

D. Oplachnéte senzor Cistou vodou, abyste
odstranili zbytky mydla, a poté ho osuste
Cistym hadfikem z mikrovlakna.

4. Vycistéte pomoci Cisticiho prostredku NACL
Optics Cleaner.

Spole¢nost North American Coating

Laboratories (NACL) vyvinula Cistici roztok pro
urcita opticka zafizeni. Lze ho objednat pfimo
u této spolecnosti pomoci nasledujicich udaja:

« Cislo dilu NACL: 98-0020

Popis NACL: NACL Precision Optics Cleaner
6 oz

A. Nastfikejte roztok NACL Precision Optics
Cleaner na gisty suchy hadfik z mikrovlakna.

B. Senzor jemné otfete podél zakfiveni Cocky,
nikoli nahoru a dolU pfes senzor.
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Uskladnéni

Chcete-li stroj uskladnit na delSi dobu, provedte ukony
uvedené v PFiprava stroje na uskladnéni (strana 90):

Priprava stroje na
uskladneéni

Je-li to mozné, ulozte stroj na teplém a suchém misté.

Akumulatory — at’ uz nainstalované nebo vyjmuté ze
stroje — musi byt skladovany ve vhodném prostfedi:

* Doporugena skladovaci teplota se ma pohybovat
mezi 10 °C a 25 °C.

* Skladovani pfi extrémnich teplotach povede ke
zrychlenému samovybijeni.

* Pokud se oCekava, ze teploty budou delsi
dobu klesat vyrazné pod bod mrazu, vyjméte
akumulatory ze stroje a ulozte je v teplejSim
prostiedi.

1. Odpojte hlavni napajeci konektory, viz Hlavni
konektory napajeni (strana 45).

2. Odstrarite nahromadéné necistoty a posekanou
travu. Podle potfeby nabruste vietena a ploché
noze; postupujte podle pokynl v provozni
pfirucce k Zaci jednotce. Natrete ploché noze
a noZe vietena pfipravkem proti korozi.

3. Z palivové nadrze vypustte veSkeré palivo.
Nechejte motor pracovat, dokud se sam
nezastavi. Vymeénte palivovy filtr; postupujte
podle pokyn( v ¢asti Vyména palivového filtru
(strana 76).

4. Dokud je motor zahfaty, vypustte olej z klikové
skiiné. Napilrite ji Cerstvym olejem; postupujte
podle pokynu v ¢asti Vyména motorového oleje
a filtru (strana 73).

5. Vyjméte zapalovaci svicky, nalijte do valct
30 ml oleje SAE 30 a proto¢enim motoru
olej rozptylte. Vymeénte zapalovaci svicky,
viz Udrzba zapalovaci svi¢ky (strana 74).

6. Ocistéte valec, zebra valce a kryt ventilatoru od
necistot a chomacl posekané travy.

7. 0Od 12V akumulatoru odpojte kabely
akumulatoru.

8. Uijistéte se, ze jsou 12V a 48V akumulatory plné
nabité — pokyny k nabijeni naleznete v servisni
pfiruéce k hnaci jednotce.

Kazdych 6 mésicl skladovani zkontrolujte
uroven nabiti akumulatoru a akumulator dobijte.

9. Zvednéte a podepiete stroj, abyste odlehdili
pneumatiky.
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Informace o vystraze na zakladé zakona €. 65 statu Kalifornie na ochranu zdroju
pitné vody (California Proposition 65)

Co tato vystraha znamena?

V prodeji mizete spatfit vyrobek, ktery je opatfen nasledujicim vystraznym Stitkem:

VYSTRAHA: Rakovina a poskozeni reprodukéniho systému —
A www.P65Warnings.ca.gov.

O co se v navrhu zakona €. 65 jedna?

Zakon ¢. 65 se vztahuje na vSechny spole¢nosti plsobici v Kalifornii, které tam prodavaji vyrobky nebo které vyrabéji vyrobky, jez mohou byt v Kalifornii
prodavany nebo do ni dovazeny. Zakon nafizuje, aby guvernér statu Kalifornie ved| a zvefejfioval soupis chemickych latek, o nichz je znamo, ze
mohou zpUsobit rakovinu, vrozené vady a/nebo jiné poskozeni reprodukéniho systému. Soupis, ktery je kazdoro¢né aktualizovan, zahrnuje stovky
chemikalii, které se nachazeji v mnoha predmétech kazdodenni potfeby. U&elem navrhu zakona &. 65 je informovat vefejnost o vystaveni plisobeni
téchto chemickych latek.

Zakon ¢. 65 nezakazuje prodej vyrobku obsahujicich tyto chemikalie, Zzada vSak, aby byly vSechny vyrobky, obaly vyrobk( nebo literatura doprovazejici
tyto vyrobky opatfeny vystrahou. Vystraha uvedena v souladu se zakonem ¢&. 65 ani neznamena, Ze vyrobek je v rozporu s jakymikoli normami nebo
pozadavky tykajicimi se bezpec€nosti. Vlada statu Kalifornie v zasadé objasnila, Ze vystraha na zakladé zakona €. 65 neni totéz jako regulaéni rozhodnuti,
jez stanovuije, Ze vyrobek je klasifikovan jako ,bezpeény” nebo ,nebezpeény”. Rada zapsanych chemickych latek se mnoho let pouZiva ve vyrobcich
kazdodenni potfeby, aniz by byla doloZena jakakoli Gjma na zdravi. DalSi informace naleznete na strankachhttps://oag.ca.gov/prop65/fags-view-all.

Vystraha uvedena v souladu s navrhem zakona €. 65 znamena, ze spole¢nost bud 1) vyhodnotila miru rizika a dospéla k zavéru, ze nebyla prekro¢ena
,2zadna vyznamna mira rizika“, nebo 2) se rozhodla uvést vystrahu na zakladé toho, Ze si je védoma pfitomnosti uvedené chemické latky, miru rizika se
ale nepokusila vyhodnotit.

Plati tento zakon vSude?

Uvedeni vystrahy podle zakona €. 65 se vyzaduje pouze v ramci kalifornskych zakonl. Podobné vystrahy Ize spatfit v celé Kalifornii na rdznych mistech,
véetné restauraci, obchodu s potravinami, hotell, $kol a nemocnic, a na Siroké Skale vyrobkd. Néktefi online a maloobchodni prodejci navic uvadi
vystrahu dle navrhu zakona €. 65 na svych webovych strankach nebo v katalozich.

Jak se vystraha dle kalifornského navrhu zakona lisi od federalnich limita?

Normy zakona ¢&. 65 jsou €asto prisnéj$i nez mezinarodni normy a federalni normy USA. U fady latek je nutné uvadét vystrahu dle zakona ¢&. 65 pfi
mnozstvi, které je mnohem niz8i nez u federalnich akénich limith. Napfiklad norma navrhu zakona €. 65 upozorniujici na mnozstvi olova ¢ini 0,5 pg/den,
coz je vyrazné pod limity federalnich a mezinarodnich norem.

Pro¢ nejsou touto vystrahou opatieny vSechny obdobné produkty?
®  Vyrobky prodavané v Kalifornii musi byt ozna¢eny podle navrhu zakona €. 65, zatimco podobné produkty prodavané jinde toto oznaceni mit nemusi.

® Spolecnost, kterad v ramci soudniho sporu tykajiciho se navrhu zakona €. 65 dosahla mimosoudniho vyrovnani, mdze byt poZzadana, aby na svych
produktech vystrahu dle navrhu zakona €. 65 uvadéla. Na jiné spolec¢nosti, které vyrabéji podobné vyrobky, se takovy pozadavek vztahovat nemusi.

® Prosazovani navrhu zakona €. 65 neni konzistentni.

®  Spole¢nosti se mohou rozhodnout, Ze vystrahu nebudou uvadeét, protoze dospély k zavéru, ze podle navrhu zakona €. 65 tak nejsou povinny uginit.
Pokud vyrobek neni vystrahou opatfen, neznamena to vSak, Zze neobsahuje chemické latky uvedené na seznamu v podobném mnozstvi.

Proc¢ spolec¢nost Toro tuto vystrahu uvadi?

Spolec¢nost Toro se rozhodla, Ze bude spotiebiteliim poskytovat co nejvice informaci, aby mohli €init informovana rozhodnuti o vyrobcich, které kupuji

a pouzivaji. Spole¢nost uvadi vystrahu v pfipadech, kdy si je védoma pFitomnosti jedné nebo vice uvedenych chemickych latek, i kdyZ neprovedla
presné vyhodnoceni Urovné expozice. Pozadavky na omezeni expozice se totiz nevztahuji na vSechny uvedené chemickeé latky. Spolecnost Toro se

z davodu obezfetnosti rozhodla vystrahu dle zakona €. 65 uvést, i kdyz nebezpedi vystaveni chemickym latkdm obsazenym ve vyrobcich znacéky Toro je
zanedbatelné nebo spada do kategorie ,zadné vyznamné riziko®“. Pokud spole¢nost Toro takovou vystrahu neuvede, miize byt mimoto Zalovana statem
Kalifornie nebo soukromymi stranami, jez o prosazovani navrhu zékona €. 65 usiluji, a mdze z toho pro ni vyplyvat citelny postih.
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