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Montering

Losdele

Brug skemaet herunder til at kontrollere, at alle dele er blevet leveret.

Fremgangsmade

Beskrivelse

Antal

Anvendelse

1

Kreever ingen dele

Klargar maskinen.

2

Kraever ingen dele

Fjern faste stop.

Haengsel

Vinkelstrop (til en uoverdaekket bom)
Vinkelstrop (til en overdaekket bom)
Over- eller understrop

Trykfjeder

Bgsning

Sekskantbolt (5/16 x 3-1/4 tomme)
Flad skive

Lasemgtrik (5/16 tomme)

Saml metaldelene til montering af
Sensor.

Sonic-bomsensor

Beslag
Programmeringsstik
Sensordaeksel

Nederste sensorhus
Slutrgr
Sensorafskaermningsbeslag
Folerkabel (4 m)

Stor matrik

Bgjleskrue

Lasematrik (1/4 tomme)
Bolt (5/16 x 3/4 tomme)
Bolt (5/16 x 1-1/4 tomme)
Lasematrik (5/16 tomme)
Kabelband

Monter Sonic-bomsensorerne.

Monteringsplade

Relae

Bolt (1/4 x 5/8 tomme)
Laseskive (1/4 tomme)
Nut (1/4 tomme)
Ledningsnet

Skrue (#10)

Mgtrik (#10)

Elektronisk styreenhed (ECU)
Bolt (1/4 x 1-1/4 tomme)
Lasemetrik (1/4 tomme)
Bolt (5/16 x 3/4 tomme)
Laseskive (5/16 tomme)
Flade spaendeskiver
Klemmer til bgjleskruer
Mgtrik (5/16 tomme)
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Monter den elektroniske styreenhed.




Fremgangsmade Beskrivelse Antal Anvendelse

6 Meerkat 94-8582 ! Monter kontrollampen.
Lampe 1
Vippekontakt 1
Kabelband 6

7 Kontrollampe (kun Workman 200) 1 Monter styreenheden.
Krans (kun Workman 200) 1

8 Kreever ingen dele - Kalibrer sonic-bommene.

Bemaerk: Mzrkat 119-9431 anvendes med et hindholdt diagnosevarktej, og monteres derfor ikke pa maskinen.

Bemaerk: Maskinens venstre og hoijre side er som set fra den normale betjeningsposition.

1

Klargering af maskinen

Kraever ingen dele

Fremgangsmade

Placer maskinen pa en plan overflade, stands motoren,
fjern tendingsneglen og aktiver parkeringsbremsen.

A FORSIGTIG

Hvis du lader neglen sidde i teendingen, kan andre
personer utilsigtet komme til at starte motoren og
forarsage alvorlig personskade pa dig eller andre
omkringstiende personer.

Fjern neglen fra tendingen, for du monterer sattet.

2

Fjernelse af faste stop

Kraever ingen dele

Fremgangsmade

Hyvis din maskine er udstyret med faste stop, skal de
fjernes, inden Sonic-bomszttet monteres. De faste stop
er placeret pa de indelukkede bommes midterbom og kan
ses, nir bommene er i den oprejste transportposition.
Ga videre til neste procedure, hvis din maskine ikke har
faste stop monteret.

1.

tendingsnoglen.

Hav bommene til transportpositionen, og fjern

Fjern de 4 bolte (5/16 x 1 tomme) og meotrikker (5/16

tomme) der fastgor stoppene til midterbommens

ramme som vist i (Figur 1).

Bemaerk: Fjern de faste stop pd begge sider af
midterbommen. Gem alle dele til senere brug.

G009415
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Figur 1
Hgjre side vist

1. Midterbom

3. Bolt (5/16 x 1 tomme)

2. Samlet beslag og kofanger 4. Matrik (5/16 tomme)
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Samling af metaldelene til
montering af sensoren

Dele, der skal bruges til dette trin:

Heaengsel

Vinkelstrop (til en uoverdaekket bom)

Vinkelstrop (til en overdaekket bom)

Over- eller understrop

Trykfjeder

Basning
Sekskantbolt (5/16 x 3-1/4 tomme)
12 Flad skive

Al |BAINININ]IDN

4 Lasemaetrik (5/16 tomme) 1

2.

G017128

Figur 2
Kun til uoverdeekkede bomme
Heengsel (2) 3. Bwgasninger (8)
Vinkelstrop (2) 4. Overstrop

Fremgangsmade

Bemaerk: Hvordan monteringsboltene til montering
af sensor samles, athenger af, om overdakket bomsat
(model 41602) er installeret.

1. Lxg hangslerne og stropperne som vist i Figur 2 (for
en uoverdakket bom) eller Figur 3 (for en overdekket

bom).

Bemaerk: Der er 2 szt med 2 vinkelstropper i lose
dele. Det ene szt er til en uoverdekket bom, og det
andet szt er til en overdekket bom. Du har et st
med 2 vinkelstropper (til enten den overdakkede
eller den uoverdekkede bom), som du ikke bruger
pa maskinen.

Bemaerk: Overstropperne til de uoverdakkede
bomme fungerer ogsia som understropper til de
overdzekkede bomme.

1.
2.
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Figur 3
Kun til overdeekkede bomme

Heengsel (2) 3. Bwasning (8)
Vinkelstrop (2) 4. Understrop

2.

3.

Indfor besningerne i de svejsede roribninger 1
haengslerne og stropperne som vist 1 Figur 2 eller
Figur 3.

Monter en flad spandeskive pd hver af de 2
sekskantbolte (3-1/4 tomme).



4. For boltene gennem de haxngslede rorabninger,
hengslerne og stropperne (Figur 4). 4

m/

Montering af Sonic-
3//7'[\ bomsensorer

( /—\ . .
“ = \\ Dele, der skal bruges til dette trin:
@
4
2 Sonic-bomsensor
5 o 2 Beslag
2 Programmeringsstik
g 2 Sensordaeksel
g’g—) 2 Nederste sensorhus
E«—J 2 Slutrar
— 2
=
3 /::’\/ 2 | Sensorafskeermningsbeslag
I —
u N G015722 2 Folerkabel (4 m)
L 4 Stor mgtrik
2 \t’/_/ 6 Bgjleskrue
Figur 4 12 Lasemgtrik (1/4 tomme)
Metaldele til overdeekket bom vist 12 | Bolt (5/16 x 3/4 tomme)
4 Bolt (5/16 x 1-1/4 tomme)
1. Sekskantbolt 4. Fjedre - :
2. Flad spaendeskive 5. Lasemgtrikker 8 Lasematrik (5/16 tomme)
(5/16 tomme) 12 Kabelband
3. Svejset rgrabning
Fremgangsmade

5. Monter en flad spendeskive pa den blotlagte ende

af hver af boltene. 1. Szt et monteringsbeslag pa hver boms forside

. ner den yderste dyse med 3 bojleskruer og 6
6. Monter en fjeder pa enden af hver bolt (Figur 4). lisemotrikker (1/4 tomme) (Figur 5 og Figur 6).

7. Monter en flad spendeskive og en lisemotrik pa
enden af hver bolt, og tilspand lasemotrikkerne,
indtil der ikke er noget slaxk i fjederen.

Bemaerk: Kontroller, at hengslerne ikke er si
stramme, at de monterede sensorer ikke kan dreje
frit pa hengslerne.

G017147

Figur 5
Set forfra

1. Monteringsbeslag (2) 2. Bgjleskrue (6)




G017148
1 \
Figur 6
Set bagfra
1. Monteringsbeslag (2) 2. Lasemetrik (1/4 tomme)

12)

2. Monter sensorafskarmningsbeslaget pa
monteringsbeslaget med 2 bolte (5/16 x 3/4 tomme)
og 2 flangemotrikker (5/16 tomme) som vist i
Figur 7.

Figur 8
Kun til overdaekket bom

1. Sensorafskeermningsbeslag 2. Haengsel (fra metaldele til
montering af sensor)

G017149

G017157

Figur 7

1. Sensorafskaermningsbeslag

3. Monter metaldelene til montering af sensoren pa

sensorafskaermningsbeslaget med 2 bolte (5/16 Kun til en uoverdaekket bom
x 3/4 tomme) og 2 lisemotrikker (5/16 tomme) . .
som vist i Figur 3 (for en overdxkket bom) cller 1. Sensorafskaermningsbeslag 2. Haengsel (fra metaldele til

. montering af sensor)
Figur 9 (for en uoverdakket bom).

4. Monter det nederste sensorhus pa metaldelene
til montering af sensor med 2 bolte (5/16 x
1-1/4 tomme) og 2 lisemotrikker (5/16 tomme)
(Figur 10).




G017151
Figur 10
Konfiguration for uoverdeekket bom vist
1. Deeksel 5. Slutrgr
2. Sensor 6. Bolte (5/16 x 1-1/4 tomme)

3. Stor matrik

4. Nederste sensorhus

7.

8.

Lasematrikker
(5/16 tomme)

Faerdigmonteret
sensorenhed

5. Monter programmeringsstikket pa sensoren

(Figur 11).

Vigtigt: Serg for at rette pilen under det
sideleens "'T" ind efter rillen pa sensorens

overkant (Figur 11).

G015730

Figur 11
1. Sideleens "T" 3. Hak
2. Pile, der er rettet ind 4. Sensor

0.

9.

Indfor sensoren i det nederste sensorhus, og fastgor
den med 2 store motrikker, der er vedlagt sensoren
(Figur 10).

Bemaerk: Kasser liseskiverne, der er vedlagt
sensorerne.

Monter slutroret og dakslet (Figur 10).

Bemaerk: Sorg for, at sensotledningen er fort
gennem den lille dbning 1 dakslet, for sensordakslet
monteres.

Fastgor ledningen, der kommer fra sensoren, med
kabelbindere til bommen.

Vigtigt: Serg for, at der er nok slek i ledningen
rundt om sensoren, sa sensoren kan dreje frit pa
hangslet uden af traekke i ledningen.

Gentag trinnene ovenfor for de andre bomme.

Bemaerk: Kun til overdekkede bomme: Sensorerne
bor ikke registrere bomdakslet, da dette kan forstyrre
signalet. Hvis du steder pa problemer under
kalibreringen, skal du serge for, at sensorernes signaler
ikke registrerer bomdzkslet.
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Montering af den elektroniske
styreenhed

Dele, der skal bruges til dette trin:

1 Monteringsplade

Relae

Bolt (1/4 x 5/8 tomme)

Laseskive (1/4 tomme)

B I N

Nut (1/4 tomme)

—_

Ledningsnet

Skrue (#10)

N

Matrik (#10)

N

Elektronisk styreenhed (ECU)

Bolt (1/4 x 1-1/4 tomme)

Lasemaetrik (1/4 tomme)

Bolt (5/16 x 3/4 tomme)

Laseskive (5/16 tomme)

Flade spaendeskiver

Klemmer til bgjleskruer

AININ]IDNIN]IA] DS

Megtrik (5/16 tomme)

Fremgangsmade

1. Fastgor 4 releer pa monteringspladens forside med 4
bolte (1/4 x 5/8 tomme), 4 laseskiver (1/4 tomme)
og 4 motrikker (1/4 tomme), som vist i Figur 12.

G016281

Figur 12
1. Rele 5. Monteringsplade
2. Mgtrik (1/4 tomme) 6. Mgtrik (#10)
3. Laseskive (1/4 tomme) 7. Skrue (#10)
4. Bolt (1/4 x 5/8 tomme) 8. Sikringsblok

2. Fastgor ledningsnettets sikringsblokender pa
monteringspladen ved at bruge 4 skruer (#10) og 4
motrikker (#10), som vist i Figur 12.

3. Fastgor ECU'en til monteringspladen med 4 bolte
(1/4 x 1-1/4 tomme) og 4 laseskiver (1/4 tomme),
som vist i Figur 13.

1. Bolt (1/4 x 1-1/4 tomme)
2. ECU

3. Monteringsplade

4. Lasemgtrik (1/4 tomme)

4. Kobl relekablerne pa ledningsnettet til de 4 releer pa
monteringspladen.

5. Tilslut styreenhedens kabel pa ledningsnettet til
ECU'en.

0. Monter monteringspladen pa koretojets stel under
instrumentbraettet.

A. For Multi-Pro 1200 og 1250: Monter
monteringspladen ved at bruge 2 bolte (5/16 x




3/4 tomme), 2 laseskiver (5/16 tomme) og 2
flade spandeskiver, som vist 1 Figur 14.

G016082

Figur 14

Vange under instrumentbraettet

1. Bolt (5/16 x 3/4 tomme) 4. ECM og monteringsplade
2. Laseskive (5/16 tomme) 5. Koretgjets stel

3. Flad spaendeskive

6

Montering af kontrollampe

Dele, der skal bruges til dette trin:

1 Meerkat 94-8582

1 Lampe

B. For Workman 200-sprgjtesystemet:
Monter monteringspladen ved at bruge 2
bojleskrueklemmer og 2 metrikker (5/16
tomme), som vist i Figur 15.

1. Koretgjets stel
2. Bgijleskruesamling

Figur 15

3. Monteringsplade
4. Matrik (5/16 tomme)

Fremgangsmade

1. Monter mzrkat 94-8582 over lampehullet 1
instrumentbrettet (Figur 10).

Figur 16

1. Meerkat 94-8582 3. Trykmetrik
2. Lampe

2. Monter lampen pa instrumentbreattet, og fastgor den
fra instrumentbreattets underside vha. trykmetrikken
(Figur 10).

3. Tilslut lampen til det relevante stik pa ledningsnettets
forgrening,
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Montering af styreenheden

Dele, der skal bruges til dette trin:

1 Vippekontakt

6 Kabelband

1 Kontrollampe (kun Workman 200)

1 Krans (kun Workman 200)

Montering af styreenheden pa en Multi

Pro 1200- eller 1250-plaenesprgjte

Montering af kontakterne

1. Fjern sprojteenhedens kontrolpanel for at blotlegge

undersiden (Figur 17 viser 1200 og Figur 18 viser
1250).

G002463

Figur 17
Multi Pro 1200

1. Placering af
Sonic-bomkontakt

2. Sprgjteenhedens
kontrolpanel

10

2. Kontakt

G002057

Figur 18
Multi Pro 1250

Prop 3. Hak (pa bagsiden)

4. Sprgjteenhedens
kontrolpanel

2.

Fjern proppen i sonic-bomébningen fra
sprojteenhedens kontrolpanel pa koretojet, og
monter den medfelgende vippekontakt i abningen
(Figur 17 viser 1200 og Figur 18 viser 1250).

Bemaerk: Sorg for, at kontaktens retning svarer til
den viste retning i Figur 18, hvor hakket peger mod
koretojets bagende.

Ledningsforing af kontakterne

1.

For grenen af sonic-bommens ledningsnet med de
tre store stik ind i1 kontrolpanelets omrade.

Hvis bommens loftekontakter er monterede, skal
du fjerne eventuelt eksisterende stik, der er sat ind
i loftekontakterne.

Tilslut stikkene med angivelsen “Kontakt til venstre
bomloft” og “kontakt til hojre bomloft” til de
relevante panelkontakter.

Tilslut stikket med angivelsen ’sonic-bomkontakt”
til sonic-bomkontakten.

For den lose ende af ledningsnettet ned gennem
gulvet og bagud langs sprojtesystemets ledningsnet
til midterbommen pa bagsiden af koretojet.

Bemaerk: Brug kabelbind til at fastgore
ledningsnettet til de andre ledningsnet, sa det holdes
vk fra motoren og bevaegelige dele.

Monter sprojteenhedens kontrolpanel, og fastgor
den med de fastspendingsanordninger, som du
fjernede tidligere.

Tilkobling af ledningerne til sikringsblokken

1.

For grenen af sonic-bommens ledningsnet med det
lille spadestik og en ring- eller gaffelterminal ind i
sedekassen og hen til sikringsomradet.



2. Loft sedet for at fa adgang til sikringsomradet, og Bemaerk: Gem alle fastspandingsanordningerne.

find hjzlpemagnetventilen og jordklembraetret. 2. Bor et hul med en diameter pa 12,7 mm, hvor

3. Kobl ringen med betegnelsen "jord" pa den sorte kontrollampen skal sidde i kontrolpanelet ( Figur 20).
ledning, til jordklembrattet (Figur 19).

1

3 G016286
Figur 20
1. Skrue 3. Boret hul (diameter
12,7 mm)

2. Lase

3. Monter kontrollampen gennem bagsiden af hullet,
og fastgor den til frontpanelet med de medfelgende
fastgorelsesanordninger (Figur 21).

6002464 4. Fjern sonic-bommens kontaktstik fra frontpanelet,
Figur 19 og monter sonic-bommens vippekontakt (Figur 21).
1. Sort ledning 3. Rad ledning
2. Jordklembraet 4. Hjeelpemagnetventil

4. Kobl den rode ledning til hjelpemagnetventilens
belastningsside.

Bemaerk: Belastningssiden kan findes ved at teste
begge magnetventilpoler, nar tendingen er slukket.
Den varme side viser ca. 12 V, mens belastningssiden
ikke har nogen spznding. Belastningssiden kan
bekreftes ved at dreje tendingen til kor- eller
til-positionen og teste belastningssiden igen.
Belastningssiden viser ca. 12 V med tendt tending;
Drej teendingen til fra-positionen, og tag noglen

ud for udforelse af yderligere montering eller
vedligeholdelse.

5. Sznk szdet.

Montering af styreenheden pa et
Workman-sprgjtesystem

Monter kontakterne

1. Fjern fastgorelsesanordningerne, der fastgor
frontdekslet til kontrolpanelets kabinet, for at fa
adgang til de indvendige komponenter.
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Figur 22

Kontakt, med hak i 3. Kontakthus, roteret 180°

bagsiden

Fjern deekslet 4. Monter deekslet, hak i
forsiden

G002473

Figur 21
1. Sprejteenhedens 5. Kontrollampe, monter
kontrolpanel
2. Sonic-bomstik 6. Sonic-bomkontakt
3. Eksisterende 7. Sonic-bomstik, fra
bomlaftekontakter sonic-bommens

ledningsnet

4. Eksisterende bomlgftestik 8. Bomlgftestik, fra
sonic-bommens
ledningsnet

5. Find og frakobl stikkene til bommens loftekontakter

(Figur 21). 1.

Vigtigt: Du ma hverken skere i eller

fierne ubrugte stik. Gem de ubrugte stik i
kontrolkassen til fremtidig brug i tilfaelde af, at
sonic-bomsattet fjernes.

6. Skift bomloftekontakternes retning: 2.
A. Find bommens loftekontakter i kontrolpanelet,
og fjern begge kontakter fra panelet. 3
B. Brug en flad skruetrekker eller et lighende
veerktoj til forsigtigt at fjerne vippekontaktens 4.
daxksler fra kontakthusene (Figur 22).
5.
6.

12

C. Mens du holder kontaktdakslet pa plads, skal du
vippe kontakthuset 180 grader, sé stikkets hak er
placeret i det forreste venstre hjorne (Figur 22).

D. Tryk vippekontaktdakslerne fast pa
kontakthusene i denne nye retning, indtil
daxkslet klikker pa plads (Figur 22).

E. Monter kontakterne i deres oprindelige position
pa kontrolpanelet.

Bemaerk: Sorg for, at kontakten er placeret,
sa hakket vender mod den averste venstre del af
kontrolkassen.

Ledningsforing af kontakter og kontrollamper

Skar og fjern den eksisterende krans 1 bunden af
kontrolpanelet. Smid kransen ud.

Vigtigt: Serg ngje for at du ikke skerer i de
eksisterende ledninger og ledningsnet, nar du
skarer den eksisterende krans ud.

For den lose ende af ledningsnettet op gennem
abningen i kontrolpanelet, og hold grenen med
ringterminalen uden for kontrolpanelet.

. Del den nye krans, der er vedlagt szttet, og vikl den

rundt om ledningsnettet i bunden af kontrolpanelet.
Monter kransene i bunden af kontrolpanelet, i stedet
for den krans du fjernede tidligere.

Tilslut stikkene med angivelsen ”Kontakt til venstre
bomloeft” og “kontakt til hojre bomloft” til de
relevante panelkontakter.

Tilslut stikket med angivelsen sonisk bomkontakt til
den soniske bomkontakt.



7. Kobl kontrollampen til ledningsnettet med to

spadestik.

Monter det forreste kontrolpaneldaksel

pa kontrolkassen ved at bruge de
fastspendingsanordninger, som du fjernede
tidligere (Figur 20).

For resten af ledningsnettet bagud, langs det
cksisterende sprojteledningsnet hen til maskinens

bagside.
10. Fastgor ledningsnettene med kabelband.
Tilkobling af ledningerne til sikringsblokken

1. Find grenen af ledningsnettet med ringterminalen
til jord og den lille strompol, og for den under
instrumentbrattet til sikringsblokomradet.

Kobl ringen pa den sorte ledning til jordbolten
(Figur 23).

(G002469

Figur 23
1. Sikringsblok 4. Sort ledning
2. Rad ledning, fra 5. Jordbolt
ledningsnet
3. Tilsvarende ledning, fra
sikringsblok

3. Fjern den korte forlengerledning fra den rode
ledning, og kobl det sorte stik til modstikket 1
sikringsblokken.

Find den lange gren, der gar fra midten af
ledningsnettet med den positive ringklemme.

5. For den lange gren langs den eksisterende ledning til
batteriomradet.

0. Fjern batteridekslet om nedvendigt og tilslut
ringklemmen til klemmen pa batteriets pluspol vha.
de eksisterende fastgorelsesanordninger.

Bemaerk: Udskift dekslet om nodvendigt.

Bemaerk: Bind evt. los ledning op, si den ikke
pafores skade.

8

Kalibrering af Sonic-bommene
Kraever ingen dele

Fremgangsmade

Under denne procedure har du 20 sekunder til at
kalibrere sensorerne pa bommene. Den afstand,

du indstiller mellem sensoren pa hver bom og

jorden efter 20 sekunders kalibreringen, vil vare
hojdeindstillingen i automatisk tilstand, indtil neste gang
du kalibrerer sensoren. Efter de 20 sekunder finder

en selvkalibreringsproces sted i op til 2 minutter, hvor
styreenheden beregner hojden og derefter "indlerer"
flow-egenskaberne for den hydrauliske loftecylinders
ventiler.

Bemark: For uoverdekkede bomme:
Standardhejdeindstillingen er 51 cm fra dysen til jorden.
Hyvis kalibreringen onskes indstillet til fabriksindstillingen
efter indstilling af en bom til en hojde, der er forskellig
fra fabriksindstillingen, skal bommen kalibreres igen
med bommen i transportbeholderen. For overdakkede
bomme: Standardindstillingen pa 51 cm er kun for
uoverdekkede bomme. Det er nodvendigt at kalibrere
sensorerne pa overdekkede bomme.

1. Serg for, at plenesprojten er parkeret, og at der
er afstand til evt. traer, bygninger, materialer samt
installationer og rerfering under jorden.

Senk bommene til vandret position. Se
beteningsvejledningen for at fa yderligere oplysninger
om, hvordan aktuatorerne justeres for at nivellere
bommene.

3. Drej tendingsnoeglen til Off.

Tryk kontakten til Sonic-bommen pa
instrumentbrattet hen til positionen Auto
(Figur 24).
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G015736

Figur 24

Sonic-bomkontakt

5.

Mens bade den venstre senkekontakt og den hojre
loftekontakt holdes nedtrykket, skal tendingsneglen
drejes, sa maskinen starter.

Slip bomkontakterne.

Bemaerk: Lampen pa Sonic-bomkontakten blinker
hurtigt, hvilket angiver, at Sonic-bomsystemet er i
kalibreringstilstand. Du har nu 20 sekunder til at
bruge kontakterne til at heve og senke bommen
for at indstille den onskede afstand fra bommene

til jorden. Efter 20 sekunder blinker det gronne lys
langsomt.

. Brug kontakterne til at have og senke til justering af

hojden for hver bom, indtil der opnas den onskede
afstand fra sensoren pa bommen til jorden.

. Nir de langsomtblinkende gronne lys

pa Sonic-bomkontakterne stopper, er
selvkalibreringsprocessen gennemfort.

Bemaerk: Seclvkalibreringsprocessen kan vare op
til 2 minutter. Afbryd ikke sensorsignalet under
selvkalibreringsprocessen, f.eks. ved at flytte foden
ind under en sensor.

Betjening

Brug af styreenhederne

Sonic-bomkontakten er placeret pa instrumentbrattet
og har 2 indstillinger: Automatisk og manuel.

Automatisk tilstand: I denne tilstand kan
bommene beveges automatisk, hvorved
bomenderne vedvarende holdes i den onskede
afstand til jorden. For at aktivere automatisk tilstand
trykkes pa auto-tilstand for sonic-bom, og der

slas let pa kontakten/kontakterne til senkning af
bommen for at flytte bommen til den onskede
afstand fra jorden.

Bemaerk: Du kan midlertidigt omga den
automatiske betjening af bommene ved at bruge
bomkontakterne til at have eller senke en eller
begge bomme. For at senke bommen manuelt,
mens systemet er i automatisk tilstand, holdes
kontakten til senkning af bommen inde, indtil den
onske bomhojde er naet. For at have bommen
manuelt, mens systemet er i automatisk tilstand,
holdes kontakten til hevning af bommen simpelthen
inde, indtil den onske bomhejde er naet. Hvis
kun én bom justeres, fortsatter den anden med at
fungere automatisk. For at genoptage automatisk
tilstand slas let pa kontakten til senkning af
bommen for at flytte bommen til den onskede
afstand fra jorden.

Manuel tilstand: Denne tilstand slir den
automatiske justering af bommene fra, saledes at de
kan styres manuelt.

Sonic-bomlampen findes pa Sonic-bomkontakten og
viser status for Sonic-bomsystemet som folger:
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Lyser kontinuerligt: Sonic-bomsystemet er teendt
og fungerer normalt.

Blinker hurtigt: Systemet er i kalibreringstilstand,
som varer i 20 sekunder.

Blinker langsomt: Der er fejl 1 systemet, eller
automatisk tilstand er blevet tilsidesat ved manuel
betjening af en eller begge bomme, mens systemet
er 1 automatisk tilstand.

Bemaerk: Huvis der er fejl i Sonic-bomsystemet
(f.eks. der ikke er signal fra en sensor), heves
bommen i fa sekunder og stopper derpi, og lampen
pa bomkontakten (placeret pa instrumentbrattet)
blinker langsomt, hvilket viser, at en af bommene er
stoppet. Kontrollampen pa armlenet blinker ogsa,
hvilket indikerer en fejl.



Kontrollampen er den lille rede lampe, der er
placeret pa armlenskonsollen og viser status for
Sonic-bomsystemet som folger:

* Tendt kortvarigt: Lampen taendes, nar
Sonic-bomsystemet aktiveres. Lampen slukkes efter
fa sekunder og forbliver slukket, sa lenge systemet
fungerer korrekt.

e Blinker: Der er en aktiv fejl i Sonic-bomsystemet.

Vedligeholdelse

Renggaring

Rengor sensorerne periodisk med en fugtig klud. Hvis

en sensor er beskadiget eller meget snavset, skal den
udskiftes.

Vigtigt: Sprajt ikke vand ved eller pa sensorerne.
Selv under husholdningstryk kan vandstank
beskadige sensoren. Dxk altid sensorerne helt,
inden sprojteenheden vaskes.

Bemaerk: Nir bommene er i transportbeholderen i
lengere tid ad gangen, kan forseglingen rundt om hver
sensor (som vender opad) blive udsat for ultraviolet lys
og gradvist nedbrydes. Undga, at sensorernes bund
udsazttes for direkte sollys, nar det er muligt.

Opbevaring

Sat sikkerhedshztterne pa sensorerne for at beskytte
dem mod vind og vejr, nir de ikke anvendes i lengere tid.
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Fejlfinding

Bemaerk: Sec servicevejledningen angiende yderligere fejlfinding.

Problem

Mulig arsag

Afhjaelpning

Fejlfunktion ved en eller begge bomme;
Sonic-bomlampen er slukket.

1. Der er sprunget en sikring.

. Paeren er sprunget.
. Den elektroniske styreenhed eller

ledning er beskadiget.

. Udskift sikringen.

. Udskift lampen.
. Kontakt en autoriseret Toro-forhandler.

Fejlfunktion ved en eller begge bomme;
Sonic-bomlampen blinker langsomt.

. Der er opstaet en mindre systemfejl.

. Der er en systemfejl, der gentages

efter, at fejlen er ryddet.

. Der er en hydraulisk eller mekanisk fejl.

. Saenk den/de bergrte bomme ved

at bruge bomkontakterne til at rydde
fejlen.

. Hvis fejlen fortsaetter, skal du kontakte

en autoriseret Toro-forhandler.

. Udbedr det hydrauliske eller mekaniske

problem.

Fejlfunktion ved en eller begge bomme;
Sonic-bomlampen er teendt.

. Sensorens deksler blokerer for eller

svinger ind i sensorens bane.

. Installer deekslet pa den gverste side

af sensoren.
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Bemaerkninger:
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Bemaerkninger:
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TORO.

Count onit.






