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Kit de Sonic Boom™

mRO® Pulverizadores para césped MultiPro® de 2010 y posteriores y
Sistema de pulverizacién Workman® 200

N° de modelo 41218—N° de serie 311000001 y superiores
Instrucciones de instalacién

Este accesorio mantiene una distancia constante entre las boquillas del brazo y el suelo cuando se pulveriza
en terrenos irregulares, y esta disefiado para ser usado por operadores profesionales contratados en
aplicaciones comerciales. Esta disefiado principalmente para pulverizar en campos de golf, parques,
campos deportivos y zonas verdes comerciales. Esta disefiado para utilizarse unicamente con las maquinas
especificadas por el fabricante.

Este producto cumple con toda las directivas europeas aplicables. Para obtener mas detalles, consulte la
Declaracion de conformidad (DOC) de cada producto.

Seguridad

Pegatinas de seguridad e instrucciones

Las pegatinas de seguridad e instrucciones estan a la vista del operador y estan ubicadas cerca de
cualquier zona de peligro potencial. Sustituya cualquier pegatina que esté dafiada o que falte.
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Instalacion

Piezas sueltas

Utilice la tabla siguiente para verificar que no falta ninguna pieza.

Procedimiento

Descripcion

Cant.

Uso

1

No se necesitan piezas

Prepare la maquina.

2

No se necesitan piezas

Retire los topes de fin de carrera.

Bisagra

Pletina diagonal (para brazos abiertos)
Pletina diagonal (para brazos cubiertos)
Pletina superior o inferior

Muelle de compresién

Casquillo

Perno de cabeza hexagonal (5/16 x
3-1/4 pulgadas)

Arandela plana

Contratuerca (5/16 pulgada)

A O BADNDNDNDN

Ensamble el armazon de montaje del
sensor

Sensor del Sonic Boom
Soporte

Conector de programacion
Tapa del sensor

Alojamiento inferior del sensor
Tapon

Protector del sensor

Cable del sensor (4 m)
Tuerca grande

Perno en U

Contratuerca (1/4 pulgada)
Perno (5/16 x 3/4 pulgada)
Perno (5/16 x 1-1/4 pulgada)
Contratuerca (5/16 pulgada)
Sujetacables

Instale los sensores del Sonic Boom.

Placa de montaje

Relé

Perno (1/4 x 5/8 pulg.)

Arandela de freno (1/4 pulgada)
Tuerca (1/4 pulgada)

Arnés de cables

Tornillo (N° 10)

Tuerca (N° 10)

Unidad de control electronica (UCE)
Perno (1/4 x 1-1/4 pulgada)
Contratuerca (1/4 pulgada)

Perno (5/16 x 3/4 pulgada)
Arandela de freno, (5/16 pulgada)
Arandelas planas

Abrazaderas

Tuerca (5/16 pulgada)

ABNONMNOMNAEDR DD OBRMBRMAAMSNORASROOBENNNNNNNNES

Montar el control electrénico.




Procedimiento Descripcion Cant. Uso

6 Peg?tlna, 94-8582 ! Instalar el testigo.
Testigo 1
Interruptor basculante 1

7 Sujetacables 6 Instale los controles
Testigo (Workman 200 solamente) 1 '
Pasacables (Workman 200 solamente) 1

8 No se necesitan piezas - Calibre los Sonic Boom.

Nota: La pegatina 119-9431 se utiliza con una herramienta de diagnéstico portatil y por tanto no estd instalada en

la maquina.

Nota: Los lados derecho e izquierdo de la maquina se determinan desde la posiciéon normal del operador.

1

Preparar la maquina

No se necesitan piezas

Procedimiento

Coloque la maquina en una superficie nivelada, pare el
motor, retire la llave de contacto y ponga el freno de
estacionamiento.

A CUIDADO

Si deja la llave en el interruptor de encendido,
alguien podria arrancar el motor accidentalmente y
causar lesiones graves a usted o a otras personas.

Retire la llave del interruptor de encendido antes de
instalar el kit.

2

Retirar los topes de fin de
carrera

No se necesitan piezas

Procedimiento

Si su maquina tiene instalados topes de fin de carrera,
deben retirarse antes de instalar el kit de Sonic Boom.
Los topes estan situados en el brazo central, en el caso
de brazos tipo jaula, y puede verse cuando los brazos
estan en la posicion vertical de transporte. Si su maquina

no tiene instalados estos topes, vaya al procedimiento
siguiente.

1. Eleve los brazos a la posiciéon de transporte, pare el
motor y retire la llave de contacto.

2. Retire los 4 pernos y las tuercas (5/16 pulgada) que
sujetan los topes al bastidor del brazo central, segin
se muestra en (Figura 1).

Nota: Retire los conjuntos de los topes de ambos
lados del brazo central. Guarde todas las piezas para
su uso posteriof.
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Figura 1

Lado derecho

1. Conjunto de brazo central

2. Conjunto de soporte y
tope

3. Perno (5/16 x 1 pulgada)
4. Tuerca (5/16 pulgada)




3

Ensamblaje del armazén de
montaje del sensor

Piezas necesarias en este paso:

Bisagra

Pletina diagonal (para brazos abiertos)

Pletina diagonal (para brazos cubiertos)

Pletina superior o inferior

Muelle de compresion
G017128
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Casquillo
Perno de cabeza hexagonal (5/16 x 3-1/4 pulgadas) Figura 2
12 Arandela plana Para brazos abiertos solamente
4 Contratuerca (5/16 pulgada) 1. Bisagra (2) 3. Casquillos (8)
2. Pletina diagonal (2) 4. Pletina superior
Procedimiento

Nota: El ensamblaje del armazén de montaje del sensor
varfa dependiendo de la presencia o no del Kit de brazo
cubierto (Modelo 41602).

1. Coloque las bisagras y las pletinas segiin se muestra
en Figura 2 (para el brazo abierto) o Figura 3 (para
el brazo cubierto).

Nota: Hay dos juegos de 2 pletinas diagonales en
las piezas sueltas. Uno de los juegos es para brazos
abiertos y el otro es para brazos cubiertos. Uno

de los juegos de 2 pletinas diagonales (el del brazo
cubierto o el del brazo abierto) no se utilizara en la

maquina.
Nota: Las pletinas superiores de los brazos abiertos “ e =)
también sirven como pletinas inferiores de los brazos L-B
cubiertos. (— >
[ —
Go17129 T 3 4
Figura 3
Para brazos cubiertos solamente
1. Bisagra (2) 3. Casquillo (8)
2. Pletina diagonal (2) 4. Pletina inferior

2. Coloque los casquillos en los tubos soldados de
las bisagras y de las pletinas, segun se muestra en
Figura 2 o Figura 3.

3. Instale una arandela plana en los 2 pernos de cabeza
hexagonal (3-1/4 pulgadas).




4. Introduzca los pernos a través de los tubos soldados

de las bisagras y las pletinas (Figura 4).
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Figura 4
Herrajes para brazos cubiertos ilustrados

G015722

Perno de cabeza 4. Muelles

hexagonal

Arandela plana 5. Contratuercas

(5/16 pulgada)
Tubo soldado

4

Instalacion de los sensores
del Sonic Boom

Piezas necesarias en este paso:

Sensor del Sonic Boom

Soporte

Conector de programacion

Tapa del sensor

Alojamiento inferior del sensor

Tapon

Protector del sensor

Cable del sensor (4 m)

Tuerca grande

DA ININININININININ

Perno en U

12 Contratuerca (1/4 pulgada)

12 Perno (5/16 x 3/4 pulgada)

4 Perno (5/16 x 1-1/4 pulgada)

8 Contratuerca (5/16 pulgada)

12 Sujetacables

5. Instale una arandela plana sobre el extremo expuesto

de cada perno.

Instale un muelle en el extremo de cada perno
(Figura 4).

Instale una arandela plana y una contratuerca en el
extremo de cada perno y apriete las contratuercas
hasta que no quede holgura en el muelle.

Nota: Compruebe que las bisagras no estn tan
apretados que los sensores montados no puedan
pivotar libremente en las bisagras.

Procedimiento

1.

Instale un soporte de montaje en el lado delantero de
cada brazo cerca de la boquilla exterior con 3 pernos
en Uy 6 contratuercas (1/4 pulgada) (Figura 5y
Figura 6).

Figura 5
Vista frontal

Soporte de montaje (2) 2. Pernoen U (6)
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Figura 6
Vista desde atras
1. Soporte de montaje (2) 2. Contratuercas

(1/4 pulgada) (12)

2. Instale el protector del sensor en el soporte de
montaje con 2 pernos (5/16 x 3/4 pulgada) y 2
tuercas con arandela prensada (5/16 pulgada) segin
se muestra en Figura 7.

Figura 8
Brazo cubierto solamente

1. Protector del sensor 2. Bisagra (herrajes de
montaje del sensor)

G017149

G017157

Figura 7

1. Protector del sensor

3. Instale los herrajes de montaje del sensor en

el protector del sensor con 2 pernos (5/16 x Brazo abierto solamente
3/4 pulgada) y 2 contratuercas (5/16 pulgada)
segin se muestra en Figura 8 (brazo cubierto) o 1. Protector del sensor 2. Bisagra (herrajes de

. . montaje del sensor
Figura 9 (brazo abierto). ! )

4. Instale el alojamiento inferior del sensor en los
herrajes de montaje del sensor con 2 pernos (5/16
x 1-1/4 pulgada) y 2 contratuercas (5/16 pulgada)
(Figura 10).




G017151
Figura 10
Configuracion del brazo abierto

1. Tapa 5. Tapon

2. Sensor 6. Perno (5/16 x 1-1/4
pulgada)

3. Tuerca grande 7. Contratuercas
(5/16 pulgada)

4. Alojamiento inferior del 8. Conjunto del sensor

sensor terminado

5. Instale el conector de programacion en el sensor
(Figura 11).

Importante: Asegurese de alinear la flecha
situada debajo de la letra "T" en horizontal con la
muesca del borde superior del sensor (Figura 11).

G015730

Figura 11
1. Letra 'T' en horizontal 3. Muesca
2. Flechas alineadas 4. Sensor

6. Introduzca el sensor en la carcasa inferior del sensor,
y sujételo con las 2 tuercas grandes suministradas
con el sensor (Figura 10).

Nota: Deseche las arandelas de freno que vienen
con los sensores.

7. Instale el tapon y la tapa (Figura 10).

Nota: Asegurese de que el cable del sensor pasa por
el pequefio orificio de la tapa antes de instalar la tapa
del sensor.

8. Conecte el cable del sensor al brazo con sujetacables.

Importante: Asegurese de dejar suficiente
holgura en el cable alrededor del sensor para que
el sensor pueda pivotar libremente en la bisagra
sin tirar del cable.

9. Repita los pasos anteriores en el otro brazo.

Nota: Brazos cubiertos solamente: Los sensores
no deben detectar la cubierta del brazo porque puede

interferir con la sefial. Si usted experimenta dificultades

durante el proceso de calibracion, compruebe los
sensores para confirmar que sus sefiales no detectan la
cubierta del brazo.




S

Montar el control electrénico

Piezas necesarias en este paso:

1 Placa de montaje

Relé

Perno (1/4 x 5/8 pulg.)

Arandela de freno (1/4 pulgada)

Tuerca (1/4 pulgada)

el Bl B R

Arnés de cables

Tornillo (N° 10)

B

Tuerca (N° 10)

-

Unidad de control electrénica (UCE)

Perno (1/4 x 1-1/4 pulgada)

G016281

Figura 12

Relé 5. Placa de montaje
Tuerca (1/4 pulgada) 6. Tuerca (N° 10)

Arandela de freno (1/4 7. Tornillo (N° 10)
pulgada)

Perno (1/4 x 5/8 pulgada) 8. Bloque de fusibles

Contratuerca (1/4 pulgada)

Perno (5/16 x 3/4 pulgada)

Arandela de freno, (5/16 pulgada)

Arandelas planas

Abrazaderas

AN

Tuerca (5/16 pulgada)

Procedimiento

1. Sujete 4 relés a la parte delantera de la placa de

montaje con 4 pernos 5/8 pulgada), 4 arandelas de
freno (1/4 pulgada), y 4 tuercas (1/4 pulgada), segun

se muestra en Figura 12.

2. Sujete los extremos del arnés de cables que van

al bloque de fusibles a la placa de montaje con
4 tornillos (N° 10) y 4 tuercas (N° 10), segun se
muestra en Figura 12.

Sujete la UCE a la placa de montaje con 4 pernos
(1/4 x 1-1/4 pulgadas), y 4 contratuercas (1/4
pulgada), segin se muestra en Figura 13.

‘/ G016081
7

Figura 13

Perno (1/4 x
1-1/4 pulgada)

3. Placa de montaje

2. UCE 4. Contratuerca (1/4

pulgada)

Conecte los cables de los relés del arnés de cables a
los 4 relés de la placa de montaje.

Conecte el cable del controlador del arnés de cables
ala UCE.

Instale la placa de montaje en el bastidor del vehiculo,
debajo del salpicadero.



A. Para el Multi-Pro 1200 y 1250: Instale la

placa de montaje usando 2 pernos (5/16 x 3/4
pulgada), 2 arandelas de freno, (5/16 pulgada) y 2

arandelas planas, segiin se muestra en Figura 14.

Instalar el testigo

Piezas necesarias en este paso:

1 Pegatina, 94-8582

1 Testigo
Procedimiento
1. Coloque la pegatina 94-8582 sobre el agujero del
/ testigo en el salpicadero (Figura 16).

G016082

Figura 14
Bastidor, debajo del salpicadero

1. Perno (5/16 x 3/4 pulgada) 4. ECM y placa de montaje

2. Arandela de freno, (5/16 5. Bastidor del vehiculo
pulgada)

3. Arandela plana

B. Para el sistema de pulverizacién Workman
200: Instale la placa de montaje usando 2
abrazaderas en U y 2 tuercas (5/16 pulgada),
segin se muestra en Figura 15.

Figura 16

1. Pegatina 94-8582 3. Tuerca rapida
2. Testigo

2. Instale el testigo en el salpicadero y sujételo
desde debajo del salpicadero con la tuerca rapida
(Figura 10).

3. Conecte el testigo al conector correspondiente de la
rama del arnés de cables.

Figura 15
1. Bastidor del vehiculo 3. Placa de montaje
2. Abrazadera 4. Tuerca (5/16 pulgada)
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Instalacion de los controles

Piezas necesarias en este paso:

1 Interruptor basculante

6 Sujetacables

1 Testigo (Workman 200 solamente) 002057

1 Pasacables (Workman 200 solamente) Figura 18

Multi Pro 1250

Instalar los controles en un 1. Tapon 3. Muesca (detras)
pulverizador Multi Pro 1200 o 2. Interruptor 4. Panel de control de
1250 pulverizacion.
Instalacion de los interruptores 2. Retire el tapon de la ranura del Sonic Boom del panel
1. Retire el panel de control de pulverizacion para tener de control de pulverizacién del vehiculo e instale

acceso a su cara inferior (Figura 17 para el 1200 y el interruptor basculante suministrado en su lugar

Figura 18 para el 1250). (Figura 17 para el 1200 y Figura 18 para el 1250).

Nota: Asegurese de que la orientacion del
interruptor coincide con lo indicado en Figura 18,
con la muesca orientada hacia la parte trasera del
vehiculo.

Cableado de los interruptores

1. Pase la rama del arnés de cables del Sonic Boom
que tiene 3 conectores grandes a la zona del panel
de control.

2. Si estan instalados los interruptores de elevacion de
6002463 los brazos, desenchufe cualquier conector que esté

Figura 17 enchufado en los interruptores de elevacion.
Multi Pro 1200 3. Conecte los conectores marcados "left boom
lift switch" (interruptor de elevacion del brazo

1. Ubicacién del interruptor 2. Panel de control de . . " . o
del Sonic Boom pulverizacion. izquierdo) y "right boom lift switch" (interruptor

de elevacion del brazo derecho) a los interruptores
correspondientes del panel.

4. Conecte el conector marcado "Sonic boom switch"
al interruptor del brazo "Sonic Boom".

5. Pase el extremo libre del arnés de cables hacia abajo,
a través del suelo y hacia atras, siguiendo el arnés de
cables del sistema de pulverizacién hasta el conjunto
del brazo central en la parte trasera del vehiculo.

Nota: Utilice sujetacables para sujetar el arnés de
cables a los otros arneses, alejados del motor y de
las piezas moviles.

6. Instale el panel de control del pulverizador y sujételo
con las fijaciones que retird anteriormente.

10



Conectar el cableado al bloque de fusibles

1.

Pase la rama del arnés de cables del Sonic Boom
que tiene un conector plano pequefo y un terminal
redondo o de horquilla a la caja del asiento y a la
zona de los fusibles.

Levante el asiento para tener acceso a la zona de los
fusibles y localice el solenoide auxiliar y el bloque de
terminales de tierra.

Conecte el anillo marcado 'tierra' del cable negro al
bloque de terminales de tierra (Figura 19).

G002464

Figura 19
Cable negro 3. Cable rojo
Bloque de terminales de 4. Solenoide auxiliar
tierra

4. Conecte el cable rojo al lado de carga del solenoide

auxiliar.

Nota: El lado de carga puede determinarse
probando en ambos bornes del solenoide con la
llave de contacto en Desconectado. El lado positivo
tendra aproximadamente 12V, y el lado de carga no
tendra tension. El lado de carga puede confirmarse
girando la llave a Marcha o Conectado y probando de
nuevo. El lado de carga indicard aproximadamente
12 V con el circuito conectado. Gire la llave a
Desconectado y retirela antes de continuar con la
instalaciéon o el mantenimiento.

5. Baje el asiento.

Consulte Instalacion de los controles
en un sistema de pulverizacion
Workman.

Instale los interruptores

1.

1.

Retire las fijaciones que sujetan la tapa delantera al
alojamiento del panel de control para tener acceso a
los componentes internos.

Nota: Guarde todas las fijaciones.

Perfore un taladro de 1,27 cm de diametro para alojar
el indicador en el panel de control ( Figura 20).

G016286

Figura 20

Tornillo 3. Taladro perforado (1,27 cm

de diametro)

2. Cierres

Instale el testigo en el taladro desde atras, y sujételo al
panel frontal con las fijaciones incluidas (Figura 21).

Retire el tapon del interruptor del Sonic Boom del
panel de control e instale el interruptor basculante
del Sonic Boom (Figura 21).



G002473

Figura 21
Panel de control de
pulverizacion.
Tapoén del Sonic Boom 6.

Interruptores de elevacion 7.
de los brazos existentes

5. Testigo, instalar

Interruptor del Sonic Boom

Conector del Sonic Boom,
desde el arnés de cables
del Sonic Boom

Conectores de elevacion
de los brazos, desde el
arnés de cables del Sonic
Boom

Conectores de elevacion 8.
de los brazos existentes

5. Localice y desconecte los tapones de los interruptores

de elevacion de los brazos (Figura 21).

Importante: No corte ni retire los conectores no
utilizados. Guarde los conectores no utilizados
en la caja de control para su uso futuro si se
retira el kit de Sonic Boom.

Cambie la orientacién de los interruptores de
elevacion de los brazos:

A. Localice los interruptores de elevacion de los
brazos en el panel de control, y retire ambos
interruptores del panel.

Usando un destornillador de punta plana u otra
herramienta similar, haga palanca suavemente
para separar las tapas de los interruptores
basculantes de los cuerpos de los interruptores
(Figura 22).
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Figura 22

Interruptor, con la muesca
hacia atras

Retire la tapa 4.

3. Cuerpo del interruptor,
girado 180°

Instalar tapa, muesca
hacia adelante

C. Mantenga la posicion de la tapa del interruptor
y gire el cuerpo del interruptor 180 grados
de modo que la muesca quede en la esquina
delantera izquierda (Figura 22).

Presione las tapas de los interruptores para
encajarlas en los cuerpos en su nueva orientacion
(Figura 22).

Instale los interruptores en su posicion inicial en
el panel de control.

Nota: Asegurese de que el interruptor estd
orientado con la muesca hacia la esquina
izquierda superior de la caja de control.

Cableado de los interruptores y del testigo

1.

Corte y retire el pasacables existente en la base del
panel de control. Deseche el pasacables.

Importante: Tenga cuidado de no cortar los
cables y el arnés existentes al cortar y retirar el
pasacables.

Pase el extremo libre del arnés de cables hacia arriba
por el hueco del panel de control, con la rama que
tiene el terminal redondo por fuera del panel de
control.

Corte el pasacables incluido en el kit y coloquelo
alrededor del arnés de cables en la base del panel de
control.

Instale el pasacables en la base del panel de control
en lugar del pasacables que retiré anteriormente.

Conecte los conectores marcados "left boom
lift switch" (interruptor de elevacién del brazo



izquierdo) y "right boom lift switch" (interruptor
de elevacion del brazo derecho) a los interruptores
correspondientes del panel.

Conecte el conector marcado "Sonic boom switch"
al interruptor del brazo "Sonic Boom".

Conecte el testigo al arnés de cables con dos
conectores planos.

Instale la tapa delantera del panel de control en
la caja de control usando las fijaciones que retir6
anteriormente (Figura 20).

Pase el resto del arnés hacia atras junto al arnés
existente del pulverizador hasta la parte trasera de
la maquina.

10. Sujete los arneses con sujetacables.

Conectar el cableado al bloque de fusibles

1.

Localice la rama del arnés de cables que tiene el
terminal circular de masa y el terminal pequefio de
alimentacion, y pasela por debajo del salpicadero y
hasta la zona de los fusibles.

Conecte el anillo del cable negro al perno de tierra
(Figura 23).

G002469

Figura 23

Bloque de fusibles 4. Cable negro
Cable rojo, desde el arnés 5. Perno de tierra

Cable correspondiente
desde el bloque de
fusibles

3.

4.

Retire el cable corto de extension del cable rojo y
conecte el conector negro al conector de unién del
bloque de fusibles.

Localice la rama larga que sale del centro del arnés
de cables y que lleva el terminal circular positivo.

5. Pase la rama larga junto a los cables existentes a la
zona de la baterfa.

0. Retire la tapa de la bateria si es necesario y conecte
el terminal circular al borne positivo de la baterfa
usando los herrajes existentes.

Nota: Vuelva a colocar la tapa si es necesario.

Nota: Amarre los cables sueltos para evitar que se
deterioren.

Calibracién de los Sonic Boom
No se necesitan piezas

Procedimiento

En este procedimiento, tendra 20 segundos para calibrar
los sensores del brazo. Ia distancia que establece entre
el sensor de cada brazo y el suelo después del periodo
de calibracion de 20 segundos sera el ajuste de altura del
brazo en modo automatico, hasta que vuelva a calibrar
el sensor. Después de 20 segundos, se inicia un proceso
de autocalibracién que dura hasta 2 minutos, mientras el
controlador establece esta distancia y luego "aprende"
las caracteristicas de caudal de las valvulas del cilindro de
elevacion hidraulica.

Nota: Para brazos abiertos:La altura predeterminada
es de 20 pulgadas (51 cm) desde la boquilla hasta el suelo.
Si desea volver al ajuste de fabrica después de ajustar

el brazo a una altura diferente del ajuste de fabrica,
calibre la altura con el brazo en el soporte. Para brazos
cubiertos: La altura predeterminada de 20 pulgadas (51
cm) es aplicable solamente a los brazos abiertos. Es
necesario calibrar los sensores de los brazos cubiertos.

1. Asegurese de que el pulverizador esta aparcado lejos
de arboles, edificios, vehiculos, residuos, y tuberfas
o cables enterrados.

2. Baje los brazos a la posicion horizontal; consulte
el Manual del operador para saber cémo ajustar los
actuadores para nivelar los brazos.

Gire la llave de contacto a Desconectado.

4. Ponga el interruptor del Sonic Boom del salpicadero
en la posicion de Auto (Figura 24).
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Figura 24

Interruptor del Sonic Boom

Presione y mantenga presionados los interruptores
Bajar izquierdo y Elevar derecho, gire la llave de
contacto y arranque la maquina.

Suelte los interruptores de los brazos.

Nota: El testigo verde del interruptor del Sonic
Boom parpadeara rapidamente, indicando que el
sistema Sonic Boom estd en el modo de calibracion.
Usted tiene ahora 20 segundos para ajustar la
distancia entre los brazos y el suelo utilizando

los interruptores Elevar y Bajar. Después de 20
segundos, el testigo verde parpadeara lentamente.

Utilice los interruptores Elevar y Bajar para ajustar
la altura de cada brazo hasta obtener la distancia
deseada entre el sensor del brazo y el suelo.

Deje que termine el proceso de autocalibracion;
espere a que deje de parpadear lentamente el testigo
verde del interruptor del Sonic Boom.

Nota: El proceso de autocalibracion puede durar
hasta 2 minutos. No bloquee la sefial del sensor, por
ejemplo colocando el pie debajo del sensor, durante
el proceso de autocalibracion.

Operacion
Uso de los controles

El interruptor del Sonic Boom esta situado en el
salpicadero, y tiene 2 posiciones: Automatico y Manual.

Modo automatico: Este modo permite el
movimiento automatico de los brazos, lo que
permite que los extremos de los brazos se
mantengan a la distancia deseada del suelo. Para
activar el modo Automatico, presione el interruptor
del modo Automatico del Sonic Boom, y presione
brevemente el/los interruptor(es) de bajada de los
brazos para bajar los brazos hasta que estén a la
distancia deseada del suelo.

Nota: Puede desactivar temporalmente la
operacion automatica de los brazos subiendo o
bajando uno de los brazos, o ambos, con los
interruptores. Para bajar el brazo manualmente
mientras el sistema esta en el modo automatico,
presione el interruptor Bajar brazo hasta que

el brazo llegue a la altura deseada. Para elevar

el brazo manualmente mientras el sistema esti

en el modo automitico, presione el interruptor
Elevar brazo hasta que el brazo llegue a la altura
deseada. Si usted ajusta un solo brazo, el otro sigue
funcionando automaticamente. Para reanudar el
modo automatico, utilice el interruptor Bajar brazo
para desplazar el brazo a la distancia deseada del
suelo.

Modo manual: Este modo desactiva el ajuste
automatico de los brazos y le permite controlar los
brazos manualmente.

El testigo Sonic Boom, situado en el interruptor del
sistema Sonic Boom, muestra el estado del sistema:
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Siempre encendido: El sistema Sonic Boom esta
activado y funciona correctamente.

Parpadeo rapido: El sistema esta en modo de
calibraciéon, que dura 20 segundos.

Parpadeo lento: Hay un error de sistema o se ha
cancelado el modo automatico al accionar uno o
ambos brazos manualmente mientras el sistema
estaba en el modo automatico.

Nota: Si hay un fallo del sistema Sonic Boom (por
ejemplo, no llega la sefial de un sensor), el brazo se
elevara durante unos segundos y luego se parara, y
el testigo del interruptor de los brazos (situado en el
salpicadero) parpadeara lentamente, indicando que
uno de los brazos se ha parado. También parpadeara
el testigo situado en el reposabrazos, indicando la
existencia de un fallo.



El testigo es el pequefio indicador luminoso rojo
situado en la consola del brazo, que muestra el estado
del sistema Sonic Boom:

¢ Encendido momentaneamente: El testigo se
enciende cuando se activa el sistema Sonic Boom.
El testigo se apagara después de unos segundos
y permanecera apagado mientras que el sistema
funcione correctamente.

e Intermitente: Hay un fallo activo en el sistema
Sonic Boom.
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Mantenimiento

Limpieza

Limpie los sensores periddicamente con un pafio
humedo. Siun sensor esta dafiado o excesivamente
sucio, cambielo.

Importante: No pulverice agua sobre o cetca

de los sensores. El agua pulverizada, incluso a
presion doméstica, puede dafar el sensor. Siempre
cubra los sensores completamente antes de lavar
el pulverizador.

Nota: Cuando los brazos permanecen en el soporte
durante periodos prolongados de tiempo, el sello
alrededor de cada sensor (que esta orientado hacia arriba)
puede quedar expuesto a luz ultravioleta y deteriorarse
gradualmente. Evite que la parte inferior de los sensores
se exponga a la luz solar directa, siempre que sea posible.

Almacenamiento

Si no va a usar los sensores durante un periodo de
tiempo prolongado, coloque los tapones de seguridad en
los sensores para protegerlos de la intemperie.




Solucion de problemas

Nota: Consulte el manual de mantenimiento, que contiene informacién diagnostica adicional.

Problema

Posible causa

Accion correctora

Funcionamiento incorrecto de uno o
ambos brazos; el testigo del Sonic Boom
esta apagado.

. Un fusible esta fundido.

. El testigo esta fundido.
. Esta dafiado el controlador electrénico

o el cableado.

. Cambie el fusible.

. Cambie el testigo.
. Pdngase en contacto con un

Distribuidor Toro Autorizado.

Funcionamiento incorrecto de uno o
ambos brazos; el testigo del Sonic Boom
parpadea lentamente.

. Existe un problema menor en el

sistema.

. Hay un error de sistema que se repite

después de eliminar el error.

. Hay un fallo hidraulico o mecanico.

. Baje el brazo o los brazos afectados

con los interruptores de los brazos
para eliminar el error.

. Si el error se repite, péngase en

contacto con un Distribuidor Toro
Autorizado.

. Repare el problema hidraulico o

mecanico.

Funcionamiento incorrecto de uno o
ambos brazos; el testigo del Sonic Boom
esta encendido.

. Las tapas de goma de los sensores

estan colgando, y obstruyen el sensor.

. Coloque la tapa encima del sensor.
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Sistema eléctrico (Rev. A)
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DIAGNOSTICS | x6 SHINT

TETHER

DIAS
LIGHT



Notas:
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Notas:
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TORO.

Count onit.






