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Instalacao

Pecgas soltas

Utilize a tabela abaixo para verificar se todas as pegas foram enviadas.

Procedimento

Descrigcao

Quanti-
dade

Utilizacao

1

Nenhuma peca necessaria

Prepare a maquina.

2

Nenhuma pega necessaria

Remover os limitadores.

Dobradica

Correia angular (para rampa
descoberta)

Correia angular (para rampa coberta)
Correia superior ou inferior

Mola de compressao

Casquilho

Parafuso com cabeca sextavada (5/16
x 3-1/4 pol.)

Anilha de cabeca chata
Porca de bloqueio (5/16 pol.)

A O BADNDN N DN

Monte o hardware de montagem do
sensor.

Sensor da rampa Sonic
Suporte

Tomada de programacgao
Cobertura do sensor

Caixa do sensor inferior

Tubo da tampa

Suporte de protecg¢ao do sensor
Cabo do sensor (4 m)

Porca grande

Cavilhaem U

Porca de blogueio (1/4 polegada)
Parafuso (5/16 x 3/4 pol.)
Parafuso (5/16 x 1-1/4 pol.)
Porca de bloqueio (5/16 pol.)
Bracadeira

Instale os sensores da rampa Sonic.

Placa de montagem

Relé

Parafuso 5/8 pol.)

Anilha de segurancga (1/4 polegada)
Porca (1/4 polegada)

Cablagem eléctrica

Parafusos (#10)

Porca (#10)

Unidade de Controlo Electrénico (ECU)
Parafuso (1/4 x 1-1/4 pol)

Porca de bloqueio (1/4 polegada)
Parafuso (5/16 x 3/4 polegada)
Anilha de segurancga (5/16 polegada)
Anilhas chatas

Cavilhas em U

—_— — - —
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Montar os controlos electrénicos.




Procedimento Descrigao Q(;’:;;" Utilizagao

Porca (5/16 polegada) 4
Autocolante 94-8582 1 -

6 Coniunto de luzes 1 Instalar a luz indicadora.

ju u

Interruptor do oscilador 1

7 Bragadeiras 6 Instalar os controlos
Luz indicadora (apenas Workman 200) 1 '
Olhal (apenas Workman 200) 1

8 Nenhuma peca necessaria - Calibrar as rampas Sonic.

Nota: O autocolante 119-9431 ¢ utilizado com uma ferramenta de diagndstico portatil e, portanto, ndo é colocado

na maquina.

Nota: Determine os lados direito e esquerdo da maquina a partir da posi¢ao normal de utilizagio.

1

Preparacao da maquina

Nenhuma pec¢a necessaria

Procedimento

Coloque a maquina numa superficie nivelada, desligue
o motor, retire a chave da ignicio e aplique o travao de
mao.

A CUIDADO

Se deixar a chave na ignigao, alguém pode ligar
acidentalmente o motor e feri-lo a si ou as pessoas
que se encontrarem préximo da maquina.

Retire a chave da igni¢do antes de instalar o kit.

2

Remover os limitadores

Nenhuma pega necessaria

Procedimento

Se a sua maquina tiver limitadores instalados, estes

tém de ser removidos antes de instalar o kit de rampa
Sonic. Os limitadores localizam-se na rampa central das
rampas com jaula e podem ver-se quando as rampas se
encontram na posi¢ao de transporte, elevada. Se a sua
maquina nao tem limitadores instalados, passe para o
proximo procedimento.

1.

Eleve as rampas até a posi¢ao de transporte e remova
a chave da ignicdo.

Remova os 4 parafusos (5/16 x 1 polegada) e porcas
(5/16 polegada) fixando os limitadores na estrutura
da rampa central como indicado em (Figura 1).

Nota: Remova as estruturas dos limitadores de
ambos os lados da rampa central. Guarde todas as
pecas para futura utilizagao.

Figura 1

Lado direito mostrado
1. Rampa central 3. Parafuso (5/16 x 1

polegada)
2. Apoio e para-choques 4. Porca (5/16 polegada)
montados




3

Montagem do hardware de
montagem do sensor

Pecas necessarias para este passo:

Dobradiga

Correia angular (para rampa descoberta)

Correia angular (para rampa coberta)

Correia superior ou inferior

Mola de compresséao

Casquilho

Al INININ]IDN

Parafuso com cabeca sextavada (5/16 x 3-1/4 pol.)

12 Anilha de cabeca chata

4 Porca de bloqueio (5/16 pol.)

Procedimento

Nota: A forma como monta o hardware de montagem
do sensor depende de ter ou nao instalado o kit de
rampa coberta (modelo 41602).

1.

Colocar as dobradicas e as correias como indicado
em Figura 2 (para uma rampa descoberta) ou
Figura 3 (para uma rampa coberta).

Nota: Hi 2 conjuntos de 2 correias angulares nas
pegcas soltas. Um conjunto é para a rampa descoberta
e o outro ¢ para a rampa coberta. H4 um conjunto
de 2 correias angulares (para a rampa coberta ou para
a descoberta) que nao vai utilizar na maquina.

Nota: As correias superiores para as rampas
descobertas também servem como correias inferiores
para as rampas cobertas.

1.
2. Correia angular (2)

G017128

Figura 2
Apenas para rampas descobertas

Dobradiga (2) 3. Casquilhos (8)

4. Correia superior

1.
2. Correia angular (2)

L
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Figura 3

Apenas para rampas cobertas

Dobradiga (2) 3. Casquilho(8)

4. Correia inferior

2. Insira os casquilhos nas aberturas do tubo soldado

nas dobradi¢as como se mostra em Figura 2 ou
Figura 3.

Instale uma anilha de cabeca chata em cada um dos 2
patrafusos de cabeca hexagonal (3-1/4 pol.).



4. Insira os parafusos através das aberturas do tubo

soldado com dobradicas e dobradicas e correias
(Figura 4).
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Flgura 4
Hardware mostrado para uma rampa coberta

Parafuso de cabeca 4. Molas

sextavada
Anilha de cabega chata 5. Porcas de bloqueio

(5/16 pol.)
Abertura do tubo soldado

5. Instale uma anilha de cabeca chata na extremidade

exposta de cada um dos parafusos.

Instale uma mola na extremidade de cada parafuso
(Figura 4).

Instale uma anilha de cabecga chata e uma porca de
bloqueio na extremidade de cada parafuso e aperte
as porcas até que nao exista folga na mola.

Nota: Certifique-se de que as dobradicas nio estio
de tal forma apertadas que os sensores de movimento
nao se movem livremente nas dobradicas.

4

Instalagao dos sensores da
rampa Sonic

Pecas necessarias para este passo:

2 Sensor da rampa Sonic

2 Suporte

2 Tomada de programagéo

2 Cobertura do sensor

2 Caixa do sensor inferior

2 Tubo da tampa

2 Suporte de protecgdo do sensor
2 Cabo do sensor (4 m)

4 Porca grande

6 Cavilhaem U

12 Porca de bloqueio (1/4 polegada)
12 Parafuso (5/16 x 3/4 pol.)

4 Parafuso (5/16 x 1-1/4 pol.)

8 Porca de bloqueio (5/16 pol.)

12 Bragadeira

Procedimento

1.

Instale um suporte de montagem na parte da frente
de cada rampa perto do bico mais exterior com 3
cavilhas em U e 6 porcas de bloqueio (1/4 pol.)
(Figura 5 e Figura 06).

Figura 5
Vista dianteira

Suporte de montagem (2) 2. Cavilha em U (6)
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Figura 6
Vista traseira
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G017148

1. Suporte de montagem (2) 2. Porcas de bloqueio
(1/4 pol.) (12)

2. Instale o suporte da protecgao do sensor no suporte
de montagem com 2 parafusos (5/16 x 3/4 pol.) e
2 porcas flangeadas (5/16 pol.). como é mostrado
em Figura 7.

Figura 8
Apenas para uma rampa coberta

1. Suporte de protecgdo do 2. Dobradiga (do hardware
sensor de montagem do sensor)

G017149

G017157

Figura 7

1. Suporte de protecg¢ao do sensor

3. Instale o hardware de montagem do sensor no
suporte de protecgao do sensor com 2 parafusos Apenas para uma rampa descoberta
(5/16 x3/4 pol.) e 2 porcas de bloqueio (5/16 inch)
como ¢é mostrado em Figura 8 (para uma rampa
coberta) ou Figura 9 (para uma rampa descoberta).

1. Suporte de protecgdo do 2. Dobradi¢a (do hardware
sensor de montagem do sensor)

4. Instale a caixa do sensor inferior no hardware de
montagem do sensor com 2 parafusos (5/16 x 1/4
pol.) e 2 porcas de bloqueio (5/16 pol.) (Figura 10).
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Figura 11
1. "T" lateral 3. Entalhe
2. Setas alinhadas 4. Sensor

0. Insira o sensor na caixa do sensor inferior e prenda-o
com 2 porcas grandes fornecidas com o sensor
(Figura 10).

Nota: Elimine as anilhas de bloqueio que sio
fornecidas com o sensor.

7. Instale o tubo da tampa e a cobertura (Figura 10).

Nota: Certifique-se de que o cabo do sensor é
passado através da pequena abertura na cobertura

eotrtet . antes de instalar a cobertura do sensor.
Figura 10
Mostrada a configuragdo de rampa descoberta 8. Prenda o fio que sai do sensor a rampa com cintas
de cabos.
1. Tampa 5. Tubo da tampa
2. Sensor 6. Parafusos (5/16 x 1-1/4 Importante: Certifique-se de que ha folga
pol.) suficiente no fio em redor do sensor para que
3. Porca grande 7. Porcas de bloqueio este se possa mover livremente na dobradiga
(5/16 pol.) sem puxat o fio.
4. Caixa do sensor inferior 8. Montagem do sensor ) )
terminada 9. Repita os passos acima para a outra rampa.
Nota: Apenas para rampas cobertas: Os sensores
5. Instale a tomada de programagio no sensor nio devem detectar a cobertura da rampa, pois isto
(Figura 11). podem interferir com o sinal. Se experienciar quaisquer

dificuldades durante o processo de calibragido, verifique
0s sensores para assegurar que os seus sinais Nao
detectam a cobertura da rampa.

Importante: Certifique-se de que alinha a seta
inferior por baixo dos "T" laterais no entalhe da
extremidade superior do sensor (Figura 11).
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Montagem do Controlo
Electréonico

Pecas necessarias para este passo:

1 Placa de montagem
4 Relé G016281
4 Parafuso 5/8 pol.) Figura 12
4 Anilha de seguranga (1/4 polegada) 1. Relé 5. Placa de montagem
4 Porca (1/4 polegada) 2. Porca (1/4 polegada) 6. Porca (#10)
1 Cablagem eléctrica 3. Anilha de seguranga (1/4 7. Parafusos (#10)
4 | Paraf #10 polegada)
arafusos (#10) 4. Parafuso 5/8 pol.) 8. Bloco de fusiveis
4 Porca (#10)
! Unidade de Controlo Electronico (ECU) Fixe as extremidades do bloco de fusiveis da
4 Parafuso (1/4 x 1-1/4 pol) cablagem 2 placa de montagem utilizando 4
4 | Porca de bloqueio (1/4 polegada) parafusos (#10) e 4 porcas (#10) como se mostra
2 Parafuso (5/16 x 3/4 polegada) em Figura 12.
2 | Anilha de seguranca (5/16 polegada) Prenda o ECU na placa de montagem utilizando
- quatro parafusos (1/4 x 1/4 pol.) e quatro porcas
2| Anilhas chatas de bloqueio (1/4 polegada) como se mostra em
2 Cavilhas em U Figura 13.
4 Porca (5/16 polegada)
Procedimento

1. Fixe 4 relés a parte da frente da placa de montagem
utilizando 4 parafusos (1/4 x 5/8 pol), 4 anilhas de
bloqueio (1 /4 polegada), e 4 porcas &Nutl_4 como
se mostra em Figura 12.

G016081

Figura 13

1. Parafuso (1/4 x 1-1/4 pol)
2. ECU

3. Placa de montagem

4. Porca de bloqueio (1/4
polegada)

. Ligue os cabos do relé da cablagem aos 4 relés na
placa de montagem.

. Ligue o fio do controlador na cablagem eléctrica ao
ECU.

Instale a placa de montagem na estrutura do veiculo
pot baixo do tablier.

bl




A. Para os modelos Multi-Pro 1200 e 1250: Instale

a placa de montagem utilizando 2 parafusos
(5/16 x 3/4 polegada) e 2 anilhas de bloqueio

(5/16 polegada) e 2 anilhas planas como indicado

em Figura 14. Instalar a luz indicadora
4 5
Pecas necessarias para este passo:
)
— 1 Autocolante 94-8582
E"@ 1 Conjunto de luzes
LN = .
E[ s Procedimento
lfrf'f) 1. Instale o autocolante 94-8582 sobre o furo da luz no

tablier (Figura 10).

G016082

Figura 14
Estrutura sob o tablier
1. Parafuso (5/16 x 3/4 4. ECM e placa de
polegada) montagem

2. Anilha de seguranga (5/16 5. Chassis do veiculo
polegada)

3. Anilha de cabega chata

B. Para o sistema de pulverizagio Workman Figura 16
200: Instale a placa de montagem utilizando 2 1 Autocolante 94-8582
cavilhas em U e 2 porcas (5/16 polegada) como
se mostra em Figura 15.

3. Porca de bloqueio
2. Luzes

2. Instale a luz no tablier e prenda-a sob o tablier
utilizando a porca de bloqueio (Figura 10).

3. Ligue a luz ao conector correspondente na sec¢ao
da cablagem.

7

Instalar os controlos

o7
o ~ . 3 Peg.as necessarias para este passo:
@
// \4 1 Interruptor do oscilador
Figura 15 6 Bragadeiras
1. Chassis do veiculo 3. Placa de montagem 1 Luz indicadora (apenas Workman 200)
2. Montagem em U 4. Porca (5/16 polegada) 1 Olhal (apenas Workman 200)

Instalar os controlos num pulverizador
de relva Multi Pro 1200 ou 1250

Instalagdo dos interruptores




1. Remova o painel de controlo de pulverizagao para 2.

expor o lado inferior (Figura 17 para o 1200 e
Figura 18 1250).

Se os interruptores de elevacdo das rampas estiverem
instalados, remova qualquer conectores existente
ligado aos interruptores de elevagio.

Ligue os conectores rotulados "left boom lift switch"
(esquerda) e "right boom lift switch" (direita) aos
interruptores correspondentes no painel.

Ligue o conector rotulado "sonic boom switch" ao
interruptor da rampa sonic.

Encaminhe a ponta livre da cablagem para o chio
e para tras, seguindo a cablagem do sistema de
pulverizacdo para a montagem de rampa central na
parte posterior do vefculo.

Nota: Utilize bragadeiras de cabos para prender a
cablagem afastando-a do motor e das partes moveis.

Instale o painel de controlo da pulverizacio e
prenda-o com os fechos que retirou anteriormente.

Ligar a cablagem ao bloco de fusiveis

3.
2
\ 4,
1 @ 5.
G002463
Figura 17
Multi Pro 1200 6
1. Localizagéo do interruptor 2. Painel de controlo de
da rampa Sonic pulverizagao
1.
2
1

G002057

Figura 18
Multi Pro 1250
1. Tampao 3. Entalhe (na parte
posterior)
2. Interruptor 4. Painel de controlo de

pulverizacao

2. Remova o tampao na ranhura da rampa sonic a partir
do painel de controlo de pulverizagao no veiculo e
instale o interruptor de oscilagao fornecido no sitio
(Figura 17 para o 1200 e Figura 18 1250).

Nota: Certifique-se de que a orientacio do
interruptor corresponde a que ¢ mostrada em
Figura 18, com o entalhe a apontar para a traseira
do veiculo.

Ligagdo dos interruptores

1. Encaminhe a sec¢ao da cablagem da rampa sonic
com os trés grandes conectores para a area do painel
de controlo.

10

Encaminhe a secgdao da cablagem da rampa sonic
com a pequena ficha de lingueta e anel ou garfo
terminal na caixa do banco e a area do fusivel.

Eleve o banco para aceder a area de fusiveis e localize
o solendide auxiliar e bloco de terminais de massa.

Ligue o anel rotulado "ground " (massa) no cabo
preto ao bloco de terminais de massa (Figura 19).



2. Faca um furo de 12,7 mm de diametro para
acomodar a luz de indicagao na tampa do painel de
controlo( Figura 20).

7

G016286

Figura 20
2
1. Parafuso 3. Furo perfurado (12,7 mm
de diametro)
2. Trincos
G002464
Figura 19 3. Instale a luz indicadora através da parte posterior do
1. Cabo preto 3. Cabo vermelho gurcﬁ> e pfeqdaia %o pa;qel fro;lltal com os dispositivos
2. Bloco de terminais de 4. Solencide auxiliar ¢ fixacao incluidos (Figura 21).
massa 4. Remova o tampao do interruptor da rampa sonic do
painel frontal e instale o interruptor de oscilagao da
4. Ligue o cabo vermelho ao lado de carga do solendide rampa sonic (Figura 21).
auxiliar,

Nota: O lado de carga pode ser determinado
testando ambos os postos de solendide, quando se
desliga a igni¢ao. O lado quente apresentara uma
leitura de cerca de 12V, e o lado de carga nao dispora
de tensio. E possivel confirmar o lado de carga
rodando a igni¢ao para a posi¢ao de Funcionamento
ou para a posi¢ao On, e voltando a testar o lado

de carga. O lado de carga devera evidenciar uma
leitura de cerca de 12 V com a igni¢ao ligada. Rode
a ignicdo para a posicao Off e retire a chave, antes
de continuar com quaisquer tarefas de instalagao ou
de manutencao.

5. Baixe o banco.

Instalar os controlos num sistema de
pulverizagao Workman.

Instalar os interruptores

1. Retire os dispositivos de fixagdo que prendem a
tampa frontal a caixa do painel de controlo para
aceder a0s componentes internos.

Nota: Guarde todos os parafusos e porcas.

11



G002473

Figura 21

Painel de controlo de 5. Luz indicadora, instalar

pulveriza¢do
Tampao de rampa sonic 6.

Interruptores de elevagéo 7.
de rampas existentes

Interruptor da rampa Sonic

Conector de rampa sonic,
da cablagem da rampa
sonic

Conectores de elevagao
de rampa, da cablagem
da rampa sonic

Conectores de elevagao 8.
de rampas existentes

5.

0.

Localize e desligue os tampoes dos interruptores de
elevagao das rampas (Figura 21).

Importante: Nio corte nem remova conectores
nio utilizados. Guarde os conectores nao
utilizados na caixa de controlo para utilizagao
futura no caso de o kit de rampa sonic ser
removido.

Altere a orientagao dos interruptores de elevagao da
rampa:

A. Localize os interruptores de elevacao da rampa
no painel de controlo e remova ambos os
interruptores do painel.

B. Utilizando uma chave de fendas de pontas planas
ou ferramenta semelhante, levante suavemente
as coberturas do interruptor de oscilagao dos
corpos dos interruptores (Figura 22).
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Figura 22

Interruptor, com entalhe
na parte traseira

Retire a cobertura 4.

3. Corpo do interruptor,
rodado 180°

Instale a cobertura,
entalhe na parte frontal

C. Mantendo a cobertura do interruptor na posicao,
rode o corpo do interruptor 180 graus de forma
a que o entalhe do conector fique no canto
esquerdo frontal (Figura 22).

Pressione as coberturas do interruptor de
oscilacdo para os corpos do interruptor nesta
nova orientacao até que a cobertura encaixe no
lugar (Figura 22).

E. Instale os interruptores na posi¢ao original no
painel de controlo.

Nota: Assegure que a orientagio do interruptor
se encontra com o entalhe virado para a parte
superior esquerda da caixa de controlo.

Ligar os interruptores e a luz indicadora

1.

>

Corte e remova o olhal existente na base do painel
de controlo. Deite fora o olhal.

Importante: Tenha cuidado para ndo cortar os
cabos existentes ao cortar o olhal.

Encaminhe a ponta livre da cablagem para cima
através da abertura no painel de controlo mantendo
a seccdao com o terminal de anel fora do painel de
controlo.

Separe o novo olhal incluido no kit e enrole em redor
da cablagem na base do painel de controlo.

Instale os olhais na base do painel de controlo no
local do olhal removido previamente.

Ligue os conectores rotulados "left boom lift switch"
(esquerda) e "right boom lift switch" (direita) aos
interruptores correspondentes no painel.



Ligue o conector rotulado "sonic boom switch" ao
interruptor da rampa sonic.

Ligue a luz indicadora a cablagem com as duas fichas
de lingueta.

Instale a cobertura do painel de controlo frontal
na caixa de controlo utilizando os dispositivos de
fixagao removidos previamente (Figura 20).

Encaminhe a restante cablagem para tras, ao longo
da cablagem existente do pulverizador para a parte
de tras da maquina.

10. Prenda a cablagem com bragadeiras.

Ligar a cablagem ao bloco de fusiveis

1.

2.

Localize a sec¢ao da cablagem com os terminais de
anel e terminal de massa e de alimentacdao pequeno
e encaminhe-a sob o tablier para a area do bloco de
fusiveis.

Ligue o anel do cabo preto ao parafuso de massa
(Figura 23).

(002469

Figura 23

Bloco de fusiveis

Cabo vermelho, da
cablagem

4. Cabo preto
5. Parafuso de massa

Cabo correspondente, do
bloco de fusiveis

Removwva o cabo de curta extensao do cabo vermelho
e ligue o conector preto ao conector correspondente
no bloco de fusivelis.

Localize a sec¢ao comprida que sai do meio da
cablagem com o terminal de anel positivo.

5. Encaminhe a sec¢ao comprida ao longo da cablagem
existente para a area da bateria.

0. Retire a tampa da bateria, se necessario, e ligue o
terminal de anel ao pélo positivo da bateria utilizando
os dispositivos de fixagdo existentes.

Nota: Substitua a tampa se for necessario.

Nota: Prenda com bragadeiras qualquer fio solto
para que nao seja danificado.

Calibrar as rampas Sonic
Nenhuma peca necessaria

Procedimento

Neste procedimento, tem 20 segundos para calibrar

os sensores nas rampas. A distancia que definir entre

o sensor e cada rampa e o solo apds o periodo de
calibragao de 20 segundos ¢ a defini¢ao de altura da
rampa no modo automatico até que volte a calibrar

o sensor. Apos os 20 segundos, ocorre um processo
de auto-calibracio até 2 minutos, durante o qual o
controlador estabelece esta distancia e depois “aprende”
as caracteristicas de fluxo das valvulas do cilindro de
elevacio hidraulico.

Nota: Para rampas ndo cobertas: A definicio de
altura padrio é de 51 cm do bico ao solo. Se, apos
definir a rampa para uma altura diferente da defini¢ao
de fabrica, desejar restaurar a calibracdo predefinida de
tabrica, volte a calibrar a rampa com a rampa no encaixe.
Para rampas cobertas: A altura predefinida é de 51
cm apenas para rampas descobertas. Tem de calibrar os
sensores nas rampas cobertas.

1. Certifique-se de que o pulverizador de relva esta
estacionado e afastado de arvores, edificios, veiculos,
detritos e canalizacoes e fios enterrados.

2. Baixe as rampas para a posi¢ao horizontal, consulte
0 Mannal do utilizador para obter informagdoes sobre
como ajustar os actuadores para nivelar as rampas.

Rode a chave da igni¢ao para a posi¢ao Off (desligar).

4. Pressione o interruptor da rampa Sonic ao tablier
para a posi¢ao Auto (Figura 24).
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Figura 24

Interruptor da rampa Sonic

Enquanto pressionar e manter premidos tanto o
interruptor "Left Lower" como o interruptor "Right
Raise", rode a chave da ignicao e ligue a maquina.

Liberte os interruptores das rampas.

Nota: A luz verde no interruptor da rampa Sonic
pisca rapidamente, indicando que o sistema da rampa
Sonic esta no modo de calibragao. Tem agora 20
segundos para utilizar os interruptores "raise" e
"lower" da rampa para definir a distancia pretendida
das rampas até ao solo. Apos 20 segundos, a luz
verde val piscar lentamente.

Utilize os interruptores "Raise" e "Lower" para
ajustar a altura de cada rampa até que alcance a
distancia desejada do sensor na rampa ao solo.

Deixe que o processo de auto-calibragao seja
concluido; aguarde que o piscar lento da luz verde no
interruptor da rampa Sonic pare.

Nota: O processo de auto-calibragio pode levar até
2 horas para ser concluido. Nao interromper o sinal
do sensor durante o processo de auto-calibragao,
como por exemplo movendo o seu pé debaixo de
um sensof.

Funcionamento

Utilizar os controlos

O interruptor da rampa Sonic esta localizado no
tablier e tem 2 defini¢des: Automatico e manual.

Modo automatico: Este modo permite o
movimento automatico das rampas, permitindo que
as pontas da rampa permane¢am continuamente

a distancia desejada do solo. Para activar o modo
automatico, pressione o modo automatico da rampa
sonic e pressione o interruptor da rampa inferior
para mover a rampa para a distancia desejada do
solo.

Nota: Pode temporariamente anular o
funcionamento automatico das rampas utilizando os
interruptores das rampas para subir ou descer uma
ou ambas as rampas. Para baixar manualmente a
rampa enquanto o sistema esta no modo automatico,
carregue no interruptor de descer a rampa até que
alcance a altura desejada da rampa. Para elevar
manualmente a rampa enquanto o sistema esta no
modo automatico, carregue no interruptor de elevar
a rampa até que alcance a altura desejada da rampa.
Se ajustar apenas uma rampa, a outra continua

a funcionar automaticamente. Para retomar o
modo automatico, pressione o interruptor da
rampa inferior para mover a rampa para a distancia
desejada do solo.

Modo manual: Este modo desliga o ajuste
automatico das rampas e permite-lhe controlar as
rampas manualmente.

A luz da rampa Sonic indica o estado do sistema da
rampa Sonic da seguinte forma:
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Ligada continuamente: O sistema da rampa Sonic
esta ligado e a funcionar normalmente.

A piscar rapidamente: O sistema estd no modo de
calibracio, que dura, no minimo, 20 segundos.

A piscar lentamente: Existe um erro no sistema
ou substituiu 0 modo automatico operando um ou
mais rampas manualmente enquanto o sistema esta
no modo automatico.

Nota: No caso de haver uma falha no sistema da
rampa Sonic (e.g. ndo existe sinal de um sensor), a
rampa eleva alguns segundos e, em seguida, para ¢ a
luz no interruptor da rampa (localizado no tablier)
pisca lentamente, indicando que uma das rampas
parou. Adicionalmente, a luz indicadora no apoio
do brago pisca, indicando uma falha.



A luz indicadora ¢ a pequena luz vermelha localizado
na consola do braco e mostra o estado do sistema da
rampa Sonic da seguinte forma:

* Acende momentaneamente: A luz acende quando
activa o sistema da rampa Sonic. A luz apaga apds
alguns segundos e permanece desligada desde que o
sistema esteja a funcionar correctamente.

e A piscar: Existe uma falha activa no sistema da
rampa Sonic.

Manutencao

Limpeza

Limpe periodicamente os sensores com um pano
humido. Se um sensor estiver danificado ou muito sujo,
substitua-o.

Importante: Nio pulverize 4gua para os sensores.
A agua pulverizada sob pressio doméstica pode
danificar o sensor. Cubra sempre os sensores de
forma completa antes de lavar o pulverizador.

Nota: Quando as rampas estdo na cavidade durante
longos periodos, o vedante de cada sensor (que esta
orientado para cima) pode ficar exposto a luz ultravioleta
e deteriora-se gradualmente. Mantenha a parte inferior
dos sensores afastados da luz solar directa, sempre que
possivel.

Armazenamento

Sempre que nao utilizar os sensores durante um periodo
de tempo prolongado, coloque as tampas de seguranga
nos sensores para os proteger dos elementos exteriores.
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Resolucao de problemas

Nota: Consulte o manual de assisténcia para obter informagoes de diagnéstico adicionais.

Problema

Causa possivel

Accgao correctiva

Uma ou ambas as rampas funcionam mal;
a luz da rampa Sonic esta desligada.

1. Esta um fusivel queimado.

. A lampada esta fundida.
. O controlador electrénico ou cablagem

esta danificado.

. Substitua o fusivel.

. Substitua a lampada.
. Contacte um distribuidor autorizado

Toro.

Uma ou ambas as rampas funcionam mal;
a luz da rampa Sonic pisca lentamente.

. Existe um pequeno erro de sistema.

. Existe um erro de sistema que se

repete depois de eliminar o erro.

. Existe uma falha hidraulica ou

mecanica.

. Baixe a(s) rampa(s) afectada(s)

utilizando o(s) interruptor(es) das
rampas para eliminar o erro.

. Se o erro se repetir, contacte um

distribuidor autorizado Toro.

. Repare o problema hidraulico ou

mecanico.

Uma ou ambas as rampas funcionam mal;
a luz da rampa Sonic esta acesa.

. As coberturas do sensor estao a

bloquear ou a interferir com o percurso
do sensor.

. Instale a cobertura no lado superior do

sSensor.
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Sistema eléctrico (Rev. A)

17

DIAGNOSTICS | x6 SHINT

TETHER

DIAS
LIGHT



Notas:
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Notas:
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TORO.

Count onit.






