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Instrucciones de instalacion

Instalacion

1. Primero desconecte el cable negativo de la baterfa, y
luego desconecte el cable positivo de la baterfa.

2. Desenchufe los conectores del arnés de cables del
receptor (Figura 1).
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Figura 2
1. Receptor
\ ) \ 9017839 5. Utilizando el taladro izquierdo del receptor nuevo
Figura 1 como plantilla, localice, marque y perfore un taladro
1. Receptor 2. Conectores del arnés de de 0,713 cm (0,281 pulgadas) de diametro en el
cables bastidor (Figura 2). Asegurese de que el controlador
inalambrico esta horizontal.
3. Retire los 3 tornillos y tuercas que sujetan el receptor Nota: Los taladros descritos en los pasos 8 y 10
al bastidor del soplador (Figura 1). Retire el receptor. también pueden perforarse en este momento, si lo
4. Coloque el nuevo receptor sobre el bastidor, desea.
alineando su taladro de montaje derecho con el 6. Monte el receptor nuevo en la parte delantera del
taladro de montaje superior derecho utilizado para bastidor con 2 tornillos de 1/4 x 1-1/4 pulgada
montar el receptor antiguo (Figura 2). y tuercas con arandela prensada de 1/4 pulgada
(Figura 3).
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1. Tornillo, 1/2 x 1-1/4

pulgada
2. Receptor

Figura 3
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3. Tuerca con arandela
prensada, 1/4 pulgada

7. Desenchufe los demas conectores del arnés de cables
y retire el arnés de la maquina.

8. Usando las dimensiones indicadas en Figura 4,
localice, marque y perfore 2 taladros de 0,713
cm (0,281 pulgadas) de diametro en el bastidor

(Figura 4).
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prensada de 1/4 pulgada (Figura 5). Introduzca la
pestafia inferior del soporte en el taladro inferior.

g018298
Figura 5

Tornillo de cuello 3. Tuerca con arandela

cuadrado, 1/4 x 5/8 prensada, 1/4 pulgada

pulgada
Soporte del transmisor

9. Instale el soporte del transmisor en la parte trasera
del bastidor con un tornillo de cuello cuadrado
de 1/4 x 5/8 pulgada y una tuerca con arandela

10. Usando las dimensiones indicadas en Figura 0,
localice, marque y perfore 4 taladros de 0,713 cm

(0,281 pulgadas) de diametro en el bastidor ().
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11. Monte los 4 relés en la parte trasera del bastidor
con 4 tornillos de 1/4 x 3/4 pulgada y tuercas con
arandela prensada de 1/4 pulgada.
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Figura 7

1. Relé (4) 3. Tuerca con arandela

prensada, 1/4 pulgada
2. Tornillo, 1/4 x 3/4 pulgada

12. Enrute, sujete y conecte el arnés de cables nuevo a
la maquina.

13. Guarde el transmisor nuevo en el soporte cuando
no se esta usando.

14. Conecte primero el cable positivo de la baterfa, y
luego conecte el cable negativo de la baterfa.

15. El control remoto y la unidad base deben estar
asociados. Si no, consulte Asociacion del Control
Remoto con la Unidad Base en la seccion
Mantenimiento.

Operacion
Controles

Parada del motor

Pulse el botéon Parar motor para parar el motor

(Figura 8).
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Figura 8
1. Girar la tobera a la 4. Aumentar el caudal del
izquierda soplador
2. Girarlatoberaaladerecha 5. Arranque del motor
3. Reducir el caudal del 6. Parada del motor

soplador (Al pulsar 3y 4
juntos, el motor vuelve al
ralenti

Arranque del motor

Después de completar la secuencia de arranque, pulse
el botén Arrancar Motor para arrancar el motor
(Figura 8). Consulte Arranque del motor para obtener
mas informacién sobre la secuencia de arranque.

Orientacion de la tobera

Pulse el botén derecho o izquierdo para girar la tobera
a la posicion deseada (Figura 8).

Velocidad del motor

Pulse el botén Répido (conejo) o Lento (tortuga) para
aumentar o reducir la velocidad del motor (Figura 8).




Arranque y parada del motor

Como arrancar el motor

A ADVERTENCIA

LAS PIEZAS QUE GIRAN PUEDEN CAUSAR
GRAVES LESIONES PERSONALES.

Mantenga las manos y los pies alejados de
la plataforma de la maquina cuando esta en
marcha.

Para prevenir lesiones, mantenga alejados de
cualquier pieza en movimiento las manos, los
pies, el pelo y la ropa.

NUNCA haga funcionar la maquina sin que
estén colocados todos los protectores, cubiertas

y tapas.

El soplador debe estar enganchado al vehiculo de
remolcado antes de que pueda ser arrancado.

Si el motor esta frio, mueva el control del estarter a
la posicion arranque antes de arrancarlo.

Nota: Si el motor esta caliente, puede no ser
necesario usar el estarter. Después de que el motor
arranque, mueva el control del estarter a la posicién
de Desactivado.

Gire la llave de contacto a la posicion de Arranque
y suéltela rapidamente a la posicién de Conectado
(Figura 9). Esto "despierta" el receptot.

Nota: Sila llave se habia dejado en la posicién de
Conectado durante un tiempo prolongado, mueva la
llave a la posiciéon de Desconectado antes de iniciar
el procedimiento de arranque.
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Figura 9
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Llave de contacto 3. Contador de horas

Control del estarter

. Arrancar Motor sélo se energiza pulsando la tecla de

Arranque mientras la condicién Habilitar Arranque
del Motor esta activada. La condicion Habilitar
Arranque del Motor se activa unicamente después
de realizar la secuencia Habilitar Arranque del
Motor descrita a continuacion (Figura 10).

* Pulse el boton ARRANQUE.
* Pulse el botén Girar izquierda.
* Luego pulse el botén Girar derecha.

e Pulse y mantenga pulsado el botén
ARRANQUE hasta que el motor arranque.

Nota: Hay un limite de 3 segundos entre sucesivas
pulsaciones de botén. Si no se pulsa el boton
siguiente de la secuencia en 3 segundos después de
pulsar la dltima tecla, la secuencia se aborta y debe
reiniciarse desde el principio.

Nota: Si se pulsa otro botén en lugar del boton
correspondiente de la secuencia, la secuencia se
aborta.

Nota: Sino se pulsa el botén Arranque en 25
segundos después de pulsarse el botéon Girar
derecha, o si se pulsa cualquier otro botén en este
periodo, la condiciéon Habilitar Arranque del Motor
se desactiva.

Nota: La condicién Habilitar Arranque del
Motor persiste durante 25 segundos después de
pulsarse el botén Girar derecha, y permite activar
momentaneamente Arrancar motor pulsando el
botén Arranque. Al pulsar el botéon Arranque
no se extiende este periodo de tiempo; el tiempo



1.

maximo de activacién del Relé de Control de
Arranque es de 25 segundos después de pulsar el
botén Girar derecha. El botén de Arranque puede
pulsarse varias veces mientras la condicion Habilitar
Arranque del Motor esta activada. Una vez que se
desactive la condicion Habilitar Arranque del Motor,
es necesatio volver a realizar la secuencia Habilitar
Arranque del Motor para energizar el Control del
Relé de Arranque con el botén Arranque.

Nota: Sila secuencia se aborta o si se desactiva

la condicién Habilitar Arranque del Motor, los
botones Girar derecha y Girar izquierda recuperan
su funcion normal de control del motor de la tobera.
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Figura 10

Aumentar el caudal del
soplador

Arranque del motor
Parada del motor

Girar la tobera a la 4.
izquierda
Girarlatoberaaladerecha 5.
Reducir el caudal del 6.
soplador (Al pulsar 3y 4

juntos, el motor vuelve al
ralenti)

Importante: No active el motor de arranque
durante mas de 10 segundos cada vez. Si el
motor no arranca, deje que se enfrie durante
30 segundos entre intentos. Si no se siguen
estas instrucciones, puede quemarse el motor
de arranque.

Después de que el motor arranque, mueva el control
del estarter a la posicion de Desactivado. Si el motor
se cala o funciona irregularmente, vuelva a colocar
el estarter en la posicién de Activado durante unos
segundos, luego ajuste la velocidad del motor segin

desee. Repita este procedimiento tantas veces como
sea necesario.

Cémo parar el motor

1. Reduzca la velocidad del motor a una posicion
intermedia entre las posiciones Rapido y Lento.

2. Deje funcionar el motor en ralenti durante 20
segundos.

Pulse el botén PARADA del control remoto.

4. Si va a abandonar la maquina, gire la llave a la
posicion de Desconectado y retirela del motor
(Figura 9).

Encendido, Apagado, y
Tiempo de espera

El control remoto se activa (se enciende) al pulsar
cualquier botén. Los LEDs TX y RX parpadean,
indicando que el control remoto esta activado y se esta
comunicando con la unidad base. Para conservar las
pilas, el control remoto se mantiene activo durante unos
tres (3) segundos antes de apagarse automaticamente,

a menos que detecte la pulsaciéon de un botén dentro
del limite de tres segundos. Cuando el equipo se apaga
después del tiempo de espera, se apagan todos los LED
del control remoto (Figura 11). Pulse cualquier botén
para reactivar el control remoto.
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Figura 11
1. Asociar 4. RX
2. Desasociar 5. ENLACE
3. TX




Modo de ahorro de energia

La unidad base vuelve al Modo de Ahorro de Energfa —
hasta que se apague y se vuelva a encender la unidad —
si la unidad base esta activa durante mas de 2,5 horas sin
comunicacion del control remoto. El Modo de Ahorro
de Energia es el modo de bajo consumo de la unidad
base. En el Modo de Ahorro de Energfa, la unidad base
no se comunica con el control remoto, no activa salidas,
y en general no funciona del modo normal.

*  En el modo de desconexion, el motor no funciona
(o deja de funcionar) y el control remoto no controla
ninguna funcién.

 Para despertar el controlador del modo de
desconexion, gire la llave de contacto a la posicion
de Desconectado y luego a la posiciéon de Marcha
(el motor arrancara).

* Para evitar la desconexién del controlador durante
el uso, utilice el control remoto para girar la tobera
o para cambiar la velocidad del motor al menos una
vez cada 2,5 horas.

Ajuste de la orientacion de la
tobera

La orientacién de la tobera puede cambiarse de derecha
a izquierda pulsando el botén correspondiente del
control remoto (Figura 12).
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Figura 12

1. Girar tobera, izquierda 2. Girar tobera, derecha

Mantenimiento

Asociacion del control remoto
con la unidad base

Importante: Asegurese de leer el procedimiento
completo antes de intentar realizar el proceso de
Asociacion.

Para poder utilizar el sistema, el control remoto debe
establecer una comunicacion con la unidad base. El
control remoto se asocia con la unidad base en la
fabrica mediante el procedimiento de Asociacion. Si es
necesatio restablecer las comunicaciones entre la unidad
base y el control remoto (por ejemplo, para utilizar un
control remoto nuevo o de repuesto con una unidad
base existente) sera necesario realizar el procedimiento
siguiente.

Nota: Si se asocia el control remoto con otra unidad
base, se desasociara dicho control remoto de la unidad
base original.

1. Desconecte la corriente de la unidad base.

2. Coloquese cerca de la unidad base con visibilidad
ininterrumpida de la misma y con el control remoto
en la mano.

3. Pulse y mantenga pulsados simultineamente los
botones Asociar y Desasociar. E1 LED TX verde se
enciende sin parpadear.

4. Siga presionando los dos botones hasta que el LED
ambar ENLACE empiece a parpadear.

Nota: Si el LED ENLACE deja de parpadeat,

se ha abortado el procedimiento de Asociacion y
debe iniciarse de nuevo para establecer el enlace de
comunicaciones.

5. Cuando el LED ambar ENLACE empiece a
parpadeat, suelte los dos botones. Los tres LED
parpadean, y el operador debe realizar el paso
siguiente en menos de dos (2) segundos.

Nota: Si no se pulsa el botén correspondiente en
dos segundos, el procedimiento de Asociacion se
aborta y debe reiniciarse de nuevo para establecer el
enlace de comunicaciones.

6. Pulse y mantenga pulsado el botén Asociar. E1 LED
RX se apaga, el LED verde TX se enciende sin
parpadear y el LED ambar ENLACE se enciende
sin parpadear.

7. Conecte la corriente de la unidad base, manteniendo
pulsado el botén Asociar.

El control remoto y la unidad base empiezan a
establecer un enlace de comunicaciones mientras




se mantiene pulsado el botéon Asociar. Cuando el
proceso termine, el LED ambar ENLACE queda
encendido sin parpadear, el LED rojo RX deja de
parpadear y el LED verde TX queda encendido
sin parpadear (con el botén pulsado) hasta que se
suelte el botén, momento en que el LED verde
TX empieza a parpadear, indicando que el control
remoto estd transmitiendo.

8. Suelte el botdn Asociar.

Se apaga el LED RX y el LED verde TX parpadea
durante un breve periodo antes de apagarse también.

El sistema esta preparado para el uso con ese control

remoto.
1 2
3~
\(9 ,v\ R
me
4/0
<O
5/0
TORO,
PRO FORCE"
Qhr ‘59 9017704
Figura 13
1. Asociar 4. RX
2. Desasociar 5. ENLACE
3. TX

Mantenimiento del sistema
eléctrico

Importante: Antes de efectuar soldaduras en la
maquina, desconecte el controlador y el cable
negativo de la bateria para evitar dafios al sistema
eléctrico.

Instalacion/cambio de las pilas del
control remoto

Las unidades de control remoto funcionan con tres pilas
tamafio AAA. Al instalar las pilas, observe la polaridad
correcta, marcada en el interior del compartimento, para
evitar dafiar el equipo. Para instalar o cambiar las pilas
del control remoto:

1. Retire los cuatro pequefios tornillos Phillips de la
tapa del compartimiento de la pila y retire la tapa del
control remoto.

2. Para instalar pilas en un compartimento vacio, instale
tres pilas nuevas tamano AAA. Asegirese de que
orientar las pilas segun se indica en Figura 14.

3. Para cambiar pilas gastadas, retire las pilas usadas e
instale tres pilas nuevas tamafio AAA. Aseguirese de
que orientar las pilas segun se indica en Figura 14.

4. Vuelva a colocar la tapa del compartimiento y apriete
los 4 tornillos Phillips. Estos tornillos no deben
apretarse demasiado, justo lo suficiente para que la
junta proporcione un sello estanco.

Nota: Aseguirese de observar la polaridad correcta
al colocar las pilas en el compartimiento de las pilas
del control remoto.
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Figura 14
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1. Tornillo de la tapa 2. Junta

Fusible

Un fusible en linea de 15 amperios esta integrado en el
arnés de cables. Esta situado detras del receptor en la
parte trasera de la columna de control.

Eliminacion de residuos

Las pilas del control remoto son contaminantes
medioambientales. Eliminelos de acuerdo con la
normativa estatal y local.




Esquemas

+)
SOLINOID WOUR NERER

SHIFT =)

L™ 1 rw FUEL RELAY
R/W A Re Y
DCNE L (HTR) 4 ]
- ) " RW 2o nt oy |
OGN 1 ! 1
R/Y [N s GY—
4
CHUTE ROTATION
W | soromours o GN
| p-cMOTOR QUT 2 oB, o PK:-
| pgHoOTOR OUT 1 GROUND,_ BK-
Ve o llm._‘iicv
e vt , | ¢p
R/Y

INLINE FUSE (154) [""Q" ™ “WIRELESS CONTROL MODULE

R—E—— ‘ J’\ PK

G

Lo ot Lon/BK

° BK
E
1ovmoN SuTaH —OR/BK

2

OPTIONAL TRAILER LIGHT KIT

Y—H LEFT TAIL LIGHT
|
[4]

N 5| LICENSE PLATE

=

os
=z
-]
E

TRAILER LIGHT CONNECTOR

RIGHT TAIL LIGHT

==

G018347

Esquema eléctrico (Rev. A)






