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Montering

Losdele

Brug skemaet herunder til at kontrollere, at alle dele er blevet leveret.

Fremgangsmade Beskrivelse Antal Anvendelse

1 Kreever ingen dele Klargar maskinen.

Heengsel

Vinkelstrop (til en uoverdeekket bom)
Vinkelstrop (til en overdaekket bom)
Over- eller understrop

2 Trykfieder

Basning

Sekskantbolt (5/16 x 3-1/4 tomme)
Flad skive

Lasematrik (5/16 tomme)

Saml metaldelene til montering af
sensor.

A o0 BADNNDDNDDN

—
N

3 Hydraulisk manifoldblok Klargar bommene.

Hydraulikfitting

4 Bomholderarm Udskift bomholderarme.

Sonic-bomsensor

Beslag
Programmeringsstik
Sensordaeksel

Nederste sensorhus
Slutrer
Sensorafskaermningsbeslag
5 Folerkabel (4 m)

Stor matrik

Bgjleskrue

Lasematrik (1/4 tomme)
Bolt (5/16 x 3/4 tomme)
Bolt (5/16 x 1-1/4 tomme)
Lasematrik (5/16 tomme)
Kabelband

Monter Sonic-bomsensorerne.

Elektronisk styreenhed
Monteringsbeslag

6 Bolt (1/4 x 1-1/8 tomme)

Lasemetrik (1/4 tomme)

Monter den elektroniske styreenhed.

Ledningsnet

S 2R R IO RO AN NMNNNNNN N A

7 Vippekontakt Monter styreenheden.
Kontrollampe
Kabelband 12
8 Kreever ingen dele - Kalibrer sonic-bommene.

Bemaerk: Mzrkat 119-9432 anvendes med et hindholdt diagnosevarktej, og monteres derfor ikke pa maskinen.

Bemaerk: Maskinens venstre og hoijre side er som set fra den normale betjeningsposition.
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Klargering af maskinen

Kraever ingen dele

Fremgangsmade

Placer maskinen pa en plan overflade, stands motoren,
fjern tendingsneglen og aktiver parkeringsbremsen.

A FORSIGTIG

Hvis du lader neglen sidde i tendingen, kan andre
personer utilsigtet komme til at starte motoren og
forarsage alvorlig personskade pa dig eller andre
omkringstiende personer.

Fjern negglen fra tendingen, for du monterer sattet.

2

Samling af metaldelene til
montering af sensoren

Dele, der skal bruges til dette trin:

Haengsel

andet szt er til en overdeekket bom. Du har et sxt
med 2 vinkelstropper (til enten den overdekkede
eller den uoverdakkede bom), som du ikke bruger
pa maskinen.

Bemaerk: Overstropperne til de uoverdakkede
bomme fungerer ogsa som understropper til de
overdakkede bomme.

G017128

Figur 1
Kun til uoverdeekkede bomme
1. Heengsel (2) 3. Beasninger (8)
2. Vinkelstrop (2) 4. Overstrop

Vinkelstrop (til en uoverdaekket bom)

Vinkelstrop (til en overdeekket bom)

Over- eller understrop

Trykfjeder

Basning
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Sekskantbolt (5/16 x 3-1/4 tomme)

12 Flad skive

4 Lasemgtrik (5/16 tomme)

Fremgangsmade

Bemaerk: Hvordan monteringsboltene til montering

af sensor samles, athenger af, om overdakket bomszt
(model 41602) er installeret.

1. Laxg hangslerne og stropperne som vist i Figur 1 (for
en uoverdakket bom) eller Figur 2 (for en overdekket
bom).

Bemaerk: Der er 2 szt med 2 vinkelstropper i lose
dele. Det ene szt er til en uoverdaekket bom, og det
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Figur 2
Kun til overdeekkede bomme

1. Heengsel (2)
2. Vinkelstrop (2)

3. Bwasning (8)
4. Understrop

2. Indfor besningerne i de svejsede rorabninger i
hengslerne og stropperne som vist 1 Figur 1 eller
Figur 2.

. Monter en flad spendeskive pa hver af de 2
sekskantbolte (3-1/4 tomme).

For boltene gennem de hzngslede rorabninger,
hengslerne og stropperne (Figur 3).
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Figur 3
Metaldele til overdaekket bom vist

Sekskantbolt 4. Fjedre

Flad speendeskive 5. Lasemgtrikker

(5/16 tomme)
Svejset rgrabning

5. Monter en flad spendeskive pa den blotlagte ende

af hver af boltene.

. Monter en fjeder pa enden af hver bolt (Figur 3).

. Monter en flad spaendeskive og en lasemotrik pa

enden af hver bolt, og tilspand lasemeotrikkerne,
indtil der ikke er noget slxk i fjederen.

Bemaerk: Kontroller, at heengslerne ikke er sd
stramme, at de monterede sensorer ikke kan dreje
frit pa hangslerne.
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Klargering af bommene

Dele, der skal bruges til dette trin:

1 Hydraulisk manifoldblok

4 Hydraulikfitting

Fremgangsmade

Bommene er fabriksindstillet til ikke at vandre lengere
ned end vandret position. For at ultralydsbomszttet kan
bevare en ensartet afstand mellem dyserne og jorden,
nar jorden halder nedad fra maskinen, skal du justere
bomstettesystemet, siledes at bommene kan vandre
under den vandrette position for at bevare den samme
afstand mellem dyse og jord.

1. Hzv bommene og senk dem til hvilestillingen pa
transportholderen.

2. Fjern laseclipsen pa hver bom og trak tappen ud
at stangen for at frakoble stangen fra bommens
drejetaphus (Figur 4).

Bemaerk: Der mi hojst vare 15 mm frilagt gevind
pa ojet for at undga, at de spandte gevind udrives,
og at stangen treekkes vak.

"

Figur 4
Hgjst 15 mm gevind frilagt 4. Laseclips
. Stang 5. Bommens drejetaphus
. Tap

Saxnk forsigtigt bommene ned pa treblokke, der er
ca. 10 cm hoje (Figur 5).

1

Bomme 2. Treeblokke

Start maskinen og udvid aktuatorerne helt.

5. Losn kontrametrikken pa hver stang.

Skru gjet af i hver stangende, indtil hullet i ojet
flugter med hullerne i bommens drejetaphus.

. Monter tappen, som du fjernede i trin 2, gennem

bommens drejetaphus og ojet i stangens ende.

. Fastgor tapperne med laseclipsene, som du fjernede i

trin 2.



9. Stram kontrametrikken pa hver stang, sa den er helt
stram. 4

10. Fjern den hydrauliske bloks dakplade.

11. Mark alle de slanger, der er forbundet til den : :
hydrauliske manifoldblok (port C1 til C4), og afkobl Udskiftnin g af bomholderarme

dem fra blokken. . )
Dele, der skal bruges til dette trin:

Bemaerk: Losn de 2 hydraulikforbindelser pa den
hojre side og milerstudsen (Figur 06). | 2 | Bomholderarm

Fremgangsmade

De nye bomholderarme gor det muligt at folde
bommene op, uden at de berorer hinanden, saledes at
sensorerne, der er monteret pa bommene, ikke utilsigtet
pafores skade.

1. Fjern hver af de 2 eksisterende bomholderarme ved
at fjerne bolten og motrikken (Figur 7).

Bemaerk: Gem boltene og motrikkerne til at
montere de nye bomholderarme.

Figur 6

1. Malerstuds 2. Hydraulikforbindelser

12. Fjern den hydrauliske blok fra monteringsbeslaget
ved at fjerne 2 bolte og 2 lisemotrikker.

Bemaerk: Gem metaldelene.

13. Fjern de 2 hydraulikforbindelser fra portene
og milerstudsen fra den gamle hydrauliske
manifoldblok, og monter dem pa den nye hydrauliske
manifoldblok. 2

14. Monter den nye hydrauliske manifoldblok
pa monteringsbeslaget med de 2 bolte og 2
lisemotrikker, som blev fjernet tidligere.

15. Tilspzend malerstudsen, og de 2 hydraulikforbindel-
sef.

16. Tilspzend alle fittingerne pa blokken.

17. Monter alle slangerne pa fittingerne pa blokken.

Vigtigt: Serg for at montere slangerne

korrekt. 3/8-tommeslangen fra returfilteret 621.7146
. . igur 7
tilsluttes til ""T"-porten, og den anden
3/8-tommeslangetilsluttes til "P"-porten. C1- 1. Bomholderarm (2) 3. Matrik (2)
og C3-porten gar til cylindernes basisende, og 2. Bolt (2)
C2- og C4-portene gar til cylindernes stangende.
18. Tom hydrauliksystemet. Las maskinens 2. Monter hver ny bomholderarm, og fastgor den med
betjeningsvejledning. bolten og metrikken, som blev fjernet tidligere.
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Montering af Sonic-
bomsensorer

Dele, der skal bruges til dette trin:

Sonic-bomsensor

Beslag

Programmeringsstik

Sensordaksel

Nederste sensorhus

Slutrer

1.

G017148
Figur 9
Set bagfra

Monteringsbeslag (2) 2. Lasemgtrik (1/4 tomme)
(12)

Sensorafskaermningsbeslag

Folerkabel (4 m)

Stor metrik

Bgjleskrue

Lasemgtrik (1/4 tomme)

Bolt (5/16 x 3/4 tomme)
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Bolt (5/16 x 1-1/4 tomme)

-
N

Lasemgtrik (5/16 tomme)

-
N

Kabelband

Fremgangsmade

1.

Sat et monteringsbeslag pa hver boms forside
ner den yderste dyse med 3 bejleskruer og 6
lisemotrikker (1/4 tomme) (Figur 8 og Figur 9).

G017147

Figur 8
Set forfra

Monteringsbeslag (2) 2. Bagijleskrue (6)

2.

1.

Monter sensorafskeermningsbeslaget pa
monteringsbeslaget med 2 bolte (5/16 x 3/4 tomme)
og 2 flangemotrikker (5/16 tomme) som vist i
Figur 10.

G017149

Figur 10

Sensorafskaermningsbeslag

Monter metaldelene til montering af sensoren pa
sensorafskaermningsbeslaget med 2 bolte (5/16

x 3/4 tomme) og 2 lisemotrikker (5/16 tomme)
som vist 1 Figur 11 (for en overdakket bom) eller
Figur 12 (for en uoverdakket bom).



Figur 11
Kun til overdaekket bom

1. Sensorafskeermningsbeslag 2. Haengsel (fra metaldele til
montering af sensor)

G017151

Figur 13
1. Deaeksel 5.
2. Sensor 6.
3. Stor matrik 7.
)I 4. Nederste sensorhus 8.
Sa G017157

Konfiguration for uoverdeekket bom vist

Slutrar
Bolte (5/16 x 1-1/4 tomme)

Lasematrikker
(5/16 tomme)

Feerdigmonteret
sensorenhed

/ 2 5. Monter programmeringsstikket pa sensoren

Figur 12 (Figur 14).

Kun til en uoverdeekket bom Vigtigt: Serg for at rette pilen under det

1. Sensorafskeermningsbeslag 2. Haengsel (fra metaldele til
montering af sensor)

overkant (Figur 14).

4. Monter det nederste sensorhus pa metaldelene
til montering af sensor med 2 bolte (5/16 x
1-1/4 tomme) og 2 lisemotrikker (5/16 tomme)
(Figur 13).

sideleens "'T" ind efter rillen pa sensorens
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» 2 Dele, der skal bruges til dette trin:
jﬂ‘

= Montering af den elektroniske
%:ﬁ? 1 styreenhed

j 3 1 Elektronisk styreenhed

@ 4 1 Monteringsbeslag
.¥/ / 4 | Bolt (1/4 x 1-1/8 tomme)

4 Lasemgtrik (1/4 tomme)
G017158
Figur 14
1. Sidelaens "T" 3. Hak Fremgangsmade
2. Pile, der er rettet ind 4. Sensor : ; :
1. Fjern udtrykningsproppen (Figur 15).

6. Indfor sensoren i det nederste sensorhus, og fastgor
den med 2 store motrikker, der er vedlagt sensoren
(Figur 13).

Bemaerk: Kasser liseskiverne, der er vedlagt

sensorerne.

7. Monter slutroret og dekslet (Figur 13).

Bemaerk: Sorg for, at sensotledningen er fort
gennem den lille dbning 1 dekslet, for sensordakslet
monteres.

8. Fastgor ledningen, der kommer fra sensoren, med
kabelbindere til bommen.

\%
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Vigtigt: Serg for, at der er nok slek i ledningen _/4@’\ o 1503
rundt om sensoren, si sensoren kan dreje frit pa Figur 15
hzengslet uden af traekke i ledningen. 1. Monteringsbeslag 4. Elektronisk styreenhed

2. Lasemgtrik (1/4 tomme) 5. Udtrykningsprop
(4)

Bemaerk: Kun til overdekkede bomme: Sensorerne 3. Bolt (1/4 x 1-1/8 tomme)

bor ikke registrere bomdakslet, da dette kan forstyrre

9. Gentag trinnene ovenfor for de andre bomme.

signalet. Hvis du steder pa problemer under
kalibreringen, skal du serge for, at sensorernes signaler
ikke registrerer bomdzkslet.

2. For den elektroniske styreenheds pol pa
ledningsnettet gennem udtrykningshullet uden at
koble polen til styreenheden.

3. Monter monteringsbeslaget pa maskinens
sederamme mellem og bag sederne med de
cksisterende skruer (Figur 15).

4. Fastgor styreenheden til monteringsbeslaget med
4 sekskantsbolte (1/4 x 1-1/8 tomme) og 4
lisemotrikker.
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Montering af ledningsnettet,
kontrollampen og kontakterne

Dele, der skal bruges til dette trin:

1 Ledningsnet

1 Vippekontakt

1 Kontrollampe
12 Kabelband

Tilslutning af ledningsnettet til den
elektroniske styreenhed, motorblokken,
hovedstremkilden og batteriet

1. Tilslut ledningsnettets pol til den elektroniske
styreenhed, og fastgor den med en unbrakonegle

(Figur 16).
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Figur 16

1. Elektronisk styreenhed 2. Terminal

Bemaerk: Styrecenhedstilslutningen kan kun
tilsluttes pa én made.

2. Loft saedet for at fa adgang til sikringsblokomradet.

3. Find de eksisterende sikringsblokke pa maskinen,
og monter sikringsblokken, der er tilsluttet til
ledningsnettet, ved at fastgore det til den nederste del
af sikringsblokken over det (Figur 17).

1.

[
) 9+ ’2 ( /// —W
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Figur 17

Jordklembraet

2. Sikringsblok

4. Fastgor jordklemmen pa ledningsnettet til

jordklembrettet (Figur 17).

Tilslut ledningsnetstikket, der er mearket
"Main Power", til hovedstromkildens stik ved
sikringsblokken.

Monter batteriklemmen pa ledningsnettet pa
batteriets positive (+) pol.

7. S=znk forerens sade.

Montering af Sonic-bomsensoren
1.

1.

For enden af ledningsnettet med Sonic-bommens
kontaktstik under instrumentbrattet.

Fjern kontaktstikket pa instrumentbrattet pa det
sted, der er vist 1 Figur 18.

Figur 18

Stik pa instrumentbraettet




3.

4.

Indfor vippekontakten i dbningen pa
instrumentbrattet.

Tilslut kontaktstikket pa ledningsnettet til kontakten.

Montering af kontrollampen og
tilslutning af kontakterne

1.

Fjern dxkslet i hojre side pa centerkonsollen ved at
fjerne 5 bolte og en lang skrue.

Afbryd tilslutningerne fra de 2 eksisterende
bomloeftekontakter, der styrer venstre og hejre bom.

Bemaerk: Laxg stikkene fra det gamle ledningsnet
vek.

Fjern proppen, og szt kontrollampen ind 1 hullet
1 konsollen.

Tilslut kontrollampen til kontakten pa ledningsnettet.

5. Tilslut de 2 bomlofte- (vippe-) kontakter til stikkene

pa ledningsnettet.

Bemaerk: De 2 stik pa ledningsnettet er
merket "Left Boom Raise/Lowet" (venstre bom
lofte/senke) og "Right Boom Raise/Lowet" (hojre
bom lofte/sznke).

Monter dzkslet i hojre side pd centerkonsollen med
de to fastgorelsesanordninger, som du fjernede i trin
1.

For ledningsnettet hen til bagenden af koretojet ad
samme vej som de andre ledninger og slanger.

Bemaerk: Brug kabelbind til at fastgore
ledningsnettet til de andre ledningsnet, sa det holdes
vk fra udstedningssystemet og bevagelige dele.

Tilslut stikkene til venstre bom op og venstre bom
ned pa ledningsnettet til solenoideventilerne pa den
hydrauliske blok (Figur 19).

1.
2.

9018639

Figur 19

Venstre bom ned
Venstre bom op

3. Hgjre bom op
4. Hgjre bom ned

Bemaerk: Stikkene pi ledningsnettet er market
"Left Boom/Up; Left Boom/Down; Right
Boom/Up; og Right Boom/Down."

Bemaerk: Der skal vere 2 dbne stik tilbage. De er
til tilslutning af sensorerne.

Fastgor ledningerne "Right Enable" (hojre
tilkobling) og "Left Enable" (venstre tilkobling) med
kabelbindere.

10. Monter monteringspladen over den hydrauliske blok.

Tilslutning af sensorerne
1.

11

For ledningen fra hver sensor langs bommen mod
midten af maskinens bagende.

Fastgor sensorledningerne til bommen med
kabelbindere.

Bemaerk: Sorg for, at der er nok slzk i ledningen
nezr sensorerne, sa sensorerne kan dreje frit pa
hangslerne.

Tilslut stikkene i venstre og hejre ende af sensoren til
ledningsnetstikkene, der er mearket henholdsvis "Left
Sonic Sensot" (venstre sonisk sensor) og "Right
Sonic Sensor" (hojre sonisk sensor).
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Kalibrering af Sonic-bommene

Kraever ingen dele

Fremgangsmade

Under denne procedure har du 20 sekunder til at
kalibrere sensorerne pa bommene. Den afstand,

du indstiller mellem sensoren pa hver bom og

jorden efter 20 sekunders kalibreringen, vil vare
hojdeindstillingen i automatisk tilstand, indtil neste gang
du kalibrerer sensoren. Efter de 20 sekunder finder

en selvkalibreringsproces sted i op til 2 minutter, hvor
styreenheden beregner hojden og derefter "indlarer"
flow-egenskaberne for den hydrauliske loftecylinders
ventiler.

Bemaerk: For uoverdakkede bomme:
Standardhejdeindstillingen er 51 cm fra dysen til jorden.
Hyvis kalibreringen onskes indstillet til fabriksindstillingen
efter indstilling af en bom til en hojde, der er forskellig
fra fabriksindstillingen, skal bommen kalibreres igen
med bommen i transportbeholderen. For overdakkede
bomme: Standardindstillingen pa 51 cm er kun for
uoverdekkede bomme. Det er nedvendigt at kalibrere
sensorerne pa overdakkede bomme.

1. Serg for, at plenesprojten er parkeret, og at der
er afstand til evt. traer, bygninger, materialer samt
installationer og rerfering under jorden.

Senk bommene til vandret position.
3. Drej tendingsnoeglen til Off.

Tryk kontakten til Sonic-bommen pa
instrumentbrattet hen til positionen Auto
(Figur 20).

Figur 20

1. Sonic-bomkontakt

5. Mens bade den venstre senkekontakt og den hojre
loftekontakt holdes nedtrykket, skal tendingsnoglen
drejes, sa maskinen starter.

Slip bomkontakterne.

Bemaerk: Lampen pa Sonic-bomkontakten blinker
hurtigt, hvilket angiver, at Sonic-bomsystemet er i
kalibreringstilstand. Du har nu 20 sekunder til at
bruge kontakterne til at heve og senke bommen
for at indstille den onskede afstand fra bommene

til jorden. Efter 20 sekunder blinker det gronne lys
langsomt.

Brug kontakterne til at heve og senke til justering af
hojden for hver bom, indtil der opnas den onskede
afstand fra sensoren pa bommen til jorden.

Nir de langsomtblinkende gronne lys
pa Sonic-bomkontakterne stopper, er
selvkalibreringsprocessen gennemfort.

Bemaerk: Seclvkalibreringsprocessen kan vare op
til 2 minutter. Afbryd ikke sensorsignalet under
selvkalibreringsprocessen, f.eks. ved at flytte foden
ind under en sensor.
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Betjening

Brug af styreenhederne

Sonic-bomkontakten er placeret pa instrumentbrattet
og har 2 indstillinger: Automatisk og manuel.

e Automatisk tilstand: I denne tilstand kan
bommene beveges automatisk, hvorved
bomenderne vedvarende holdes i den enskede
afstand til jorden. For at aktivere automatisk tilstand
trykkes pa auto-tilstand pa instrumentbrattet, og
der slés let pa kontakten til seenkning af bommen for
at flytte bommen til den enskede afstand fra jorden.

Bemaerk: Du kan midlertidigt omga den
automatiske betjening af bommene ved at bruge
bomkontakterne til at heve eller senke en eller
begge bomme. For at senke bommen manuelt,
mens systemet er 1 automatisk tilstand, holdes
kontakten til senkning af bommen inde, indtil den
onske bomhojde er naet. For at heve bommen
manuelt, mens systemet er 1 automatisk tilstand,
holdes kontakten til hevning af bommen simpelthen
inde, indtil den enske bomhojde er naet. Hvis
kun én bom justeres, fortsatter den anden med at
fungere automatisk. For at genoptage automatisk
tilstand slas let pa kontakten til senkning af
bommen for at flytte bommen til den onskede
afstand fra jorden.

* Manuel tilstand: Denne tilstand slir den
automatiske justering af bommene fra, saledes at de
kan styres manuelt.

Sonic-bomlampen findes pi Sonic-bomkontakten og
viser status for Sonic-bomsystemet som folger:

e Lyser kontinuerligt: Sonic-bomsystemet er tendt
og fungerer normalt.

* Blinker hurtigt: Systemet er i kalibreringstilstand,
som varer i 20 sekunder.

e Blinker langsomt: Der er fejl i systemet, eller
automatisk tilstand er blevet tilsidesat ved manuel
betjening af en eller begge bomme, mens systemet
er 1 automatisk tilstand.

Bemaerk: Huvis der er fejl i Sonic-bomsystemet
(f.eks. der ikke er signal fra en sensor), haves
bommen 1 fa sekunder og stopper derpd, og lampen
pa bomkontakten (placeret pa instrumentbrettet)
blinker langsomt, hvilket viser, at en af bommene er
stoppet. Kontrollampen pa armlenet blinker ogsa,
hvilket indikerer en fejl.

Kontrollampen er den lille rode lampe, der er
placeret pa armlenskonsollen og viser status for
Sonic-bomsystemet som folger:

* Tendt kortvarigt: Lampen taendes, nar
Sonic-bomsystemet aktiveres. Lampen slukkes efter
fa sekunder og forbliver slukket, sa lenge systemet
fungerer korrekt.

* Blinker: Der er en aktiv fejl i Sonic-bomsystemet.

Betjening af sprojten

Vigtigt: Sank kerselshastigheden, nir maskinen
anvendes i meget ujevnt terren, for at forhindre at
bommene slar mod jorden.
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Vedligeholdelse

Renggaring

Rengor sensorerne periodisk med en fugtig klud. Hvis
en sensor er beskadiget eller meget snavset, skal den
udskiftes.

Vigtigt: Sprajt ikke vand ved eller pa sensorerne.
Selv under husholdningstryk kan vandstank
beskadige sensoren. Dxk altid sensorerne helt,
inden sprojteenheden vaskes.

Bemaerk: Nir bommene er i transportbeholderen i
lengere tid ad gangen, kan forseglingen rundt om hver
sensor (som vender opad) blive udsat for ultraviolet lys
og gradvist nedbrydes. Undga, at sensorernes bund
udsazttes for direkte sollys, nar det er muligt.

Opbevaring

Sat sikkerhedshztterne pa sensorerne for at beskytte

dem mod vind og vejr, nar de ikke anvendes i lengere tid.
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Fejlfinding

Bemaerk: Sec servicevejledningen angiende yderligere fejlfinding.

Problem

Mulig arsag

Afhjaelpning

Fejlfunktion ved en eller begge bomme;
Sonic-bomlampen er slukket.

1. Der er sprunget en sikring.

. Paeren er sprunget.
. Den elektroniske styreenhed eller

ledning er beskadiget.

. Udskift sikringen.

. Udskift lampen.
. Kontakt en autoriseret Toro-forhandler.

Fejlfunktion ved en eller begge bomme;
Sonic-bomlampen blinker langsomt.

. Der er opstaet en mindre systemfejl.

. Der er en systemfejl, der gentages

efter, at fejlen er ryddet.

. Der er en hydraulisk eller mekanisk fejl.

. Saenk den/de bergrte bomme ved

at bruge bomkontakterne til at rydde
fejlen.

. Hvis fejlen fortsaetter, skal du kontakte

en autoriseret Toro-forhandler.

. Udbedr det hydrauliske eller mekaniske

problem.

Fejlfunktion ved en eller begge bomme;
Sonic-bomlampen er teendt.

. Sensorens deksler blokerer for eller

svinger ind i sensorens bane.

. Installer deekslet pa den gverste side

af sensoren.
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Diagrammer

RIGHT CYL LEFT CYL
RETRACT —— | [ ——F RETRACT
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Bemaerkninger:
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Bemaerkninger:
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TORO.

Count onit.




